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Vynélez se tyké zafizeni pro zvétéoVéni éifky klikatéhe'sfehu u 8icich strojl.
Jednim z];mztugicich giniteld doseZitelné éirky kllkatého stehu je tvar lmyéky
niti, zpravidla horni niti, a pfipustnéd délke vybréni vytvofeného v Jelile élciho stroge
v prostoru nad jejim ou3kem, kudy prochézi-hrot-chapaée Jjednak pfl levé, jednak pfl pravé

poloze jehelnf tyle, a to z divodd, které-bﬁdé robnd ji- vylvétleny pf; pop:su pfikla-F‘f

du provedeni zarizeni padle vyndlezu a Jeho ﬁé PA dané délce toheto vybréni 1ze z““"

dosazltelnou $1¥ku kliketéhe stehu zvétélt vyo ehapaée g horlzentélni osou- otééeni _
vi¥i ose jehly jen pom&rnd nepatrn&, v rozsahu' . tséuaicim pro praktické patfeby nékte—
rych 3ic{ch operac{.Mimoto pF¥i plném vyuZiti délky vybréni vybréni jehly nad Jegim ouskem
pro uZely prichodu hrotu chapade pak jiZ nelze bez zvéténého rizika vynechﬁvéni stehﬁ

jehlu vyskové prestavovat, jak by toho bylo zapotrebi pro regulaci zdvihu jehly v»zé-

vislosti na vlastnostech $itého materidlu.
Je znémo gznalng sloZité zafizeni umozﬁujic; 1 dané délce vybréni v aehle zvétélt _:'

8i¥ku klikatého stehu. Toto zafizeni obsahuje'k upevnénou v hlavé a. unéécgici prvni

ozubené kolo, které se odvaluje po vnltinim ozubeni Aruhého, nepohyb11v2ho ozubeného kola,
a je pohybové spraZeno s trojbokou vadkou, JeJIChZ dhlové poloha se tedy timto odvalovénim
plyaule mdni., Trojbokd vadka zasahuje &dsti svého obvodu do vybréni vytvofeného v prvnim :
unadedi, ktery je zaveden ve svislém vedeni. Otéélvym pohybem trojboké va¥ky se vyvozuje
svisly, periodicky se zrychlujieci a zpomaluaici pohyb prvniho unaéeée, ktery Je pfes
dalsi unded prendsen na jehelni. ty&. P ,.: -
Utelem vyndlezu je dosdhnout téhoz cile prnétfgdky pedstatnd jednodusifimi, v podstatd
jen technicky i vyrobn& nenéro&nou upravou'zafizﬁni gpadujiciho do znémého stavu techniky.
Podstata zarfzenf podle vynélezu pro zv&tdovéni éirky klikaﬁ%hb stehu u Zicich strejd
s klikatym stehem obsahujicich hlavni h¥idel a stehotvorné ustrojf, nep¥. rotafni chapal
s vertikdlni nebo horizontdluf osou, které obsqhuj§ tdhlo usporddané vratn® posuvné ve
sméru osy hlavniho h¥ifdele ¥iciho stroje a pohybodé,spfaiené Jednak & helvnim h¥idelem
§ictho stroje, jednak s drZdkem ,ehelnfi tyle, @ kliku pohybové spfaZenou jednak s hlavnim
hi{delem Bicfho stroje, jednak, & to prostrednictvim na &epu nasazeného unéééée, s jehelnf
ty¥i pevn¥ uchycenou v uni¥edi, spodfvd v tom, Ze &ep und¥ele jehelni ty¥e je uspoisdédn vﬁéil
horizontslnf rovin&, to. je roving vymezené ponybem'hfotu chapale s vertikdélni osou otddent,
se sklonem orientovanym v zdvislosti nae smyslﬁ otd¥enf hrotu chapale, pop¥. hrotu smy&kovéée;
Na pripojenych vyobrazenich zna&{
obr. 1 schematicky nérysny pohled v ¥ezu na rameno Zic{he stroje obsshujici jeden p¥fklad pro-
vedeni za¥izeni podle vynédlezu, ériéemz v remenu umisténé souldsti, pokud nemajf vztah
k predxlédenému vyndlezu, ne jsou znézornény, a na chapal 8 horizontdln{ osou otééeni;
obr. 2 nérysny pohled na ¢&4st zarf{zeni pedle obr. 1, " _
obr. 3 schematické znizornéni, ve zvdtSeném mE¥ftku, &dati jehly éiciﬁo_strcje, 8 vytvofenou
smylkou niti,

obr. 4 schematické zndzorndni chapale s vertlkélni osou otddent, a

v

obr. schematicky nérysny pohled na &4st jiného provedenf za¥fzenf podle vynélezu.
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Jak je zndzorn&no na obr. 1, je v ramenu 1 8icfho stroje v loZiskéch }buloien
‘hlavni h¥idel 2, jemu? je za chodu Biciho stroje udflen otdZivy pohyb od nezndzorngné-
%o elektromoteru prostfednictvim neznézorndného ruéniho kola. Na jednom konci 28 hiavni-
ho h¥fdele 2 Je nasazena hlava 4 kliky 3, do ni%f je vystFedn® zasazena klika 3, na niZ
je nasazena Jjednim svym okem ojnice 6. Jak Jje zndzorn&no na obr. 2, je do druhého oka
bjnice 6 zasazen mezillen 26, a to kluzn&. Ten je mimoto kluzn€ uloZen svym Zikmo oriento-
vanym otvorem 26a na souhlsnd $ikmo orientovaném tepu Ja undSele 7 svirajicim sklon Ao
?ﬁéi horizontélni roviné a svym dal3im otvorem 26b na svisle orientované vodici ty®i 25
ézasazené pevn¥ do ramena 1 3iciho stroje.V und3edi 7 je pevné& ceviena jehelnil tyl 8, do niZ
lﬁe zasazena jehla 9 spolupracujicf za chodu 8iciho stroje s hrotem 10 rotaéniho chapsale
?s hosizontdlnf osou otddeni, jemuZ je znémym nezndzorn&nym udstrojim udilen otéfivy pohyb
-ﬁe sméru 3ipky E. Jehelnf ty& 8 je uloZena kluzn& ve vedenich lla drZdku 1l jehelni tyce 8,
fjemuz je udilen vratny pfimelary pohyb ve sm&ru 8ipek C, D od hlavniho hiidele 2 znidmym
ﬁstrojim, které bude nyni popséno.
i Toto dstro ji obsahuge prvnl ozubené kolo 12 pevn& nasazené na hlavnim h¥ideli 2a
trvale zabfrajfcf s druhym ozubenym kolem__}, které je vytvoreno jaxo jeden kus s trojbo-
1kou vaékqu 14 a spolu s ni oto&né& nasazeno na &epu 15 zasazeném do ramens 1 3iciho stroje
kolmo k hlavnimu h#fdeli 2.Trojbokou valku 14 obepind krychlové ob jimka 16 vytvorend
Jjako jeden kus s ramenem 17, kter¢ jé kloubem 18 spojeno s dvouramennou pédkou 19, jejiZ
‘jeden konec 19a je opatren pouzdrem 20 nasazenym kluzné na trnu g1, ktery je zndmym zpd-
§obem'uspofédén natdéivé a spojen s nezndzornénym ovlddacim &lenem, napr. otodnym knoflikem
pro regulgci 3{¥ky kliketého stehu. Druhj konec 19b dvoursmenné péky 19 je svérnou objimkou
22 épojeh 8 jednim koncem 23a téhla 23 drZdku 11 jehelni tyde 8 uloZeného ve vedenich 24
vratnd posuvn& ve sméru Sipek C, D. K druhému konci 23b téhla 23 je pevn& pfipojen drzdk
11 jehelni tyle 8.
: Prédvé popsané celkevé usporidéni umoZnuje prenos pohybd ou hlavniho hifdele 2 na
»Jehelni ty¢ 8, & to ve smé&ru 3ipek A,B prostfednlctvim ojnice 6, ve sméru 3ipek C, D
_prostfednzctvim drisku 11 jehelni ty&e 8. '  ‘:1' o :
Celé toto uspofédéni se lléi od znémého 8tavu techniky peuze élmym sklonem éepulj_
a tim podmin&nym uaporédénim ¢lend znézornénych na obr. 2; kieito podle znamého stavu’
techniky probihd &ep 7a und3ele rovnob&Zn& s hlavnim hfidelem 2 8iciho stroae.
K pochopenf d#inkd, jichZ se uspofddduim pedle predklédanéhe vyndlezu dosahuje, jé
tfeba uvést toto:
U 8icioh stroji s vézanym stehem spolupracuje chapad s jehlou tek, Ze jehla po
dojeti do své spodni dvrati a zahdjeni pohybu ve smé&ru éipkj A zadne vytvi¥et t¥enim
hornf niti o ¥ity materidl smyku Z, pribliZné& ve tvaru zndzornéném na obr. 3, do ni%,
to je mezi ni a Jjehlu, mus{ vnikneut hrot 10 chapale, aby v bezprostfedn& ndsledujici
fézi 8iti doSlo k vytvoreni stehu provédzénim horni niti se spodnf nitf. Hrot 10 chapade
musi tedy probihat tésné’pfi télesu jehly 9, a to pokud moZno v udrovni ouka 9b jehly 9,
kde je smylka Z nejsir3f a tedy nejmens{ riziko, Ze hrof 10 chapale do ni evnikne, &imZ by

nastalo tzv. vynechdni stehu. Aby bylo toto riziko déle zmenSeno, jsou jehly pro 3ici stroje
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zpravidla opat¥eny vgbrénim 9a dovolujicim je3t& vice pribliZit drdhu hrotu 10 chapale
k t&lesu jehly 9. ProtoZe vZak se smy&ka Z smérem vzhiru rychle zuZuje, je pro jejf
zachycenf hrotem 10 chapa¥e k dispozici jen relativn& omezeny Usek i p¥i pouZiti vybréni
9a v jehle 9. Protoze vy&kovéd poloha chapade v Zicim stroji se v pribdhu 3it{ nemdni,
bylo by Z4doucf, aby té% jehla 9 byla pfi vnikéni hrotu 10 chapale do smytky Z vidy
v té%e vylkové poloze, & to v takové, pri ni% by hrot 10 chapale vnikal do emylxky Z
v jejim nejSir3im dseku.

Tento poiadavek je snadno splnitelny u Sicith strojd rovnostehovych, kde jehls kond
pouze pfimoZary vratny pohyb vertikélni., U Bicich stroji s klikatym stehem nasopak dochdzi
k vnignut{ hrotu 10 chapa&e do smy&ky Z jednak pii pravé, jednak p¥i levé poloze jehelni
tyte 8 a tedy i pri dvou rdznjch vyskovych polohdch jehelnf tyfe 8, je-li peuZito uspoﬁédéni
podle znsmého stavu techniky, tedy s Zepem 7a unédSele 7 uloZenym rovnob&in¥ s hlavnim hfide:
lem 2 B3icfho stroje. Protoée.k zachyceni smy&ky Z doci.dzi p¥i pohybu jehly 9 vzhiru, ve '
smdru 5ipky A, projde p¥i pravé poloze jehelni tyfe § hrot 10 chapaée vybrdjim 9a jehly 9
v blizkosti jejiho hornfiho xonce 9aa, kdeZto pii 1evé'poloze jehelnt tyée 8 v blizkosti
spodniho konce 9ab vybréni 98, jestliZe hrot 10 chapate =e oté&l ve sméru Sipky E. Slkmym .
uspobddédnim Zepu Ta undSede 7 jehelni tyfe 8, zndzornénym na obr. 1l & 2, se tedy doséhne to-
ho, te p¥i pravé poloze jehelni ty¥e 8 projde hrot 10 chapale nikoliv v blizkosti hornihe '
konce 9aa vybréni 9a nybr% pondkud nife, nap¥. v blizkosti bodu Zac,tedy v mist&, kde je sm&é-'
ka Z Bir3f1 ne2li u hornfho konce Jsa vybréni 9a. .

Gim v&t3L je nastavens Eiikf klikatého stehu, tim v&t3f je dhlovy rozdil v poloze hrotu
10 chapa&e pri zachycovéni smylky Z jednak v pravé, jednak v kevé poloze jehelni tyle, a :
tim v&t3L je tedy i rozdfl v poloze jehly 9 konajici pohyb ve sméru 3ipky A. ZeXizenim
podle vyndlezu lze tedy za jinak stejnfch pom&rd zvEt8it 3{Ffku klikatého stehu bez nadwér-
ného rizike vynechdvéni stehd.

Za¥izenl podle vynélezu lze pouZit té% u 3icth strojh s Fetizkovym stehem, nebot
u fich dochdz{ k zachyceni su&éky hrotem smydkova&e zplsobem zcels obdobnym jako u Bicich
strojl s védzanym stehem hrotem chapade.

P¥i otddeni hrotu ;g'chapaée ve sméru 3ipky E, to je proti sm&ru pohybu hodinovych

rulidek, je nutno orientovat sklon Zepu 7a undBele 7 jehelni tyfe 8 vzhiru zleva doprava,

jak je znézornéno na obr. 1. P¥i otd&eni hrotu 10 chapale proti sm&ru Zipky E by bylo
nutno i sklon &epu 7a unddele 7 jehelnf tyle 8 orientovat opaln&, to je vzhlru zprava
doleva. |

U chapade s vertikdlnf osou otédeni mohou nastat dvé alternativy, které jsou
gchematicky zndzorndny na obr. 4, kde 3ipka F oznafuje smér otédeni hrotu chapale
proti sm&ru pehybu hodinovych ruéifek p#i pohledu na chapal shora. Bude-li vzdjemnd poloha
chapade a jehly takovd, Ze k zachycovdni smylky niti hrotem chapafe bude dochdzet v jeho
polchéch J, 5; bude sklon &epu Ja unddede ] jehelnf tyle 8 orientovédn shodn¥ s provedenim }
zndzornénym na obr. 1, to je vzhiru zleva doprava. JestliZe naopak bude smylka zachycovéna |
hrotem chapafe v jeho polohdch M, L, bude nutno sklon &epu Ja unéfefe 7 jehelnf tyle

I
8 orientovat epafn&, to je vzhiru zprava doleva, posuzovéne ve v3ech piipadech vi¥i horizontdl-

n{ rovin&, to je rovin& vymezené pehybem hrotu chapade s vertikdlni esou otalenf{. Zm¥nou smys-
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zlu ot4den{ hrotu chapade proti sméru 3ipky F by i v t&chto piipadech bylo nutno zménit
?rientaci sklonu ¢epu 7a undSele 7 jehelni tyce 8, ledaZe by soulasn& se zménou smyslu
btééeni hrotu chapaée byla provedena i prostorovéd uprava ve smyslu zémény poloh J, X
2poloh§mi M, L nebo poloh M, L polohemi J, K.
: Predchozi vyvody platf obdobné& i pro pohyb smydizovale Zicith stroji s retizkovym ste-
‘_hem, pri%emZ za smysl otddenf je zde nutno poklédat tu fézi pohybu smylkovale, v ni% doché-
zi k vniknut{ hrotu smy&kovade do smy&ky.
! Zati{zeni podle vyndlezu lze pouZit té% u téch Zicich sirojd s xllkatym stehem, u aichi
hriék jehelnf ty%e kond nikoliv vratny p¥imo&ary nybrZ vratiny kyvny pohyb. Toto usporidédnt
gje zndzornéne na cbr. 5., p¥idem} sou¥sdsti shodné s provedenim podle obr. 1 jsou oznadeny
%jmiz vztahovymi znalkemi, kdeZto souldsti 0dli%né nebo novs pristupujici Jsou oznaleny
&ztahovymi znadkami od 31 vy3e. V ¥4sti na obr. 5 nezndzornéné je toto zsFizeni chodné s
brovedenim podle obr. 1. '

Drzsgk 31 jehelni tyle 8 kluzné uloZené v jeho vedenich 31a Jje kyvn& uloZen na ‘Eepu
ﬁ; zasazeném do remena 1 Siciho stroje a miZe tedy konat kyvny pohyb ve sméru élpek G, H.
Nemisto téhla 23 je pouZito tahla 33, které je kloubem 34 spojeno 8 drZédkem 31 jehelnd
ty¢e 8, na ni% je pevn® uchycena objimka 33 obepnutd kloubem 36b undSele 36, ktery se
0d undsede 7 1i¥%f pouze timto kloubem 3&b. fep 36a je orientovén 3ikmo stejnd jako &ep
ig, v daldim je toto zaPfizeni chodné se za¥izenim podle obr. 1 a 2.

PREDMET VYNALEZU

éafﬁzeni pro zvdtovani 3i¥ky klikatého stehu u Zicich strojd obsahujici hlavni h¥idel

a stehotvorné ustroji, nep¥iklad chapa¢ nebo smylkoval, obsahujici téhlo uspofidané
vratnéd posuvig ve améru osy hlavniho h¥idele &iciho stroje a pohybové spraZené jednak

8 hlavnim hifdelem $icfho stroje, jednak s dridkem jehelni tyle, a kxliku pohybové
épfaéenou Jdnak s hlavnim h¥fdelem Siciho stroje, jednak, a to prostfednictvim na &epu
nasazeného unédede, s jehelnl ty¥f pevn& uchycenou v undfei, vy zna & ené tim

fe tep (7a; 36a) unifede (7;36) jehelni tyle (8] je uspofssédn viéi horizowntdlni

rovind, to je rovind vymezené pohybem hrotu chapale s vertikdlnf osou otsleni, se sklonem

(db) orientovanym v zdvielosti na smyslu otddeni hrotu (10) chapale, pop¥. hrotu smylkovale.

2 vykresy
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