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1,05 | 110 | -115 | -1.20 | -1.25 | -1.30
0,32 | R 1,31 1,16 1,06 099
0,31 1,49 127 114 105 0,97
0,30 1,42 1,24 112 1,03 096
0.29 1,68 1,3 1,21 110 1,02 095
0,28 1,55 1,32 1.18 1,08 1M 0.94
0.27 147 1.28 1,16 1,07 0,99 093
0.26 1.4 125 1,14 105 0,98 092
0.25 1.3 1.22 112 1.04 0,97 092
0,24 1,32 1,20 1,10 1,08 0,96 0,41
0,23 1,29 1,18 1,09 1,01 0.5 0,90
0,22 128 115 1,07 1,00 0,94 089
0.21 1.23 114 1,08 0.98 0.93 088
0,20 1,21 112 1,04 0,98 0,93 0,88
0,19 1,19 1,10 1,03 0,97 0,92 087
0,18 117 1,09 1,02 0,96 091 0886
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