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【公表日】平成24年8月2日(2012.8.2)
【年通号数】公開・登録公報2012-030
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【国際特許分類】
   Ａ６１Ｂ   6/03     (2006.01)
   Ａ６１Ｎ   5/10     (2006.01)
【ＦＩ】
   Ａ６１Ｂ   6/03    ３３３Ａ
   Ａ６１Ｎ   5/10    　　　Ｓ
   Ａ６１Ｎ   5/10    　　　Ｄ

【手続補正書】
【提出日】平成24年12月27日(2012.12.27)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　患者をモニタリングする方法であって：
　少なくとも１呼吸サイクルの間、患者の少なくとも一部分のタイミングおよび位置を示
すデータを取得する段階と；
　取得されたデータをそれぞれ当該呼吸サイクルの異なる部分に関連付けられる複数のデ
ータのグループに分割する段階と；
　分割されたデータ使って当該呼吸サイクルのそれぞれの異なる部分の間の患者の前記少
なくとも一部分の位置の変動の複数のモデルを生成する段階と；
　その後のある呼吸期間の間、患者の前記少なくとも一部分の位置を示す測定を表すさら
なるデータを取得する段階と；
　前記複数のモデルおよび前記取得されたさらなるデータを使って、初期の取得されたデ
ータに対応しない呼吸を検出する段階とを含む方法。
【請求項２】
　請求項１記載の患者をモニタリングする方法であって、取得されたデータを分割する段
階は、それぞれ特定の振幅範囲に関連付けられるデータのグループに、取得されたデータ
を分割することを含む、方法。
【請求項３】
　請求項１記載の患者をモニタリングする方法であって、取得されたデータを分割する段
階は、それぞれ呼吸サイクル内の特定の期間に関連付けられるデータのグループに、取得
されたデータを分割することを含む、方法。
【請求項４】
　請求項１ないし３のうちいずれか一項記載の患者をモニタリングする方法であって、前
記複数のモデルおよび前記取得されたさらなるデータを使って、初期の取得されたデータ
に対応しない呼吸を検出する段階は：
　前記複数のモデルから、呼吸サイクルのうち、取得されたさらなるデータが関係してい
ると判定された部分に関連付けられたモデルを選択し；
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　前記選択されたモデルを使って、前記取得されたさらなるデータに対応する、患者の前
記少なくとも一部分の位置の表現をモデル化し；
　前記取得されたさらなるデータを前記モデル化された表現と比較することを含む、
方法。
【請求項５】
　請求項１ないし３のうちいずれか一項記載の患者をモニタリングする方法であって、前
記複数のモデルおよび前記取得されたさらなるデータを使って、初期の取得されたデータ
に対応しない呼吸を検出する段階は：
　前記複数のモデルから、呼吸サイクルのうち、取得されたさらなるデータが関係してい
ると判定された部分に関連付けられたモデルを選択し；
　前記選択されたモデルを使って前記さらなるデータの表現をモデル化するための一組の
重みを決定し；
　前記表現をモデル化するための決定された前記一組の重みに基づいて生じる、前記取得
されたさらなるデータの前記表現の確からしさを示すもっともらしさ指標を計算し；
　前記もっともらしさ指標を閾値と比較することを含む、
方法。
【請求項６】
　請求項１ないし３のうちいずれか一項記載の患者をモニタリングする方法であって、前
記複数のモデルおよび前記取得されたさらなるデータを使って、初期の取得されたデータ
に対応しない呼吸を検出する段階は：
　前記複数のモデルのそれぞれについて、重み付け因子を決定し；
　取得されたさらなるデータが、前記決定された重み付け因子に従って前記複数のモデル
に重み付けしたものを使って生成される、前記取得されたさらなるデータのモデル化され
た表現に対応する程度を決定することを含む、
方法。
【請求項７】
　請求項６記載の患者をモニタリングする方法であって、前記複数のモデルのそれぞれが
平均モデル値に関連付けられており、重み付け因子の前記決定が、前記取得されたさらな
るデータと、前記モデルに関連付けられた前記平均モデル値との比較に基づく、方法。
【請求項８】
　請求項６記載の患者をモニタリングする方法であって、重み付け因子の前記決定が、前
記取得されたさらなるデータに最もよく一致する平均モデル値に関連付けられたモデルの
識別に基づいて重み付け因子を設定することを含む、方法。
【請求項９】
　請求項６記載の患者をモニタリングする方法であって、重み付け因子の前記決定が、前
記複数のモデルのそれぞれに関連付けられた平均モデル値と前記取得されたさらなるデー
タとの間の差に基づいて重み付け因子を設定することを含む、方法。
【請求項１０】
　請求項１ないし９のうちいずれか一項記載の患者をモニタリングする方法であって、前
記複数のモデルおよび前記取得されたさらなるデータを使って、初期の取得されたデータ
に対応しない呼吸を検出する段階は：
　前記複数のモデルのそれぞれについて、重み付け因子を決定し；
　前記重み付け因子に従って前記複数のモデルに重み付けしたものを使って前記さらなる
データの表現をモデル化するための一組の重みを決定し；
　前記表現をモデル化するための決定された前記一組の重みに基づいて生じる、前記取得
されたさらなるデータの前記表現の確からしさを示すもっともらしさ指標を計算し；
　前記もっともらしさ指標を閾値と比較することを含む、
方法。
【請求項１１】
　請求項１ないし１０のうちいずれか一項記載の患者をモニタリングする方法であって、
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前記複数のモデルおよび前記取得されたさらなるデータを使って、初期の取得されたデー
タに対応しない呼吸を検出する段階は：
　前記複数のモデルのそれぞれについて、重み付け因子を決定し；
　前記重み付け因子に従って前記複数のモデルに重み付けしたものを使って前記さらなる
データの表現をモデル化するための一組の重みを決定し；
　前記取得されたさらなるデータを前記モデル化された表現と比較することを含む、
方法。
【請求項１２】
　患者モニタであって：
　患者の少なくとも一部分の位置を示す測定値を決定するよう動作可能な３Ｄ位置決定モ
ジュールと；
　前記３Ｄ位置決定モジュールによって決定される患者の少なくとも一部分の位置を示す
測定値をタイミング・データと関連付けるよう動作可能なクロック・モジュールと；
　前記位置およびタイミング・データを、それぞれ呼吸サイクルの異なる部分に関連付け
られる複数のデータのグループに分割し、部分に分けられたデータを使って、当該呼吸サ
イクルのそれぞれの異なる部分の間の患者の前記少なくとも一部分の位置の変動の複数の
モデルを生成するよう動作可能なモデル生成モジュールと；
　位置およびタイミング・データならびに前記モデル生成モジュールによって生成された
複数のモデルを利用して、前記モデルを生成するために使われた画像中に現れるものとは
異なる呼吸を同定するよう動作可能な比較モジュールとを有する、
患者モニタ。
【請求項１３】
　請求項１２記載の患者モニタであって、前記比較モジュールは：
　前記モデル生成モジュールによって生成された前記複数のモデルから、呼吸サイクルの
うち、時間およびタイミング・データが関係していると判定された部分に関連付けられた
モデルを選択し；
　前記選択されたモデルを使って前記位置およびタイミング・データの表現をモデル化す
るための一組の重みを決定し；
　前記表現をモデル化するための決定された前記一組の重みに基づいて生じる、前記位置
およびタイミング・データの前記表現の確からしさを示すもっともらしさ指標を計算し；
　前記もっともらしさ指標を閾値と比較するよう動作可能である、
患者モニタ。
【請求項１４】
　請求項１３記載の患者モニタであって、前記モデル生成モジュールが、前記複数のモデ
ルのそれぞれを平均モデル値に関連付けるよう動作可能であり、前記比較モジュールが、
取得された位置およびタイミング・データと、前記モデルに関連付けられた前記平均モデ
ル値との比較に基づいて、モデルに重み付けするための重み付け因子を決定するよう動作
可能である、患者モニタ。
【請求項１５】
　コンピュータによって解釈可能な命令を記憶しているコンピュータ可読媒体であって、
前記命令は、プログラム可能なコンピュータによって実行されたときに、該コンピュータ
に請求項１ないし１１のうちいずれか一項記載の方法を実行させるものである、
コンピュータ可読媒体。
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