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本发明提供一种作业工具辅助手柄。可拆卸

地安装于作业工具(1)的作业工具辅助手柄(10)

具有安装部件(22)、螺杆轴(30)、基体(40)、顶端

部件(60)和握把(50)，其中，所述安装部件(22)

呈长形且可弹性变形，其被卷绕于所述作业工具

(1)的外周；所述螺杆轴(30)具有与所述安装部

件(22)的两端连接的基部(31)；所述基体(40)呈

筒状且所述螺杆轴(30)从其中穿过；所述顶端部

件(60)位于所述基体(40)的前端且所述螺杆轴

(30)的顶端与所述顶端部件旋合；所述握把(50)

呈筒状且覆盖所述基体(40)。据此，能够抑制向

握把部传递的振动。
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1.一种作业工具辅助手柄(10)，其可拆卸地安装于作业工具(1)，其特征在于，

具有安装部件(22)、螺杆轴(30)、基体(40)、顶端部件(60)和握把(50)，其中，

所述安装部件(22)呈长形且可弹性变形，其被卷绕于所述作业工具(1)的外周；

所述螺杆轴(30)具有与所述安装部件(22)的两端连接的基部(31)；

所述基体(40)呈筒状且所述螺杆轴(30)从其中穿过；

所述顶端部件(60)位于所述基体(40)的前端且所述螺杆轴(30)的顶端与所述顶端部

件旋合；

所述握把(50)呈筒状且覆盖所述基体(40)。

2.根据权利要求1所述的作业工具辅助手柄(10)，其特征在于，

还具有弹性体(70)，该弹性体(70)被配置于所述基体(40)的外周面与所述握把(50)的

内周面之间。

3.根据权利要求1或2所述的作业工具辅助手柄(10)，其特征在于，

还具有连接机构(L)，该连接机构(L)使所述握把(50)可旋转地连接于所述基体(40)。

4.根据权利要求3所述的作业工具辅助手柄(10)，其特征在于，

以使所述握把(50)相对于所述基体(40)沿所述作业工具(1)的作业方向倾斜移动的方

式，所述连接机构(L)将所述握把(50)连接于所述基体(40)。

5.根据权利要求2至4中任一项所述的作业工具辅助手柄(10)，其特征在于，

所述弹性体(70)被设置于与所述顶端部件(60)相反的一侧的所述握把(50)的基部。

6.根据权利要求3至5中任一项所述的作业工具辅助手柄(10)，其特征在于，

所述连接机构(L)具有旋转轴和轴承部，其中，

所述旋转轴被设置于所述手柄或所述基体的一方；

所述轴承部被形成于所述手柄或所述基体的另一方且可旋转地保持所述旋转轴。

7.根据权利要求6所述的作业工具辅助手柄(10)，其特征在于，

所述顶端部件(60)以封闭所述轴承部的开口的方式将所述旋转轴保持于所述轴承部。

8.根据权利要求6或7所述的作业工具辅助手柄(10)，其特征在于，

所述旋转轴是从所述握把(50)的内周面向内侧突出的凸部(53)，

所述轴承部是向所述基体(40)的顶端开口的凹部(43)，

所述基体(40)的所述顶端与所述顶端部件(60)的抵接面接触。

9.根据权利要求2至8中任一项所述的作业工具辅助手柄(10)，其特征在于，

所述基体(40)具有圆筒状的基体主体(41)，

所述弹性体(70)被粘接于所述基体主体(41)的外周。

10.根据权利要求1至9中任一项所述的作业工具辅助手柄(10)，其特征在于，

所述顶端部件(60)的直径比所述握把(50)大。

11.一种锤钻(1)，其特征在于，

具有权利要求1至10中任一项所述的作业工具辅助手柄(10)。
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作业工具辅助手柄

技术领域

[0001] 本发明涉及一种辅助手柄(auxiliary  handle)，其可拆卸地安装于锤钻等作业工

具。

背景技术

[0002] 在日本发明专利授权公报特许第6612157号(以下称为专利文献1)、日本发明专利

授权公报特许第5280934号(以下称为专利文献2)、日本发明专利授权公报特许第5345988

号(以下称为专利文献3)中公开的锤钻具有由使用者用一只手把持的主手柄和用另一只手

把持的辅助手柄。辅助手柄具有被安装于钻主体的外周的安装部和从安装部延伸出的棒状

的握把部(grip  part)。

专利文献1的辅助手柄的安装部和握把部一体形成为单一的部件。专利文献2和专

利文献3的辅助手柄通过组装于安装部的螺钉与组装于握把部的紧固部相互旋合而一体形

成。因此，由作业工具产生的振动易于通过安装部和紧固部传递到握把部。

发明内容

[发明所要解决的技术问题]

[0003] 本发明的目的在于，提供一种能够抑制向握把部传递的振动的作业工具辅助手

柄。

[用于解决技术问题的技术方案]

[0004] 本发明的第1观点为一种作业工具辅助手柄，其可拆卸地安装于作业工具，其中，

具有安装部件、螺杆轴(screw  shaft)、基体(base)、顶端部件和握把，其中，

所述安装部件呈长形且可弹性变形，其被卷绕于所述作业工具的外周；

所述螺杆轴具有与所述安装部件的两端连接的基部；

所述基体呈筒状且所述螺杆轴从其中穿过；

所述顶端部件位于所述基体的前端且所述螺杆轴的顶端与所述顶端部件旋合；

所述握把呈筒状且覆盖所述基体。

附图说明

[0005] 图1是实施例的锤钻的侧视图。

图2是侧手柄的主视图。

图3是图1的III‑III向视的侧手柄的剖视图。

图4是图3的IV‑IV剖视图。

[附图标记说明]

1：锤钻(作业工具)；2：主体壳体；2a：手柄安装部；2b：卡止爪；3：钻头夹盘(drill 

chuck)；3a：钻头；4：主手柄；4a：开关操作柄；P：输出轴线；10：侧手柄(辅助手柄、作业工具

辅助手柄)；11：安装部；12：把持部；21：盖部件；22：金属带(安装部件)；23：卡止孔；24：突起
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部；25：凸缘部；30：螺杆轴；31：基部；32：外螺纹部；40：基体；41：基体主体；42：扩径部；43：

凹部(轴承部)；50：握把；51：手柄主体；52：凸缘部；53：凸部(旋转轴)；L：连接机构；Q：旋转

轴线；60：顶端部件；61：扩径部；62：突出部；63：内螺纹部；64：抵接面；65：伸出部；66：通孔；

70：弹性体；80：锁定部；81：螺旋弹簧；82：引导部件；83：锁定部件；84：卡合爪部；85：止动

件；H：引导孔。

具体实施方式

[0006] 根据图1～4来说明本发明的一个实施例。图1所示的锤钻1具有主体壳体2、钻头夹

盘3、主手柄4和侧手柄10。在主体壳体2中内置有马达、旋转传递机构。钻头夹盘3从主体壳

体2的前部向主体壳体2的前方突出。

[0007] 如图1所示，主体壳体2在前部具有圆筒状的手柄安装部2a。侧手柄10被安装于手

柄安装部2a。手柄安装部2a的直径比主体壳体2小。据此，手柄安装部2a形成凹进主体壳体2

的形状。因此，能够限制安装于手柄安装部2a的侧手柄10在轴向上向主体壳体2移动。主体

壳体2在前端部具有大致L字状的卡止爪2b。多个卡止爪2b沿主体壳体2的前端部的外周按

一定的间隔设置。集尘杯(未图示)被卡止于卡止爪2b。集尘杯抑制由钻头3a产生的粉尘飞

向主体壳体2。

[0008] 钻头夹盘3自如拆装地被安装于从主体壳体2向前方突出的工具保持器(未图示)。

钻头3a从钻头夹盘3向前方突出。

主手柄4从主体壳体2的后端部向下方延伸。主手柄4具有开关操作柄4a。在开关操

作柄4a的后侧，内装有开关主体。在通过把持主手柄4的手的指尖向后方侧扣动操作开关操

作柄4a时，开关主体接通而启动马达。

[0009] 使用者用一只手(例如右手)把持主手柄4，用另一只手(例如左手)把持侧手柄10。

如图1所示，侧手柄10沿与锤钻1的冲击方向(输出轴线P)交叉的方向延伸。此外，在图1中，

为了清晰化而示出侧手柄10以从主体壳体2向下方延伸的纵向姿态安装的状态。但是，侧手

柄10通常以从主体壳体2向左侧或右侧延伸的横向姿态被安装使用。

[0010] 如图2所示，侧手柄10具有安装部11和把持部12。如图3所示，安装部11具有盖部件

21和金属带22。把持部12具有圆筒状的基体40和握把50。握把50覆盖基体40。金属带22为具

有两端部的大致环状的铁制部件。金属带22在两端部具有卡止孔23。螺杆轴30的基部31与

卡止孔23卡合。螺杆轴30穿过基体40。螺杆轴30的外螺纹部32与顶端部件60的内螺纹部63

旋合。据此，金属带22通过螺杆轴30立设于把持部12。

[0011] 如图3所示，金属带22的两端部和螺杆轴30的基部31被收容于盖部件21。通过紧固

顶端部件60，金属带22被拉入盖部件21的内部。据此，金属带22的环状部的直径被缩小。通

过将环状部嵌装于手柄安装部2a，侧手柄10被安装于锤钻1。盖部件21在端部具有突起部

24。突起部24向金属带22的内侧突出。3个突起部24以夹着金属带22的方式分别形成于金属

带22的前侧和后侧。各突起部24嵌入手柄安装部2a所形成的凹部(未图示)。通过突起部24，

能够阻止被安装于手柄安装部2a的侧手柄10沿周向转动。盖部件21在与把持部12相邻的端

部(图3的下端部)具有凸缘部25。凸缘部25向径向的外侧伸出。

[0012] 如图3所示，在盖部件21的侧方，一体形成有锁定部80。锁定部80具有引导部件82。

引导部件82在图3中形成向上方开口的内部空间。在引导部件82的内部收容有锁定部件83。
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在引导部件82的内壁面与锁定部件83之间安装有螺旋弹簧81。通过螺旋弹簧81的弹力，锁

定部件83被向远离把持部12的方向施力。如图2、3所示，引导部件82具有引导孔H。引导孔H

沿锤钻1的冲击方向贯穿。引导孔H呈六边形。能够使由截面六边形的金属构成的棒状的止

动杆(未图示)以与钻头3a平行的方式自如移动地贯穿于引导孔H。使用者在克服螺旋弹簧

81地压入锁定部件83的状态下，能够将止动杆(stopper  pole)插入引导孔H。

[0013] 如图3所示，锁定部件83具有金属制的卡合爪部84和止动件85。通过由螺旋弹簧81

对锁定部件83向远离把持部12的方向施力，卡合爪部84与从引导孔H穿过的止动杆卡合。另

外，通过止动件85来限制止动杆。

[0014] 如图3所示，基体40具有基体主体41。基体主体41呈沿直线状延伸的圆筒状。基体

主体41在基端(图3的上端)具有扩径部42。扩径部42的直径从基体主体41到安装部11逐渐

变大。如图4所示，基体主体41在顶端(图4的下端)具有2个凹部43。各凹部43向顶端部件60

开口。

[0015] 如图3所示，握把50具有圆筒状的握把主体51。握把主体51在基端(图3的上端)具

有凸缘部52。凸缘部52向径向的外侧伸出。握把主体51在顶端(图3的下端)具有2个凸部53。

各凸部53呈向径向的内侧突出的圆柱状。2个凸部53彼此向相对的方向突出。握把主体51呈

轴向的中央部比两侧部扩径而成的桶形。因此，易于使用者把持握把50。

[0016] 如图3所示，握把50被从基体40的顶端侧插入且覆盖基体40的外周面。如图4所示，

握把50的凸部53进入基体40的凹部43。据此，握把50以凸部53为中心而相对于基体40进行

旋转。凸部53和凹部43形成连接机构L。由于凸部53构成连接机构L的旋转轴，与旋转轴由其

他部件构成的结构相比能够减少零部件个数。凸部53的轴向(旋转轴线Q)与锤钻1的冲击方

向(输出轴线P)交叉。据此，握把50相对于基体40沿锤钻1的冲击方向倾斜移动。因此，高效

地抑制握把50沿锤钻1的冲击方向产生的振动。

[0017] 如图3所示，在握把50与基体40之间设置有弹性体70。弹性体70为片状的海绵。弹

性体70以卷绕的方式被粘接在基体主体41的基端侧的外周。弹性体70通过双面胶带、粘接

剂等任意的方法来粘接。握把50的基端隔着弹性体70被支承于基体40。弹性体70抑制从基

体40向握把50传递的振动。弹性体70被设置于与握把50的连接机构L相反的一侧的端部。握

把50以连接机构L为中心相对于基体40进行倾摆。因此，握把50的基端侧与顶端侧相比倾斜

移动得更大。弹性体70稳定地支承握把50的基端侧的倾斜移动，从而抑制振动。

[0018] 如图2所示，顶端部件60具有与握把50的外周面呈共面状的表面。顶端部件60在顶

端(图2的下端)具有扩径部61。扩径部61的直径向顶端逐渐变大。据此，顶端部件60具有在

侧视观察时呈大致梯形的圆锥形。在把持握把50的使用者的手向顶端方向移动时，被扩径

部61卡挂。据此，防止把持握把50的手沿顶端方向脱离。扩径部61在外周面具有多个突出部

62。多个突出部62沿周向按一定的间隔形成。据此，防止把持顶端部件60的手滑动。因此，易

于使用者转动顶端部件60。

[0019] 如图3所示，顶端部件60在中心部具有通孔66。螺杆轴30从通孔66穿过。通孔66在

顶端具有内螺纹部63。顶端部件60具有抵接面64。抵接面64与基体40及握把50的顶端面(图

3的下端面)抵接。顶端部件60以握把50不会相对于基体40脱落的方式进行支承。如图4所

示，抵接面64覆盖基体40的凹部43。据此，凹部43的内部空间被凹部43的内壁面和顶端部件

60的抵接面64封闭。因此，握把50的各凸部53能够以不会从基体40的凹部43脱离地的方式
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进行旋转。抵接面64在中心部具有伸出部65。伸出部65向基体40伸出。伸出部65被插入基体

40的内侧。据此，在安装顶端部件60时，易于将顶端部件60相对于基体40定位。

[0020] 如图2所示，侧手柄10具有金属带22，其呈长形且可弹性变形，并且被卷绕于锤钻1

的外周。在金属带22的两端连接有螺杆轴30的基部31。螺杆轴30从筒状的基体40穿过。顶端

部件60位于基体40的前端。螺杆轴30的顶端与顶端部件60旋合。由筒状的握把50覆盖基体

40。

[0021] 据此，螺杆轴30与顶端部件60旋合。顶端部件60和握把50是不同的部件。因此，锤

钻1的振动被传递到金属带22、螺杆轴30和顶端部件60。然后，振动从安装部件22向螺杆轴

30传递，从螺杆轴30的基部31向前端传递，经过螺杆轴30的前端的顶端部件60后传递到握

把50。因此，与现有技术的结构相比，振动以衰减后的状态传递到握把50。因此，不易向握把

50传递振动。

[0022] 如图3所示，在基体40的外周面与握把50的内周面之间设置有弹性体70。因此，利

用弹性体70将握把50保持于基体40。通过弹性体70，能够抑制从基体40向握把50传递的振

动。

[0023] 如图4所示，由连接机构L将握把50可旋转地与基体40连接。据此，能够抑制从基体

40向握把50传递的振动。

[0024] 如图4所示，以握把50相对于基体40沿锤钻1的作业方向倾斜移动的方式，连接机

构L将握把50与基体40连接。因此，能够高效地抑制握把50沿锤钻1的方向产生的振动。

[0025] 如图3所示，弹性体70被设置于与顶端部件60相反的一侧的握把50的基部。因此，

将弹性体70设置于比顶端部件60更接近金属带22的位置。因此，握把50的一端通过设置于

顶端部件60侧的连接机构L可旋转地与基体40连接。握把50的另一端通过弹性体70被保持

于基体40。因此，握把50被稳定性良好地保持于基体40。另外，来自锤钻1的振动不易传递到

握把50。

[0026] 如图4所示，连接机构L具有设置于握把50或基体40的一方的旋转轴和形成于握把

50或基体40的另一方且可旋转地保持旋转轴的轴承部。通过旋转轴和轴承部，能够使握把

50相对于基体40旋转。

[0027] 如图4所示，顶端部件60以封闭轴承部的开口的方式将旋转轴保持于轴承部。据

此，顶端部件60构成连接机构L的一部分。

[0028] 如图4所示，旋转轴是从握把50的内周面向内侧突出的凸部53。轴承部是向基体40

的顶端开口的凹部43。基体40的顶端与顶端部件60的抵接面64接触。因此，能够通过凸部53

和凹部43的简单的结构使握把50相对于基体40旋转。另外，通过顶端部件60与基体40的顶

端面接触，将凹部43的开口封闭。据此，能够高效地抑制凸部53的脱落。

[0029] 如图3所示，基体40具有圆筒状的基体主体41。弹性体70被粘接于基体主体41的外

周。据此，易于使弹性体70粘接于基体40，能够抑制弹性体70的位置偏移。

[0030] 如图2所示，顶端部件60的直径比握把50大。据此，通过把持握把50的手卡挂于顶

端部件60，能够防止脱落。

[0031] 如图1所示，锤钻1具有侧手柄10。据此，能够抑制向把持侧手柄10来使用锤钻1的

使用者传递振动。据此，降低使用者的负担。

[0032] 能够对以上说明的实施例进行各种变更。作业工具例示了一边使钻头3a旋转一边
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冲击的锤钻1。代替于此，作业工具例如也可以是用于錾凿作业的电锤工具等，使顶端工具

仅进行冲击动作的冲击工具。

[0033] 顶端部件60例示了截面为圆形。代替于此，顶端部件60也可以为截面为方形等适

当的形状。顶端部件60也可以为不具有扩径部61的结构。

[0034] 安装部件22例示了铁制的金属带22。代替于此，安装部件22也可以为铝等铁以外

的金属制。除此以外，也可以由树脂构成而不是金属。

[0035] 弹性体70例示了片状的海绵。代替于此，弹性体70也可以为橡胶、有机硅。弹性体

70也可以呈无接头的环形。在该情况下，弹性体70可以为不是粘接于基体主体41的外周面

而是嵌装于基体主体41的外周面的结构。弹性体70也可以粘接于握把50的内周面。弹性体

70也可以设置于比基体40的轴向的中央靠顶端部件60侧的位置。

[0036] 连接机构L也可以设置于比基体40的轴向的中央靠金属带22侧的位置。连接机构L

的旋转轴例示了握把50的凸部53。代替于此，连接机构L的旋转轴也可以为与握把50、基体

40分体的销。也可以使凸部53形成于基体40，凹部43形成于握把50。

[0037] 实施例的锤钻1为本发明的作业工具的一例。实施例的侧手柄10为本发明的辅助

手柄的一例。实施例的金属带22为本发明的安装部件的一例。

实施例的凸部53为本发明的旋转轴的一例。实施例的凹部43为本发明的轴承部的

一例。
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