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@ Resumen:

Brazo de reaccién para amplificador de par motor
motorizado.

Brazo de reaccion para un amplificador de par motor
motorizado que tiene un alojamiento con un eje, una
unidad de amplificador de par motor y un dispositivo
de conmutacion para conmutar la unidad de
amplificador de par motor entre velocidad alta/par
motor bajo y velocidad baja/par motor alto, esta
configurado para accionar el dispositivo de
conmutacion de modo que cuando el brazo de
reaccion se coloca en una primera posicion, la unidad
de amplificador de par motor se conmuta a velocidad
alta/par motor bajo y el brazo de reaccion puede
utilizarse como un mango por un operario, y cuando
el brazo de reaccién se coloca en una segunda
posicion, la unidad de amplificador de par motor se
conmuta a velocidad baja/par motor alto y el brazo de
reaccion puede hacer tope contra un objeto
estacionario puesto que el operario no puede
absorber el par motor alto.

Aviso:

Se puede realizar consulta prevista por el art. 37.3.8 LP.
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DESCRIPCION

Brazo de reaccién para amplificador de par motor
motorizado.

Antecedentes de la invencion

La presente invencion se refiere a brazos de reac-
cién para amplificadores de par motor motorizados,
asi como a amplificadores de par motor motorizados
dotados con brazos de reaccion.

Se dispone de amplificadores de par motor motori-
zados o multiplicadores de par motor para usarse con
dos velocidades, incluyendo una velocidad alta para
introducir una tuerca en un tornillo o similar o para
extraer la tuerca, y una velocidad baja para aplicar un
par motor alto a la tuerca para apretar o aflojar la tuer-
ca.

Los amplificadores de par motor requieren el uso
de medios de reaccién para derivar una fuerza de reac-
cién generada durante el giro de la tuerca, a un objeto
estacionario. Esto presenta el problema de que es ne-
cesario limitar la velocidad de introduccién, para evi-
tar que el brazo de reaccién, que normalmente hace
tope contra una tuerca adyacente a la tuerca que ha de
apretarse, golpee la tuerca adyacente a una velocidad
alta, lo que podria producir un accidente grave por
ejemplo, que puede afectar a los dedos del operario.

El mismo problema surge cuando se usa un am-
plificador de par motor de modo que el mecanismo de
engranaje y el alojamiento del engranaje giran a una
velocidad dada en el mismo sentido para introducir o
extraer, y en sentidos opuestos para apretar o aflojar
una tuerca, debido a que aunque es necesario un tope
del brazo de reaccién para el modo de funcionamien-
to mencionado en segundo lugar, no es deseable para
el modo de funcionamiento mencionado en primer lu-
gar, de nuevo para evitar accidentes.

Sumario de la invencion

Por consiguiente, es un objeto de la presente in-
vencién proporcionar un brazo de reaccién para un
amplificador de par motor motorizado, asi como un
amplificador de par motor motorizado con un brazo
de reaccion, que evita las desventajas anteriormente
mencionadas de la técnica anterior.

Para mantener estos objetos y otros que resulta-
rdn evidentes mds adelante en el presente documen-
to, una caracteristica de la presente invencién resi-
de, dicho brevemente, en un brazo de reaccién para
un amplificador de par motor motorizado que tiene
un alojamiento, medios de amplificador de par motor
y medios de conmutacién para conmutar los medios
de amplificador de par motor entre velocidad alta/par
motor bajo y velocidad baja/par motor alto, estando
configurado dicho brazo de reaccién para accionar di-
chos medios de conmutacién de modo que cuando di-
cho brazo de reaccién se coloca en una primera posi-
cién, los medios de amplificador de par motor se con-
mutan a velocidad alta/par motor bajo y el brazo de
reaccion puede utilizarse como un mango por un ope-
rario, y cuando dicho brazo de reaccidn se coloca en
una segunda posicion, los medios de amplificador de
par motor se conmutan a velocidad baja/par motor al-
to y dicho brazo de reaccién puede hacer tope contra
un objeto estacionario puesto que el operario no pue-
de absorber el par motor alto.

Otra caracteristica de la presente invencion reside,
dicho brevemente, en un amplificador de par motor
motorizado con un brazo de reaccién, que compren-
de el amplificador de par motor motorizado que tiene
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un alojamiento, medios de amplificador de par motor
y medios de conmutacién para conmutar los medios
de amplificador de par motor entre velocidad alta/par
motor bajo y velocidad baja/par motor alto; de manera
que el brazo de reaccién estd configurado para accio-
nar dichos medios de conmutacién de modo que cuan-
do dicho brazo de reaccién se coloca en una primera
posicién, los medios de amplificador de par motor se
conmutan a velocidad alta/par motor bajo y dicho bra-
zo de reaccién puede utilizarse como un mango por un
operario, y cuando dicho brazo de reaccién se coloca
en una segunda posicién, los medios de amplificacién
de par motor se conmutan a velocidad baja/par motor
alto y dicho brazo de reaccién puede hacer tope con-
tra un objeto estacionario puesto que el operario no
puede absorber el par motor alto.

Cuando el brazo de reaccion se disefia segin la
presente invencién, entonces en un ejemplo puede uti-
lizarse como un mango, mientras que en otro ejemplo
puede utilizarse como un brazo de reaccién para hacer
tope contra uno de objetos estacionarios adyacentes.

Los rasgos novedosos que se consideran caracte-
risticos de la presente invencion se exponen en parti-
cular en las reivindicaciones adjuntas. La propia in-
vencion, sin embargo, tanto en cuanto a su construc-
cién como a su método de funcionamiento, junto con
objetos y ventajas adicionales de la misma, se enten-
derd mejor a partir de la siguiente descripcion de rea-
lizaciones especificas cuando se lean en conexién con
los dibujos adjuntos.

Breve descripcion de los dibujos

La figura 1 es una vista que muestra una seccién
transversal de un amplificador de par motor motoriza-
do con un brazo de reaccidn segun la presente inven-
cion.

Descripcion de las realizaciones preferidas

Un amplificador de par motor motorizado mostra-
do en los dibujos tiene un alojamiento que se identifi-
ca con el nimero de referencia 1 y estd dotado con un
mango 2. El amplificador de par motor tiene un motor
3, y un multiplicador 4 de engranaje de fase tnica, por
ejemplo de tipo planetario, que se acciona mediante el
motor 3 y tiene un drbol 5 de salida.

Un conjunto de engranajes planetarios de fase
miltiple se aloja en el alojamiento 1 e incluye, por
ejemplo, una primera fase y una segunda fase. La pri-
mera fase incluye un engranaje 6 central que engrana
internamente con el drbol 5 de salida y puede engra-
narse internamente con un arbol 7 de accionamiento,
por ejemplo acoplando ranuras entre si previstas so-
bre una superficie interior del engranaje 6 central y
sobre superficies exteriores del drbol 5 de salida y el
arbol 7 de accionamiento. En su extremo de salida el
arbol 7 de accionamiento tiene un elemento de aco-
plamiento formado, por ejemplo, como una pieza 8
de extremo de forma cuadrada. La primera fase tiene
ademds engranajes 9 satélite, que estdn montados so-
bre arboles 10 sujetos en un soporte 11. Los engrana-
jes 9 satélite tienen superficies exteriores dotadas con
una pluralidad de dientes que se engranan en forma-
ciones correspondientes establecidas sobre la superfi-
cie interior del alojamiento 1, por ejemplo, dientes 12
internos.

La segunda fase tiene un engranaje central que es-
ta formado por una pieza 15 del soporte 11 de la pri-
mera fase, y engranajes 13 planetarios. Los engrana-
jes 13 planetarios estdn dispuestos sobre arboles 14,
soportados por el soporte 24, y que engranan con la
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superficie interior del alojamiento 1, en particular con
los dientes 12 internos del alojamiento 1.

El amplificador de par motor estd dotado ademads
con dos acoplamientos que funcionan para conmutar
los modos de funcionamiento, tal como se explicara
en el presente documento posteriormente. Incluyen un
primer acoplamiento 16 que estd montado sobre el ar-
bol 7 de accionamiento para rotacién conjunta con el
mismo, por ejemplo mediante ranuras acopladas entre
si. Estd dotado con elementos 17 de acoplamiento for-
mados, por ejemplo, como varillas cortas, y con una
muesca 18 de alojamiento. El segundo acoplamiento
estd formado por el engranaje 6 central de la primera
fase del conjunto de engranajes planetarios de multi-
ples fases.

Se prevén ademds medios de conmutacién para
conmutar el amplificador de par motor entre los mo-
dos de funcionamiento correspondientes que incluyen
un elemento 19 de conmutacién. El elemento 19 de
conmutacién tiene una varilla 20 alargada, que tiene
un primer saliente 21 que engrana en la muesca 18
de alojamiento del primer acoplamiento 16, y un se-
gundo saliente 22 que engrana en una muesca 23 de
alojamiento del segundo acoplamiento o engranaje 6
central.

Un brazo de reaccion segtn la presente invencién
se identifica con el nimero de referencia 31. Tiene
una pieza 32 que estd conectada de manera pivotante
con una pieza del alojamiento 1. La conexién pivotan-
te de la pieza 32 del brazo 31 de reaccion puede llevar-
se a cabo, por ejemplo, mediante un pasador 34 mon-
tado sobre el alojamiento 1 y que se extiende a través
de una abertura 35 en el brazo 31 de reaccién. La pie-
za de extremo del brazo 31 de reaccidn estd conectada
de manera pivotante con el elemento 19 de conmuta-
cién y en particular con su varilla 20, por ejemplo,
mediante un pasador 36 montado sobre la varilla 20
y que se extiende a través de una abertura 37 prevista
en el brazo 31 de reaccién. Otra parte 38 del brazo 31
de reaccion se extiende en el lado opuesto de un eje A
de giro del brazo de reaccién y estd configurado para
que lo sujete un operario o para hacer tope contra un
objeto adyacente.

El brazo de reaccién con el amplificador de par
motor motorizado segin la presente invencién funcio-
na de la siguiente manera:

En la posicién mostrada en los dibujos, el primer
acoplamiento formado por el engranaje 6 central co-
necta el drbol 5 de salida del multiplicador 4 de fase
tnica, accionado por el motor 3, con el arbol 7 de ac-
cionamiento a través del acoplamiento entre si de la
superficie interior del engranaje 6 central con las su-
perficies exteriores de los arboles 5 y 7. Cuando el
extremo 8 de salida del drbol 7 de accionamiento en-
grana con una tuerca y el amplificador de par motor se
enciende, el motor 3 hace girar el arbol 7 de acciona-
miento a través del multiplicador 4 de fase tnica y el
arbol 5 de salida con una velocidad alta y un par motor
bajo para introducir o extraer la tuerca para apretarla
o aflojarla, por ejemplo para introducir la tuerca en un
tornillo en una fase inicial en la que la tuerca esta si-
tuada a una distancia de un objeto en el que el tornillo
estd insertado, con una velocidad alta y un par motor
bajo.

Cuando en este caso es necesario apretar la tuerca
en el tornillo, debe aplicarse a la tuerca un par motor
alto con una velocidad baja. Para este fin, el brazo 31
de reaccion se hace girar desde la posicién mostrada
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en lineas continuas en los dibujos hasta una posicién
mostrada en lineas discontinuas. La parte 32 del bra-
zo 31 de reaccién se hace girar alrededor del eje A
en un sentido segin las agujas del reloj y empuja la
varilla 20 del elemento 19 de conmutacién a la dere-
cha en los dibujos. La varilla 20 con su proyeccién
22 desplaza el acoplamiento o el engranaje 6 central
a la derecha en el dibujo, de modo que el engranaje
6 central se desengrana del extremo trasero del arbol
7 de accionamiento, mientras que los dientes exterio-
res del engranaje 6 central se engranan con los dientes
exteriores de los engranajes 9 planetarios de la prime-
ra fase del conjunto de engranajes planetarios de fase
multiple. Al mismo tiempo, el saliente 21 de la varilla
20 del elemento 19 de conmutacién desplaza el se-
gundo acoplamiento 16 a la derecha de modo que sus
proyecciones 17 engranan en los rebajes correspon-
dientes del soporte 23 de la segunda fase del conjunto
de engranajes planetarios de fase multiple.

Cuando en este caso se enciende el amplificador
de par motor, el motor 3 hace girar el 4rbol 5 de sa-
lida a través del multiplicador 4 de fase tunica, y el
arbol 5 de salida hace girar el engranaje 6 central de
la primera fase que, a su vez, hace girar los engranajes
6 centrales engranados con el alojamiento 1, de modo
que a través de los engranajes 9 planetarios, se trans-
mite la rotacién al alojamiento 1 que gira alrededor
del eje B. La rotacién del alojamiento 1 se transmite a
los engranajes 13 planetarios de la segunda fase, cu-
yos dientes se engranan con la superficie interior del
alojamiento 1, y entonces a través de los arboles 14,
el soporte 23, los salientes 17 y el acoplamiento 16 al
arbol 7 de accionamiento, se consigue girar la tuerca
engranada por su extremo 8 de salida. Se seleccio-
na una relacién de engranaje de los engranajes en el
conjunto de engranajes planetarios de fase multiple de
manera que en este modo de funcionamiento el arbol
7 de accionamiento se hace girar con una velocidad
mds baja y un par motor mds alto que en el primer
modo de funcionamiento mencionado anteriormente.
La tuerca, por tanto, se aprieta con el par motor alto a
baja velocidad.

La posicién del brazo 31 de reaccién mostrado en
lineas continuas en los dibujos corresponde al modo
de funcionamiento en el que el amplificador de par
motor funciona con una velocidad alta y un par motor
bajo, mientras que la posicién del brazo 31 de reac-
cién mostrado en lineas discontinuas corresponde al
modo de funcionamiento cuando el amplificador de
par motor funciona con un par motor alto a una velo-
cidad baja.

En la primera posicién mencionada anteriormen-
te, el brazo 31 de reaccidn se extiende sustancialmen-
te de manera perpendicular al eje B del amplificador
de par motor y el alojamiento 1, mientras que en la se-
gunda posicién mencionada, el brazo 31 de reaccién
se extiende sustancialmente en un sentido del eje B
del amplificador de par motor y el alojamiento 1.

En la posiciéon mostrada en los dibujos con el bra-
70 de reaccion mostrado en lineas continuas, tal como
se ha mencionado en el presente documento anterior-
mente, el amplificador de par motor funciona con una
velocidad alta y un par motor bajo, y un operario pue-
de sujetar el brazo de reaccidn, en particular su parte
38, debido al par motor bajo. Sin embargo, cuando el
amplificador de par motor debe funcionar con un par
motor alto a una velocidad baja para apretar la tuerca,
el operario no puede absorber el par motor alto, y el
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brazo 31 de reaccidn, en particular en la parte 38, ha-
ce tope contra un objeto estacionario adyacente, por
ejemplo una tuerca adyacente a la tuerca que ha de
apretarse.

Debe entenderse que cada uno de los elementos
descritos anteriormente, o dos o més juntos, puede en-
contrar también una aplicacidén util en otros tipos de
métodos y construcciones diferentes del tipo descrito
anteriormente.

Aunque la invencién se ha ilustrado y descrito tal
como se ha realizado en un brazo de reaccién para un
amplificador de par motor motorizado y velocidad ba-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ja/par motor alto, no se pretende limitarla a los deta-
lles mostrados, puesto que pueden realizarse diversas
modificaciones y cambios estructurales sin apartarse
en modo alguno del espiritu de la presente invencion.

Sin mas analisis, lo anterior dara a conocer tan
completamente lo esencial de la presente invencidn
que otros pueden, aplicando conocimientos actuales,
adaptarla facilmente para diversas aplicaciones sin
omitir caracteristicas que, desde el punto de vista de
la técnica anterior, constituyen realmente caracteristi-
cas esenciales de los aspectos genéricos o especificos
de esta invencion.
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REIVINDICACIONES

1. Brazo de reaccién para amplificador de par mo-
tor motorizado, caracterizado porque comprende un
alojamiento con un eje, medios de amplificador de par
motor y medios de conmutacién para conmutar los
medios de amplificador de par motor entre velocidad
alta/par motor bajo y velocidad baja/par motor alto,
de modo que cuando dicho brazo de reaccién se co-
loca en una primera posicién, los medios de amplifi-
cador de par motor operan a velocidad alta/par motor
bajo y dicho brazo de reaccién puede utilizarse como
un mango por un operario, y cuando dicho brazo de
reaccion se coloca en una segunda posicién, los me-
dios de amplificador de par motor operan a velocidad
baja/par motor alto y dicho brazo de reaccién puede
hacer tope contra un objeto estacionario puesto que el
operario no puede absorber el par motor alto.

2. Brazo de reaccién para amplificador de par mo-
tor motorizado, segun la reivindicacién 1, caracteri-
zado dicho brazo de reaccion estd configurado de mo-
do que cuando se coloca en dicha primera posicién
dichos medios de conmutacién reducen una relacién
de engranaje de dichos medios de amplificador de par
motor desde velocidad baja/par motor alto hasta velo-
cidad alta/par motor bajo.

3. Brazo de reaccién para amplificador de par mo-
tor motorizado, segtin la reivindicacién 1; caracteri-
zado porque comprende ademds medios para conec-
tar dicho brazo de reaccién con dicho alojamiento, de
modo que dicho brazo de reaccién estd conectado con
el alojamiento tanto en dicha primera posicién como
en la citada segunda posicion.

4. Brazo de reaccion para amplificador de par mo-
tor motorizado, segtn la reivindicacién 1, caracteri-
zado porque el brazo de reaccién estd configurado de
modo que cuando se coloca en dicha primera posi-
cion, activa dichos medios de conmutaciéon de modo
que dichos medios de conmutacién conectan dicho
alojamiento y dichos medios de amplificador de par
motor entre si para cambiar desde velocidad baja/par
motor alto hasta velocidad alta/par motor bajo.

5. Brazo de reaccidn para amplificador de par mo-
tor motorizado, segtin la reivindicacién 1, caracteri-
zado porque el brazo de reaccion estd configurado de
modo que en dicha primera posicién se extiende sus-
tancialmente de manera perpendicular a dicho eje de
dicho alojamiento.

6. Brazo de reaccién para amplificador de par mo-
tor motorizado, segtn la reivindicacién 1, caracteri-
zado porque el brazo de reaccién estd configurado de
modo que en dicha segunda posicién se extiende sus-
tancialmente en un sentido de dicho eje de dicho alo-
jamiento.

7. Amplificador de par motor motorizado con un
brazo de reaccidn, caracterizado porque compren-
de el amplificador de par motor que incluye un alo-
jamiento con un eje, medios de amplificador de par
motor y medios de conmutacién para conmutar los
medios de amplificador de par motor entre velocidad
alta/par motor bajo y velocidad baja/par motor alto
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para accionar dichos medios de conmutacién de modo
que cuando dicho brazo de reaccién se coloca en una
primera posicioén, los medios de amplificador de par
motor operan a velocidad alta/par motor bajo y dicho
brazo de reaccién puede utilizarse como un mango
por un operario, y cuando dicho brazo de reaccidn se
coloca en una segunda posicion, los medios de ampli-
ficador de par motor operan a velocidad baja/par mo-
tor alto y dicho brazo de reaccidon puede hacer tope
contra un objeto estacionario puesto que el operario
no puede absorber el par motor alto.

8. Amplificador de par motor motorizado con un
brazo de reaccién segun la reivindicacion 7, caracte-
rizado porque dicho brazo de reaccién estd configu-
rado de modo que cuando se coloca en dicha primera
posicion los medios de conmutacién reducen una re-
lacién de engranaje de dichos medios de amplificador
de par motor desde velocidad baja/par motor alto has-
ta velocidad alta/par motor bajo.

9. Amplificador de par motor motorizado con un
brazo de reaccién segin la reivindicacién 7; y que
comprende ademds medios para conectar dicho bra-
zo de reaccién con dicho alojamiento, de modo que
este brazo de reaccién esta conectado con dicho aloja-
miento tanto en dicha primera posiciéon como en dicha
segunda posicion.

10. Amplificador de par motor motorizado con un
brazo de reaccion segtn la reivindicacion 7, en el que
dicho brazo de reaccién esta configurado de modo que
cuando se coloca en dicha primera posicién, activa los
medios de conmutacién de modo que dichos medios
de conmutacién conectan el alojamiento y los medios
de amplificador de par motor entre si para cambiar
desde velocidad baja/par motor alto hasta velocidad
alta/par motor bajo.

11. Amplificador de par motor motorizado con un
brazo de reaccion segun la reivindicaciéon 7, carac-
terizado porque dicho brazo de reacciéon esta confi-
gurado de modo que en dicha la posicion se extiende
sustancialmente de manera perpendicular al eje de di-
cho alojamiento.

12. Amplificador de par motor motorizado con un
brazo de reaccién segun la reivindicacion 7, caracte-
rizado porque dicho brazo de reaccién estd configu-
rado de modo que en la segunda posicion se extiende
sustancialmente en un sentido del eje de dicho aloja-
miento.

13. Un brazo de reaccién segtin la reivindicacién
1*, donde los medios de conmutacién estdn configu-
rados de forma que dicho brazo de reaccién se mueva
de la primera a la segunda posicion, dichos medios
del brazo de amplificador de par motor operan de ve-
locidad alta/par motor bajo a velocidad baja/par motor
alto.

14. Un amplificador de par motor con un brazo
de reaccién segtn la reivindicacién 7%, donde dichos
medios de conmutacién estdn configurados de forma
que cuando dicho brazo de reaccidon se mueva de la
primera a la segunda posicién, dichos medios del bra-
7o de amplificador de par motor operan de velocidad
alta/par motor bajo a velocidad baja/par motor alto.
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de presentacion de la solicitud

El presente informe ha sido realizado
para todas las reivindicaciones O para las reivindicaciones n°:

Fecha de realizacion del informe Examinador Péagina
17.11.2010 A. Ezcurra Martinez 1/4




INFORME DEL ESTADO DE LA TECNICA N de solicitud: 200803046

CLASIFICACION OBJETO DE LA SOLICITUD

B25B21/00 (2006.01)
B25B23/00 (2006.01)
B25F5/02 (2006.01)

Documentacion minima buscada (sistema de clasificacion seguido de los simbolos de clasificacién)
B25B, B25F

Bases de datos electrénicas consultadas durante la busqueda (nombre de la base de datos y, si es posible, términos de
busqueda utilizados)

INVENES, EPODOC
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OPINION ESCRITA

N° de solicitud: 200803046

Fecha de Realizacion de la Opinion Escrita: 17.11.2010

Declaraciéon

Novedad (Art. 6.1 LP 11/1986) Reivindicaciones 6,12 SI
Reivindicaciones 1-5,7-11,13,14 NO

Actividad inventiva (Art. 8.1 LP11/1986) Reivindicaciones SI
Reivindicaciones 1-14 NO

Se considera que la solicitud cumple con el requisito de aplicacion industrial. Este requisito fue evaluado durante la fase de
examen formal y técnico de la solicitud (Articulo 31.2 Ley 11/1986).

Base de la Opinién.-

La presente opinidn se ha realizado sobre la base de la solicitud de patente tal y como se publica.

Informe del Estado de la Técnica Pagina 3/4




OPINION ESCRITA

N° de solicitud: 200803046

1. Documentos considerados.-

A continuacién se relacionan los documentos pertenecientes al estado de la técnica tomados en consideracion para la
realizacién de esta opinién.

Documento Numero Publicacién o Identificacion Fecha Publicacion
D01 US 4522269 A (ADMAN NILS G et al.) 11.06.1985
D02 US 2005034276 Al (BADIALI JOHN A) 17.02.2005

2. Declaracion motivada segin los articulos 29.6 y 29.7 del Reglamento de ejecucién de la Ley 11/1986, de 20 de
marzo, de Patentes sobre la novedad y la actividad inventiva; citas y explicaciones en apoyo de esta declaracién

La solicitud reivindica un brazo de reacciéon para un amplificador de par motor motorizado segun la reivindicacion 1 y un
amplificador de par motor motorizado con un brazo de reaccion segun la reivindicacion 7.

Se ha considerado el documento DO1 como el mas cercano del estado de la técnica para el objeto técnico de ambas
reivindicaciones 1y 7.

Este documento describe un brazo de reaccién (92) para amplificador de par motor motorizado que comprende un
alojamiento (10) con un eje (ver fig. 1), medios de amplificador de par motor y medios de conmutacién (39, 93) para
conmutar los medios de amplificador de par motor entre velocidad alta/par motor bajo y velocidad baja/par motor alto, de
modo que cuando dicho brazo de reaccién se coloca en una primera posicion, los medios de amplificador de par motor
operan a velocidad alta/par motor bajo, y cuando dicho brazo de reaccion se coloca en una segunda posicion, los medios de
amplificador de par motor operan a velocidad baja/par motor alto y dicho brazo de reacciéon puede hacer tope contra un
objeto estacionario puesto que el operario no puede absorber el par motor alto. Si bien no esta explicitamente divulgado en
el documento DO1 que el brazo de reaccién se utiliza como un mango por un operario en el modo de funcionamiento a
velocidad alta/par motor bajo, se entiende que el brazo de reaccion (92) del documento D01 es susceptible de ser agarrado
por el usuario y, por tanto, utilizarse como mango. Se considera, por tanto, que la reivindicaciéon 1 no es nueva segun el art.
6.1 de la Ley Patentes a la vista de lo divulgado en el documento DO1.

El documento D01 describe igualmente un amplificador de par motor motorizado con un brazo de reaccién (92), que incluye
un alojamiento (10) con un eje, medios de amplificador de par motor y medios de conmutacién (39, 93) para conmutar los
medios de amplificador de par motor entre velocidad alta/par motor bajo y velocidad baja/par motor alto para accionar dichos
medios de conmutacion de modo que cuando dicho brazo de reaccion se coloca en una primera posicion, los medios de
amplificador de par motor operan a velocidad alta/par motor bajo y dicho brazo de reaccién podria utilizarse como un mango
por un operario, y cuando dicho brazo de reaccion se coloca en una segunda posicién, los medios de amplificador de par
motor operan a velocidad baja/par motor alto y dicho brazo de reaccién puede hacer tope contra un objeto estacionario
puesto que el operario no puede absorber el par motor alto. Por tanto, la reivindicacion 7 carece igualmente de novedad.

Las caracteristicas técnicas de las reivindicaciones dependientes 2-5, 8-11, 13 y 14 estan también anticipadas en el
documento DO1 y, por tanto, carecen también de novedad.

En relacién con las caracteristicas técnicas de las reivindicaciones 6 y 12, estan anticipadas por el documento D02. Se
considera que seria evidente para un experto en la materia combinar estas caracteristicas con las divulgadas en el
documento D01 y, por tanto, se considera que carecen de actividad inventiva segun el art. 8.1 de la Ley de Patentes.
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