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Keksint8 koskee menetelmiiii autonkorin oikafsu- Uppfinningen avser ett fSrfarande vid rikt-

ty8ssd. Menetelmiissi ajoneuvo ajetaan auton korin arbetet f8r ett bilkarosseri. Vid f8rfarandet

oikaisulaitteen (10) oikaisupiiyddn (11) piiille
ja kiinnitetddn oikailsupdydiissi oleviin helma-
kiinnikkeisiin (12). Ajoneuvo nostetaan sen ol-
lessa olkaisup8ydidlla ajoneuvon oikaisulaitteen
nostolaitteella (16) tietylle halutulle korkeu-
delle oikaisutydtii varten. Timin jélkeen poliste-
taan nostolaite (15) ajoneuver alta ja pois
toiminnallisesta yhteydestiiin oikaisuplytdin
(11), ja jdtetdiin ajoneuvo oikaisupdytdin (11)
liiteyvien tukijalkojen (30) varaan. Keksintd

koskee my3s menetelmin mukaista laitetta.

kérs fordonet ovanpd riktborder (11) av en rikt-
anordning (10) f&8r ett bilkarosseri och flsts
vid kantflistorgan (12) i riktbordet. Fordonet
lyfts f8r riktarbetet upp till en 8nskad h8jd
med en lyftanordning (16) f8r riktanordningen

av fordonet under det att det #r pd riktbordet.
Efter detta avlligsnas lyftanordningen (16)

frin stillet under fordonet och bort ur sin
funkcionella f3rbindelse med riktbordet (11)

och fordonet l¥mnas kvar sd att det at8ds av

st3dfStterna (30) som ansluter sig till rike-

bordet (11). Uppfinningen avser ocksd en an-
ordning enligt f8rfarandet.
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Menetelmd autonkorin oikaisutyossid
ja oikaisulaitejirjestely
Férfarande vid justeringen av en bilkaross

och ett justeranordningsarrangemang

Keksinnén kohteena on menetelmd autonosien oikaisutydssi, jossa menetel-
midssd ajoneuvo ajetaan auton korin oikaisulaitteen oikaisupdéydidn paidlle

ja kiinnitetddn oikaisupéyddssd oleviin helmakiinnikkeisiin.

Keksinnén kohteena on myds oikaisulaitejdrjestely, jossa jdrjestely
kdsittdd ainakin yhden oikaisup6éyd4n, jossa on helmakiinnikkeet ajoneuvon

tai vastaavan kiinnittimiseksi oikaisupdytddn oikaisutyétd varten.

Tunnetuissa oikaisulaitteissa on oikaisupdéytds nostava nostolaite sovi-
tettu kiintedsti oikaisupéytddn ndhden. Kyseinen nostoyksikké ei ole
tunnetuissa ratkaisuissa jdrjestetty sellaiseksi, ettd se voitaisiin

irroittaa ja siirtd4d kaytettavivaksi valittémidsti muualla.

Keksinnén p44mddrdnid on sellainen auton korin oikaisulaite, joka soveltuu
kdytettdvaksi useiden oikaistavien autojen tai vastaavien oikaisutyshén
samanaikaisesti. Keksinnén paim#idridnid on sellainen laiteratkaisu, joka
mahdollistaa suuren oikaisutydkapasiteetin kuitenkin pienin laitekustan-

nuksin.

Keksinnén paamédsrat saavutetaan keksinnén mukaisella menetelmilld ja

laiteratkaisulla.

Keksinnén mukaiselle menetelmi#lle on tunnusomaista se, etti menetelmissi
kiytetty pydrilla varustettu nostolaite ja oikaisupdytd on varustettu
kytkentd— ja kiinnitysvdlinein nostolaitteen kytkemiseksi irrotettavasti
kyseiseen oikaisupdéytddn ja ettd nostolaite sindnsd tunnetusti sijaitsee
kokonaan oikaisupdydidn rakenneosien peittimin lattiapinta—alan sisapuo-
lella niin, ettd samaa nostolaitetta voidaan kidyttdi oikaisutydén aikaise-
na oikaisupdéyddn nostolaitteena tai vastaavanlaisten omilla tukijaloilla

varustettujen oikaisupéytien siirtolaitteena.
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Keksinnén mukaisen menetelmdn muut tunnuspiirteet on esitetty patentti-

vaatimuksissa 2-8.

Keksinnén mukaiselle laiteratkaisulle on piidasiallisesti tunnusomaista
se, ettd oikaisulaitejdrjestely kadsittd4 ainakin kaksi oikaisupodytdd ja
sellaisen oikaisupéydidn peittdmidn lattiapinta—alan sisdpuolella kokonaan
sijaitsevan pyérilla varustetun nostolaitteen, joissa on kiinnitysva-
lineet nostolaitteen kytkemiseksli irrotettavasti kyseisiin oi-
kaisupéytiin.

Keksinnén mukaisen laitteen muut tunnuspiirteet on esitetty patenttivaa-

timuksissa 10-16.

Keksinnén mukaisessa menetelmi#ssid ajoneuvo ajetaan autonkorin oikaisu-
laitteen oikaisupdéydidn paslle ja kiinnitetdsin oikaisupoydidssid oleviin
helmakiinnikkeisiin. Ajoneuvo nostetaan sen ollessa oikaisupéydalls
ajoneuvon oikaisulaiteen nostolaitteella tietylle halutulle korkeudelle
oikaisutyétd varten. Tidmdn jalkeen poistetaan nostolaite ajoneuvon alta
ja pois toiminnallisesta yhteydestid oikaisupdytdin. Ajoneuvo jidtetddn
oikaisupdydan pa4lla oikaisupdyddn tukijalkojen varaan. Keksinnén mukai-
sesti on tukijalat erikseen irroitettavissa ja kiinnitettivissd oikaisu-
poytaan. Keksinndén mukainen oikaisulaitejidrjestely kisittda ainakin yhden
oikaisupdydan, jossa on helmakiinnikkeet ajoneuvon tai vastaavan kiin-
nittdmiseksi oikaisupdytddn oikaisutyétd varten. Laitejarjestely kasittaa
oikaisupdytddn toiminnallisesti kytkeytyvdn nostolaitteen, joka on siir-
rettdvissd oikaisupdydidn alle ja sieltd pois ja joka laite kisittai edel-
leen oikaisupéytdan liittyvat tukijalat, jolloin nostolaitteen ollessa
siirrettynd pois oikaisupdyddn alta oikaisupéytd on sovitettavissa ole-
maan tukijalkojen varassa. Keksinnén mukaisesti voidaan tukijalkojen
pituutta s&4td4 ja samoin voidaan tukijalkojen leveysasemaa siatds oikai-
supdytdan ndhden. Tukijalka voi olla jatkettavissa teleskooppimaisesti
haluttuun pituuteen. Tietysti on mydés mahdollinen ratkaisu, jossa kiyte-
t44n eri pituisia tukijalkoja tietyille nostokorkeuksille.

Keksinnén mukaisella menetelm&lld ja laiteratkaisulla saavutetaan suuri

pddoman sdistd voitaessa kaAyttdd yhtd ainoata nostoyksikkds hallitilassa
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palvelemaan useita oikaisupéytii. Itse oikaisupéytd ja tukijalkaratkaisu
on edullinen. Kallein yksikké on nostolaite, mutta keksinndén mukaisessa
ratkaisussa voidaan yhdelld nostolaiteinvestoinnilla hyédyntdd wuseita

korjauskohteita samanaikaisesti.

Keksintéd4 selostetaan yksityiskohtaisesti seuraavassa viittaamalla ohei-
sien piirustuksien kuvioissa esitettyihin keksinnén erdisiin edullisiin
suoritusmuotoihin, joihin keksinté4 ei kuitenkaan ole tarkoitus yksin-

omaan rajoittaa.

Kuviossa 1 on esitetty keksinnén mukainen laitteisto eriissid oikaisuasen-
nossa. Kuvio on sivukuvanto ja auto tai vastaava oikaistava kohde on ase-

tettu oikaisupbéydidlle ja on esitettynd katkoviivoin.

Kuviossa 2A-2C on esitetty keksinnén mukainen oikaisulaitteisto ja mene-

telmd vaiheittain.

Kuviossa 3 on esitetty erds ajolevyjen edullinen kiinnitys nostoyksikén

runkoon. Kuvanto on aksonometrinen kuvanto.

Kuviossa 4 on esitetty erds toinen ajolevyjen kiinnityksen edullinen suo-

ritusmuoto.

Kuviossa 5 on esitetty aksonometriseni ja osittaiskuvantona eras tuki-

jalan edullinen suoritusmuoto.

Kuviossa 6 on esitetty oikaisupéytd paaltd pdin oikaisupbéyddn ollessa

tukijalkojen varassa.

Kuviossa 1 on oikaistava kohde eli auto A ajettu keksinnén mukaisen
oikaisulaitteen 10 oikaisupdydidn 11 piille ja on kiinnipidettynd helma-
kiinnikkeista 12’, 12", 12"’ ja 12"". Helmakiinnikkeet on edullisimmin
sovitettu nostopbéyddstd sen rungosta lla ulkoneviin palkkeihin 13', 13",
13" ja 13"" ja ne on sovitettu kyseisissi palkeissa 13 liikuteltaviksi
aina autoleveyden mukaan. Oikaisulaite 10 kisittds edelleen oikaisupait

14, jolla tassi tarkoitetaan oikaisuvoiman aikaansaavia tai oikaisuvoiman
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v4littavia edullisesti palkkimaisia osia, jotka on sovitettu oi-
kaisupuomin 1l4a ja/tal vetoriimujen l4c tai vastaavasti valityksella
vetamisn tal tyoéntdmisdn oikaistavia kohteita. Kyseiset oikaisupddt 14 on
sovitettu edullisesti sijaitsemaan ja kiinnittymiin oikaisupéytddn 11 sen

runkoon lla ja ne voi olla sovitettu olemaan liikuteltavissa kyseisen

rungon 11 teleskooppimaisissa palkeissa.

Keksinnén mukainen autonkorin olkaisulaite 10 kisittii edelleen ajolevyt
15, joita kuvion suoritusmuodossa on kolme 15a,15b ja 15c¢ kummallakin
puolella oikaisulaitetta sen pitkittdisakselia x. Ajolevyt 15b ja 15c on
sovitettu sijaitsemaan samalla tasolla, mutta siten, ettd nostopdydin
palkki 13, on sovitettu alimmassa asennossaan kulkemaan kyseisten ajo-
levyjen 15a ja 15b valiin jatetyn kolon kautta. Samoin muita palkkeja 13
varten on ajolevyissi 15 kolot tal kyseiset ajolevyt 15 on sovitettu
erilleen toisistaan kyseisen kolon ja ldpikulkutien muodostamiseksi pal-
kille 13, Kuviossa 1 esitetysti on ajolevyn 15a ja 15b vdlissd myds ky-
seinen vdlitila. Keksinnén mukainen oikaisulaite 10 kidsittd4 edelleen
nostolaitteen 16. Nostolaite 16 kdsittids edullisesti nostosylinterin 17,
joka edullisimmin on hydraulisylinteri. Kyseinen nostolaite 16 on sovi-
tettu nostamaan ja laskemaan ajoneuvoa A oikaisupséydallda 11 eli nosto-

laite 16 on sovitettu nostamaan ja laskemaan oikaisupoéytaa 11.

Keksinnén erddn edullisen suoritusmuodon mukaisesti on nostolaite 16 ja
edullisesti saksinosturi. Nostosylinteri 17 on kytketty nostolaitteen 16
vaakasuuntaisen yladpalkin 19 ja alhaalla olevan runkopalkin 20 vidliin
siten, ettd se toisesta padaddystddn esimerkiksi sylinterirungosta 17a on
kytketty alimpaan vaakapalkkiin ja maata l4hinnd olevaan palkkiosaan 20
ja toisesta padddystididsn ja midnnin varresta ja mdnndnvarren pédstd se on
kytketty yldpuolella sijaitsevaan vaakasuuntaiseen runkopalkkiin 19. Vaa-
kapalkkiin 20 liittyy edelleen varret 18a ja 18b. Varsi 18a on toisesta
padstadn kiinnittynyt palkkiin 20 ja toisesta paastdadn palkkiin 19 ja
vastaavastl varsi 18b on toisesta paistddn kiinnittynyt palkkiin 20 ja
toisesta pa4stdan palkkiin 19. Varret 18a ja 18b on niveldity kadntyviksi
toisiinsa nihden keskeltd nivelella C,. Kyseiset liitokset ovat nivellii-
toksia ja mahdosllistavat sen, ettd varret 18 on sovitettu kiadntymdan
palkkien 19 ja 20 suhteen nivelissiadn C,, C;, C, ja Cs. Jotta mekanismi
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toimisi on toisen varren alapdity ja toisen varren yldpaidty jarjestetty

liikkuvaksi myés vaakasuuntaisesti.

Nostolaite 16 on nidin ollen sovitettu nostamaan ja laskemaan ajoneuvoa A.
Keksinnén mukaisesti on nostolaite 16 sovitettu olemaan liikuteltavissa
pois nostopéyddn 11 alta ja takaisin nostopéydidn 11 alle. Kun nostolaite
16 siirretddn pois oikaisupdydidn 11 yhteydestd irroittamalla lukitussokka
40 tai vastaava, poistetaan ajolevyt 15 ja asetetaan seuraavaksi oi-
kaisupdytdsn 11 tukijalat 30. Tukijalkoja 30 on edullisesti &4 kappaletta
30',30",30"" ja 30"". Keksinnén mukaisesti voidaan nidin ollen nostolai-
tetta 16 kiyttiad useiden oikaisupdytytien 11 yhteydessid ja silloin, kun
varustetaan oikaisupéydiat 11 erillisin tukijaloin 30. Kyseinen keksinnén
mukainen ratkaisu mahdollistaa yhdessi hallitilassa tapahtuvan oikaisu-
tydn useissa oikaisukohteissa ja kdyttamilla vain yhtsd nostolaitetta 16.
Kyseinen nostolaite 16 voidaan siten sovittaa palvelemaan useita oi-

kaisupéytia 11.

Oikaisupbéyddn 11 jalat 30 on edullisimmin sovitettu olemaan pituudeltaan
sdddettdvissd ja/tai myés siidettdvissd leveysasemaltaan ja siten, ettd
voidaan sovittaa jalat 30 haluttuun tukiasemaan oikaisupéytidin 11 n#hden

ja siten riittivan leveidlle.

Kuviossa 2A-2C on esitetty vaiheittain keksinnén mukainen oikaisumene-
telmd ja keksinnén mukaisen laitteiston kadytté. Kuviossa 2A on esitetty
ajoneuvo A nostettuna haluttuun oikaisuasemaan. Tukijalkoja 30 ei ole

vield sovitettu kiinni oikaisupoytdan 11.

Kuviossa 2B on esitetty vaihe, jossa tukijalat 30 ja edullisesti nelja
tukijalkaa on sovitettu kiinni oikaisupdytddn 11. Sokka 40 irroitetaan
tal siirretddn sellaiseen asemaan, etti oikaisulaite 16 on irroitetta—-
vissa oikaisupdydidstd 11 ja siirrettdvisss pois esimerkiksi edullisesti
sauvasta 25 vetdmdlla. Palkki 20 on varustettu pydrin 24 tai vastaavin
vdlinein, jotka helpottavat nostoyksikén 16 poistamista oikaisupdydan 11
alta. Pyéria 24 on edullisesti nelja kappaletta 24',24",24"' ja 24"",
Tanko 25 tai sauva on sovitettu olemaan niveléityna nivelella Cg palkkiin
20.
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Kuvion 2B esittdmin vaiheen jdlkeen voidaan nostoyksikké 16 siirtaia pois
ajoneuvon alta ja oikaisutyoétd voidaan jatkaa ajoneuvon ollessa nyt oi-
kaisupéyddn 11 helmakiinnikkeessd 12 kiinni ja ollessa tukijalkojen 30

varassa.

Keksinnén mukaisessa menetelmdssi, jota kuvaavat hyvin kuviot 2A-2C aje-
taan ajoneuvo ensin oikaisup6éyddn 11 p44lle. Seuraavassa vaiheessa noste—
taan nostolaitteen 16 avulla oikaisupéyt4dd 11 niin, ettd helmakiinnikkeet
12 asettuvat ajoneuvon A helmoihin kiinni. Helmakiinnikkeet kiinnitetdan
sen jdlkeen edullisesti ruuvitoimisesti niin, ettd ajoneuvo A on kioinni-
pidettyna oikaisup6dyddssa 11. Tamin jdlkeen ajoneuvo A nostetaan halu-
tulle oikaisukorkeudelle eli oikaisutasoon, jota kuviossa 1 ja 2A on mer-—
kitty kirjaimella G. Kun haluttu oikaisutaso G on saavutettu asetetaan
jalat 30 ja edullisesti nelja jalkaa 30',30",30"' ja 30"" kiinni olkaisu-
péytaidn 11. Tukijalat 30 1lukitaan haluttuun tukiasentoon ja oikai-
supbytddn 11. Tdmin jdlkeen poistetaan sokka 40 tai vastaava tai vastaa-
vat lukituselimet ja siirretdidn kuviossa 2C esitetysti oikaisuyksikké 16
pois oikaisupéyddn 11 alta. Kyseisen siirron jalkeen siirretddn nosto-
yksikké 16 uuden oikaistavan ajoneuvon A, oikaisutyéhén ja uuteen asemaan

uuden oikaisupéyddn 11’ alle.

N4in ollen voidaan keksinnén mukaisella laitteella ja menetelmills yh-
dellsd nostoyksikélld 16 nostaa ja laskea useita ajoneuvoja samoissa
hallitiloissa. Tarvitaan ainoastaan yksi nostoyksikké tai nostolaite 16
ja kutakin oikaisupaikkaa varten hallitilassa on erikseen tukijaloilla 30
varustettu oma oikaisupdytd 11. Ndin ollen piiomasdistét ovat merkittd-
vat.

Kuviossa 3 on esitetty ajolevyjen 15b ja 15¢ kiinnittdminen nostoyksikén
16 tukijalkoihin 21. Kun ajoneuvo on nostettu oikaisupéyddlle 11 halut-
tuun oikaisukorkeuteen voidaan ajolevyt 15 irroittaa ja siirtda pois
hairitsemidstd itse oikaisutydtd. Keksinnoén mukaisesti tidmd on sovitettu
tapahtuvaksi siten, ettd ajolevyt 15 on sovitettu olemaan irroitettavissa
ja kiinnitettdvissid nostoyksikkséén 16 kiinnittyviin tukijalkoihin 21.
Tukijaloissa 21 on vastekolot tai reidt 22, johon ajolevyt 15 on sovitet-—

tavissa ja johon ajolevyt 15 on sovitettavissa tukijaloistaan 23 ja nii-
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den paiddyistd. Nostoyksikén 16 tukijaloissa 21 on useita vastekoloja 22
ajolevyjd 15 varten. Ndin ollen ajolevyjen 15 tukijalat 23 tai vastaavat

on sovitettavissa eri vastekoloihin halutun leveyden mukaan.

Tukijalat 21 voivat edullisesti olla L-profiilitankoja, jolloin kyseisen
L-profiilin pohja on sovitettu tukemaan maata vasten ja mahdollisimman
leve4ltd alueelta suuren tukileveyden ja tuennan vakavuuden saamiseksi.
Tukijalat 21 voivat olla kuviossa 3 esitetysti liikuteltavissa nuolen L
suunnassa palkin 20 sisdlle teleskooppimaisesti, jolloin nostoyksikkéa 16
oikaisupbyddn 11 alta pois siirrettdessd voidaan tukijalat 22 siirtia
pois levitetystid asemastaan ja siten pols siirtoa hiiritsemisty.

Kuvion 3 sovellutuksessa on esitetty yksi tukijalka 21. Tukijalkoja 21
voil olla useita kappaleta, ja ne on tdssi kuvion 3 suoritusmuodossa sovi-
tettu kiintedsti liittymédn nostolaitteen 16 alimpaan vaakapalkkiin 20 ja
ne on sovitettu liittymddn kyseiseen palkkiin 20 siten, ettd ne nojaavat
alapinnaltaan maahan tukien oikaisupéyddn ja ajoneuvoon nostotapahtumaa.
Jalkoja 21 on edullisesti nelji kappaletta, mutta niita voi olla myds

vdhemmian tai enemmin.

Kuviossa 4 on esitetty erds toinen tukijalan 21 suoritusmuoto. Kysei-
sessdsuoritusmuodossa tukijalka 21 kiasittids ainoastaan yhden vastekolon
22', jolloin ajolevyn 15c¢ yksi tukijalka 23’ on sovitettu asettumaan
kyseiseen vastekoloon 22' ja viereinen tukijalka 22’ on sovitettu tukeu-
tumaan pelkistidn maahan. Myos tdssi suoritusmuodossa on nostoyksikén 16
tukijalka 21’ sovitettu liittymddn suoraan palkkiin 20 ja edullisesti sen

alimpaan sivupintaosuuteen.

Kuviossa 5 on esitetty keksinnén erds edullinen suoritusmuoto. Kuviossa
on esitetty ainoastan yhden oikaisupéyddn 11 tukijalan 30 liittyminen
oikaisupdéytasn 11 sen runkoon lla. Suoritusmuoto on edullisesti sama myés
muiden tukijalkojen 30 kohdalla. Kuviossa 5 on esitetty tukijalka 30'.
Tukijalka 30’ kisittdd edullisesti vaakasuoran palkkiosuuden 30a ja
siihen liittyvédn pystysuoran jalkana toimivan palkkiosuuden 13b. Palkki-
osuus 30a on sovitettu olemaan siirrettidvissid oikaisupdyddn 11 tunkoon

nidhden ja edullisesti siten, ettd se on siirrettdvissid oikaisupdydan 11
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runkoon lla nihden runkoon lla liittyvdssd palkissa 13'. Nostopdydidstd 11
ulkonevassa palkissa 13’ sijaitsevat ylapinnalla liikuteltavissa olevat
helmakiinnikkeet 12. Jalka 30 on siirrettivissd vaakasuuntaisesti eri
leveysasemiin nostopdyddn 11 suhteen ja edullisesti sen runkopalkin 1lla

suhteen.

Kyseinen siirto tapahtuu edullisimmin siten, ettad palkkiosuus 30a on
sovitettu olemaan kiinnitettdvissd kiinnitysv4linein 37 tai vastaavin eri
leveysasemiin. Kuvion 5 esittdmidssd suoritusmuodossa on palkissa 13’
vastekoloja ja vastaavasti palkissa 30 sen vaakaosuudessa 30a on vastaa-
vasti vastekoloja. Sokka 37 tai jokin muu vastaava pikakiinnitysvdline on
sovitettavissa kyseisten vastekolojen lidpi, jolloin jalka 30’ on pidet-

tynd tarkassa vaaka-asemassa runkoon lla ndhden.

Keksinnén mukaisesti on jalka 30 sovitettu olemaan pituudeltaan sdidetta-
vissd. N4in ollen jalan 30’ pystyosuuteen 30b on sovitettu teleskooppi-
maiset osuudet 30b; ja 30b,, jotka on sovitettu olemaan siirrettdvissi
toistensa suhteen, ja siten, ettd jompi kumpi osa on sovitettu olemaan
siirrettdvissi ja liutettavissa eri kiinnitysasemiin toisen osan suhteen.
Edullisesti palkkiosuus 30b, on sovitettu olemaan siirrettadvissa palkki-
osuuden 30b, sis4lld ja siten, ettd palkkiosuudessa 30b; on vastekolot
34a,, 34a,,34a; jne, ja vastaavasti palkkiosuudessa 30b, on vastekolot
35a,, 35a, jne. Sokka 38 tai vastaava pikakiinnitysaine on saatettavissa
kyseisten vastekolojen 1l4pi, jolloin jalka 30’ on lukittu tiettyyn
pituusasemaan. Kuviossa 5 on esitetty ainoastaan erids keksinnén mukaisen
jalan 30 kiinnitysmuoto oikaisupdytddn 11. Teleskooppiosuuksia voi olla
useita tai jalka 30 voi olla kiintedpituinen.

Kuviossa 6 on esitetty keksinnén mukainen laitteisto paaltdpdin tukijalat
oikaisupdytadn 11 kiinnitettyni.
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Patenttivaatimukset

1. Menetelmd autonkorin oikaisutydssi, jossa menetelmdssad ajoneuvo
sovitetaan auton korin oikaisulaitteen (10) oikaisupéyddn (11) paizlle ja
kiinnitetdin oikaisupéyddssd oleviin helmakiinnikkeisiin (12) ja jossa
menetelmidssd pyorilli siirrettdvd poyd4dstd erillinen nostolaite (16) on
sovitettu nostamaan, siirtimain ja laskemaan kyseistd oikaisupdytasa (11)
haluttuun paikkaan, tunne t tu siitd, ettd menetelmissd kaytetty

pyorilla varustettu nostolaite (16) ja oikaisupdéytd (11) on varustettu
kytkentd—- ja kiinnitysvdlinein (40) nostolaitteen kytkemiseksi irrotetta-
vasti kyseiseen oikaisupéytddn (11) ja ettd nostolaite sindnsd tunnetusti
sijaitsee kokonaan oikaisupéydidn rakenneosien peittidmin lattiapinta-alan
sisdpuolella niin, ett4 samaa nostolaitetta voidaan kayttdd oikaisutyén
aikaisena oikaisupéyddn nostolaitteena tai vastaavanlaisten omilla

tukijaloilla (30) varustettujen oikaisupdytien siirtolaitteena.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, t unne t tu siitd,
ettd menetelmdssi siidetdsn tukijalkojen (30) leveysasema, jotta saadaan
nostopdyddn (11) p#aalla olevalle ajoneuvolle mahdollisimman stabiilil

tuenta.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen menetelmi, tunnet¢ttu
siit4, ettd nostolaitteena (16) kiAytetddn sininsid tunnettua saksinostu-—

ria.

4. Oikaisulaitejdrjestely, joka jdrjestely kasittad oikaisupdéydin (11),
jossa on helmakiinnikkeet (12) ajoneuvon tai vastaavan kiinnittémiseksi
oikaisupéytdan (1l1) oikaisutyotid varten, tunnet tu siitd, ettd
oikaisulaitejidrjestely kasittdd ainakin kaksi oikaisupdéytad (11) ja sel-
laisen oikaisupéyddn peittidmidn lattiapinta-alan sisdpuolella kokonaan
sijaitsevan pyoérilla varustetun nostolaitteen (16), joissa on kiinnitys-
vélineet (40) nostolaitteen (16) kytkemiseksi irrotettavasti kyseisiin
oikaisupdytiin (11).
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5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen laitejarjestely, t u nn e t t u
siitd, ettd tukijalat on sovitettu olemaan siiddettdvissd vidlinein (37)

leveysasemaltaan oikaisupéytddn (11) nihden.

6. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen 4 tai 5 mukainen laitejarjes—
tely, tunnet tu siiti, ettd tukijalat (36) on sovitettu olemaan
kiinnitettivissa oikaisupdytddn (1l1l) 1liittyvddn ulokepalkkiin
(13’,13",13"",13"").

7. Jonkin edelli olevan patenttivaatimuksen 4-6 mukainen laitejdrjestely,
tunnettu siits, ettd tukijalka on sovitettu olemaan liitettdvissid
oikaisupdytddn (11) sen ulokepalkkiin (13) siten, ettd tukijalan (30)
palkki (30a) on sovitettu liikkumaan teleskooppimaisesti oikaisupdydin
ulokepalkin (13) suhteen.
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Patentkrav

1. Férfarande vid riktningsarbetet av ett bilkarosseri, vid vilket
férfarande fordonet anordnats ovanpa riktbordet (11) av en riktnings-

anordning (10) foér ett bilkarosseri och fdsts vid kantfdstorgan (12) i
riktbordet och vid vilket férfarande en lyftanordning (16) som &r separat
fran bordet och som kan férflyttas med hjul &r anordnad att lyfta, éver-
fora och sdnka ner ifragavarande riktbord (11) till énskat stélle,
kdnnetecknat dirav, att den vid foérfarande anvdnda hjulfoér-
sedda lyftanordningen (16) och riktbordet (11) &4r férsedda med kopplings—
och fistorgan (40) for koppling av lyftanordningen lésgérbart vid ifrdga-
varande riktbord (11) och att lyftanordningen pd i och fér sig kint sitt
4r helt beldgen innanfér golvytan som ticks av riktbordets konstruktions-
delar sia att man kan anvdnda samma lyftanordning som lyftanordning fér
riktbordet under riktningsarbetet eller som overféringsanordning for

riktbord av motsvarande slag som 4r férsedda med egna stédfétter (30).

2. Forfarande enligt patentkrav l, k& nnetecknat dirav, att
man vid férfarandet reglerar breddliget pa stodfotterna (30) foér att fa
ett sa stabilt stéd som mbjligt fé6r fordonet ovanpd lyftbordet (11).

3. Forfarande enligt patentkrav 1 eller 2, kdnnetecknat
didrav, att lyftanordningen (16) utgors av en i och for sig kidnd sax-

lyftanordning.

4. Riktanordningsarrangemang, vilket arrangemang innefattar ett riktbord
(11) med kantfistorgan (12) f6ér att fadsta fordonet eller motsvarande vid
ett riktbord (11) for riktningsarbetet, k4 nne tecknat dirav,
att riktanordningsarrangemanget innefattar atminstone tva riktbord (11)
och en sadan lyftanordning (16) som &r férsedd med hjul och ar belidgen
helt innanfér golvytan som ticks av riktbordet, som har fastorgan (40)
for att koppla lyftanordningen (16) lésgbérbart vid ifragavarande riktbord
(11).
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5. Anordningsarrangemang enligt patentkrav 4, kdnnetecknat
dirav, att stdédfétterna 4r anordnade att vara reglerbara med organ (37)

med avseende pa breddldget 1 férhallande till riktbordet (11).

6. Anordningsarrangemang enligt nigot av féregdende patentkrav 4 eller 5,
kidnnetecknat dirav, att stédfotterna (36) 4r anordnade att
kunna fistas vid en utskjutningsbalk (13’,13",13"’,13"") som ansluter sig
till riktbordet (11).

7. Anordningsarrangemang enligt ndgot av ovanstdende patentkrav 4-6,
kdnnetecknat ddrav, att stdédfoten &r anordnad att kunna
anslutas till riktbordet (11) till dess utskjutningsbalk (13) pa sidant
sitt, att balken (30a) av stddfoten (30) i&r anordnad att roéra sig tele—
skopaktigt 1 férhallande till utskjutningsbalken (13) av riktbordet.
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