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(54) System mit einem Haushaltsgerit sowie Verfahren zum Betrieb eines Systems



(57)Die Erfindung betrifft ein System (2), mit einem
Haushaltsgerat (4) zur Anordnung in einem
Aufnahmeraum (8) eines Mébels (6) und einer
zwischen einer SchlieBlage und einer Offnungslage
hin und her Uberfiihrbaren Tir (10) des Systems (2),
dadurch gekennzeichnet, dass das System (2)
zuséatzlich eine Steuerung, mindestens eine
Sensoreinheit und mindestens einen Antrieb (14, 18)
aufweist, wobei die Steuerung, die Sensoreinheit
und der Antrieb (14, 18) derart aufeinander
abgestimmt ausgebildet sind, dass mittels der
Sensoreinheit erkennbar ist, dass sich das
Haushaltsgerat (4) in einer Verstaulage des
Haushaltsgerats (4), die Tur (10) in deren
Schlie3lage und ein Benutzer des Systems (2) in
einem Interaktionszustand mit dem System (2)
befindet, und, dass in Abhangigkeit der
vorgenannten Erkennung mittels des Antriebs (14)
das Haushaltsgerat (4) turkollisionsfrei von dessen
Verstaulage in eine Frontlage des Haushaltsgeréats
(4) automatisch tberfiihrbar ist, und/oder, dass ein
an der Tur (10) angeordneter Turgriff (16) des
Systems (2) zur Handhabung der Tir (10) mittels
des Antriebs (18) von einer Ruhelage des Turgriffs
(16) automatisch in eine Handhabungslage des
Targriffs (16) tUberfihrbar ist. Ferner betrifft die
Erfindung ein Verfahren zum Betrieb eines Systems

Q).
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Beschreibung

System mit einem Haushaltsgerét sowie Verfahren zum Betrieb eines Systems

Die Erfindung betrifft ein System mit einem Haushaltsgerét der im Oberbegriff des
Patentanspruchs 1 genannten Art sowie ein Verfahren zum Betrieb eines Systems.

Derartige Systeme und Verfahren sind aus dem Stand der Technik in einer Vielzahl von
Ausfuhrungsformen bereits bekannt. Die bekannten Systeme umfassen ein Haushaltsgerat
zur Anordnung in einem Aufhahmeraum eines Mdbels, wobei eine zwischen einer
SchlieRlage und einer Offnungslage hin und her Uberfuhrbare Tir des Systems in deren
SchlieRlage einen Zugriff auf einen Behandlungsraum des Haushaltsgeréats verhindert und in
deren Offnungslage den vorgenannten Zugriff erméglicht.

Der Erfindung stellt sich somit das Problem, ein System mit einem Haushaltsgerét sowie ein
Verfahren zum Betrieb eines Systems zu verbessern.

Erfindungsgeman wird dieses Problem durch ein System mit den Merkmalen des
Patentanspruchs 1 geldst, das dadurch gekennzeichnet ist, dass das System zusétzlich eine
Steuerung, mindestens eine mit der Steuerung signallbertragend verbundene Sensoreinheit
und mindestens einen mit der Steuerung signallbertragend verbundenen Antrieb aufweist,
wobei die Steuerung, die mindestens eine Sensoreinheit und der mindestens eine Antrieb
derart aufeinander abgestimmt ausgebildet sind, dass mittels der mindestens einen
Sensoreinheit erkennbar ist, dass sich das Haushaltsgerat in einer Verstaulage des
Haushaltsgerats, die Tur in deren SchlieRlage und ein Benutzer des Systems in einem
Interaktionszustand mit dem System befindet, wobei das Haushaltsgerét in dessen
Verstaulage vollstandig in dem Aufnahmeraum angeordnet ist, und, dass in Abhangigkeit der
vorgenannten Erkennung mittels des mindestens einen Antriebs das Haushaltsgeréat
turkollisionsfrei von dessen Verstaulage in eine Frontlage des Haushaltsgerats automatisch
Uberflhrbar ist, wobei das Haushaltsgerat in dessen Frontlage aus dem Aufnahmeraum
herausragt, und/oder, dass ein an der Tur angeordneter Turgriff des Systems zur
Handhabung der Tur mittels des mindestens einen Antriebs von einer Ruhelage des Turgriffs
automatisch in eine Handhabungslage des Turgriffs GUberfUhrbar ist, wobei der Turgriff in
dessen Ruhelage im Wesentlichen vollstandig in der Tur angeordnet ist und in dessen
Handhabungslage von dem Benutzer ergreifbar aus der Tur herausragt. Ferner wird dieses
Problem durch ein Verfahren mit den Merkmalen des Patentanspruchs 6 gelést. Der Begriff
Lturkollisionsfrei“ bedeutet hier, dass das Haushaltsgerat derart automatisch bewegbar ist,
dass eine Kollision des Haushaltsgeréats mit der Tur bei der Uberfilhrung des Haushaltsgerats
zwischen dessen Verstaulage und dessen Frontlage verhindert ist. Vorteilhafte
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Ausgestaltungen und Weiterbildungen der Erfindung ergeben sich aus den nachfolgenden
Unteransprichen.

Der mit der Erfindung erreichbare Vorteil besteht insbesondere darin, dass ein System mit
einem Haushaltsgerét sowie ein Verfahren zum Betrieb eines Systems verbessert sind.
Aufgrund der erfindungsgemaRen Ausbildung des Systems und des Verfahrens ist der
Bedienkomfort bei der Bedienung des Systems durch den Benutzer wesentlich gesteigert.
Beispielsweise ist die Bedienung des Systems, trotz der Einbausituation des Haushaltsgerats
in dem Aufnahmeraum des Mébels, erheblich vereinfacht. Dartber hinaus ist ein homogenes
Design einer Mdbelfront des Mdbels mit dem erfindungsgeméBen System sehr leicht
umsetzbar, so dass der optische Gesamteindruck des Mdbels mit dem darin integrierten
erfindungsgemafen System auf konstruktiv und fertigungstechnisch einfache Art und Weise
wesentlich verbessert ist. Ferner ist das Design der Mébelfront des Mdbels hierdurch sehr frei
gestaltbar.

Grundsatzlich ist das erfindungsgeméfRe System nach Art, Funktionsweise, Material,
Dimensionierung und Anordnung in weiten geeigneten Grenzen frei wahlbar. Beispielsweise
kann es sich bei dem Haushaltsgerét um ein Klchengerat, wie einen Backofen, eine
Kaffeemaschine oder dergleichen, oder auch um ein Waschebehandlungsgerat, wie eine
Waschmaschine, einen Waschetrockner oder dergleichen, handeln. Ferner ist der
Interaktionszustand des Benutzers mit dem System in weiten geeigneten Grenzen frei
wahlbar. Wichtig ist lediglich, dass der Interaktionszustand des Benutzers mit dem System, in
dem der Benutzer das System bewusst bedienen méchte, von dem Nicht-Interaktionszustand
des Benutzers mit dem System, in dem der Benutzer das System nicht bedienen méchte,
eindeutig unterscheidbar ist. Beispielsweise kann es sich bei dem vorgenannten Nicht-
Interaktionszustand um lediglich ein Passieren des erfindungsgeméRen Systems durch den
Benutzer oder ein Verweilen des Benutzers vor dem erfindungsgeméafRen System, jeweils
ohne Bedienungsabsicht, handeln.

Die Steuerung des Haushaltsgeréts kann als ein integraler Bestandteil des Haushaltsgerats
oder zumindest teilweise als ein von dem Haushaltsgerét separater Teil des Systems
ausgebildet sein. Insbesondere kédnnen mit der Steuerung signalUbertragend verbundene
Eingabe- und Ausgabeeinheiten zur Interaktion des Benutzers des erfindungsgemaéaien
Systems mit dem System als von der eigentlichen Steuerung des Haushaltsgeréts separate,
also raumlich getrennte, Eingabe- und Ausgabeeinheiten ausgebildet sein.

Analog zu den obigen Ausflihrungen zu dem erfindungsgeméien System ist das
erfindungsgemafe Verfahren ebenfalls grundsétzlich in weiten geeigneten Grenzen frei
wahlbar.
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Eine besonders vorteilhafte Weiterbildung des erfindungsgeméien Systems sieht vor, dass
mittels der mindestens einen Sensoreinheit erkennbar ist, dass sich das Haushaltsgerét in
dessen Frontlage, die Tur in deren SchlieRlage und der Benutzer in einem Nicht-
Interaktionszustand mit dem System befindet, und, dass in Abh&ngigkeit davon mittels des
mindestens einen Antriebs das Haushaltsgerat tlrkollisionsfrei von dessen Frontlage in
dessen Verstaulage und/oder der Turgriff von dessen Handhabungslage in dessen Ruhelage
automatisch Uberfuhrbar sind/ist. Auf diese Weise ist der Bedienkomfort fir den Benutzer des
Systems weiter verbessert.

Entsprechend sieht eine vorteilhafte Weiterbildung des erfindungsgemafien Verfahrens vor,
dass mittels der mindestens einen Sensoreinheit erkannt wird, dass sich das Haushaltsgerat
in dessen Frontlage, die TUr in deren SchlieRlage und der Benutzer in dem Nicht-
Interaktionszustand mit dem System befindet, und, dass in Abhéangigkeit davon mittels des
mindestens einen Antriebs das Haushaltsgerat tlrkollisionsfrei von dessen Frontlage in
dessen Verstaulage und/oder der Turgriff von dessen Handhabungslage in dessen Ruhelage
automatisch Uberfuhrt werden/wird.

Grundsatzlich ist die mindestens eine Sensoreinheit nach Art, Funktionsweise, Material,
Dimensionierung, Anordnung und Anzahl in weiten geeigneten Grenzen frei wahlbar.
ZweckmaRigerweise sind/ist mittels der mindestens einen Sensoreinheit ein vorher
festgelegter Abstand des Benutzers von der TUr und/oder ein vorher festgelegter Abstand der
Tur von dem Haushaltsgerat automatisch erkennbar. Entsprechend kann die diesbezlgliche
Sensoreinheit als ein Naherungssensor, beispielsweise als ein Naherungsschalter oder ein
Reed-Kontakt, ausgebildet sein.

Entsprechend sieht eine vorteilhafte Weiterbildung des erfindungsgemafien Verfahrens vor,
dass mittels der mindestens einen Sensoreinheit ein vorher festgelegter Abstand des
Benutzers von der Tur und/oder ein vorher festgelegter Abstand der Tur von dem
Haushaltsgerat automatisch erkannt werden/wird.

Eine vorteilhafte Weiterbildung der vorgenannten Ausfihrungsform des erfindungsgemafen
Verfahrens sieht vor, dass in Abhangigkeit einer Erkennung einer Unterschreitung des
vorgenannten Abstands des Benutzers von der Tur das Haushaltsgerét von dessen
Verstaulage in dessen Frontlage und/oder der Turgriff von dessen Ruhelage in dessen
Handhabungslage Uberflhrt werden/wird.

Alternativ oder zusatzlich zu der letztgenannten Ausfihrungsform sieht eine andere
vorteilhafte Weiterbildung des erfindungsgemaéfen Verfahrens vor, dass in Abhangigkeit einer
Erkennung einer Uberschreitung des vorgenannten Abstands des Benutzers von der Tir das
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Haushaltsgerat von dessen Frontlage in dessen Verstaulage und/oder der Turgriff von
dessen Handhabungslage in dessen Ruhelage Uberflhrt werden/wird.

Eine weitere besonders vorteilhafte Weiterbildung des erfindungsgemaien Systems sieht
vor, dass die Frontlage des Haushaltsgerats derart ausgebildet ist, dass lediglich in der
Frontlage die Tur zwecks deren Uberfihrung in deren SchlieRlage und Offnungslage greifbar
ist und/oder mindestens eine Liftungséffnung des Haushaltsgeréts zwecks Kihlung des
Haushaltsgerats und/oder Feuchtigkeitsabfuhr aus dem Haushaltsgerat in stromungsleitender
Verbindung mit einer freien Umgebung steht. Hierdurch ist es zum einen méglich, das
erfindungsgemafe System mit dem Haushaltsgerét vom Design her noch besser an die
direkte Umgebung, also das Mdébel mit dem Aufnahmeraum, anzupassen, so dass der
optische Gesamteindruck des erfindungsgeméaien Systems, insbesondere in der Verstaulage
des Haushaltsgerats, weiter verbessert ist. Zum Beispiel kann eine Front des Systems mit
dem in dessen Verstaulage befindlichen Haushaltsgerat des erfindungsgemafRen Systems
bei in deren SchlieRlage befindlicher Tur in Verbindung mit einer Front des Mdbels im
Wesentlichen als eine einheitliche und glatte Flache, also ohne aus der Front herausragende
Vorsprunge oder dergleichen, ausgebildet sein. Ferner ist auch die Bedienung des
Haushaltsgeréts und damit der Bedienkomfort fir den Benutzer des Systems weiter
verbessert. Auch ist beispielsweise ein Luftaustausch zwischen einem Inneren des
Aufnahmeraums und dem darin angeordneten Haushaltsgerét auf der einen Seite und einer
freien Umgebung auf der anderen Seite auf konstruktiv, fertigungstechnisch und
schaltungstechnisch sehr einfache Art und Weise erméglicht. Entsprechend ist es méglich,
die Klhlung des Haushaltsgeréts und/oder Feuchtigkeitsabfuhr aus dem Haushaltsgerat auf
konstruktiv, fertigungstechnisch und montagefreundliche Art und Weise zu optimieren. Eine
Beluftung des Aufnahmeraums kann zum Beispiel notwendig sein, wenn aus dem
Haushaltsgerat austretende Prozessluft, austretender Wrasen oder dergleichen, aus dem
Aufnahmeraum in die freie Umgebung ausgeschleust werden soll.

Ferner sieht eine weitere vorteilhafte Weiterbildung des erfindungsgeméfien Systems vor,
dass das System zuséatzlich das Mdbel mit dem Aufnahmeraum umfasst, bevorzugt, dass die
TUr zumindest teilweise als eine Mdbeltlr des Mébels ausgebildet ist, besonders bevorzugt,
dass die TUr als eine bauliche Kombination einer Mébeltir des Mdbels mit einer Geratetir
des Haushaltsgerats ausgebildet ist. Auf diese Weise ist das System mit weniger Bauteilen
und damit auf konstruktiv und fertigungstechnisch einfachere Art herstellbar. Dies deshalb,
weil ein Gehduse des Systems, in dem das Haushaltsgerat angeordnet ist und mittels dem
das Haushaltsgerat in dem Aufnahmeraum des Mébels anordenbar ist, entfallen kann.
DarUber hinaus hat die besonders bevorzugte Ausfuhrungsform dieser Weiterbildung den
weiteren Vorteil, dass die Mobeltlr des Mébels auf der einen Seite und die Geratetlr des
Haushaltsgeréts auf der anderen Seite als eine einheitliche Tur des erfindungsgemafien
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Systems bewegbar sind. Diese bauliche Kombination ist dabei nach Art, Funktionsweise,
Verbindungstechnik und Material in weiten geeigneten Grenzen frei wahlbar.

Ferner sieht eine weitere vorteilhafte Weiterbildung des erfindungsgeméafRen Systems vor,
dass das System zuséatzlich das Mdbel mit dem Aufnahmeraum umfasst, bevorzugt, dass die

s Tdr zumindest teilweise als eine Mébeltlr des Mdbels ausgebildet ist, besonders bevorzugt,
dass die TUr als eine bauliche Kombination einer Mdbeltlr des Mdbels mit einer Geratetir
des Haushaltsgerats ausgebildet ist. Hierdurch ist das System mit weniger Bauteilen und
damit auf konstruktiv und fertigungstechnisch einfachere Art herstellbar. Dies deshalb, weil
ein Gehduse des Systems, in dem das Haushaltsgerat angeordnet ist und mittels dem das

10 Haushaltsgerat in dem Aufnahmeraum des Mébels anordenbar ist, entfallen kann. DarUber
hinaus hat die besonders bevorzugte Ausfihrungsform dieser Weiterbildung den weiteren
Vorteil, dass die Mdbeltir des Mbbels auf der einen Seite und die Geratetlir des
Haushaltsgerats auf der anderen Seite als eine einheitliche Tur des erfindungsgeméaien
Systems bewegbar sind. Diese bauliche Kombination ist dabei nach Art, Funktionsweise,

15 Verbindungstechnik und Material in weiten geeigneten Grenzen frei wahlbar.

Mit anderen Worten kann die Tur als Mébeltlr ausgefihrt sein, die unabhangig von der

Geratetlr des Haushaltsgerats ist. Die Tur verhindert dann in SchlieRlage den Zugriff auf den

Aufnahmeraum des Mdbels und somit den Zugriff auf die Geréatetlr des Gerétes in dem

Aufnahmeraum. In der Offnungslage der Tur, also der Mébeltlr, kann auch die Geratetlr des
20 Haushaltsgerats gedéffnet werden.

Die Tdr kann auch als Kombination von Mébeltlr und Geréatetir ausgefuhrt sein. Dann ist in

SchlieRlage der Tur der Zugriff auf den Aufnahmeraum des Mdébels und auch der Zugriff auf

den Behandlungsraum des Haushaltsgerats méglich. Mdbeltir und Geréatetlr kénnen dabei

zwei separate Baugruppen sein die gekoppelt bewegt, beispielsweise als Schlepptir, werden
25 oder auch als eine einzige TUr ausgestaltet sein.

Ein Aspekt ist es, dass das Haushaltsgerét ein Gargerat mit einem Garraum ist, wobei der
Zugriff auf den Garraum Uber die Tur, also Uber die Mébelttr oder die Mébelttr und die
Geratetur erfolgt.

Grundsatzlich ist das erfindungsgeméRe Verfahren ebenfalls in weiten geeigneten Grenzen
30 frei wahlbar.

Eine weitere vorteilhafte Weiterbildung des erfindungsgeméfien Systems sieht vor, dass die
Tir mittels einer als ein elektromotorischer Antrieb ausgebildeten Uberfuhrvorrichtung
automatisch in die SchlieRlage und in die Offnungslage der Tr (berfuhrbar ist, wobei die



2023/5183

10

15

20

25

30

BE2023/5183

Uberfiihrvorrichtung mittels der Steuerung des Systems ansteuerbar ist. Auf diese Weise ist
der Bedienkomfort flr den Benutzer des erfindungsgemaien Systems weiter gesteigert.

Eine vorteilhafte Weiterbildung des zu der vorgenannten Ausfihrungsform
korrespondierenden erfindungsgemafen Verfahrens sieht vor, dass die Ansteuerung der
Uberfiihrvorrichtung in Abhangigkeit einer manuellen Bedienung der Tir und/oder in
Abhangigkeit einer manuellen Betétigung eines mit der Steuerung signaltbertragend
verbundenen Bedienelements des Systems und/oder in Abhangigkeit einer Spracheingabe
an einer mit der Steuerung signallbertragend verbundenen Akustikschnittstelle des Systems
und/oder in Abhangigkeit eines Betriebszustandes des Haushaltsgerats und/oder in
Abhangigkeit eines Programmablaufs eines Automatikprogramms des Haushaltsgeréts
erfolgt. Bei den vorgenannten Mdglichkeiten der Bedienung des erfindungsgeméRen Systems
durch den Benutzer des Systems kann der Benutzer auf voneinander sehr verschiedene Art
mit dem erfindungsgeméaRen System interagieren. Auf diese Weise ist ein hoher
Bedienkomfort fur den Benutzer des Systems flr eine Vielzahl von Einsatzszenarien
gewéhrleistet.

Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung ist in den Zeichnungen rein schematisch dargestellt
und wird nachfolgend naher beschrieben. Es zeigt

Figur 1 ein Ausflhrungsbeispiel des erfindungsgeméfien Systems zur Durchflihrung
des erfindungsgemafen Verfahrens in einer teilweisen, geschnittenen
Seitenansicht, mit der TUr in deren SchlieRlage und dem Haushaltsgerét in
dessen Verstaulage,

Figur 2 eine erste Variante des Ausflhrungsbeispiels in analoger Darstellung zur Fig.
1, mit dem Haushaltsgerat in dessen Frontlage und der TUr in deren
SchlieRlage,

Figur 3 eine zweite Variante des Ausflhrungsbeispiels in analoger Darstellung zur Fig.
1 und 2, mit dem Haushaltsgerét in dessen Frontlage, der TUr in deren
SchlieRlage und dem Turgriff in dessen Handhabungslage und

Figur 4 die zweite Variante des Ausfihrungsbeispiels gemaf der Fig. 3 in einer
teilweisen, vergréferten Darstellung im Bereich des Trgriffs, in einer
geschnittenen Seitenansicht.
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In den Fig. 1 bis 4 ist ein Ausfihrungsbeispiel des erfindungsgeméaien Systems in zwei
Varianten zur Durchflihrung des erfindungsgematien Verfahrens rein exemplarisch
dargestellt.

Das System 2 umfasst ein als Backofen ausgebildetes Haushaltsgeréat 4 und ein Mébel 6 mit
einem Aufnahmeraum 8 flr das Haushaltsgerat 4 und eine zwischen einer in der Fig. 1
dargestellten SchlieBlage und einer nicht dargestellten Offnungslage hin und her
UberfUhrbare Tlr 10 des Systems 2, wobei eine Aufnahmerauméffnung 12 des
Aufnahmeraums 8 mit dem darin vollstandig angeordneten Haushaltsgerét 4 in der
SchlieRlage der Tur 10 von der Tur 10 verdeckt ist und in der Offnungslage der Tur 10 mittels
der Aufnahmeraumoéffnung 12 ein Zugriff auf den Aufnahmeraum 8 durch einen nicht
dargestellten Benutzer des Systems 2 erméglicht. Die Tur 10 des Systems 2 ist bei dem
vorliegenden Ausflhrungsbeispiel als eine bauliche Kombination einer Mébeltlr des Mobels 6
mit einer Geratetlir des Haushaltsgeréts 4 ausgebildet. Die Mdbeltir und die Geréatetir sind
beispielsweise mittels herkémmlicher und dem Fachmann bekannter Verbindungstechniken
miteinander verbunden. Denkbar ist aber auch, dass die Tur in anderen Ausflihrungsformen
des erfindungsgemafRen Systems lediglich als eine Mdbeltir des Mébels oder lediglich als
eine Geratetlr des Haushaltsgerats ausgebildet ist.

Erfindungsgeman ist das System 2 derart ausgebildet, dass das System 2 zusatzlich eine
nicht dargestellte Steuerung, mindestens eine mit der Steuerung signallbertragend
verbundene, ebenfalls nicht dargestellte Sensoreinheit und zwei mit der Steuerung
signalUbertragend verbundene Antriebe 14, 18 aufweist, wobei die Steuerung, die
mindestens eine Sensoreinheit und die Antriebe 14, 18 derart aufeinander abgestimmt
ausgebildet sind, dass mittels der mindestens einen Sensoreinheit erkennbar ist, dass sich
das Haushaltsgerat 4 in der in der Fig. 1 dargestellten Verstaulage des Haushaltsgerats 4,
die Tur 10 in deren in den Fig. 1 bis 4 dargestellten SchlieRlage und der Benutzer des
Systems 2 in einem Interaktionszustand mit dem System 2 befindet, wobei das
Haushaltsgerat 4 in dessen Verstaulage vollstdndig in dem Aufnahmeraum 8 angeordnet ist,
und, dass in Abhéngigkeit der vorgenannten Erkennung mittels des Antriebs 14 das
Haushaltsgerat 4 tlrkollisionsfrei von dessen Verstaulage in eine in den Fig. 2 bis 4
dargestellte Frontlage des Haushaltsgerats 4 automatisch GberfUhrbar ist, wobei das
Haushaltsgerat 4 in dessen Frontlage aus dem Aufnahmeraum 8 herausragt, und, dass ein
an der Tur 10 angeordneter Turgriff 16 des Systems 2 zur Handhabung der Tar 10 mittels
des Antriebs 18 von einer nicht dargestellten Ruhelage des Turgriffs 16 automatisch in eine in
den Fig. 3 und 4 dargestellte Handhabungslage des Turgriffs 16 Uberflhrbar ist, wobei der
Turgriff 16 in dessen Ruhelage im Wesentlichen vollstandig in der Tur 10 angeordnet ist und
in dessen Handhabungslage von dem Benutzer ergreifbar aus der Tur 10 herausragt. Siehe
hierzu die Fig. 1 bis 4 in einer Zusammenschau, wobei in den Fig. 1 und 2 die erste Variante
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und in den Fig. 3 und 4 die zweite Variante des Ausflhrungsbeispiels dargestellt sind. Die
beiden Varianten unterscheiden sich lediglich darin, dass die erste Variante zwecks
manueller Bedienung der Tur 10 keinen Turgriff und keinen dazu korrespondierenden Antrieb
aufweist, wahrend die zweite Variante zu dem gleichen Zweck den Turgriff 16 mit dem dazu
korrespondierenden Antrieb 18 aufweist. Ansonsten sind die beiden Varianten des
Ausfuhrungsbeispiels bau- und funktionsgleich, so dass diesbezlgliche Ausfuhrungen zu der
einen Variante gleichfalls fur die zweite Variante gelten. Die jeweilige Funktionsweise des
Systems 2 wird nachfolgend noch ndher erlautert.

Mittels der mindestens einen Sensoreinheit ist ferner erkennbar, dass sich das
Haushaltsgerét 4 in dessen Frontlage, die Tur 10 in deren SchlieRlage und der Benutzer in
einem Nicht-Interaktionszustand mit dem System 2 befindet. In Abhangigkeit davon sind
mittels des Antriebs 14 das Haushaltsgerat 4 tlrkollisionsfrei von dessen Frontlage in dessen
Verstaulage und mittels des Antriebs 18 der Turgriff 16 von dessen Handhabungslage in
dessen Ruhelage automatisch Uberflhrbar.

Die mindestens eine Sensoreinheit des Systems 2 ist bei dem vorliegenden
Ausfuhrungsbeispiel derart ausgebildet, dass ein vorher festgelegter Abstand des Benutzers
von der Tur 10 und/oder ein vorher festgelegter Abstand der TUr 10 von dem

Haushaltsgerat 4 automatisch erkennbar sind. Beispielsweise kann die mindestens eine
Sensoreinheit als ein Naherungssensor, insbesondere ein Naherungsschalter oder ein Reed-
Kontakt, ausgebildet sein.

Die Frontlage des Haushaltsgerats 4 ist hier derart ausgebildet, dass lediglich in der
Frontlage die Tur 10 zwecks deren Uberfiihrung in deren SchlieRlage und Offnungslage
greifbar ist und mindestens eine nicht dargestellte Luftungséffnung des Haushaltsgeréts 4
zwecks Kuhlung des Haushaltsgerats 4 und/oder Feuchtigkeitsabfuhr aus dem
Haushaltsgerat 4 in strdmungsleitender Verbindung mit einer freien Umgebung steht. In der
ersten Variante des Ausfuhrungsbeispiels gemaf der Fig. 1 und 2 kann der Benutzer des
Systems 2 die Tur 10 in der Frontlage des Haushaltsgeréts 4 zwecks Uberfiihrung der Tir 10
von deren SchlieRlage in deren Offnungslage beispielsweise an einem in der Bildebene der
Fig. 2 oben dargestellten Rand der Tur 10 ergreifen. Analoges gilt fir die Uberfihrung der
Tir 10 von deren nicht dargestellten Offnungslage in deren SchlieRlage. In der zweiten
Variante des Ausflhrungsbeispiels gemag der Fig. 3 und 4 kann der Benutzer zwecks der
vorgenannten Uberfihrungen der Tir 10 und des Turgriffs 16 den in dessen
Handhabungslage befindlichen Turgriff 16 ergreifen.

Die nicht dargestellte Offnungslage der Tur 10 ist, unabhéngig von der Variante des
vorliegenden Ausflhrungsbeispiels, derart ausgebildet, dass sich eine in der SchlieRlage der
Tir 10 dem Haushaltsgerét 4 zugewandte Innenseite der Tur 10 in der Offnungslage der
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Tur 10 in einer Héhenlage unterhalb des Haushaltsgeréts 4 im Wesentlichen in horizontaler
Richtung erstreckt und, zwecks Abstellens von nicht dargestellten Zubehérteilen des
Haushaltsgerats 4 oder dergleichen auf der Innenseite der Tur 10, zumindest teilweise aus
dem Médbel 6, néamlich vollstandig, aus dem Mdébel 6 herausragt.

Nachfolgend werden die Funktionsweise des erfindungsgeméaien Systems sowie das
erfindungsgemafe Verfahren gemaf dem vorliegenden Ausflihrungsbeispiel anhand der
Fig. 1 bis 4 naher erlautert.

Zunachst befindet sich das System 2 in der aus der Fig. 1 ersichtlichen Lage. Die Tur 10 ist in
deren SchlieRlage und das Haushaltsgeréat 4 ist in dessen Verstaulage.

Zwecks Benutzung des Haushaltsgerats 4 kann der nicht dargestellte Benutzer des
Systems 2 sich in einen Interaktionszustand des Benutzers mit dem System 2 begeben, in
dem der Benutzer beispielsweise eine Frontflache 20 der Tur 10 mit einem Finger beruhrt.

Mittels der mindestens einen Sensoreinheit wird nun erkannt, dass sich das Haushaltsgerét 4
in dessen Verstaulage, die Tur 10 in deren SchlieRlage und der Benutzer in dem
vorgenannten Interaktionszustand mit dem System 2 befindet. Entsprechend wird in
Abhangigkeit davon mittels des Antriebs 14 das Haushaltsgeréat 4 des Systems 2 gemaf der
ersten Variante tUrkollisionsfrei von dessen in der Fig. 1 dargestellten Verstaulage in dessen
in der Fig. 2 dargestellte Frontlage Uberflhrt. Die vorgenannte Turkollisionsfreiheit wird hier
dadurch sichergestellt, dass die Tur 10 als die oben genannte kombinierte TUr ausgebildet ist.
Hier ist die Tur 10 schwenkbar an dem Haushaltsgerét 4 angeordnet, so dass die Tur 10 mit
dem Haushaltsgerét 4 bei dessen Uberfihrung von dessen Verstaulage in dessen Frontlage
mitUberfihrt wird. Der Benutzer der ersten Variante des Ausflhrungsbeispiels kann nun, wie
oben bereits erldutert, den in der Bildebene der Fig. 2 oben dargestellten Rand der Tur 10
ergreifen und die Tur 10 manuell von deren SchiieRlage in deren Offnungslage Uberfihren. In
anderen Ausfuhrungsformen der Erfindung kann es aber beispielsweise vorgesehen sein,
dass ein Turgriff derart in der TUr versenkbar angeordnet ist, dass der Turgriff in einer
Ruhelage des Turgriffs, also in einer Nichtbenutzungslage des Turgriffs, aus der Front der
TUr nicht herausragt. Hierflr eignet sich zum Beispiel ein sogenannter Push-Mechanismus,
mittels dem der Turgriff auf die vorgenannte Art in einem Rest der Tur versenkbar ist und bei
Bedarf aus dem Rest der Tur, beispielsweise mittels eines Drucks des Benutzers auf den
Targriff, herausfedert. Denkbar ist aber auch, dass die TUr des erfindungsgeméaien Systems
mittels einer als ein elektromotorischer Antrieb ausgebildeten Uberfiihrvorrichtung
automatisch in die SchlieRlage und in die Offnungslage der Tr (berfuhrbar ist, wobei die
Uberfiihrvorrichtung mittels der Steuerung des Systems ansteuerbar ist.
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Far die vorgenannten Erkennungen mittels der mindestens einen Sensoreinheit kann
beispielsweise ein vorher festgelegter Abstand des Benutzers von der Tur 10 und/oder ein
vorher festgelegter Abstand der TUr 10 von dem Haushaltsgerat 4 automatisch erkannt
werden, wobei in Abhangigkeit einer Erkennung einer Unterschreitung des vorgenannten
Abstands des Benutzers von der Tur 10 das Haushaltsgerét 4 von dessen Verstaulage in
dessen Frontlage Uberflhrt wird.

Die Ausfihrungen in den beiden letzten Abséatzen gelten, bis auf den fehlenden Turgriff oder
einen manuell versenkbaren Turgriff, auch fur die zweite Variante des Ausflhrungsbeispiels.
Im Unterschied dazu wird bei der zweiten Variante der Turgriff 16 mittels des weiteren
Antriebs 18 von dessen Ruhelage in dessen Handhabungslage automatisch Uberfuhrt. Siehe
hierzu die Fig. 3 und 4, wobei in den Fig. 3 und 4 der Antrieb 14 zur Uberfilhrung des
Haushaltsgerats 4 von dessen Verstaulage in dessen Frontlage und umgekehrt nicht
dargestellt ist.

Méchte der Benutzer das System 2 nicht mehr benutzen, tberfihrt er die Ttr 10 manuell von
deren Offnungslage in deren SchlieBlage und entfernt sich von dem System 2.

Mittels der mindestens einen Sensoreinheit wird nun erkannt, dass sich das Haushaltsgerét 4
in dessen Frontlage, die Tur 10 in deren SchlieRlage und der Benutzer in dem Nicht-
Interaktionszustand mit dem System 2 befindet. Entsprechend wird in Abhangigkeit davon
mittels des Antriebs 14 das Haushaltsgerat 4 des Systems 2 gemaR der ersten Variante des
Ausfuhrungsbeispiels tlrkollisionsfrei von dessen Frontlage in dessen Verstaulage Uberflhrt.
Das Haushaltsgerét 4 befindet sich wieder in dessen Verstaulage in dem Aufnahmeraum 8
hinter der in deren SchlieBlage befindlichen Tur 10.

Far die vorgenannten Erkennungen mittels der mindestens einen Sensoreinheit kann
beispielsweise ein vorher festgelegter Abstand des Benutzers von der Tur 10 und/oder ein
vorher festgelegter Abstand der TUr 10 von dem Haushaltsgerat 4 automatisch erkannt
werden, wobei in Abhangigkeit einer Uberschreitung des vorgenannten Abstands des
Benutzers von der Tur 10 das Haushaltsgerat 4 von dessen Frontlage in dessen Verstaulage
Uberfuhrt wird.

Bei der zweiten Variante des Ausfuhrungsbeispiel ist der Ablauf gleich. Zuséatzlich wird der
Targriff 16 mittels des Antriebs 18 von dessen Handhabungslage in dessen Ruhelage
automatisch Uberflhrt.

Aufgrund der erfindungsgemaRen Ausbildung des Systems und des Verfahrens geméan dem
vorliegenden Ausflhrungsbeispiel ist der Bedienkomfort bei der Bedienung des Systems 2
durch den Benutzer wesentlich gesteigert. Beispielsweise ist die Bedienung des Systems 2,
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trotz der Einbausituation des Haushaltsgerats 4 in dem Aufnahmeraum 8 des Mébels 6,
erheblich vereinfacht. Darlber hinaus ist ein homogenes Design einer Mébelfront des
Mébels 6 mit dem System 2 sehr leicht umsetzbar, so dass der optische Gesamteindruck des
Mébels 6 mit dem darin integrierten System 2 auf konstruktiv und fertigungstechnisch
einfache Art und Weise wesentlich verbessert ist. Ferner ist das Design der Mébelfront des
Mébels 6 hierdurch sehr frei gestaltbar.

Die Erfindung ist jedoch nicht auf das vorliegende Ausfihrungsbeispiel mit den beiden
Varianten beschrénkt. Siehe hierzu beispielsweise die diesbeziglichen Ausfihrungen in der
Beschreibungseinleitung sowie die Hinweise bezlglich optionaler Ausfihrungsformen in der
Erlduterung des konkreten Ausfihrungsbeispiels. Der Fachmann wird je nach den
Erfordernissen des Einzelfalls das erfindungsgemaRe System und das erfindungsgemagie
Verfahren geeignet auswéahlen.

Zum Beispiel kdnnte die Tur mittels einer als ein elektromotorischer Antrieb ausgebildeten
Uberfiihrvorrichtung automatisch in die SchlieRlage und in die Offnungslage der Tur Uberfihrt
werden, wobei die Uberfiihrvorrichtung mittels der Steuerung des Systems angesteuert wird.
Ferner kénnte die vorgenannte Ansteuerung der Uberfilhrvorrichtung in Abhéngigkeit einer
manuellen Bedienung der TUr und/oder in Abhangigkeit einer manuellen Betétigung eines mit
der Steuerung signallbertragend verbundenen Bedienelements des Systems und/oder in
Abhéngigkeit einer Spracheingabe an einer mit der Steuerung signallbertragend
verbundenen Akustikschnittstelle des Systems und/oder in Abhéngigkeit eines
Betriebszustandes des Haushaltsgerats und/oder in Abhé&ngigkeit eines Programmablaufs
eines Automatikprogramms des Haushaltsgerats erfolgen.

Anstelle der kombinierten Tur gemaf dem AusfUhrungsbeispiel kénnte die Tur auch lediglich
als eine Geratetlr des Haushaltsgeréats ausgebildet sein, wobei an dieser Geréatetir zum
Beispiel eine das Dekor des Mdébels aufweisende Mébelplatte oder dergleichen angeordnet
sein kénnte.

Die Mébelttr und die Geratettr des vorliegenden Ausflihrungsbeispiels wie auch die
vorgenannte Geratetlr und die Mébelplatte kénnten dabei beispielsweise mittels einer
elastischen Schaumstoffschicht miteinander verbunden sein.
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Patentanspriiche

System (2),

mit einer Tur (10) und

mit einem Haushaltsgerat (4) zur Anordnung in einem Aufnahmeraum (8) eines
Mobels (6), wobei die zwischen einer SchlieRlage und einer Offnungslage hin und her
UberfUhrbare Tar (10) des Systems (2) in deren Schlie3lage einen Zugriff auf einen
Behandlungsraum des Haushaltsgeréts (4) verhindert und in deren Offnungslage den
vorgenannten Zugriff erméglicht,

dadurch gekennzeichnet,

dass das System (2) zusatzlich eine Steuerung, mindestens eine mit der Steuerung
signalUbertragend verbundene Sensoreinheit und mindestens einen mit der Steuerung
signalUbertragend verbundenen Antrieb (14, 18) aufweist, wobei die Steuerung, die
mindestens eine Sensoreinheit und der mindestens eine Antrieb (14, 18) derart
aufeinander abgestimmt ausgebildet sind, dass mittels der mindestens einen
Sensoreinheit erkennbar ist,

dass sich das Haushaltsgerat (4) in einer Verstaulage des Haushaltsgeréts (4), die
Tar (10) in deren SchlieRlage und ein Benutzer des Systems (2) in einem
Interaktionszustand mit dem System (2) befindet, wobei das Haushaltsgerét (4) in
dessen Verstaulage vollstandig in dem Aufnahmeraum (8) angeordnet ist,

und,

dass in Abhangigkeit der vorgenannten Erkennung mittels des mindestens einen
Antriebs (14) das Haushaltsgerat (4) tlrkollisionsfrei von dessen Verstaulage in eine
Frontlage des Haushaltsgerats (4) automatisch Uberflhrbar ist, wobei das
Haushaltsgerat (4) in dessen Frontlage aus dem Aufnahmeraum (8) herausragt,

und/oder,

dass ein an der Tur (10) angeordneter Turgriff (16) des Systems (2) zur Handhabung
der Tur (10) mittels des mindestens einen Antriebs (18) von einer Ruhelage des
Tuargriffs (16) automatisch in eine Handhabungslage des Turgriffs (16) UberfUhrbar ist,
wobei der TUrgriff (16) in dessen Ruhelage im Wesentlichen vollsténdig in der Tur (10)
angeordnet ist und in dessen Handhabungslage von dem Benutzer ergreifbar aus der
Tar (10) herausragt.
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System (2) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass mittels der mindestens
einen Sensoreinheit erkennbar ist, dass sich das Haushaltsgerat (4) in dessen Frontlage,
die Tur (10) in deren SchlieRlage und der Benutzer in einem Nicht-Interaktionszustand
mit dem System (2) befindet, und, dass in Abhangigkeit davon mittels des mindestens
einen Antriebs (14, 18) das Haushaltsgerat (4) turkollisionsfrei von dessen Frontlage in
dessen Verstaulage und/oder der Turgriff (16) von dessen Handhabungslage in dessen
Ruhelage automatisch Uberflhrbar sind/ist.

System (2) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass mittels der
mindestens einen Sensoreinheit ein vorher festgelegter Abstand des Benutzers von der
Tur (10) und/oder ein vorher festgelegter Abstand der Tar (10) von dem

Haushaltsgerat (4) automatisch erkennbar sind/ist.

System (2) nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass die
Frontlage des Haushaltsgerats (4) derart ausgebildet ist, dass lediglich in der Frontlage
die Tur (10) zwecks deren Uberfiihrung in deren SchlieRlage und Offnungslage greifbar
ist und/oder mindestens eine LUftungséffnung des Haushaltsgeréts (4) zwecks Kuhlung
des Haushaltsgerats (4) und/oder Feuchtigkeitsabfuhr aus dem Haushaltsgerat (4) in
strémungsleitender Verbindung mit einer freien Umgebung steht.

System (2) nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass das
System (2) zusétzlich das Mdébel (6) mit dem Aufnahmeraum (8) umfasst, bevorzugt,
dass die Tur (10) zumindest teilweise als eine Mébeltlr des Mdbels (6) ausgebildet ist,
besonders bevorzugt, dass die Tur (10) als eine bauliche Kombination einer Mdbeltir
des Mdbels (6) mit einer Geréatetlr des Haushaltsgeréts (4) ausgebildet ist.

Verfahren zum Betrieb eines Systems (2) nach einem der Anspriche 1 bis 5, wonach
mittels der mindestens einen Sensoreinheit erkannt wird, dass sich das Haushaltsgeréat
(4) in dessen Verstaulage, die Tur (10) in deren SchlieRlage und der Benutzer in dem
Interaktionszustand mit dem System (2) befindet, und, dass in Abhéngigkeit davon
mittels des mindestens einen Antriebs (14, 18) das Haushaltsgerét (4) turkollisionsfrei
von dessen Verstaulage in dessen Frontlage und/oder der TUrgriff (16) von dessen
Ruhelage in dessen Handhabungslage automatisch Uberfihrt werden/wird.

Verfahren nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass mittels der mindestens einen
Sensoreinheit erkannt wird, dass sich das Haushaltsgeréat (4) in dessen Frontlage, die
Tar (10) in deren SchlieRlage und der Benutzer in dem Nicht-Interaktionszustand mit
dem System (2) befindet, und, dass in Abhéngigkeit davon mittels des mindestens einen
Antriebs (14, 18) das Haushaltsgerat (4) tlrkollisionsfrei von dessen Frontlage in dessen
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Verstaulage und/oder der Turgriff (16) von dessen Handhabungslage in dessen
Ruhelage automatisch Uberflhrt werden/wird.

Verfahren nach Anspruch 6 oder 7, dadurch gekennzeichnet, dass mittels der
mindestens einen Sensoreinheit ein vorher festgelegter Abstand des Benutzers von der
Tur (10) und/oder ein vorher festgelegter Abstand der Tar (10) von dem

Haushaltsgerat (4) automatisch erkannt werden/wird.

Verfahren nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass in Abhéngigkeit einer
Erkennung einer Unterschreitung des vorgenannten Abstands des Benutzers von der
Tur (10) das Haushaltsgerét (4) von dessen Verstaulage in dessen Frontlage und/oder
der Turgriff (16) von dessen Ruhelage in dessen Handhabungslage Uberflhrt
werden/wird.

Verfahren nach Anspruch 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet, dass in Abhangigkeit einer
Erkennung einer Uberschreitung des vorgenannten Abstands des Benutzers von der
Tur (10) das Haushaltsgerat (4) von dessen Frontlage in dessen Verstaulage und/oder
der Turgriff (16) von dessen Handhabungslage in dessen Ruhelage Uberfuhrt
werden/wird.
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Anmeldung Nr.

SCHRIFTLICHER BESCHEID BE202305183

Feld Nr.1 Grundlage des Bescheids

. Dieser Bescheid wurde auf der Grundlage des vor dem Beginn der Recherche eingereichten Satzes von
Ansprichen erstellt.

. Hinsichtlich der Nucleotid- und/oder Aminosauresequenz, die in der Anmeldung offenbart wurde, ist dieser
Bescheid auf der Grundlage eines Sequenzprotokolls erstellt worden, das

a. O im Anmeldezeitpunkt Bestandteil der Anmeldung war.
b. L nach dem Anmeldedatum fir die Zwecke der Recherche eingereicht wurde
U begleitet von einer Erklarung, wonach das Sequenzprotokoll nicht Uiber den Offenbarungsgehalt

der Anmeldung im Anmeldezeitpunkt hinausgeht.

. 0 Hinsichtlich der Nucleotid- und/oder Aminosauresequenz, die in der Anmeldung offenbart wurde, ist dieser
Bescheid insoweit erstellt worden, dass ein sinnvolles Gutachten ohne ein dem WIPO-Standard ST.26
entsprechendes Sequenzprotokoll erstellt werden konnte.

. Zusatzliche Bemerkungen:

Feld Nr. V  Begriindete Feststellung hinsichtlich der Neuheit, der erfinderischen Tatigkeit und der
gewerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und Erkldrungen zur Stiitzung dieser Feststellung

. Feststellung

Neuheit Ja:  Anspriche
Nein: Anspriche 1-10

Erfinderische Tétigkeit Ja:  Anspriche
Nein: Anspriche 1-10

Gewerbliche Anwendbarkeit Ja:  Anspriche: 1-10
Nein: Anspriche:

. Unterlagen und Erklarungen:

siehe Beiblatt

Feld Nr. VII Bestimmte Mangel der Anmeldung

Es wurde festgestellt, dass die Anmeldung nach Form oder Inhalt folgende Mangel aufweist:

siehe Beiblatt

Feld Nr. VIl Bestimmte Bemerkungen zur Anmeldung

siehe Beiblatt

Formblatt BE237B (Juli 2022)



SCHRIFTLICHE STELLUNGNAHME ANMELDENUMMER
(BEIBLATT) BE202305183

1 Zu Punkt V

Begriindete Feststellung hinsichtlich der Neuheit, der erfinderischen Ta-
tigkeit und der gewerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und Erklarungen
zur Stitzung dieser Feststellung

Es wird auf die folgenden Dokumente verwiesen:

D1 WO 2012/084485 A1 (ARCELIK AS [TR]; YAMAN ONUR [TR] ET
AL.) 28. Juni 2012 (2012-06-28)

D2 DE 10 2009 026959 A1 (BSH BOSCH SIEMENS HAUSGERAETE
[DE]) 23. Dezember 2010 (2010-12-23)

D3 US 2021/386248 A1 (ISHIZU YUTO [JP] ET AL) 16. Dezember
2021 (2021-12-16)

D4 CN 106 820 691 A (DONGGUAN HUIKAI HARDWARE CO LTD)
13. Juni 2017 (2017-06-13)

1.1 Der Anspruch 1 ist nicht klar.
Der Anspruch 1 offenbart, dass in Abhangigkeit der vorgenannten Erkennung
mittels des mindestens einen Antriebs das Haushaltsgerat tirkollisionsfrei von
dessen Verstaulage in eine Frontlage des Haushaltsgerats automatisch tber-
fOhrbar ist.

In diesem Abschnitt wird nur gefordert, dass das Haushaltsgerat als Reaktion
auf die Erkennung der oben genannten Signale bewegt wird. Es ist jedoch nicht
erforderlich, dass die Sensoreinheit vor dem Bewegen des Haushaltsgerats
Uberprift, dass keine Kollisionsgefahr besteht.

Der Gegenstand des Anspruchs 1 wird daher durch diesen Merkmale nicht ein-
geschranki.

1.2 Die vorliegende Anmeldung erfallt nicht die Erfordernisse der Patentierbarkeit,
weil der Gegenstand der Anspriche 1-10 nicht neu ist.

1.2.1 D1 offenbart, siehe Fig. 1-5 und Absatze 18-27:
ein System (1), mit einer TUr (6) und mit einem Haushaltsgerat (C) zur Anord-
nung in einem Aufnahmeraum (5) eines Mdbels, wobei die zwischen einer
SchlieBlage und einer Offnungslage (Absatz 18) hin und her (iberfiihrbare Tiir
(6) des Systems in deren Schlie3lage einen Zugriff auf einen Behandlungsraum
des Haushaltsgerats verhindert und in deren Offnungslage (Fig. 1) den vorge-
nannten Zugriff ermdéglicht, wobei das System zusatzlich eine Steuerung, min-
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destens eine mit der Steuerung signallbertragend verbundene Sensoreinheit
(8, 10) und mindestens einen mit der Steuerung signallbertragend verbunde-
nen Antrieb (7) aufweist, wobei die Steuerung, die mindestens eine Sensorein-
heit (8, 10) und der mindestens eine Antrieb (7) derart aufeinander abgestimmt
ausgebildet sind, dass mittels der mindestens einen Sensoreinheit (8, 10) er-
kennbar ist, dass sich das Haushaltsgerat (C) in einer Verstaulage des Haus-
haltsgerats, die Tar in deren SchlieBBlage und ein Benutzer des Systems in ei-
nem Interaktionszustand mit dem System befindet, wobei das Haushaltsgerat
(C) in dessen Verstaulage vollstandig in dem Aufnahmeraum (5) angeordnet ist,
und, dass in Abhangigkeit der vorgenannten Erkennung mittels des mindestens
einen Antriebs (7) das Haushaltsgerat tarkollisionsfrei (Absatze 20-22, 25-27)
von dessen Verstaulage in eine Frontlage des Haushaltsgerats automatisch
Uberflhrbar ist, wobei das Haushaltsgerat in dessen Frontlage aus dem Aufnah-
meraum herausragt.

1.2.2 D2 und D3 offenbaren auch alle Merkmale des Anspruchs 1.

1.2.2.1 Insbesondere offenbart D2 ein System wobei mittels die so genannte Touch
Control-Elemente den Interaktionszustand erkennt wird. Ferner ist es implizit,
dass ein bewegbare Haushaltsgerat Sensoren aufweist, die die Verstaulage des
Haushaltsgerats und die SchlieBlage der TUr erkennt. In Abhangigkeit diesen
Erkennungen, wird das Haushaltsgerat bewegt. Ferner sorgt dieses System,
dass der Verfahrvorgang mit einer definierten zeitlichen Verzégerung ab seinem
Ausldsen gestartet wird. Somit wird das Haushaltsgerat turkollisionsfrei bewegt.

1.2.2.2 D3 offenbart, siehe Fig. 10, 11, Absatze 421, 429 und Absatz 1.1, ein System
mit einem Haushaltsgerat (21-2, 31-6), einer Tur 21B, einem Antrieb 204 und ei-
ner Sensoreinheit (201, 210).

1.2.3 Die gleiche Begrindung gilt mutatis mutandis fir den Gegenstand des An-
spruchs 6.

1.2.4 D1 offenbart ferner alle Merkmale
der Anspriche 2, 7 : siehe Absatze 20, 27
der Ansprtche 3, 8 : ein vorher festgelegter Abstand der TUr von dem Haus-
haltsgerat, insbesondere in der SchlieBlage und der Offnungslage der Tiir, auto-
matisch ist erkennbar.
der Anspruche 4, 5, 9, 10 : siehe Fig. 1

1.2.5 Auch D2 offenbart alle Merkmale der Anspriche 2-5, 7-10, siehe Absatze 19,
25, 29, 31, 50.
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1.2.6  Auch D3 offenbart alle Merkmale der Anspriche 2-5, 7-10, siehe Absatz 429
und Fig. 10.

2 Zu Punkt Vi
Bestimmte Mangel in der Anmeldung

2.1 In der Beschreibung werden weder der in D1 und D2 offenbarte einschlagige
Stand der Technik noch die Dokumente selbst angegeben.

3 Zu Punkt VI

Bestimmte Bemerkungen zur Anmeldung
Der Anspruch 1 is nicht klar.

Der Gegenstand des Anspruchs 1 ist durch die Beziehung des Haushaltsgerats
zu einem Aufnahmeraum, der nicht beansprucht ist, definiert. Da der Aufnahme-
raum keiner Standardisierung unterliegt, ist Anspruch 1 nicht klar.
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