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(57) Abstract: The invention relates to a
method for measuring the number of strides
of a four-legged animal with which at least
one acceleration sensor (38,29) captures the
acceleration on the plane on which the animal
is moving, and wherein the acceleration of the
animal is generated by means of the movement
of the animal’s legs. The invention also relates
to a device (1) for the recording of the distance
that a four-legged animal has covered that
comprises a housing (3) and a measuring
device that is located in the housing, wherein
the measuring device features a stride counter
(22) that encompasses at least one acceleration
sensor (38, 29), wherein the acceleration
sensor (38,29) is positioned in the housing (3)
in such a way that it primarily measures the
acceleration on the plane on which the animal
is moving. In addition, the invention relates to
a system that encompasses a device (1) for the
measurement of the distance that a four-legged
animal has covered and a receiving unit (2) as
well as a gaiter (30) that can be attached to the
fetlock of a four-legged animal, in particular
a horse, wherein the gaiter (30) features a
mechanism (33) for attaching the device (1).

(57) Zusammenfassung: Die Erfindung
betrifft ein Verfahren zur Schrittzahlmessung
flir ein sich auf vier Beinen fortbewegendes
Tier, bei welchem zumindest ein Beschleuni-
gungssensor (38, 29) eine Beschleunigung in

einer Ebene erfasst, in der sich das Tier bewegt, und wobei die Beschleunigung durch die Beinbewegung des Tieres hervorgerufen

wird. Die Erfindung betrifft
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weiterhin eine Vorrichtung (1 ) zur Erfassung der durch ein sich auf vier Beinen fortbewegendes Tier zurtickgelegten Entfernung,
welche ein Gehduse (3) und eine in dem Gehéduse vorgesehene Messanordnung umfasst, wobei die Messanordnung eine Schrittzih-
leinheit (22) aufweist, welche zumindest einen Beschleunigungssensor (38, 29) umfasst, wobei der Beschleunigungssensor (38, 29)
derartig in dem Gehduse (3) angeordnet ist, dass er eine Beschleunigung im Wesentlichen parallel zu einer Ebene erfasst, in der sich
das Tier bewegt. Dariiber hinaus betrifft die Erfindung ein System, welches eine Vorrichtung (1) zur Erfassung der durch ein sich
auf vier Beinen fortbewegendes Tier zurlickgelegten Entfernung und eine Empfangseinheit (2) umfasst sowie eine Gamasche (30)
zum Anlegen an eine Fessel eines sich auf vier Beinen fortbewegenden Tieres, insbesondere eines Pferdes, wobei die Gamasche (30)
eine Einrichtung (33) zum Befestigen der Vorrichtung (1) aufweist.
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Beschreibung

PEDOMETER

Die Erfindung betrifft ein Verfahren zur Schrittzahlmessung flr ein sich auf vier
Beinen fortbewegendes Tier, eine Vorrichtung zur Erfassung der durch ein sich
auf vier Beinen fortbewegendes Tier zurlickgelegten Entfernung, ein System
mit einer Voarrichtung zur Erfassung der durch ein sich auf vier Beinen

10 fortbewegenden Tieres zuriickgelegten Enffernung und siner Empfangseinheit
sowie eing Gamasche zum Anlagen an eine Fessel eines sich auf vier Beinen
fortbewegenden Tieres.

Schrittzahler oder sogenannte Pedometer sind im Stand der Technik bekannt.
15  Sie werden von Menschen bei der Auslibung von Geh- oder Lauf-Sportarten
wie Wandern oder Dauerlauf zu Hilfe genommen, um die von ihnen
zurlickgelegte Distanz zu ermitteln und daraus beispielsweise Rickachliisse auf
Trainingsfortschritte oder die Kondition zu ziehen. Die zu diesem Zweck
eingesetzten Pedometer werden meist an der Hifte bzw. an einam Glrtel, an
20 einem Bein oder auch Arm des Tragers befestigt, so dass sie Erschitterungen,
die durch die Geh- oder Laufbewegung ausgeldst werden, erfassen kénnen. Ein
herkbmmliches  Pedometer ist  derartig  aufgebaut, dass ein
Beschleunigungssensor im Inneren eines Gehduses vorgesehen ist. Ein
Beispiel flir eineén mechanischen Beschleunigungssensor ist ein Pendel,
25  welches bei jedem Schritt des Trigers um seine Achse schwingt, und welches
in Wirkverbindung mit elnem Zéhler steht, welcher dadutrch entsprechend
betrieben wird, um die Anzahl der Schritte zu erfassen. Die Pendeldrehachse,
ist bei solchen herkdmmilichen Pedometern in giner hotizontalen Ebene
angeordnet, so dass das Pendel durch die durch Schritte des Tragers
30  ausgeldsten Erschitterungen in einer dazu senkrechten vertikalen Ebene

ERSATZBLATT (REGEL 26)
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schwingt. Jede Schwingung, welche durch den Schritt des Tragers ausgeldst
wird, wird dann gezahlt und z. B. iiber ein Display angezeigt. Uber die Lénge
der einzelnen Schritte wéhrend des Gehens oder des Laufens und ihre
detektierte Anzahl kann dann die durch den Tréager zurlickgelegte Entfernung
ermittelt werden. Herkémmliche Pedometer nehmen diese Umrechnung
automatisch vor, wenn die entsprechende Schrittlinge des Tragers in dem
Pedometer eingegeben ist.

Allerdings hat sich gezeigt, dass diese bekannten Pedometer, die auf
Erschutterungen bei der Fortbewegung eines Menschen reagieren, nicht auf die
Beinbewegung eines Vierbeiners, z. B. eines Pferdes, an welchem ein
derartiges Pedometer z. B. an der Fessel angebracht wird, reagieren. Eine
mogliche Ursache hierfur ist, dass die Schrittbewegung bei Vierbeihern,
insbesondere bei Pferden, einem anderen Bewegungsablauf folgt als die des
Menschen. Dazu kommt, dass Vierbeiner wie Pferde oder Ponys sehr viele
unterschiedliche Gangarten beherrschen, wie beispielsweise Schritt, Trab,
Galopp, Tolt oder Passgang. Somit kénnen herkdmmliche Pedometer nicht bei
Pferden oder sich auf vier Beinen fortbewegenden Tieren eingesetzt werden.
Gerade aber im Reitsport ist es wichtig, zurlickgelegte Strecken z. B. in
unbekanntem Gelédnde zu messen, um ein Trainingsprogramm durchzufihren,
und um aus den gewonnenen Messergebnissen Trainingserfolge bzw. die
Kondition des Pferdes ableiten zu kénnen.

Eine Moglichkeit, mit einem Pferd zurlckgelegte Strecken nachzuverfolgen, ist
es, ein GPS (globales Positionsbestimmungssystem) zu verwenden. Diese
Losung ist allerdings sehr teuer und man ist zudem vom Empfang der durch die
Satelliten Ubermittelten Positionsdaten abhéngig. An Orten, an denen ein guter
Empfang nicht gewdhrleistet ist, ist diese Methode daher unbrauchbar.
AuBerdem ist ein GPS empfindlich und deutlich gréBer als ein normales
Pedometer. Daher sind die Anbringungsmdglichkeiten am Pferd bzw. am Tier
beschrinkt. Aufgrund des hohen Preises bzw. des Werts eines GPS, das
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vielseitig verwendbar ist, also nicht hur am Pferd sondern z. B. auch im Auto,
besteht auch eine groBe Diebstahlgefahr.

Daher ist es die Aufgabe der vorliegenden Erfindung, ein Verfahren, eine
Vorrichtung zur Erfassung der durch ein sich auf vier Beinen fortbewegenden
Tieres zurlickgelegten Entfernung, ein System, welches die Vorrichtung
einsetzt, und eine Gamasche bereitzustellen, wobei auf einfache und
kostengtinstige Art und Weise eine genaue Messung der Anzahl der Schritte
des Vierbeiners ermdglicht wird, und wobei die Vorrichtung in einer sicheren
Position am Tier befestigbar ist und das die Vorrichtung tragende Tier beim
Laufen nicht durch die an seinem Bein befestigte Vorrichtung beeintrachtigt
wird.

Diese Aufgabe wird mittels eines Verfahrens mit den Merkmalen gemaB
Anspruch 1, einer Vorrichtung mit den Merkmalen gemaB Anspruch 12, einem
System mit den Merkmalen gemaB Anspruch 27 und einer Gamasche mit den
Merkmalen gemaB Anspruch 32 geldst. Vorteilhafte Weiterentwicklungen der
Erfindung sind in den jeweiligen Unteranspriichen definiert.

ErfindungsgemaB wird ein Verfahren zur Schrittzahlmessung fiir ein sich auf
vier Beinen fortbewegendes Tier vorgesehen, bei welchem zumindest ein
Beschleunigungssensor eine Beschleunigung in einer Ebene erfasst, in der sich
das Tier bewegt, und wobei die Beschleunigung durch die Beinbewegung des
Tieres hervorgerufen wird. Uberraschenderweise hat sich gezeigt, dass die Art
der Bewegungserfassung bei weitem zuverlassiger ist als die bereits bekannte
Erfassung von Erschitterungen bzw. Beschleunigungen, wobei eine
Schwingung in einer vertikalen Ebene ausgenutzt wird. Durch Erfassen der
Beschleunigung in der Bewegungsebene des Tieres, d. h. durch Ausnutzen
einer Schwingung in einer im Wesentlichen horizontalen Ebene, ist eine prézise
und einfache Messung der Schrittzahl eines Vierbeiners, insbesondere eines
Pferdes, moglich. Das heiBt, bewegt sich das Tier in der Ebene, so wird die
Beschleunigung in der Horizontalen gemessen anstatt die durch Schritte
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ausgelOsten Erschitterungen in der Vertikalen zu messen. Die Schrittanzahl
eines Pferdes, Ponys, Kamels oder Ahnlichem kann so auf einfache Art und
Weise gemessen werden, egal in welcher Gangart, z. B. Schritt, Trab, Galopp,
“Passgang oder sogar T6lt, sich das Tier bewegt.

Zur Messung der Beschleunigung wird vorzugsweise ein Pendel verwendet,
dessen Schwingungsebene im Wesentlichen parallel zu der Ebene ist, in
welcher sich das Tier bewegt. Vorzugsweise weist das Pendel eine
Pendeldrehachse auf, welche im Wesentlichen parallel zu einer Langsachse
eines Beines des Tieres verlauft (d. h. vertikal), an dem die Messung
durchgeflhrt wird. Weiterhin bevorzugt verlauft eine Pendelachse senkrecht zu
der Langsachse des Beines des Tieres, an dem die Messung durchgefiihrt wird.
Die Verwendung eines Pendels als Bewegungssensor ermdglicht eine
kostenglnstige und auf einfache Weise herstellbare Variante eines
Schrittzahlers.

Darlber hinaus ist es vorteilhaft, wenn die Messung der Beschleunigung rein
mechanisch erfolgt, da keine Stromzufuhr benétigt wird, die zeitweise ausfallen
konnte und somit das Messergebnis beeintrachtigt.

Eine alternative Ausflihrungsform sieht eine Messung der Beschleunigung auf
elektrische, elektromechanische oder elekiromagnetische Art und Weise vor.
Diese Sensoren sind besonders prazise und empfindlich und bendtigen wenig
Platz in dem Geh&use der Vorrichtung.

Besonders vorteilhaft ist es jedoch, wenn die Beschleunigung sowohl
mechanisch als auch elekironisch oder elekiromagnetisch gemessen wird. So
ware auch beim Ausfall der elektronischen oder elekiromagnetischen Sensoren
beispielsweise aufgrund eines Stromausfalls immer noch eine prazise Messung
mittels der mechanischen Sensoren madglich. Auch wéare hierbei vorteilhaft,
dass die unterschiedlichen Sensoren derartig angeordnet bzw. angepasst
werden konnen, dass noch weitere Bewegungskomponenten zusétzlich zu
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derjenigen in der Bewegungsebene, gemessen werden kénnen und somit ein
noch genaueres Ergebnis erlangt werden kann.

GemaB einem weiteren bevorzugten Ausfihrungsbeispiel des Verfahrens zur
Schrittzahlmessung wird aus der erfassten Anzahl der Schritte die Lange des
zurlckgelegten Weges bestimmt. Vorzugsweise kann die Umrechung von
einem Modus, der die Entfernung in Kilometern angibt zu einem Modus, der die
Entfernung in Meilen angibt umgeschaltet werden.

Vorzugsweise werden mittels des Verfahrens unterschiedliche Gangarten des
Tieres erfasst und zur Bestimmung des zurlickgelegten Weges verwendet.

In einer weiteren Ausgestaltung der Erfindung werden die erfassten Daten an
eine Empfangseinheit Ubertragen, welche die Daten auswertet. Vorzugsweise
werden die Daten (ber eine Infrarotschnittstelle drahtlos libertragen. Jedoch
kann auch eine Ubertragung tiber ein Kabel erfolgen, welches z. B. (ber eine
USB-Schnittstelle angeschlossen werden kann.

Weiterhin wird erfindungsgemaB eine Vorrichtung zur Erfassung der durch ein
sich auf vier Beinen fortbewegendes Tier zurlickgelegten Entfernung
vorgesehen, welche ein Gehduse und eine in dem Gehduse vorgesehene
Messanordnung umfasst, wobei die Messanordnung einen Schrittzahler
aufweist, welcher zumindest einen Beschleunigungssensor umfasst, wobei der
Beschleunigungssensor derartig in dem Geh&use angeordnet ist, dass er eine
Beschleunigung im Wesentlichen parallel zu einer Ebene erfasst, in der sich
das Tier bewegt. Wie bereits erwahnt, kann durch die Messung der
Beschleunigung in der Bewegungsebene des Tieres eine préizise Erfassung der
Schrittanzahl auf einfache Art und Weise erfolgen.

In einer bevorzugten Ausfiuhrungsform weist der Beschleunigungssensor ein
Pende! auf, dessen Schwingungsebene im Wesentlichen parallel zu der Ebene
ist, in welcher sich das Tier bewegt. Vorzugsweise verlauft eine



10

15

20

25

30

WO 2007/121703 PCT/DE2007/000599

Pendeldrehachse (D) im Wesentlichen parallel zu einer Léngsachse eines
Beines des Tieres, an dem die Vorrichtung befestigbar ist (d. h. vertikal) und
eine Pendelachse (A) verlauft senkrecht zu der Langsachse des Beines des
Tieres, an dem die Vorrichtung befestigbar ist. Die Vorrichtung ist seitlich am
Bein des Tieres befestigbar, so dass bei jedem Schritt das Pendel in der
Bewegungsrichtung hin- und herschwingt.

Vorzugsweise ist das Gehause der Vorrichtung wasserdicht und stoBfest
ausgebildet. Dies ist besonders vorteilhaft, da das Tier, insbesondere ein Pferd,
welches die Vorrichtung an seiner Fessel tragt, so auch durch Wasserldufe
gehen kann, ohne dass die Vorrichtung zerstort oder in ihrer Funktionsweise
beeintréchtigt wird.

In einer bevorzugten Ausflhrungsform, in welcher elektronische  oder
elektromagnetische Beschleunigungssensoren vorgesehen sind, sind diese
vorzugsweise piezoresistive oder magnetoresistive Beschleunigungssensoren.
Bei den piezoresistiven Beschleunigungssensoren, die den piezoresistiven
Effekt ausnuizen, ist eine trdge Masse aus Silizium mittels eines dinnen
Biegebalkens aufgehangt. Wird der Sensor beschleunigt, lenkt die Masse den
Balken aufgrund ihrer Tragheit aus seiner Ruhelage aus. Auf dem Balken
aufgebrachte Piezowiderstdnde &ndern wegen der entstehenden mechanischen
Spannungen ihren elektrischen Widerstand. Piezoresistive
Beschleunigungssensoren weisen den Vorteil auf, dass sie zu zwei- oder sogar
dreidimensionalen Beschleunigungssensoren erweitert werden koénnen, die
Beschleunigungen in zwei oder drei verschiedenen Richtungen messen
kébnnen. Es kann auch vorteilhaft sein, zumindest einen Verstarker zur
Verstarkung der durch die Bewegung des Tieres ausgeldsten Impulse
vorzusehen.

In noch einer weiteren bevorzugten Ausflihrungsform ist in dem Gehéuse der
Vorrichtung ein Prozessor, insbesondere ein Mikroprozessor, vorgesehen,
welche die aus der Schrittzdhlung gewonnenen Daten verarbeitet. So kénnen
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aus den Messdaten mittels des Prozessors beispielsweise die folgenden
GroBen und Daten bestimmt werden: die Kréfte des Beines des Tieres, die
Ausdauer, die Sprungkraft, das Laufverhalten, die Erkennung von
UnregelmaBigkeiten im Bewegungsapparat (d. h. von Krankheiten wie
beispielsweise Lahmheit); die zurlickgelegte Wegsirecke, der Energieverbrauch
z. B. in verbrauchten Kalorien, der Bewegungsablauf, d. h. die Verléangerung
oder Verkurzung der einzelnen Gangarten usw.

Besonders bevorzugt ist es, wenn die Vorrichtung einen Sender aufweist,
welcher die erfassten Daten an eine externe Empfangseinheit Ubertragt. In
diesem Fall ist es méglich, dass die Vorrichtung lediglich die Rohdaten ermittelt
und jegliche Weiterverarbeitung der Daten in der externen Einheit stattfindet, so
dass eine noch kleinere Bauweise der Vorrichtung realisiert werden kann.
Jedoch kann die Vorrichtung auch sowohl die Rohdaten als auch bereits durch
eine eigene CPU verarbeitete Daten an eine externe Einheit (ibertragen, so
dass die externe Einheit die Daten lediglich empfingt und anzeigt.
Vorzugsweise  erfolgt die  Datenlbertragung drahtlos (iber eine
Infrarotschnittstelle. Jedoch kann die Vorrichtung zusétzlich auch z. B. eine
USB-Schnittstelle aufweisen, UGber die die Daten an ein externes Gerét
Ubertragen werden kdnnen.

Zur Orientierung oder zur positionsmaBigen Erfassung der zuriickgelegten
Wegstrecke ist es besonders bevorzugt, wenn die Vorrichtung einen Kompass
umfasst.

Besonders bevorzugt ist es, wenn das Tier an zumindest einem weiteren Bein
eine weitere Vorrichtung zur Schritizahlerfassung tragt, wobei die jeweiligen
Vorrichtungen dber Sende- und Empfangseinheiten Daten Ubertragen; so
kbnnen zur noch genaueren Bestimmung der Wegstrecke beispielsweise
Mittelwerte aus beiden Messergebnissen gebildet werden.



10

15

20

25

30

WO 2007/121703 PCT/DE2007/000599

Erfindungsgemé&B ist weiterhin ein System vorgesehen, welches eine
Vorrichtung zur Erfassung der durch ein sich auf vier Beinen fortbewegendes
Tier zurlGckgelegten Entfernung der oben beschriebenen Art sowie eine
Empfangseinheit umfasst, wobei die Empfangseinheit Mittel zum Auswerten
von den von der Vorrichtung empfangenen Daten aufweist. Diese Anordnung
hat den Vorteil, dass die Empfangseinheit separat von der Vorrichtung, welche
oberhalb des Hufes am Bein des Tieres zur Schrittzahlerfassung anzuordnen
ist, ist und somit beispielsweise am Handgelenk eines Reiters in Form einer
Uhr getragen werden kann. Dieser kann nun viel einfacher die gemessenen und
empfangenen Daten Uber ein Display ansehen und muss sich somit nicht an die
ungunstige und vom Sattel aus auch nicht einsehbare Stelle, an der die
Messvorrichtung angebracht ist, begeben, um die Daten einzusehen.

Es ist besonders bevorzugt, wenn sowohl die Vorrichtung als auch die
Empfangseinheit jeweils iber einen Sender und einen Empfénger verfligen, so
dass ein ungehinderter Datenaustausch in beiden Richtungen stattfinden kann.
Bei einer derartigen Konfiguration ist es dann auch einem Reiter, der sich im
Sattel auf dem Tier befindet, mdglich, Uber eine Eingabeeinheit, welche an
einem Gehause der Empfangseinheit vorgesehen ist, in die Vorrichtung, welche
am Bein des Pferdes befestigt ist, beispielsweise Daten manuell einzugeben,
sie umzuprogrammieren oder in einen anderen Modus umzuschalten.

Zur Befestigung der Vorrichtung am Tier bzw. an dessen Bein oberhalb des
Hufes ist vorzugsweise eine Befestigungseinrichtung an dem Gehéuse
vorgesehen. Besonders bevorzugt ist eine Befestigungseinrichtung in Form von
Klettverschlussbdndern, welche um das Bein des Tieres herumgelegt und durch
einen Klettverschiuss miteinandér verbunden werden. Dies ist eine besonders
einfache und kostengiinstige Losung, um die Vorrichtung am Tier,
insbesondere seitlich am Bein des Tieres, zu befestigen.

ErfindungsgemaB wird darlber hinaus eine Gamasche zum Anlegen an eine
Fessel eines sich auf vier Beinen fortbewegenden Tieres, insbesondere eines
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Pferdes, vorgesehen, welche eine Einrichtung zum Befestigen der Vorrichtung
zur Schritizahlerfassung des Tieres umfasst. Dies hat den Vorteil, dass die
Vorrichtung selbst keine Befestigungseinrichtung aufweisen muss, sondern
direkt in der Gamasche an der Fessel des Pferdes aufgenommen ist, in der sie
zudem auch zuséatzlich geschitzt gegen duBere Einflisse ist.

Vorzugsweise weist die Gamasche eine Tasche auf, in der die Vorrichtung
unterbringbar ist, und welche verschlieBbar ist, so dass die Vorrichtung auch
bei schnellen Gangarten des Pferdes oder beim Springen Uber ein Hindernis
nicht daraus herausfallen und somit verloren oder zu Bruch gehen kann.

Ein Ausflihrungsbeispiel einer erfindungsgeméBen Vorrichtung zur Erfassung
der durch ein sich auf vier Beinen fortbewegendes Tier zurlickgelegten
Entfernung ist in der Zeichnung vereinfacht dargestellt und wird in der
nachfolgenden Beschreibung néher erlautert. Es zeigen:

Fig. 1 eine Vorderansicht einer erfindungsgemaBen Vorrichtung zur
Erfassung der durch ein sich auf vier Beinen fortbewegendes Tier
zurtckgelegten Entfernung;

Fig. 2 eine schematische Draufsicht auf die erfindungsgeméBe
Vorrichtung, welche in Fig. 1 gezeigt ist;

Fig. 3 ein schematisches Diagramm des erfindungsgemaBen Systems;
Fig. 4 eine Seitenansicht einer Gamasche gemaB der Erfindung.

Fig. 1 zeigt eine Vorderansicht einer erfindungsgeméBen Vorrichtung 1 zur
Erfassung der durch ein sich auf vier Beinen fortbewegendes Tier

zuriickgelegten Entfernung bzw. das erfindungsgeméafBe System, welches die

Vorrichtung 1 und eine Empfangseinheit 2 umfasst. Die Vorrichtung 1 weist ein
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Gehause 3 auf, welches hier aus Kunststoffmaterial hergestellt ist. Mdglich sind
jedoch auch andere Materialien wie beispielsweise Edelstahl oder Ahnliches,
solange gewahrleistet ist, dass das Gehaduse 3 wasserdicht und stoBfest ist. An
der Vorderseite des Gehduses 3 ist ein Display 4 zum Anzeigen der erfassten
Daten wie beispielsweise Anzahl der gemessenen Schritte oder der daraus
bestimmien Daten wie beispielsweise Lange der zurlickgelegten Wegstrecke
vorgesehen. Das Display 4 kann dariiber hinaus auch dazu dienen, Daten wie
Uhrzeit, Datum, Temperatur usw. anzuzeigen. Weiterhin an der Vorderseite des
Gehauses 3 sind zwei Eingabetasten 5 angeordnet. Uber diese Eingabetasten
5 ist die Bedienung der Vorrichtung durch einen Benutzer maoglich. So kann
Gber die Eingabetaste eine Umschaltung in einen anderen Modus der
Vorrichtung, eine Umschaltung der Anzeige im Display und die Eingabe von
spezifischen Daten, die zur Bestimmung der Wegstrecke Uber die erfasste
Schrittzahl notwendig sind und die auch zur weiteren Auswertung der
ermittelten Daten dienen kdnnen. Ein Benutzer kann Uber die Eingabetasten 5
z. B. die Schrittlange entsprechend der Gangart (Schritt, Trab, Galopp,
Passgang, Tolt) eingeben. Auch ist es mdglich, (iber die Eingabetasten 5 die
Risthohe des Pferdes oder Ponys einzugeben, welche in einem Verhdlinis zu
der Schrittldnge steht.

An der Oberseite des Gehduses 3 ist ein Ein-/Aus-Schalter 6 zum Ein- und
Ausschalten der Vorrichtung 1 vorgesehen. Darlber hinaus schaltet die
Vorrichtung 1 in der Ein-Position des Schalters 6 selbstdndig in einen
energiesparenden Sleep-Modus um, wenn eine bestimmte Zeitdauer ablauit, z.
B. 10 Minuten, ohne dass die Vorrichtung 1 betétigt wird oder irgendwelche
Operationen durchfihrt. An der Vorderseite des Gehauses 3 ist auBerdem ein
Reset-Knopf 7 vorgesehen, durch dessen Betétigung die Elektronik (nicht
gezeigt), welche im Inneren des Gehduses 3 der Vorrichtung 1 angeordnet ist,
in einen Ausgangszustand zurlickgestellt werden kann. An der Unterseite des
Gehduses 3 ist eine Infrarotschnittstelle 8 zur kabellosen Datenlibertragung
bzw. zum Datenaustausch (dargestellt durch den Pfeil in Fig. 1) mit der
Empfangseinheit 2 oder beispielsweise einer weiteren redundanten Vorrichtung
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1, welche das Pferd z. B. am zweiten Vorderbein oder auch an einem
Hinterbein tragen kann. Tragt das Pferd mehrere der Vorrichtungen 1, kdnnen
die gemessenen Werte z. B. gemittelt werden, was eine noch groBere
Zuverlassigkeit der Daten gewahrleistet. Auch flihrt dadurch beim Ausfall einer
Vorrichtung 1 wéhrend eines Ausritts im Gelénde dann nicht gleich dazu, dass
Uberhaupt kein Messergebnis erhalten wird. Weiterhin ist an der Unterseite des
Gehéuses 3 eine Schnittstelle 9, hier eine USB-Schnittstelle, vorgesehen, um
die Daten mittels eines Kabels zu Ubertragen, um sie an einem externen Gerét
auszuwerten, zu bearbeiten oder zu speichern. Zur Befestigung der Vorrichtung
1 an dem Bein eines Tieres (nicht gezeigt), insbesondere an der Fessel eines
Pferdes, sind an den jeweiligen Seiten der Vorrichtung 1
Kletteverschlussbander 10 vorgesehen, die um ein Bein herumgelegt werden
kénnen und aneinander an ihren mit Haken und Osen versehenen
Verschlussenden 11 fixiert werden kénnen. Die Kletterverschlussbander 10 sind
jedoch losbar an der Vorrichtung 1 vorgesehen, so dass sie abgenommen
werden konnen, wenn beabsichtigt ist, die Vorrichtung 1 in einer Gamasche, die
ein Pferd an der Fessel tragt, anzuordnen.

Die Empfangseinheit 2 ist hier 4uBerlich genauso aufgebaut wie die Vorrichtung
1 mit einem Geh&use 19, welches ein Display 12, zwei Eingabetasten 13 zum
Bedienen der Empfangseinheit 2 durch den Benutzer und einen Reset-Knopf 14
zum Ruckstellen der Elekironik an der Vorderseite aufweist, einen Ein-/Aus-
Schalter 15 an der Oberseite und eine Infrarot-Schnittstelle 16 sowie eine USB-
Schnittstelle 17 zur Datentbertragung an der Unterseite. Die Schnitistellen und
Schalter kénnen jedoch ebenfalls an einer anderen dafiir geeigneten Stelle des
Gehauses 19, beispielsweise an der Rlckseite, angeordnet sein. Auch weist
die Empfangseinheit ein Armband, hier ebenfalls in Form eines
Klettbandverschlussbandes 18 auf, welches der Benutzer um sein Handgelenk
herumlegen und verschlieBen kann, um die Empfangseinheit 2 zu tragen.
Genauso ist es mdglich, an der Empfangseinheit 2 ein Leder- oder
Nylonarmband, wie es an herkdémmlichen Uhren verwendet wird, anzubringen.

Das Armband ist I6sbar an der Empfangseinheit 2 angebracht, so dass die
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Empfangseinheit 2 ebenfalls z. B. an einem Giirtel oder an einem anderen
Kleidungsstiick mittels eines Clips (nicht gezeigt), welcher an der Riickseite der
Empfangseinheit 2 vorgesehen ist, befestigt werden kann. Die Empfangseinheit
2 ist angepasst, um Daten von der Vorrichtung 1 zu empfangen und um Daten
an die Vorrichtung 1 zu senden. Von der Vorrichtung 1 empfangene Daten
konnen auf dem Display 12 angezeigt werden. Weiterhin ist die
Empfangseinheit 2 angepasst, um von der Vorrichtung 1 empfangene Daten zu
verarbeiten, indem in dem Gehduse 19 ein Prozessor (CPU) zur
entsprechenden Datenverarbeitung vorgesehen ist. Dies ist jedoch in dem Fall
nicht notig, wenn die Vorrichtung 1 selbst dafir angepasst ist, alle
aufgenommenen Messdaten selbst zu verarbeiten. Die Vorrichtung 1 und die
Empfangseinheit 2 werden (iber Batterien betrieben, so dass ihre Gehause 3,
19 jeweils an der Riickseite eine durch eine Klappe verschlossene Offnung
(nicht gezeigt) aufweisen, in die die Batterien aufnehmbar sind.

Die Vorrichtung 1 und die Empfangseinheit 2 bilden gemeinsam das
erfindungsgeméBe System. Wie oben bereits erwdhnt, ist das System
erweiterbar durch weitere Module von Schrittmessvorrichtungen, die an
weiteren Beinen des Tieres anbringbar sind oder weitere Module von
Empfangseinheiten flir den Reiter oder seinen Trainer.

Fig. 2 zeigt eine schematische Draufsicht auf die in Fig. 1 gezeigte Vorrichtung
1. Das Gehéuse 3 besteht aus einer unteren Gehausehalfte 23 und einer
oberen Gehausehalfte (nicht gezeigt), welche den Deckel bildet. An den Seiten
des Gehduses 3 sind Halterungen 27 vorgesehen, an welchen die
Klettverschlussbander 18  befestigt werden konnen. Mittels  der
Klettverschlussbénder 18 kann die Vorrichtung 1 an dem Bein z. B. eines
Pferdes befestigt werden. In der unteren Gehdusehdlfte sind eine
Elektronikeinheit 20, welche auch den Mikroprozessor sowie die Sendeeinheit
und die Empfangseinheit umfasst, eine Energieversorgungseinheit 21 und eine
Schrittz&hleinheit 22 angeordnet. Ein Pendel 25 mit einer Pendelachse A und
einem daran fixierten Gewicht 26 ist in dem Gehéause vorgesehen. Das Pendel
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25 wird durch eine Feder (nicht gezeigt) vorgespannt. Die Pendelkraft ist tiber
die Feder einstellbar. Durch die Wirkung des Gewichts 26 schwingt das Pendel
25 bei jedem Schritt des Pferdes, wobei der Zahimechanismus automatisch
angetrieben wird, wodurch ein mechanischer Beschleunigungssensor 38
gebildet wird. Die Pendelachse A schwingt dabei in einer Richtung in einer
horizontalen x-y-Ebene um eine Pendeldrehachse D hin und her, welche in z-
Richtung (vertikal) parallel zu der Langsachse eines Beines, an welchem die
Vorrichtung 1 anbringbar ist, verlauft. Das heiBt, die Pendelachse A verlauft
senkrecht zu der Langsachse des Beines des Pferdes und die
Pendeldrehachse D verlauft in z-Richtung (vertikal) parallel zur Langsachse des
Beines, an dem die Vorrichtung 1 befestigt wird. Wenn die Vorrichtung 1 seitlich
an dem Bein des Tieres befestigt ist, schwingt das Pendel 25 durch die
Vorwaértsbeschleunigung beim Laufen mit jedem Schritt in der x-y-Ebene in der
Bewegungsrichtung des Tieres hin- und her. Durch diese Anordnung, welche im
Gegensaiz zu herkémmlichen Pedometern die Pendeldrehachse parallel zu der
Langsachse des Beines und nicht senkrecht dazu aufweist, kann jede
Schrittbewegung in jeder Gangart eines Pferdes, Ponys, Kamels oder
Ahnlichem erfasst werden. In dieser Ausfihrungsform umfasst die Vorrichtung 1
sowoh! einen mechanisch wirkenden Beschleunigungssensor in Form des
Pendels 25, was zur Messdatenerfassung bereits ausreichend ist, als auch eine
elekironische = Beschleunigungssensoreinheit 28. Die  elekironische
Beschleunigungssensoreinheit 28 besteht hier aus drei eindimensionalen
Beschleunigungssensoren 29, welche jeweilig Beschleunigung in der x-
Richtung, in der y-Richtung und in der z-Richtung aufnehmen. Jedoch kann
auch ein zweidimensionaler oder ein dreidimensionaler Beschleunigungssensor
29 eingesetzt werden. In einer weiteren Ausflihrungsform wird die Vorrichtung
ausschlieBlich durch elektronische Beschleunigungssensoren 29 betrieben,
wobei alle Bewegungsabldufe bzw. alle Komponenten der Bewegung erfasst
werden. Die gewonnen Schrittdaten werden von Schrittzahleinheit 22 an die
Elektronikeinheit 20 zur weiteren Verarbeitung und/oder Ubertragung an die
Empfangseinheit 2 Obermittelt. Weiterhin sind in dem Gehduse 3 eine
Sendeeinheit und eine Empfangseinheit zur Dateniibertragung vorgesehen. Da
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bei der nur mit elekironischen Beschleunigungssensoren arbeitenden
Ausfihrungsform alle Bewegungskomponenten gemessen werden, eignet sich
diese insbesondere auch zur Erfassung von Abweichungen vom (iblichen
Bewegungsablauf, so dass beispielsweise eine Lahmheit festgestellt werden
kann.

Fig. 3 zeigt ein schematisches Diagramm des erfindungsgemaBen Systems,
welches die Vorrichtung 1 und die Empfangseinheit 2 aufweist. Wie bereits
oben erwéhnt, ist das System Modulweise erweiterbar. Die Vorrichtung 1 weist
einen Mikroprozessor 41 auf, welcher Daten von der Dateneingabe 5, dem oder
den Beschleunigungssensor/-en 29, sowie in dem hier dargestellten Fall auch
von einem Temperatursensor 39 empfiangt. Weitere Sensoreinheiten kdénnen
vorgesehen sein, die verschiedenste Daten erfassen und an den
Mikroprozessor 41 (bermitteln, z. B. kdnnten auch ein Kompass oder ein
Neigungsmesser vorgesehen sein. Es ist zusétzlich auch méglich, zwischen
den Sensoren und dem Mikroprozessor 41 einen Verstirker und/oder Filter
(nicht dargestellt) anzuordnen, der die detektierten Signale bzw. Impulse
verstarkt. Weiterhin findet ein Datenaustausch zwischen dem Mikroprozessor
41 und einem Speicher 40 statt. Der Speicher 40 ist angepasst, um durch den
Benutzer eingegebene Daten, wie beispielsweise die verschiedenen
Schrittlangen entsprechend verschiedener Gangarten oder auch entsprechend
verschiedener Pferde abzuspeichern, und er speichert dariiber hinaus auch
Messdaten, z. B. die Anzahl der Schritte pro Ausritt, sowie die vom
Mikroprozessor daraus ermittelten weitergehenden Daten ab, wie zurlickgelegte
Wegstrecke usw. ab. Auch kann der Speicher vorbestimmte und / oder
absolvierte Trainingseinheiten speichern. Der Mikroprozessor 41 ist weiterhin
angepasst, um aus den erfassten Messdaten KenngréBen zu berechnen, die
Auskunft Uber die Krafte eines Beines des Pferdes, Uber das
Beschleunigungsvermégen, die Ausdauer, die Sprungkraft, das Laufverhalten,
den Energieverbrauch, die Temperatur, den Kreislauf, den Bewegungsablauf
(Verlangerung oder Verkiirzung der einzelnen Gangarten), etc. geben. Die
gemessenen und die ermittelten Daten werden an das Display 4 zur Anzeige
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weitergeleitet bzw. sind Uber die Eingabeeinheit 5 auf dem Display 4 abrufbar.
Die Vorrichtung 1 weist einen Sender 43 und einen Empfinger 42 auf, weiche
Daten in Form von Infrarotstrahlung (ber eine Infrarotschnittstelle 16 an die
Empfangseinheit 2 weiterleiten. Es ist jedoch genauso méglich, die Daten tiber
Funkwellen an die Empfangseinheit 2 zu (bermitteln. Eine entsprechend
abgeanderte Konfiguration der Vorrichtung 1 wére dazu notwendig. Die von
dem Sender 43 der Vorrichtung 1 ausgegebenen Daten werden von einem
Empfénger 45 der Empfangseinheit 2 empfangen und an einen Mikroprozessor
47 Ubermittelt. Der Mikroprozessor 47 kann die empfangenen Daten auf Abruf
uber die Dateneingabe 13 an das Display 12 weitergeben, so dass sie dort
angezeigt werden; er kann jedoch seinerseits auch empfangene Daten
weiterverarbeiten und Uber einen Sender 44 an ein externes Gerat oder zur{ick
an die Vorrichtung 1 weiterleiten.

SchlieBlich zeigt Fig. 4 eine Seitenansicht einer Gamasche 30, welche um die
Fessel eines Pferdes (nicht gezeigt) herum angelegt werden kann. Die
Gamasche 30 ist aus Leder hergestellt, kann jedoch auch aus einem
Nylonmaterial oder jeglichem Material, was fir diese Zwecke geeignet ist,
hergestellt sein. Die Gamasche wird mittels eines durch eine Schnalle 31
verschlieBbaren Gurtes 32 an der Fessel des Pferdes fixiert. Es kénnen aber
auch mehrere Gurte vorgesehen sein. Auch ist es mdglich, in dem Fall, in dem
die Gamasche aus einem Nylon- oder Baumwolimaterial hergestellt ist, eines
oder mehrere Klettverschlussbéander zu verwenden. An der Vorderseite der
Gamasche 30 (hier: rechts in der Figur) ist eine Einrichtung 33 zum Befestigen
bzw. Aufnehmen der Vorrichtung 1 in Form einer Tasche 34 vorgesehen. Die
Tasche 34 ist auf die Oberflache der Gamasche 30 aufgesetzt, kann jedoch
genauso gut in die Gamasche 30 eingearbeitet sein. Die Tasche 34 weist einen
Sichtfenster 35 aus einem durchsichtigen Material auf, so dass das Display 4
der Vorrichtung 1 noch sichtbar ist, wenn die Vorrichtung 1 sich in der Tasche
34 befindet. Weiterhin weist die Tasche 34 eine Klappe 36 auf, welche die
obere Offnung, durch welche die Vorrichtung 1 in die Tasche 34 eingefihrt wird,
abdeckt und mittels eines Druckknopfes 37 oder jeglicher anderer Einrichtung,
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die sich hierflr eignet, fest verschieBt. So kann auch wahrend schneller
Gangarten oder wahrend des Springreitens die Vorrichtung 1 nicht aus der
Gamasche 30 herausfallen und es wird eine sichere Aufbewahrung ermdglicht.
Die gestrichelten Linien kennzeichnen eine weitere Position, die zur Anordnung
der Tasche 34 auf oder in der Gamasche 30 geeignet ist.
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Vorrichtung zur Erfassung der zurlickgelegten Entfernung

Empfangseinheit

Gehause der Vorrichtung
Display

Eingabetasten
Ein-/Aus-Schalter
Reset-Knopf
Infrarot-Schnittstelle
USB-Schnittstelle
Klettverschlussband
Verschlussenden

Display

Eingabetasten
Reset-Knopf
Ein-/Aus-Schalter
Infrarot-Schnittstelle
USB-Schnittstelle
Klettverschlussband
Gehause

Elektronikeinheit
Energieversorgungseinheit
Schrittz&hleinheit

untere Gehdusehalfte
Pendel

Gewicht

Halterungen

elektronische Beschleunigungssensoreinheit
elektronischer Beschleunigungssensor
Gamasche
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Schnalle

Gurt

Einrichtung zum Befestigen der Vorrichtung
Tasche

Sichtfenster

Klappe

Druckknopf

mechanischer Beschleunigungssensor
Temperatursensor

Speicher

Mikroprozessor

Empfanger

Sender

Sender

Empfanger

Speicher

Mikroprozessor

Pendelachse

Pendeldrehachse
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Anspriiche

Verfahren zur Schritizahlmessung fiir ein sich auf vier Beinen
fortbewegendes Tier, bei welchem zumindest ein
Beschleunigungssensor (38, 29) eine Beschleunigung in einer Ebene
erfasst, in der sich das Tier bewegt, und wobei die Beschleunigung durch
die Beinbewegung des Tieres hervorgerufen wird.

Verfahren gemé&B Anspruch 1, wobei ein Pendel (25) zum Messen der
Beschleunigung verwendet wird, dessen Schwingungsebene im
Wesentlichen parallel zu der Ebene ist, in welcher sich das Tier bewegt
und dessen Pendeldrehachse (D) im Wesentlichen parallel zu einer
Langsachse eines Beines des Tieres verlduft, an dem die Messung
durchgefihrt wird.

Verfahren geméB Anspruch 2, bei welchem eine Pendelachse (A)
senkrecht zu der Langsachse des Beines des Tieres verlauft, an dem die
Messung durchgefiihrt wird.

Verfahren gemaB einem der Anspriche 1 bis 3, bei welchem die
Beschleunigung mechanisch gemessen wird.

Verfahren gemaB einem der Anspriche 1 bis 3, bei welchem die
Beschleunigung elekironisch, elekiromechanisch oder elektromagnetisch
gemessen wird.

Verfahren gemaB einem der Anspriiche 1 bis 3, bei welchem die
Beschleunigung mechanisch und elektronisch gemessen wird.

Verfahren gemé&B einem der Anspriiche 1 bis 6, bei welchem durch die
Schwingung des Pendels die Anzahl der Schritte gemessen wird, und

PCT/DE2007/000599
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aus der erfassten Anzahl der Schritte die L&nge des zurlickgelegten
Weges bestimmt wird.

Verfahren gemaB einem der Anspriiche 1 bis 7, bei welchem
unterschiedliche Gangarten des Tieres erfasst werden und zur
Bestimmung des zurlickgelegten Weges verwendet werden.

Verfahren gemaB einem der Anspriche 1 bis 8, bei welchem die
erfassten und bestimmten Daten auf einem Display (4) angezeigt
werden.

Verfahren geméB einem der Anspriche 1 bis 9, bei welchem die
erfassten Daten an eine Empfangseinheit (2) libertragen werden, welche
die Daten auswertet.

Verfahren gemaB Anspruch 10, bei welchem die Ubertragung der Daten
Uber eine Infrarotschnittstelle (16) drahtlos durchgefiihrt wird.

Vorrichtung (1) zur Erfassung der durch ein sich auf vier Beinen
fortbewegendes Tier zurlickgelegten Entfernung, welche ein Gehause (3)
und eine in dem Gehduse (3) vorgesehene Messanordnung umfasst,
wobei die Messanordnung eine Schritizahleinheit (22) aufweist, welche
zumindest einen Beschleunigungssensor (38, 29) umfasst,

dadurch gekennzeichnet, dass

der Beschleunigungssensor (38, 29) derartig in dem Gehéuse (3)
angeordnet ist, dass er eine Beschleunigung im Wesentlichen parallel zu
einer Ebene erfasst, in der sich das Tier bewegt.

Vorrichtung (1) gem&B Anspruch 12,

dadurch gekennzeichnet, dass

der Beschleunigungssensor (38) ein Pendel (25) aufweist, dessen
Schwingungsebene im Wesentlichen parallel zu der Ebene ist, in welcher

PCT/DE2007/000599



10

15

20

25

30

WO 2007/121703

14.

15.

16.

17.

18.

19.

~-21 -

sich das Tier bewegt, und dessen Pendeldrehachse (D) im Wesentlichen

parallel zu einer LAngsachse eines Beines eines Tieres verlduft, an dem
die Vorrichtung befestigbar ist, und wobei eine Pendelachse A)
senkrecht zu der Langsachse des Beines eines Tieres verlauft, an dem
die Vorrichtung befestigbar ist.

Vorrichtung (1) gemé&B Anspruch 12 oder 13,

dadurch gekennzeichnet, dass

das Pendel (25) einen Zahimechanismus der Schrittzdhleinheit (22)
mechanisch betatigt.

Vorrichtung (1) gemaB Anspruch 12 oder 13,

dadurch gekennzeichnet, dass

das Pendel (25) den Zahimechanismus des Schrittzéhlers elektrisch oder
elektromagnetisch betatigt.

Vorrichtung (1) gemé&B einem der Anspriiche 12 bis 15,
dadurch gekennzeichnet, dass
das Gehé&use (3) wasserdicht verschlossen ist.

Vorrichtung (1) geméas einem der Anspriiche 12 bis 16,
dadurch gekennzeichnet, dass
das Gehéuse (3) stoBfest ausgebildet ist.

Vorrichtung (1) gemaB einem der Anspriiche 12 bis 17,

dadurch gekennzeichnet, dass

zumindest ein weiterer elektronischer Beschleunigungssensor (29)
vorgesehen ist, der eine Beschleunigung in einer horizontalen Richtung
erfasst und/oder eine Beschleunigung in einer vertikalen Richtung
erfasst.

Vorrichtung (1) geméaB Anspruch 18,

PCT/DE2007/000599



10

15

20

25

30

WO 2007/121703

20.

21.

22.

23.

24.

-22 -

dadurch gekennzeichnet, dass
der elektronische Beschleunigungssensor (29) ein piezoresistiver oder
ein magnetoresistiver Beschleunigungssensor ist.

Vorrichtung (1) geméaB einem der Anspriiche 12 bis 19,

dadurch gekennzeichnet, dass

in dem Gehause (3) weiterhin ein Mikroprozessor (41) vorgesehen ist,
welcher aus der erfassten Schrittanzah! die Lange der zurlckgelegten
Wegstrecke, den Energieverbrauch, das Laufverhalten, Anderungen des
Bewegungsablaufs, das Beschleunigungsvermégen und die Ausdauer
bestimmt.

Vorrichtung (1) gemaB einem der Anspriiche 12 bis 20,

dadurch gekennzeichnet, dass

an dem Gehause (3) weiterhin ein Temperatursensor (39) vorgesehen
ist, welcher die Temperatur des Tragers der Vorrichtung (1),
insbesondere des sich auf vier Beinen fortbewegenden Tieres, bestimmt.

Vorrichtung (1) gemaB einem der Anspriiche 12 bis 21,
dadurch gekennzeichnet, dass
an dem Gehéuse (3) eine Befestigungseinrichtung zum Befestigen der

~ Vorrichtung (1) an einem Bein des Tieres, insbesondere in Form von

Klettverschlussbandern (18), vorgesehen ist.

Vorrichtung (1) gemaB einem der Anspriiche 12 bis 22,

dadurch gekennzeichnet, dass

an dem Gehause (3) ein Display (4) vorgesehen ist zum Anzeigen der
erfassten Daten und der daraus durch den Mikroprozessor (41)
bestimmten Daten.

Vorrichtung (1) gemaB einem der Anspriiche 12 bis 23,

dadurch gekennzeichnet, dass

PCT/DE2007/000599
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die Vorrichtung (1) weiterhin einen Sender (43) umfasst, welcher die
erfassten Daten und / oder die daraus bestimmten Daten zu einer
Empfangseinheit (2) Ubertragt.

Vorrichtung (1) geméB Anspruch 24,
dadurch gekennzeichnet, dass
die Datentibertragung zu der Empfangseinheit (2) drahtlos erfolgt.

Vorrichtung (1) geméaB einem der Anspriiche 12 bis 25,
dadurch gekennzeichnet, dass
die Vorrichtung (1) einen Kompass, insbesondere einen mechanischen

Kompass, umfasst.

System, welches eine Vorrichtung (1) zur Erfassung der durch ein sich
auf vier Beinen fortbewegendes Tier zurlickgelegten Entfernung geman
einem der Anspriiche 12 bis 26 und eine Empfangseinheit (2) umfasst,
wobei das System zumindest einen Mikroprozessor (41, 47) aufweist,
welcher angepasst ist, um die von der Vorrichtung (1) gemessenen
Daten zu verarbeiten und auszuwerten.

System gemaB Anspruch 27, wobei die Empfangseinheit (2) ein Display
(12) zum Anzeigen der empfangenen und / oder ausgewerteten Daten
aufweist.

System gemaB Anspruch 27 oder 28, wobei die Empfangseinheit (2)
ausgebildet ist, um an einem Handgelenk eines Benutzers getragen zu
werden.

System gem&B einem der Anspriche 27 bis 29, wobei die Vorrichtung
(1) zur Erfassung der durch ein sich auf vier Beinen fortbewegendes Tier
zurlckgelegten Entfernung einen Empfénger (42) aufweist.

PCT/DE2007/000599
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System gemé&B einem der Anspriche 27 bis 30, wobei die
Empfangseinheit (2) einen Sender (44) aufweist.

Gamasche (30) zum Anlegen an eine Fessel eines sich auf vier Beinen
fortbewegenden Tieres, insbesondere eines Pferdes,

dadurch gekennzeichnet, dass

die Gamasche (30) eine Einrichtung (33) zum Befestigen der Vorrichtung
(1) gemaB einem der Ansprliche 12 bis 26 aufweist.

Gamasche (30) gemaB Anspruch 32,

dadurch gekennzeichnet, dass

die Gamasche (30) eine Tasche (34) aufweist, welche ausgebildet ist,
um die Vorrichtung (1) zur Erfassung der durch ein sich auf vier Beinen
fortbewegendes Tier zurlickgelegten Entfernung darin aufzunehmen.

Gamasche geméaBi Anspruch 33,
dadurch gekennzeichnet, dass
die Tasche (34) verschlieBbar ist.
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