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P¥edmétem vyndlezu je sprddaci stroj s rotorovymi sp¥ddaci-
mi jednotkami, upravenymi v $ad& na kost¥e stroje, podél nich%
poji%d{ na rému stroje pojizdné za¥izeni pro automatické zaprd-
dédni prize do vystupnich trubic sp¥éddacich jednotek, které zahr-
nuje Jjednak ne vykyvné pédce upravenou zapfédaci hlavu se zapPé-
dacim kandlem pro zeprddédni prize, Jjednak navadé® pro vstup do
centrujici plochy pro ustaveni a fixaci viéi keZdé spréddaci jed-
~notceo ,
Podle DOS 27 11 163 je zndmo zarizeni u sprédaciho stroje
vy8e uvedeného provedeni s pojizdnym zaPizenim pro automatické
zavddéni prize do vystupni trubice spifddaci jednotky, jeho%Z pre=-
sné poloha a fixace vidi spfddaci jednotce je provedena napt,
kulovou hlavou upravenou na sprdédaci jednotce a prislusnym klino-
vym vodidem na pojizdném zarizeni, nebo kuZelovitym trnem na
sptddaci jednotce a kroufkovym prstencem na vymezovaci tydi po-
jizdného zarizeni, Toto polohovaci zarizeni vymezuje celé poji=-
zdné zarizeni vidi ka¥dé sprddaci jednotce.

Pro relativné presné navedeni piize do vystupni trubice
spfddaci jednotky Jje z tohoto spisu znémo také provedeni, kde
zapréddact télesoi}hlava , konce prize je opatfeno dridkem, ktery
nese centrujici navadéf. Tento navadd& je spoledné se zaprddacim
t8lesem naveden ke spitédaci jednotce, prilem¥ centrujici navaddd
vnikne do centrujici plochy otvoru na spPddaci jednotce. Tim se
dosdhne toho, Ze zaprddaci t&lesof-hlava ,6 se dostane s koncem
p¥ize nad vystupni trubici. Centrujic{ plocha otvoru md kuZelo=-
vity vstup, tekZe urdité nepresnosti p’i navdd&ni zaprddaci hla-
vy se centrujicim navad&fem maji vyrovnat,

Nevyhodou tohoto provedeni je, %e se p¥i wyrovndvédni musi
hybat s celou hmotou zapifddaciho zafizeni, &im% dochdzi k rela-
tivné brzkému opot¥ebeni polohovacich prostiedkl. Daldi hevjho-
dou je, Ze je zapot¥ebdi ob&as se¥idit uvedend polohovaci za¥ize=
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ni{ tak, aby se obnovilo dosa¥eni pFesné pozice zapfddacfho t&lesa
nad vystupni trubici. Z tohoto dlvodu jsou centrujici plochy ot=-
vord upraveny na 1i¥t¥, kterd je na spirddaci jednotce upravena
staviteln&. Toto provedeni je relativn® sloZfité a vznikd moZnost
uvoln&ni v dlsledku vibraci a tim poruseni poZadavku na dosaieni,
resp. dodr¥eni piresného navedeni navédéci hlavy nad vystupni tru-
bici. _ ' ‘
fkolem je zlepdit zakizeni vySe uvedeného druhu a zajistit
jednoduchym zplsobem vZdy p¥esné navedeni zap¥ddaciho t#lesa se
zap¥ddacim kandlem nad vystupni trubici, pFilem% v prib&hu provoé
zu naristajici nepiesnosti vznikajici opotfebenim se musi automa=
ticky vyrovnat. N ' ,
Tento Ukol je spln&n zarizenim pro automatické zaprddéni
prize podle vyndlezu, jeho¥ podstata spodivéd v tom, Ze zaprddaci
hlava je na vykyvné péce uchycena pomoci pruZného &lenu a je opa=-
t¥ena centrujici plochou pro styk s protilehlym navadéem pro ﬁ
souosé ustaveni zaprddaciho kandlu vidi vystupni trubici spréda-
ci jednotky. , .
Vyhodou tohoto provedeni je, Ze pruZny &len umoZni vychyleni
zapfddaci hlavy i kdy% tato se nedostane pfesn& svym zavddécim
kanédlem nad vystupni trubici. Drobné nep¥esnosti vznikajici opo-
t¥ebenim se vyrovnévaji sutomaticky a neni nutné %4dné se¥izové-
nie. '
Jednotlivé drqbnéd zlepSeni této podstaty vynédlezu jsou cha=
rakterizovéna v podrufnych bodech definice predmdtu vyndlezu.
Prikladné provedeni spPédaciho stroje podle vyndlezu jsou
. zndzorn&na na p¥ipojenych obrédzcich, kde na obre. 1 je celkové
schema spréddaci jednotky se zapiadacim zarizenim v bodnim pohle=-
du, na obr, 2 je v detailnim ¥ezu zndzorn&na poloha zaprddaci
hlavy nad vystupni trubici spfddaci jednotky, kde centrujici plo-
chu tvodi kufelovity vystup zaprddaciho kandlu a navadélem je
primo vn&j3L pldst vystupni trubice, na obr. 3 je druhé provede-
ni, kde centrujici plocha je upravena v zapiféddaci hlavé& paralelné&
s osou zapiddaciho kandlu a navadél tvori kuZelovity trn, uprave-
ny na spfddaci jednotce a na obr. 4 je pak v ¥ezu znédzornén néboj
vykyvné pdky se zapfddaci hlavou a na h¥ideli upravenymi elastic-
xymi vloZkami, které umoZnuji bodni vykyv i vykyvné péky.
Sp¥ddaci stroj je na obr. 1 zndzorn¥n velmi schematicky, ne-
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bot je obecnd zndm. Sestdvd ze sprddacich jednotek 1l s rotorem

2, které jsou upraveny v $ad® na bliZe nezndzornéné kostde stro-
jeo Nad spradaci jednotkou jsou upraveny odvéd&ci védledky 3, 4

a rozvédéci a navijeci védlec 5 s civkou 6., Na nezndzornéném ri-
mu stroje je podél sprddacich jednotek 1 upraveno pojizdné za¥i=-
zeni 7 pro automatické zapf&ddni prize 8, ktéré je pri zaphéddnt
zavédé&na do vystupni trubice 9 sprddaci jednotky l. Vystupni tru=-
bice 9 vystupuje nad sprdadaci jednotku 1 a je druhym koncem vede=
na do vnit¥niho prostoru sprddaciho rotoru 2, kde se z privéddé-
nych vldken od neznézornéného ojednocovaciho ustroji tvori prize.
Pojizdné zarizeni 7 je rovnéZ znédmé a zahrnuje napt., zvedaci pé-
ku 10 pro nadzvednuti civky 6, vyhleddvaci trubici 1l konce pii-
ze 8 a prendseci pdku 12, pro prevedeni konce prize 8 do zapPé-
daci hlavy 13« ZapFédeci{ hlava 13 mé zap¥ddaci kandl 14, ktery

Je ﬂapojen na tlakovy kanél 15 tlakového vzduchu. Zapifddaci hla=
va 13 je uchycena na vykyvné pdce 16, které je vykyvn& uloZena

na h¥{deli 17, Uchyceni zapfddaci hlavy 13 je na vykyvné pdce 16
prévedeno pomoci pruZného &lenu 18 nebo dvojice pruZnych &¢lent .
18 napf. 2z gumy nebo jiného vhodného elastického materidlu, ktery
umoZni zapiadaci hlavé 13 uréity vykyv, nutny pro navedeni za=
pPddaciho kandlu 14 pPresné nad vystupni trubici 9 ze sprddaci
jednotky l. Vykyvnd pdka 16 (obr. 4) je uloZena na h¥ideli i7

a je jist¥na proti stranovému posuvu vymezovacimi krousky 19,
upravenymi po &elnich strandch 20 jeho ndboje 21. Vymezovaci
krouzky 19 jsou jist¥ny na hi¥fdeli 17 upevnovacimi &erviky 22,
takZe je moZné nastaveni vykyvné péky 1l6. Pro zajidténi urditého
posuvu mezi vymezovacimi krouZky 19 jsou po Zelnich stranéch 20
néboje 21 vykyvné péky 16 upraveny elastické vloZky 23 tj. krouZ-
ky relativné dosti silné, aby jejich elasticita tento pohyb u-
moZnila. Tim se vymezi dal3i nepresnosti, které nardstaji v pra-
b&hu provozu zapfddaciho za¥izeni prislusnym opotfebenim vodi=-
cich &dsti pojizdného zarizeni pro automatické zaprddéni. ZapFde
dacf hlava je opat¥ena centrujici plochou 24 pro styk s protile-
hlym navad&éem 25, pro souosé ustaveni zapfédaciho kandlu 14 vi-
gi vystupni trubici 9 spféuaci jednotky l. Centrujici plocha 24
(obr. 2) je tvofena s vyhodou ku¥elovitym vystupem 26 zap¥ddaci-
ho kandlu 14 v zapiddaci hlavé 13, Navad® 25 je pak s vyhodou
tvofen vnéjsim pldstém vystupni trubice 9 resp., jejim kuZelovi-
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tym nédb&hem 27, Tim je jednoduchym zpisobem zajist&no vZdy souosé
navedeni zap¥rddaciho kandlu 14 zap¥ddaci hlavy 13 na vystupni
trubici 9 resp. jej{ vystupni kandl pro vedeni p¥ize 8., Je moZné
i druhé provedeni (obr. 3), kde centrujici plocha 24 je upravena
v zapPddac{ hlav& 13 v samostatném otvoru paralelné& s osou zapiéd-
daciho kandlu l4 a navaded 25 tvo¥i ku¥elovity trn 28, upraveny
na sprddaci jednotce l. '

Funkce pojizdného za¥izeni pro automatické zapréddéni je nd-
sledujici:

Po zjisténi pietrhu neznédzornénym ¥idicim zarizenim se po=-
jizdné zaiizeni 7 pro automatické zapfdddni prize zastavi pred
nepfedouci sprédaci jednotkou l. Provedeu se znémym zplsobem zné=
mé udkony, tj. vy&idténi spfééaci Jednotky 1 a zap¥edeni tim, Ze
zvedaci pdka 10 nadzvedne civku § a vyhleddvaci trubice 1l vyhle-
déd a nasaje konec piize 8, ktery prenese k prendseci pdce ;g.f
Vykyvnéd péka 16 se zapPédaci hlavou 13 vykyvne nad sprddaci jed-
notku 1 a usadi se na v¥stupni trubici 9 svym zaprddacim kandlem
14. Prendseci péka 12 predd konec prize 8 do zaprddaciho kandlu
14, do kterého se zavede tlakovy vzduch tlakovym kandlem l15.
Tento tlakovy vzduch zavede konec prize 8 do spréddaciho rotoru 2,
nade¥ se spusti civka 6 na navijec{ vélec ila tim se obnovi prede=-

ni.
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l. Sprédacl stroj s rotorovymi spfédacimi jednotkami, upra=
venym1 v ¥adé na kostfe stroje, podél nlchﬁlpoglzdm.na rému stro=-
nggggdné zatizeni pro automatické zaprdddni prize do vystup=
nich trubic spréddacich jednotek, které zahrnuje jednak na vykyv-

né pédce upravenou zaprddaci hlavu se zapréddacim kandlem pro za-
pirddani ptize, jednak navad&® pro vstup do centrujici plochy pro
ustaveni a fixaci vifi kaZdé sprédaci jednotce, vyznadujici se
tim, %e zaptddaci hlava (13) je na vykyvné pdce (16) uchycena po=
moci prufného &lenu (18) a je opat¥ena centrujici plochou (24)
pro styk s protilehlym navad&¥em (25) pro souosé ustaveni zapiéd-
daciho kandlu (14) vidi vystupni trubici (9) sprddaci jednotky

(1),

- 20 Spiédaci stroj podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze cen-
trujici plochu (24) tvo¥i kufelovity vystup (26) zapiddaciho ka-
ndlu (14) a navad&&em (25) je kuZelovity nédb&h (27) vystupni tru-
bice (9).

3. Spiddaci stroj podle bodu 1, vyzna¥ujici se tim, Ze cen-
trujici plocha (24) je upravena v zapfédacim télese (14) v samo-
statném otvoru paraleln& s osou zaprddaciho kandlu (14) a nava=-
dg¢ (25) tvori kuielov1ty trn (28), upraveny na sprddaci jednot=-
ce (l)o

4, Sprédaci stroj podle bodé 1 aZ 3, vyznalujicl se tim, Ze
po Selnich strandch (20) ndboje (21) vykyvné pdky (16) jsou ulo=-
Yeny na h¥ideli (17) vi¥i vymezovacim krouZkim (19) elastické
vloZky (23).

2 vykresy
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