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Vynédlez se tyk4 spojky elektromotoru obsahujiei unééeci
.kotoué urdeny pro pohybové spojeni s hnacim h¥idelem elektro~
motoru, spojkovy kotoud a brzdny kotoud. Spojkovy kotou& miZe
byt pevn& nasazen bud na hneném h¥*fdeli elektromotoru nebo na
jiném h##{deli, ktery jiZ netvo¥ri souddst eiektromotoéu. Obdobné&
i brzdny kotoud miZe byt vytvoien bud jako soutdst elektro=
motoru nebo samostatn&. Spojkovy kotoud je umistén mezi unée-
Secim kotoudem a brzdnym kotou¥em axidln¥ posuvné tak, Ze bud
neni v zébéiu 8 %#4dnym z nich nebo je svou prvni &elni sté&nou

v zébéru s protilehlou &elni sténou unddeciho kotoule nebo je
svou druhou &elni sté&nou v zdb&ru s protilehlou &elni st&nou
brzdného kotoule, ktery je jakymkoliv zndmym zpisobem zajistén
proti otdfenie U dvouoté&kovych elektromotord se i tento kotoud
otéé¢i, a to dhlovou rychlosti mendi neZli undseci kotoué; a téz
zde slouZi ke sniZeni rychlosti spojkowého kotoude pfedfim pO=
hybové spojeného s undfecim kotouéem. Pojmem "brzdny kotoud"

9 dal81l ¢désti popisu i v definici je proto'minén Jjak kotoud
z8jistény proti otddeni tak i kotou¥ otddejici se zminénou
niZ#{ dhlovou rychlostis Podle dosavaednfho stavu techniky

Jjsou navzdjem zabirajici &elni sté&ny spojkového kotoude

jednak s undSecim kotoulem, jednak s brzdnym kotouéém,Vytvofeny
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rovinné a navzdjem rovnobééné plochy, aby byl zaruden jejich

co nejudinngjsl vzdjemny zébér.

Je . obecné zndmo, . e pri uvédéni spo jkového kotoude do
zdbéru at jiZ s undSecim kotou¥em nebo s brzdnym kotoufem dochéw=
z1 za urditych okolnosti k vyddvéni neZddouciho zvuku zndémého
pod nézvem piskéni spojkys ktery plsobi rudivé na obsluhu stroje
vybaveného elektromotorem s touto zdvadou. Vlastni princip
vznikéni tohoto zvuku nebyl dosud, pokué je pfihlaSovateli zné=-
mo, detailné objasnén. Lze predpoklddat, %e se na jeho vzniku

pod{l{ vice diniteld celkové konstrukce spojky elektromotoru.

(telem vyndlezu je odstranit nebo podstatné omezit toto
piskéni spojky. Redou pokusd bylo zjisténo, Ze tohoto uelu
1ze dosdhnout usporddénim, pi#i ném# spolupracujici delni stény
jednak spojkového kotoule, jednak unéd3eciho kotoude a brzd-
ného kotou¥e prichdzeji do zébiru nikoliv celou svou plochou

soudasn® nybrz v radidlnim sméru postupné.

Podstata spojky elekpromotoru podle vyndlezu obsahujici
undseci kotou¥ urdeny pro pohybové spojeni s hnacim h¥idelem
elektromotoru a opat¥eny &elni sténou, jejiZ alespoﬁ gést
obsahuje dosedaci plochu urlenou pro zruditelny zébé&r s prvni
dosedac{ plochou vytvorenou na alespon G4sti protilehlé Zelni
stény spojkového kotouce uspoirédaného axidlné posuvné viEi
unésecimu kotou¥i, spo¥ivd v tom, Ze dosedaci plocha vytvorend
na %elni st®né undseciho kotouée'a prvni dosedaci plocha
vytvoiend na protilehlé felni sténé spojkového kotoude jsou
rtvarové'uzpﬁsobeny-pro vzdjemny zéb&r v radidlnim sméru postup-
nf pri axidln& posuvném pohybu spojkového kotoufe smérem

k unddecimu kotoudie
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Vyhodné provedeni spojky elektromotoru podle vyndlezu
6bsahujici déle brzdny kotoud opatfeny &elni st¥nou, jeji%
alespon X4st obsahuje dosedaci plochu urdenou pro zru¥itelny
z4bdr s druhou dosedaci plochou vytvoPenou na alespon &4sti
0d unddeciho kotoule odvrécené Celni stény spojkového kotoude,
se vyznaduje fim, %2e dosedaci plocha vytvorend na &elni sté&né
brzdného kotouZe a druhd dosedaci plocha vytvorend na alespon
g4sti od undBeciho kotoude odvrécené delni stény spojkavého
kotoude jsou tvarové uzplisobeny pro vzédjemny zébé&r v radidl-
nim sméru postupny pii axidln# posuvném pohybu spojkového

kotoude smé&rem k brzdnému kotoudie.

Na pfipojenych vyobrazenich znadi

obre 1 schematicky ndrysny pohled na jeden p¥iklad spojky
elektromotoru podle vyndlezu, bez krytu spojky,

obre 2 nérysny pohled na spojkovy kotou& spojky podle
obre 1, ve zvétSeném mé&¥itku, '

obre 3 bokorysny pohled na spojkovy kotoud spojky podle

obr. 1, a

obre 4 nérysny pohled na spojkovy kotou¥ dalsfiho p¥ikladu
spojky elektromotoru podle vyndlezue.

Na hnacim h#fdeli } s osou otd¥eni la nezndzorn&ného
elektromotoru uloZeném v nezndzornénych loZiskéch je pevné&
nasazen undSeci kotoud 2, nucené& sdilejici otddivy pohydb
hnaciho h¥fdele 1 a uspoPfddany vidi n&mu axidlné& neposuvné.
Na hnaném hiideli 3 je pevn& nasazen spojkovy kotou¥ 4, ktery
tedy nucené prends8i na hnany hiidel 3 svij otd&ivy pohyb,
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pokud mu je udilen od uné3eciho kotoude 2. Brzdny kotoud 5
_ée st¥edovym otvorem § bezdotykov& obepind hnany h¥idel 3

a je pripevn&n &rouby 7 k p¥irubd 8 télesa spojkye. Hnany hi‘i=
del 3 Jje ulo¥en v loZiskéch 3 axidln& posuvné, pFilemZ jeho
posuv je znémym, neznédzornénym zpisobem ovldddn od neznézore
néného slapadla pres zndmé nezndzornéné prevodové &lenye

Na undsecim kotoudi 2 je vytvoreno ve tvaru mezikruZi und3eci

obloZeni 2a s dosedaci plochou gbe

Na rozdfl od usporédéni podle znémého stavu techniky
mé spojkovy kotoud 4 tvar zndzorn&ny na obre. 2, aviak s tim
rozd{lem, %e ydhel gg_mé ve skute&nosti velikost podstatné
nizs{ ne# zndzornénou, napte 1° 30", Tloudtka spojkového ko-
toute 4 je v jeho vn&j3im useku 4a konstantni, pak se v iuseku
4b smérem ku stiedu spojkového kotoule 4 pod ﬁhlem&_ plynule
zufuje, na konci 4ba Useku 4b prechdzi na tloustku useku da
a tu si podrZuje ve vnit¥nim Useku 4c. V praxi bylo s Uspéchenm
odzkouseno usporédédni, pri némZ rozdil mezi tloustkou seku 4g
a nejuzsim mistem useku 4b &inil 0,5 mm p¥i priméru spojko=

vého kotou¥e 4 rovnajicim se 140 mm.

fJak je znézorn&no na obr. 3, je v Zésti 4b do osmi nezné-
zorn&nych otvord zadroubovéno osm Sroubd 10, jimi% je ke spoj=-
xovému kotoudi 4 prichyceno ocelové mezikruf L1 o tloustce
napte. 0;5 mm s dosedaci plochou 12. DotaZenim t&chto Sroubd 10
do polohy, v niZ spodni &ést jejich hlav dotladuje ocelové
mezikruff 11 ke spojkovému kotoudi 4, se dosdhne deformace
ocelového mezikruff 11 do tvaru, ktery je piehnané zndzornén
na obre 1, a pPi ném¥ tedy vnZjsf{ usek lla ocelového mezikruzi
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Ll odstévd od spojkového kotou¥e 4 ve smé&ru v podstatd shodném

se smérem dseku 4b spojkového kotoule 4. Vné&jdi udsek lla oce=-
lového mezikruz{ 1l mé tedy tvar ¥dsti pléa¥té kuZele vymezené
zékladnou kuéeie a Yezem s ni rovnobéZnym a pFivrdcené k &elni
stén& 2¢ unddectho kotoule 2 zdkladnou kuZele. Zrcadlové
shodné je i provedeni ne druhé stran& spojkového kotoude 4,

se zrcadlové shodnou deformaci ocelového mezikruZi 13.

Z tohoto usporddédni vyplyvé4, Ze p¥i pohybu hneného hiidele
3 ve sméru ¥ipky A, obre. 1, vejde do zébdru s dosedaci plochou
gg unésectho obloZeni 2g undSeciho kotoude 2 vn&j&i usek 1l2g
ﬁosedaci plochy 12 ocelového mezikruZi 1l nejprve svou vnéjsi
hranou lggl a teprve pek postupnd svymi useky bliZsimike
stredu spojkového kotoude 4. Obdobn¥ pri pohybu hneného hif-
dele 3 ve sméru 8ipky B, oEr. 1, vejde do zdb&ru s brzdnym
obloZenim 5a brzdného kotoude 5 vn&jsi usek L3a ocelového
hezikruéi 13 nejprve svou vn&jsi hranou )ljaa a teprve pak
postupné svymi useky bliZ3fmi ke stfedu spojkového kotoule 4.
Vnitfni‘pr&mér mezikruZf 11 a 13 je nepatrné v&tsi neZli roze
mér vnit¥niho uUseku 4¢ spojkového kotoude 4, takife ob& ocelovd
mezikruzi 11 i L3 Jjsou na vnitifnim dseku 4¢ spojkového kotou=

%e 4 nasazena z8jidt¥nd proti neZédouci samovolné zméné& polohye

Praktické zkousky s timto usporddénim ukdzaly, Ze se jim
;zcela potla¥ilo piskéni spojky p¥i rozb&éhu i zastavovéni
%elektromotoru. V konkretnim pPikladu provedeni bylo pouZito
uné¥ectho kotoude 2 o priméru 142 mm & tloudice 20 mm, zho-
toveného z Bedd litiny, spojkového kotoule 4 o prﬁméru 140 mm
a tloudtce 10 mm, zhotoveného ze slitiny hlinfku, a brzdného
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Kotoude 5 o priméru 136 mm a tloustce 6 mm, zhotoveného z oceli
11373 Und8eci obloZeni 28 i brzdné obloZeni 5g bylo zhotoveno
2 maeteridlu zndmého pod obchodnim nézvem RUBOS, prﬁmér éinil
134 mm, tlouétka 4 mm. Ka?dé z obou ocelovych mezxkruii 1l a
13 spojkového kotouZe 4 bylo zhotoveno z oceli 11300a tloudtce
0,5 mme Usek 4a m&l délku 23 mm, usek 4b 21 mm, dUsek 4¢ 52 mm,
thel ¢ tuseku 4b &inil 1°30’. Vnit¥ni prémé&r ocelovych mezi-
kruzi 11 a 13 ¢inil 52,2 mm, ot4&ky unddectho kotoude &inily
2800 min.'l. Pred provedenim upravy podle vyndlezu se piskéni
projevovalo ve velmi}znaéném rozsahu, u n&kterych spojek aZ

pravideln&, kdeZto po provedené dpravé nebyl zaznamendn ani

jediny p¥ipad piskéni.

Daldimi zkoudkemi bylo prokézéno potladeni piskéni rovnéz
p#i dpravé, kdy tvarové byl upraven unéSeci kotoud 2, na n&j%
pak bylo pripevnéno ocelové mezikruzi 11, kdeZto spolupracujici

sténa spojkového kotoule 4 byla opatPena undSecim obloZenim 2.

Rovnéz usp&sdné bylo odzkoudeno usporddéni podle obr. 4,
u n&ho? od spojkového kotoude 104 odstévd undgeci mezikruii
111l vnit#ni hranou lllae svého vnéjéiho useku llla. Toto uné-
Seci mezikruzi 111 je ke spojkovému kotoudi 104 pripevn&no
osmi ¥rouby 110, z nich% jsou p¥i zvoleném pohledu vidé&t pouze
dvae. Jak je z obr. 4 patrno, vnéjsi usek 104a spojkového ko-
touée 104 mé konstantni tlousfku, navezujici usek 1C4b se smé-
rem ku stredu spojkového kotoude 104 rozdituje, nadef vnit¥ni

Gsek 104¢ spojkového kotoude 104 mé opét tlousfku konstantnie.

Stejné& usp&3n& bylo odzkouseno i provedeni, u néhoZ na

ocelové mezikruzi 11 a 13 spojkového kotoude, deformovand
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popsanym zplsobem byla nalepenim piipevn&na obloZeni sdflejici
tvar deformace, pridem¥ dosedaci stény undSeciho kotoule 2
zhotoveného z %edé litiny i brzdného kotou¥e 5 zhotoveného
z oceli byly pouZity bez obloZeni, takife bezprostfednd dose=
daly na obloZeni nalepenéd na ocelovych mezikruZich 1l a 13

spojkového kotoude 4.

Provedené zkoudky nasvédduji zdvéru, %e neZéddouci pisként
spojky elektromotoru pi#i jeho rozbdhu a zastavovédni lze vylou-
¢it nebo alespon velmi podstatnd omezit uspotrddénim, pri némZ
zdbé&rowé plochy spojkového kotoude na stran® jedné a unddeeciho,
popF¥e brzdného kotoude ne stran& druhé prichdzeji do vzdjem-
ného zd4béru nikoliv celou svou plochou soulasn#, nybrZ v radie
dlnim sméru postupnd. Tento zdvér lze poklddat za vychozi
poznatek pro uspordddni podle vyndlezu, jejichZ rizné dalsdi
v'mOZné obmény zde nejsou rozebirény, protoZe je lze snadno

odvodit ze znémého stavu technikye.
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l. Spojka elektromotoru obsahujici undSeci kotoul urdeny

pro pohybové spojeni s hnacim h¥idelem elektromotoru a
opatPeny %elni st¥nou, jejiZ alespon ¥4st obsahuje dosedact
plochu urdenou pro zruditelny zébé&r s prvni dosedaci plochou
ﬁytvofenou na alespon 4sti protilehlé Selnt stény spojkového
kotoude uspoﬁédaného‘axiélné posuvné vi&i und3ecimu kotoudi,
vvznatend tim, Ze dosedaci plocha (2b) vytvorend na &elni
stén& (2¢) unééeciho k&fouée (2) a prvni dosedaci plocha (12)
vytvorend na protilehlé elni sté&né& (4d) spojkového kotoude
(4) jsou tvarové uzplsobeny pro vzdjemny zébér v radidlnim
smérunpostupnjlpfi axidlné posuvném pohybu spojkového kotoude
(4) smérem k unédSecimu kotoudi (2).

2. Spojka elektromotoru podle bodu 1, vyznafend tim, Ze
dosedaci plocha (2b) vytvorend na elni st&n& (2¢) undSeciho
kotoue (2) mé tvar‘rovinné plochy orientované kolmo k ose
otd¥eni (la) unédseciho kotoude (2), kdeito prvni dosedaci
plocha (12) vytvoPend na protilehlé Zelni sténé& (44) spojkom
vého kotoude (4) mé tvar Edsti pld3t& kuZele vymezené zédkladw
nou kuZele a Fezem 8 ni rovnobéinym a privrécené k &elni
st#né (2a) unddeciho kotoude (2) zdkladnou kuzeieo

3. Spojka elektromotoru podle bodu l, vvznalend tim, Ze
dosedaci plocha (2b) vytvoFend na &elni stén& (2¢) unédseciho
kotoude (2) méd tvar rovinné plochy orientované kolmo k ose
otééeni (la) undSeciho kotoude (2), kdeZto pﬁvni dosedacdt
plocha (1l2) vytvorend na protilehlé Celni sténé& (44) spojko=
vého kotoude (4) mé tvar Sdsti pldstd kufele vymezené
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2ékladnou ku¥ele a Fezem s ni rovnobé&Znym a zékladnou kuZele

odvrdcené od Eelni stény (2c¢) unédSeciho kotouce (2)e

4. Spojka elektromotoru podle kteréhokoliv z bodld 1 aZ 3,
obsahujici ddle brzdny kotou& opatreny &elni sténou, JjejiZ
alespoﬁ g4st obsahuje dosedaci plochu uréehou pro zruditelny
z4bdr s druhou dosedaci plochou vytvofenou na alespoﬁ g4sti
0od unédseciho kotoule odvrdcené gelni st&ny spojkového kotoule,
vyznadensd tim, %e dosedaci plocha (5b) vytvorené na gelndi
sténd (5¢) brzdného -kotoule (5)va druhd dosedaci plocha (14)
vytvorend na alespon &4sti od unédseciho kotoule (2) odvrécené
gelni stény (4f) spojkového kotou¥e (4) jsou tvarové uzplse~
beny pro vzédjemny z&bér Vv radidlnim sméru postupny pii axidlné&
posuvném pohybu spojkového kotoude (4) smérem k brzdnému
kotou&i (5).
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Obr. 3
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