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(23) et potentiellement un quatriéme sens (24), peut étre actionné par un opérateur via un dispositif de commande (4) proche du pont
roulant (3). Chaque sens (11, 12, 23, 24) de déplacement correspond a un motif (61-64) sur le dispositif de commande (4) et ce motif
(61-64) est repris sur des moyens de communication visuelle (51-54) présents sur des parois du local du systéme de manutention.
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Systeme de manutention

Domaine technique

Selon un premier aspect, la présente invention concerne un systéme
de manutention. Selon un deuxiéme aspect, la présente invention

conceme une méthode de manutention.

Art antérieur

Un pont roulant est un appareil de manutention permettant le levage
et le transfert de charges lourdes. | est fixé en hauteur. Il comprend un
moyen de levage, un chariot auquel est couplé mécaniquement le moyen
de levage et des poutres horizontales. Le chariot peut étre déplacé le long
d'au moins une des poutres horizontales, entrainant avec Iui le moyen de
levage et un charge soulevée par le moyen de levage. Le pont roulant
comprend en outre un dispositif de commande permettant a un opérateur
proche du pont roulant de commander le déplacement du chariot. Le
dispositif de commande est généralement un boitier avec des boutons. I
existe un dispositif de commande ou chacun des boutons correspondant a
un déplacement horizontal du chariot comprend une fléeche. Ces fléches
peuvent par exemple étre orientées vers la gauche, vers la droite, en
diagonale vers le bas et la gauche et en diagonale vers le haut et la droite
du dispositif de commande. En outre, un déplacement vertical vers le haut
est représenté par une fléche vers le haut et un déplacement vertical vers
le bas est représenté par une fleche vers le bas. Le dispositif de
commande pend généralement depuis les poutres horizontales, de fagon a
étre pris en main et tourné facilement par l'opérateur, quelle que soit la
direction dans laquelle regarde l'opérateur.

Un probléme de ce pont roulant connu est que les fléches
représentées sur le dispositif de commande prétent a confusion car leur
orientation dépend de l'orientation du dispositif de commande. | est par
conséquent difficile pour l'opérateur de déterminer avec certitude le bouton
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adéquat pour faire bouger le chariot suivant un sens donné. 1l arrive donc
que l'opérateur choisisse mal le bouton, ce qui cause un déplacement du
chariot dans un mauvais sens. Cela peut engendrer de graves accidents,
par exemple si une charge lourde et se trouvant a hauteur d’homme est

entrainée par le chariot.

Le document US2014/0054254 A1 divulgue un divulgue un systéme
de manutention de type pont roulant comprenant deux dispositifs
d'affichage qui peuvent afficher des motifs présents sur des boutons d'une
commande a distance. Une fléche indiquant le mouvement du chariot
s'affiche sur les dispositifs d'affichage juste avant que le chariot ne se mette
en mouvement. Ce systeme connu permet a d'autres personnes que
l'opérateur du pont roulant d'étre prévenues d'un mouvement imminent du

chariot.

Résume de Pinvention

Un des buts de l'invention est de foumir un systéme de manutention
diminuant le risque d'accident en diminuant le risque d'un déplacement
inapproprié du chariot. A cet effet, selon un premier aspect, l'invention
propose un systeme de manutention comprenant:

e un pont roulant comprenant:

(1) une premiére poutre s'étendant dans une premiére direction
ayant un premier et un deuxiéme sens opposés l'un a l'autre,

(2) un chariot couplé mécaniquement a la premiére poutre de
fagon a pouvoir se mouvoir parallélement a la premiére
direction,

(3) des premiers moyens d'entrainement pour déplacer le chariot
parallélement & la premiére direction,

(4) un moyen de levage couplé au chariot pour soulever une

charge,
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(5) une deuxiéme poutre s'étendant dans une deuxiéme direction
différente de la premiére direction, la deuxiéme direction
ayant un troisieme et un quatriéme sens opposés l'un &
l'autre, la premiére poutre étant couplée a la deuxiéme poutre
de fagon a pouvoir se mouvoir parallélement & la deuxiéme
direction, et

(6) des deuxiémes moyens d'entrainement pour déplacer la
premiére poutre parallélement a la deuxieme direction,

un dispositif de commande comprenant:
(1) des premiers moyens d'actionnement pour commander les

premiers moyens d'entrainement afin de déplacer le chariot
parallélement au premier sens ou parallélement au deuxiéme
sens, les premier et deuxieme sens étant indiqués
respectivement par un premier et un deuxiéme motifs sur le
dispositif de commande, les premier et deuxiéme motifs étant

différents l'un de l'autre, et

(2) des deuxiemes moyens d'actionnement pour commander les

deuxiemes moyens d'entrainement afin de déplacer la premiére
poutre parallelement au troisiéme sens ou parallélement au
quatrieme sens, les troisiéme et quatriéme sens étant indiqués
respectivement par un troisieme et un quatrieme motifs différents
des premier et deuxiéme motifs, le quatrieme motif étant différent
du troisieme motif,

un premier moyen de communication visuelle comprenant le premier
motif pour indiquer le premier sens par rapport au pont roulant, et

un deuxieme moyen de communication visuelle comprenant le
deuxiéme motif pour indiquer le deuxiéme sens par rapport au pont

roulant,

caracterisé en ce que le systéme de manutention comprend:
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e un troisieme moyen de communication visuelle comprenant le
troisiéme motif pour indiquer le troisiéme sens par rapport au
pont roulant, et

e un quatrieme moyen de communication visuelle comprenant le
quatriéme motif pour indiquer le quatriéme sens par rapport au
pont roulant,

et en ce que le premier moyen de communication visuelle, le deuxiéme
moyen de communication visuelle, le troisiéme moyen de communication
visuelle et le quatriéme moyen de communication visuelle sont tous
différents les uns des autres.

Dans le systéme de manutention selon linvention, le premier sens
est indiqué par le premier motif représenté a la fois sur le dispositif de
commande et sur le premier moyen de communication visuelle. Ce demier
peut étre placé aux alentours du pont roulant, par exemple sur un mur ou
au plafond, de préférence de fagon décalée par rapport a l'opérateur qui
manie le dispositif de commande. De méme, le deuxiéme sens est indiqué
par le deuxiéme motif représenté a la fois sur le dispositif de commande et
sur le deuxiéme moyen de communication visuelle. De méme, le troisiéme
sens est indiqué par le troisiéme motif représenté a la fois sur le dispositif
de commande et sur le troisieme moyen de communication visuelle. De
méme, le quatriéme sens est indiqué par le quatriéme motif représenté a la
fois sur le dispositif de commande et sur le quatriéme moyen de
communication visuelle.

Il existe donc, grdce aux motifs et puisque les moyens de
communication visuelle sont tous différents, une correspondance univoque
entre les sens indiqués par les moyen de communication visuelle et les
sens de déplacement du chariot engendré par le dispositif de commande.
En regardant les moyens de communication visuelle autour de lui,

l'opérateur sait immédiatement comment actionner le dispositif de
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commande, qui représente aussi les motifs, pour engendrer le déplacement
du chariot dans le sens désiré.

Le premier motif présent sur le premier moyen de communication
visuelle permet d'indiquer une direction paralléle a la premiére direction et
un sens paralléle au premier sens par rapport au pont roulant, c'est-a-dire
par rapport a la position probable d'un opérateur maniant le dispositif de
commande a proximité du pont roulant. De méme, le deuxiéme motif
préesent sur le deuxiéme moyen de communication visuelle permet
d'indiquer une direction paralléle a la premiére direction et un sens paralléle
au deuxiéme sens par rapport au pont roulant, c'est-a-dire par rapport a la
position probable d'un opérateur maniant le dispositif de commande a
proximité du pont roulant.

Le troisieme motif présent sur le troisiéme moyen de communication
visuelle permet d'indiquer une direction paralléle a la deuxiéme direction et
un sens paralléle au troisieme sens par rapport au pont roulant, c'est-a-dire
par rapport a la position probable d'un opérateur maniant le dispositif de
commande a proximité du pont roulant. De méme, le quatriéme motif
préesent sur le quatriéme moyen de communication visuelle permet
d'indiquer une direction paralléle a la deuxiéme direction et un sens
parallele au quatriéme sens par rapport au pont roulant, c'est-a-dire par
rapport & la position probable d'un opérateur maniant le dispositif de
commande a proximité du pont roulant.

Le fait que le premier moyen de communication visuelle, le
deuxieme moyen de communication visuelle, le troisitme moyen de
communication visuelle et le quatrieme moyen de communication visuelle
différent chacun des autres signifie qu'ils communiquent, ou affichent, des
informations différentes.

L'invention permet des déplacements du chariot et donc du moyen
de levage dans deux directions. Les déplacements de la premiére poutre
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selon la deuxiéme direction sont préférentiellement des translations durant
lesquelles la poutre reste paralléle a elle-méme.

Le couplage enitre le chariot et la premiére poutre est
preférentiellement un couplage mécanique, par exemple grace a un rail sur
la premiére poutre le long duquel le chariot peut coulisser.

Chacun des moyens de communication visuelle est apte a étre
couplé mécaniquement, de préférence par une fixation mécanique, a une
paroi d'un local hébergeant le systéme de manutention.

Le dispositif de commande peut étre connecté de fagon cablée ou
non-céblée avec les premiers et/ou deuxiémes moyens d'entrainement. Le
dispositif de commande est préférentiellement proche du pont roulant, mais
pourrait en étre éloigné. Par exemple, il pourrait étre dans une cabine de
commande.

Le moyen de levage est préférentiellement un dispositif permettant
de lever des charges lourdes. |l est préférentiellement fixé au chariot de
fagon a suivre les déplacements du chariot. La charge peut comprendre
des équipements, caisses, pieces mécaniques, marchandises de stock,. ..

Préférentiellement, le moyen de levage comprend une corde et un
palan.

Les premiers moyens d'actionnement peuvent par exemple
comprendre deux boutons, une molette, un clavier ou un écran tactile. De
méme pour les deuxiémes moyens d'actionnement.

Dans une realisation de linvention, les premiers moyens
d'actionnement comprennent un premier bouton muni du premier motif et
un deuxiéme bouton muni du deuxiéme motif.

De maniére préférentielle, la premiére direction est une direction
horizontale.

De maniére preférée, le pont roulant comprend deux deuxiémes

poutres et la premiére poutre est couplée aux deux deuxiémes poutres.
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Préférentiellement, les deuxiémes moyens d'actionnement
comprennent un troisieme bouton muni du troisieme motif et un quatriéme
bouton muni du quatriéme motif.

De maniére préférentielle, la deuxiéme direction est une direction
horizontale.

De préférence, les moyens de communication visuelle sont agencés
pour maintenir une position fixe quand le chariot se déplace. Par
conseéquent, lors des déplacements normaux du chariot, les moyens de
communications visuelle ne bougent pas.

De préférence, le premier moyen de communication visuelle est
disposeé de facon décalée dans le premier sens par rapport au dispositif de
commande, le deuxiéme moyen de communication visuelle est disposé de
fagon décalée dans le deuxiéme sens par rapport au dispositif de
commande, le troisieme moyen de communication visuelle est disposé de
fagon décalée dans le troisitme sens par rapport au dispositif de
commande, et le quatrieme moyen de communication visuelle est disposé
de fagon decalée dans le quatrieme sens par rapport au dispositif de
commande.

Le premier et le deuxiéme motifs peuvent étre par exemple choisis
parmi: un dessin, une indication visuelle, une lettre, un chiffre, un caractére,
un symbole,... Le premier et le deuxiéme motifs peuvent différer par au
moins parmi: leur forme, leur couleur, leur taille.

Avantageusement, chague motif a une forme différente des formes
des autres motifs.

Dans une realisation de linvention, les motifs ont des formes
choisies parmi: un carré, un triangle, un rond et une croix.

Avantageusement, chaque motif a une couleur différente des
couleurs des autres motifs.

Dans une réalisation de linvention, les motifs ont des couleurs

choisies parmi: jaune, vert, rouge et bleu.
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Préférentiellement, les moyens de communication visuelle
comprennent des panneaux aptes a étre accrochés sur des parois du local
hébergeant le systéme de manutention.

Préférentiellement, les moyens de communication visuelle
comprennent des représentations visuelles aptes a étre peintes sur des
parois du local hébergeant le systeme de manutention.

Si le pont roulant est a I'extérieur, le premier et le deuxiéme moyens
de communication visuelle peuvent étre disposés sur des poteaux ou sur
de surfaces extérieures de murs.

En outre, linvention propose, dans une réalisation, un local
comprenant le systéme de manutention. Ce local peut étre caractérisé en
ce qu'au moins un des moyens de communication visuelle est couplé
mécaniquement a un mur du local, en ce qu'au moins un des moyens de
communication visuelle est couplé mécaniquement a un plafond du local et
un sol du local et/ou en ce qu'au moins un des moyens de communication
visuelle est couplé mécaniquement a un sol du local.

Par exemple, le premier moyen de communication visuelle peut étre
sur un premier mur et le deuxieme moyen de communication visuelle sur
un deuxieme mur en face du premier mur.

En outre, linvention propose, dans une réalisation, un bétiment
comprenant des systémes de manutention, caractérisé en ce:

o les premiéres directions de chacun des systémes de
manutention sont paralléles entre elles, et en ce que

® les premier et deuxiéme sens, et les premier et deuxiéme motifs
sont les mémes dans tous les systémes de manutention du
batiment.

Dans ce cas, les correspondances entre les sens et les motifs soient
les mémes dans tous les systemes de manutention du béatiment. Cela
permet a un opérateur polyvalent qui change de local de prendre

immédiatement ses repéres.
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Dans une realisation de linvention, un batiment comprenant des
systemes de manutention est tel que:

® les premieéres directions de chacun des systémes de
manutention sont paralleles entre elles, en ce que

o les deuxiemes directions de chacun des systémes de
manutention sont paralléles entre elles, en ce que

® les premier, deuxiéme, troisieme et quatriéme sens, et les
premier, deuxiéme, troisieme et quatrieme motifs sont les mémes
dans tous les systémes de manutention du batiment.

Dans une réalisation de linvention, dans chacun des systémes de
manutention du batiment, le premier sens pointe vers une cafeteria du
batiment, le deuxiéme sens pointe vers un parking principal du batiment, le
troisieme sens pointe vers un corps de garde du batiment et le quatriéme
sens pointe vers un village proche du batiment.

Selon un deuxiéme aspect, linvention propose une méthode de
manutention pour déplacer un chariot selon un sens prédéterminé parmi
des premier et deuxiéme sens et comprenant les étapes de:

® fournir un systéme de manutention selon l'invention,

® déterminer, sur base des moyens de communication visuelle, un
motif correspondant au sens prédéterming, et

® actionner les premiers moyens d'actionnements correspondant
au motif déterminé lors de I'étape précédente pour déplacer le
chariot dans le sens prédéterminé.

L'actionnement des premiers moyens d'actionnement en accord
avec le motif déterminé permet de déplacer le chariot approximativement
vers le moyen de communication visuelle représentant le motif déterminé,
c'est-a-dire dans le sens désiré.

Les avantages mentionnés pour le dispositif s'appliquent mutatis

mutandis a la méthode.
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Bréve description des figures

D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront a
la lecture de la description détaillée qui suit pour la compréhension de
laquelle on se reportera aux figures annexées parmi lesquelles :

- la figure 1 illustre un systéme de manutention dans une réalisation
de l'invention, et

- la figure 2 illustre un dispositif de commande dans une réalisation

de l'invention.

Modes de réalisation de l'invention

La présente invention est décrite avec des réalisations particuliéres
et des références a des figures mais l'invention n'est pas limitée par celles-
ci. Les dessins ou figures décrits ne sont que schématiques et ne sont pas
limitants.

Dans le contexte du présent document, les termes « premier » et
« deuxiéme » servent uniquement a différencier les différents éléments et
n'impliquent pas d'ordre entre ces éléments.

Sur les figures, les éléments identiques ou analogues peuvent porter
les mémes références.

La figure 1 illustre un systéeme de manutention dans une réalisation
de l'invention et la figure 2 illustre un dispositif de commande 4 dans une
réalisation de linvention.

La figure 1 indique une premiére direction 1 ayant un premier sens
11 et un deuxiéme sens 12 opposé au premier sens 11. La figure 1 indique
en outre une deuxiéme direction 2, différente de la premiére direction 1, et
ayant un troisieme sens 23 et un quatriéme sens 24 opposé au troisiéme
sens 23. La premiere 1 et la deuxiéme 2 directions sont préférentiellement
horizontales.

Le systétme de manutention comprend un pont roulant 3, un
dispositif de commande 4, un premier moyen de communication visuelle
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51, un deuxiéme moyen de communication visuelle 52, préférentiellement
un troisieme moyen de communication visuelle 53 et un préférentiellement
quatriéme moyen de communication visuelle 54.

Le pont roulant 3 comprend une premiére poutre 31 s'étendant
essentiellement parallélement a la premiére direction 1, un chariot 33
couplé a la premiére poutre 31 de fagon a pouvoir se mouvoir dans la
premiére direction 1, des premiers moyens d'entrainement pour déplacer le
chariot 3 dans la premiére direction 1 le long de la premiére poutre 31 et un
moyen de levage 34 couplé au chariot 33. Le moyen de levage 34
comprend préférentiellement une corde 35, et peut aussi comprendre un
palan (non-illustré).

Le pont roulant 3 comprend en outre, préférentiellement, deux
deuxiemes poutres 32 s'étendant essentiellement parallélement a la
deuxieme direction 2. La premiére poutre 31 est couplée aux deuxiémes
poutres 32 de fagon a pouvoir se mouvoir dans la deuxiéme direction 2.
Des deuxiemes moyens d'entrainement permettent de déplacer la premiére
poutre 31 dans la deuxieme direction 2 le long des deuxiémes poutres 32.

Le dispositif de commande 4 (figure 2) comprend des premiers
moyens d'actionnement 41, par exemple deux boutons 71, 72, pour
commander les premiers moyens d'entrainement afin de déplacer le chariot
33 dans le premier sens 11 ou dans le deuxiéme sens 12 le long de la
premiére poutre 31. Sur le dispositif de commande 4, le premier sens 11
est indique par un premier motif 61 et le deuxiéme sens 12 est indiqué par
un deuxiéme motif 62 différent du premier motif 61.

Le dispositif de commande 4 comprend en outre, préférentiellement
des deuxiemes moyens d'actionnement 42 pour commander les deuxiémes
moyens d'entrainement, par exemple des boutons 73, 74, afin de déplacer
la premiére poutre 31 dans le troisiéme sens 23 ou dans le quatriéme sens
24 les long des deuxiemes poutres 32. Le troisieme sens 23 est indiqué

par un troisieme motif 63 différent des premier 61 et deuxiéme 62 motifs, et
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le quatrieme sens 24 est indiqué par un quatriéme motif 64 différent des
premier 61, deuxiéme 62 et troisieme 63 motifs.

Il est préféré que les motifs 61-64 soient les plus différents possibles
les uns des autres. lis peuvent par exemple se différencier par leur forme,
leur taille, leur couleur.

Les premier 51, deuxiéme 52, troisiéme 53 et quatriéme 54 moyens
de communication visuelle sont aptes a étre couplés a, par exemple fixés
ou dessinés sur, une paroi d'un local hébergeant le systéme de
manutention. lls peuvent étre aux murs, au sol, au plafond ou sur des
panneaux. Si le systéme de manutention est & l'extérieur, ils sont
preférentiellement sur des panneaux qui sont eux-mémes déposés ou fixés
au sol.

Le premier 51, respectivement deuxiéme 52, respectivement
troisieme 53, respectivement quatriéme 54, moyen de communication
visuelle représente le premier 61, respectivement deuxiéme 62,
respectivement troisiéme 63, respectivement quatriéme 64, motif. Les
motifs 61-64 sont préférentiellement représentés en grand de fagon a ce
qu'ils soient facilement identifiables de loin.

Un opérateur qui veut déplacer le chariot 33 dans un sens
determiné:

(1) se place a proximité du dispositif de commande 4, c'est-a-dire a

proximité du chariot 33,

(2) identifie autour de lui le moyen de communication visuelle 51-54

correspondant au sens déterminé,

(3) repére le motif 61-64 représenté par le moyen de

communication visuelle 51-54 identifié, et

(4) pousse sur le bouton 71-74 représentant le motif 61-64 repéré.

Dans une réalisation de l'invention non-illustrée, la premiére poutre
31 est fixe et le pont roulant 3 ne permet un déplacement que suivant la

premiére direction 1.
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Si plusieurs systemes de manutention sont installés dans un
bétiment, il est préferé que les motifs 61-64 de chacun des systemes de
manutention soient identiques et que chaque motif 61-64 correspondent a
un méme sens 11, 12, 23, 24 dans l'ensemble du batiment. Par exemple,
un carré jaune correspond toujours a la cafeteria, un triangle vert
correspond toujours au parking, un rond rouge correspond toujours au
corps de garde et une croix bleue correspond toujours au village le plus
proche du batiment.

En d'autres termes, linvention se rapporte & un systéme de
manutention comprenant un pont roulant 3 avec un systéme de levage 32.
Un déplacement du systéme de levage 32 selon un premier sens 11, un
deuxiéme sens 12, potentiellement un troisiéme sens 23 et potentiellement
un quatrieme sens 24, peut étre actionné par un opérateur via un dispositif
de commande 4 proche du pont roulant 3. Chaque sens 11, 12, 23, 24 de
deplacement correspond a un motif 61-64 sur le dispositif de commande 4
et ce motif 61-64 est repris sur des moyens de communication visuelle 51-
54 présents sur des parois du local du systéme de manutention

La présente invention a été décrite en relation avec des modes de
réalisations spécifiques, qui ont une valeur purement illustrative et ne
doivent pas étre considérés comme limitatifs. D'une maniére générale, la
présente invention n'est pas limitée aux exemples illustrés et/ou décrits ci-
dessus. L'usage des verbes « comprendre », « inclure », « comporter », ou
toute autre variante, ainsi que leurs conjugaisons, ne peut en aucune fagon
exclure la présence d'éléments autres que ceux mentionnés. L'usage de
Farticle indéfini « un », « une », ou de l'article défini « le », « la » ou « I' »,
pour introduire un élement n'exclut pas la présence d'une pluralité de ces
éléments. Les numéros de référence dans les revendications ne limitent

pas leur portée.
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Revendications

Systeme de manutention comprenant:
un pont roulant (3) comprenant:
o une premiere poutre (31) s'étendant dans une premiére

direction (1) ayant un premier (11) et un deuxiéme sens (12)
opposes 'un a l'autre,

un chariot (33) couplé mécaniquement a la premiére poutre
(31) de fagon a pouvoir se mouvoir paraliélement a la
premiére direction (1),

des premiers moyens d'entrainement pour déplacer le chariot
(3) parallélement a la premiére direction (1),

un moyen de levage (34) couplé au chariot (33) pour
soulever une charge,

une deuxiéme poutre (32) s'étendant dans une deuxiéme
direction (2) différente de la premiére direction (1), la
deuxiéme direction (2) ayant un ftroisitme (23) et un
quatrieme (24) sens opposés 'un a 'autre, la premiére poutre
(31) étant couplée a la deuxieme poutre (32) de fagon a
pouvoir se mouvoir parallélement a la deuxiéme direction (2),
et

des deuxiémes moyens d'entrainement pour déplacer la
premiere poutre (31) parallélement a la deuxiéme direction

(2),

un dispositif de commande (4) comprenant:
o des premiers moyens d'actionnement (41) pour commander

les premiers moyens d'entrainement afin de déplacer le
chariot (33) parallelement au premier sens (11) ou

parallelement au deuxiéme sens (12), les premier (11) et
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deuxieme (12) sens étant indiqués respectivement par un
premier (61) et un deuxiéme (62) motifs sur le dispositif de
commande (4), les premier (61) et deuxiéme (62) motifs étant
différents l'un de l'autre, et

5 o des deuxiémes moyens d'actionnement (42) pour
commander les deuxiémes moyens d'entrainement afin de
déplacer la premiére poutre (31) parallélement au troisiéme
sens (23) ou parallélement au quatriéme sens (24), les
troisieme (23) et quatriéme (24) sens étant indiqués

10 respectivement par un troisiéme (63) et un quatriéme (64)

motifs différents des premier (61) et deuxiéme (62) motifs, le
quatrieme motif (64) étant différent du troisiéme motif (63),

e un premier moyen de communication visuelle (51) comprenant le

premier motif (61) pour indiquer le premier sens (11) par rapport au

15 pont roulant (3), et

e un deuxieme moyen de communication visuelle (52) comprenant le
deuxiéme motif (62) pour indiquer le deuxiéme sens (12) par rapport
au pont roulant (3),

caractérisé en ce que le systéme de manutention comprend:

20 e un troisieme moyen de communication visuelle (53) comprenant
le troisieme motif (63) pour indiquer le troisiéme sens (23) par
rapport au pont roulant (3), et

s un quatrieme moyen de communication visuelle (54) comprenant
le quatrieme motif (64) pour indiquer le quatrieme sens (24) par

25 rapport au pont roulant (3)

et en ce que le premier moyen de communication visuelle (51), le
deuxieme moyen de communication visuelle (52), le troisiéme
moyen de communication visuelle (53) et le quatriéme moyen de
communication visuelle (54) sont tous différents les uns des autres.

30
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Systeme de manutention selon la revendication précédente,
caractérisé en ce que le moyen de levage (34) comprend une corde
(35) et un palan.

Systeme de manutention selon Iune quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que les premiers moyens
d'actionnement (41) comprennent un premier bouton (71) muni du
premier motif (61) et un deuxiéme bouton (72) muni du deuxiéme motif
(62) et en ce que les deuxiémes moyens d'actionnement (42)
comprennent un troisiéme bouton (73) muni du troisiéme motif (63) et

un quatriéme bouton (74) muni du quatrieme motif (64).

Systéme de manutention selon l'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que la premiére direction
(1) est une direction horizontale et la deuxiéme direction (2) est une
direction horizontale.

Systéme de manutention selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que les moyens de
communication visuelle (51, 52, 53, 54) gardent une position fixe quand
le chariot (33) se déplace.

Systeme de manutention selon ['une quelconque des
revendications precédentes, caractérisé en ce que le premier moyen de
communication visuelle (51) est disposé de fagon décalée dans le
premier sens (11) par rapport au dispositif de commande (4), le
deuxieme moyen de communication visuelle (52) est disposé de fagon
décalée dans le deuxiéme sens (12) par rapport au dispositif de
commande (4), le troisiéme moyen de communication visuelle (53) est

disposé de fagon décalée dans le troisieme sens (23) par rapport au
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dispositif de commande (4), et le quatriéme moyen de communication
visuelle (54) est disposé de fagon décalée dans le quatriéme sens (24)

par rapport au dispositif de commande (4).

Systéme de manutention selon l'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que le pont roulant (3)
comprend deux deuxiemes poutres (32) et en ce que la premiére poutre
(31) est couplée aux deux deuxiémes poutres (32).

Systeme de manutention selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que chaque motif (61,
62, 63, 64) a une forme différente des formes des autres motifs (61, 62,
63, 64).

Systeme de manutention selon I'une quelconque des
revendications précedentes, caractérisé en ce que les motifs (61, 62,
63, 64) ont des formes choisies parmi: un carré, un triangle, un rond et

une croix.

Systeme de manutention selon ['une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que chaque motif (61,
62, 63, 64) a une couleur différente des couleurs des autres motifs (61,
62, 63, 64).

Systeme de manutention selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que les moyens de
communication visuelle (51, 52, 53, 54) comprennent des panneaux
aptes a étre accrochés a des parois du local hébergeant le systéme de
manutention ou des représentations visuelles aptes a étre peintes sur
des parois du local hébergeant le systeme de manutention.
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12. Local comprenant un systéme de manutention selon ['une
quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce qu'au
moins un des moyens de communication visuelle (51, 52, 53, 54) est

5 couplé mecaniquement a un mur du local, a un plafond du local ou & un

sol du local.

13. Batiment comprenant des systemes de manutention selon ['une
quelconque des revendications 1 a 11, caractérisé en ce:
10 o les premiéres directions (1) de chacun des systémes de
manutention sont paralléles entre elles, et en ce que
e les premier (11) et deuxieme (12) sens, et les premier (61) et
deuxieme (62) motifs sont les mémes dans tous les systémes de
manutention du batiment.
15
14. Béatiment comprenant des systéemes de manutention selon l'une
quelconque des revendications 1 a 11, caractérisé en ce:
® les premiéres directions (1) de chacun des systémes de
manutention sont paralléles entre elles, en ce que
20 o les deuxiémes directions (2) de chacun des systémes de
manutention sont paralléles entre elles, en ce que
® les premier (11), deuxiéme (12), troisiéme (23) et quatriéme (24)
sens, et les premier (61), deuxiéme (62), troisieme (63) et
quatrieme (64) motifs sont les mémes dans tous les systémes de

25 manutention du béatiment.

15. Méthode de manutention pour déplacer un chariot (3) selon un
sens predéterminé parmi des premier (11) et deuxiéme (12) sens et

comprenant les étapes de:
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e fournir un systéme de manutention selon I'une quelconque des
revendications 1 a 11,
® déterminer, sur base des moyens de communication visuelle

(51, 52), un motif (61, 62) correspondant au sens prédéterminé, et
5 ° actionner les premiers moyens d'actionnements (41)
correspondant au motif (61, 62) déterminé lors de I'étape précédente

pour déplacer le chariot (33) dans le sens prédéterminé.
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