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DESCRIPCION
Brazo de soporte ajustable
Antecedentes de la invencion

Los brazos de soporte ajustables permiten montar objetos tales como pantallas electrénicas, teclados u otros
elementos para moverse a la posicion ergonémica apropiada con respecto al usuario. Al permitir que los usuarios
alineen el monitor a la altura correcta para ellos, los brazos de soporte ajustables fomentan una postura de trabajo
més saludable y ergonémica que ayuda a prevenir la fatiga ocular y el dolor de cuello. Adicionalmente, preservan el
valioso espacio de trabajo al hacer flotar el monitor sobre la superficie de trabajo del usuario.

En el lugar de trabajo moderno actual, los brazos de soporte ajustables deben proporcionar a los usuarios una amplia
gama de ajustes de altura, profundidad y angulo. Por ejemplo, cuando se cambia de una posicién sentada a una
posicién de pie en escritorios de altura ajustable, los usuarios a menudo desearan que el monitor, el teclado y otros
equipos se ajusten a diferentes posiciones. De manera similar, donde se emplea el concepto de escritorio compartido
en el lugar de trabajo, una estacidén de trabajo dada debe ser capaz de acomodar diferentes usuarios de diferentes
tamafios a lo largo de la jornada laboral. En consecuencia, seria beneficioso un brazo de soporte ajustable que
ofreciera una capacidad de ajuste mejorada en un amplio intervalo de recorrido.

El documento US 2015/377283 A1 divulga una conexién giratoria para un dispositivo de montaje para su colocacién
en una sala de operaciones. La conexién giratoria incluye un mecanismo de detencién ajustable que puede disponerse
entre un primer componente de conexién y un segundo componente de conexiéon que estd montado de manera
giratoria con respecto al primer componente de conexién alrededor de un eje de rotacién. El mecanismo de detencién
ajustable puede adaptarse para establecer al menos dos angulos de rotacién relativos diferentes de los componentes
de conexidn entre si 0 al menos dos intervalos de rotacién diferentes. El mecanismo de detencién ajustable incluye un
bloqueo de rotacién que puede disponerse de forma no giratoria en el primer componente de conexién y una parte de
acoplamiento que puede disponerse de forma no giratoria en el segundo componente de conexién y que tiene un
contorno de bloqueo de forma para establecer posiciones de angulo de rotacién individuales, y puede incluir un
dispositivo de parada con un tope integral. El dispositivo de detencién puede colocarse de forma no rotativa.

El documento US 2015/366627 A1 también divulga una conexién giratoria para un dispositivo de montaje para su
disposicién en una sala de operaciones. La conexidn giratoria incluye un mecanismo de tope ajustable, que puede
disponerse entre un primer componente de conexidén y un segundo componente de conexiodn, y esta configurado para
definir al menos dos angulos de rotacién relativos diferentes de los componentes de conexién entre si 0 al menos dos
intervalos de rotacién diferentes. El mecanismo de tope ajustable incluye al menos un dispositivo de tope que tiene un
respectivo contratope que esta dispuesto axialmente entre una primera parte y una segunda parte que definen los
diferentes angulos de rotacién relativos o intervalos de rotacién por medio del respectivo contratope.

El documento US 2012/228454 A1 divulga una junta giratoria. Un primer miembro de junta se conecta a un bastidor
de referencia. Un segundo miembro de junta esta conectado con el primer miembro de junta y configurado para girar
con respecto al primer miembro de junta alrededor de un eje. Un mecanismo de tope ajustable define limites de rotacién
del segundo miembro de junta con respecto al primer miembro de junta. El mecanismo de tope ajustable comprende
una primera parte provista en el primer miembro de junta que tiene al menos un primer tope que define al menos un
primer limite de rotaciéon del segundo miembro de junta alrededor de dicho eje con respecto al primer miembro de
junta. La primera parte estd adaptada para colocarse selectivamente con respecto al primer miembro de junta para
establecer o definir un limite o intervalo de rotacidén del segundo miembro de junta con respecto al primer miembro de
junta.

Sumario de la invencién

La invencién se define en la reivindicacién 1. Otros aspectos y realizaciones preferidas de la invencidn se definen en
las reivindicaciones dependientes.

Las caracteristicas, los aspectos y las ventajas de la presente invenciéon se comprenderan mejor en relacién con la
siguiente descripcién, las reivindicaciones adjuntas y los dibujos adjuntos.

Breve descripcion de los dibujos

Las figuras adjuntas, en las que los nimeros de referencia similares se refieren a elementos idénticos o funcionalmente
similares a lo largo de las vistas separadas, que no son fieles a escala y que, junto con la descripcién detallada a
continuacién, se incorporan a la memoria descriptiva y forman parte de la misma, sirven para ilustrar adicionalmente
diversas realizaciones ilustrativas y para explicar diversos principios y ventajas de acuerdo con la presente invencién:

la figura 1 es una vista en perspectiva frontal de una realizacion ilustrativa de un brazo de soporte ajustable de la
presente invencion;
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la figura 2 es una vista en perspectiva frontal, parcialmente despiezada, del brazo de soporte ajustable mostrado en
la figura 1;

la figura 3 es una vista en perspectiva trasera, parcialmente despiezada, del brazo de soporte mostrado en la figura 1;
la figura 4A es una vista en perspectiva posterior de una realizacién ilustrativa de una junta de liberacién rapida util
para conectar de manera liberable el segundo brazo al primer brazo del brazo de soporte ajustable mostrado en la
figura 1;

la figura 4B es una vista en seccion transversal de la junta de liberacién rapida mostrada en la figura 4A,

la figura 4C es una vista en seccién transversal de la junta de liberacion rapida mostrada en la figura 4A,;

la figura 5A es una vista en perspectiva posterior de una realizacién ilustrativa de una junta de liberacién rapida util
para conectar de manera liberable el conjunto de brazo a un conjunto de base del brazo de soporte ajustable mostrado
en la figura 1;

la figura 5B es una vista lateral parcialmente transparente de la junta de liberacién rapida mostrada en la figura 5A;

la figura 6A es una vista en perspectiva de una realizacidn ilustrativa de un conjunto de cartucho de friccién Util para
conectar el conjunto de brazo al conjunto de base de una manera que reduce la holgura en la junta;

la figura 6B es una vista en seccidn transversal del conjunto de cartucho de fricciébn mostrado en la figura 6A,

la figura 7 es una vista en seccién transversal de una realizacién alternativa de una junta de liberacién rapida util para
conectar de manera liberable las secciones del brazo de soporte ajustable mostrado en la figura 1;

la figura 8A es una vista en perspectiva parcialmente despiezada de una realizacién ilustrativa de un inserto de
panorédmica ajustable Gtil para ajustar el intervalo de movimiento de lado a lado del conjunto de brazo del brazo de
soporte ajustable mostrado en la figura 1;

la figura 8B es una vista en perspectiva parcialmente despiezada del inserto de panordmica ajustable mostrado en la
figura 8A,

la figura 8C es una vista en perspectiva de una realizacidn ilustrativa de la carcasa formada en el extremo superior del
primer brazo adaptado para recibir el inserto de panoramica ajustable;

la figura 8D es una vista en perspectiva de una realizacién ilustrativa de la carcasa formada en el soporte inferior del
segundo brazo adaptado para recibir el inserto de panoramica ajustable;

la figura 8E es una vista en perspectiva parcialmente despiezada del inserto de panordmica ajustable mostrado en la
figura 8A en orientacién inversa;

la figura 8F es una vista en perspectiva parcialmente despiezada del inserto de panoramica ajustable mostrado en la
figura 8A en orientacién inversa;

la figura 8G es una vista superior del inserto de panordmica ajustable mostrado en la figura 8A,;

la figura 9A es una vista en perspectiva de una realizacién ilustrativa del conjunto de soporte de accesorio conectado
a una realizacién ilustrativa de la junta de articulacién de un brazo de soporte ajustable de la presente invencion;

la figura 9B es una vista en perspectiva parcialmente despiezada de una realizacién ilustrativa del conjunto de soporte
de accesorio y la junta de articulacion;

la figura 9C es una vista en perspectiva de una realizacién ilustrativa del mecanismo de sujeciéon de accesorio de
liberacion rapida atil para conectar de manera liberable el conjunto de soporte de accesorio a la junta de articulacién;

la figura 9D es una vista en perspectiva de una realizacién alternativa del conjunto de soporte de accesorio;

la figura 9E es una vista en perspectiva frontal de una realizacién alternativa del conjunto de soporte de accesorio que
utiliza un soporte de adaptador,

la figura 9F es una vista en perspectiva posterior de la realizacién alternativa del conjunto de soporte de accesorio
representado en la figura 9E;
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la figura 9G es una vista en perspectiva posterior de una realizacién alternativa del conjunto de soporte de accesorio
que utiliza un soporte VESA de desplazamiento;

la figura 10A es una vista en perspectiva de una realizacién ilustrativa del conjunto de soporte de accesorio;
la figura 10B es una vista en perspectiva de una realizacién ilustrativa del conjunto de soporte de accesorio;
la figura 10C es una vista en perspectiva de una realizacién alternativa del conjunto de soporte de accesorio;
la figura 10D es una vista en perspectiva de una realizacién alternativa del conjunto de soporte de accesorio;
la figura 10E es una vista en perspectiva de una realizacién alternativa del conjunto de soporte de accesorio;

la figura 11A es una vista en perspectiva del brazo de soporte ajustable ilustrativo mostrado en la figura 1, pero con
una realizacién alternativa del conjunto de soporte de accesorio que comprende una barra transversal horizontal,

la figura 11B es una vista en perspectiva del brazo de soporte ajustable ilustrativo mostrado en la figura 1, pero con
una realizacién alternativa del conjunto de soporte de accesorio que comprende una barra transversal vertical;

la figura 11C es una vista en perspectiva del brazo de soporte ajustable ilustrativo mostrado en la figura 1, pero con
una realizacién alternativa del conjunto de soporte de accesorio que comprende una barra transversal vertical y un
segundo soporte de accesorios montado en la misma;

la figura 12 es una vista en perspectiva de una realizacién alternativa del conjunto de base adecuada para su uso con
el brazo de soporte ajustable de la presente invencién;

la figura 13A es una vista en perspectiva de una realizacidn alternativa de la junta de articulacién adecuada para su
uso con el brazo de soporte ajustable de la presente invencién;

la figura 13B es una vista despiezada de una realizacién alternativa de la junta de articulacién adecuada representada
en la figura 13A,;

la figura 14A es una vista en perspectiva frontal de una realizacién alternativa del conjunto de base adecuado para su
uso con el brazo de soporte ajustable de la presente invencién;

la figura 14B es una vista en perspectiva posterior de la realizacién alternativa de la junta de articulacién adecuada
para su uso con el brazo de soporte ajustable de la presente invencién;

la figura 15 es una vista en perspectiva posterior de otra realizacién alternativa del conjunto de base adecuado para
su uso con el brazo de soporte ajustable de la presente invencién; y

la figura 16 es una vista en perspectiva de una realizacién alternativa de un brazo estético adecuado para su uso con
el brazo de soporte ajustable de la presente invencién.

Descripcion detallada de la invencién

En el presente documento, se divulgan las realizaciones detalladas de la presente invencién. Sin embargo, se
entenderd que las realizaciones divulgadas son meramente a modo de ejemplo de la invencién, que se puede
materializar de diversas formas. Por lo tanto, los detalles estructurales y funcionales especificos divulgados en el
presente documento no se interpretaran como limitantes, sino meramente como una base para las reivindicaciones y
como una base representativa para ensefiar a un experto en la materia cémo emplear la presente invencién de varias
formas en practicamente cualquier estructura debidamente detallada. Se pueden idear realizaciones alternativas sin
apartarse del alcance de la invencién. Es més, no se pretende que los términos y las expresiones utilizados en el
presente documento sean limitantes, sino que, por el contrario, proporcionen una descripcidn comprensible de la
invencién. Aunque la memoria descriptiva concluye con reivindicaciones que definen las caracteristicas de la invencién
que se consideran novedosas, se cree que la invencién se entenderd mejor a partir de una consideracién de la
siguiente descripcién en conjuncién con las figuras de los dibujos, en la que se usan nimeros de referencia similares.

Tal y como se utilizan en el presente documento, los términos "un" o "una" se definen como uno/a o mas. El término
"pluralidad", tal y como se usa en el presente documento, se define como dos o més. El término "otro/a", tal y como
se usa en el presente documento, se define como al menos un/a segundo/a o més. Los términos "comprende”, "que
comprende", o cualquier otra variaciéon de los mismos estan destinados a cubrir una inclusién no exclusiva, de tal
manera que un proceso, método, articulo o aparato que comprenda una lista de elementos no incluya solamente esos
elementos enumerados, sino que pueda incluir otros elementos no expresamente listados o inherentes a dicho
proceso, método, articulo o aparato. Un elemento precedido por "comprende... un/a" no excluye, sin mas restricciones,

la existencia de elementos idénticos adicionales en el proceso, método, articulo o aparato que comprende el elemento.
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Las expresiones "que incluye", "que tiene", 0 "que presenta"”, tal y como se usan en el presente documento, se definen
como que comprenden (es decir, lenguaje abierto). Eltérmino "acoplado", tal y como se usa en el presente documento,
se define como conectado, aunque no necesariamente de manera directa y no necesariamente de manera mecanica.
Tal y como se utiliza en el presente documento, los términos "alrededor de" o "aproximadamente" se aplican a todos
los valores numéricos, ya sea que se indiquen explicitamente o no. Estos términos generalmente se refieren a un
intervalo de nimeros que un experto en la técnica consideraria equivalente a los valores enumerados (es decir, que
tienen la misma funcién o resultado). En muchos casos, estos términos pueden incluir nimeros redondeados a la cifra
significativa méas cercana. Los términos relacionales tales como primero y segundo, superior e inferior, arriba y abajo,
derecha e izquierda, y similares pueden usarse Unicamente para distinguir una entidad o accién de otra entidad o
accidn sin requerir o implicar necesariamente dicha relacién u orden real entre dichas entidades o acciones.

Con referencia ahora a las figuras 1-3, se muestra una realizacién ilustrativa de un brazo de soporte ajustable 1 de la
presente invencion. En la realizacion ilustrativa representada en las figuras 1-3, el brazo de soporte ajustable 1 puede
comprender un conjunto de base 10, un conjunto de brazo (20, 30) montado de manera liberable en el conjunto de
base 10, una junta de articulaciéon 40 conectada al conjunto de brazo (20, 30) y un conjunto de soporte de accesorio
50 conectado a la junta de articulacién 40. En la realizacidn ilustrativa representada en las figuras 1-3, el conjunto de
brazo puede comprender un segundo brazo 30 montado de manera liberable en un primer brazo 20. En la realizacién
ilustrativa representada, el segundo brazo 30 es un brazo dinamico, mientras que el primer brazo 20 es un brazo
estatico. El brazo dindamico permite al usuario optimizar tanto el posicionamiento vertical como el horizontal del conjunto
de soporte de accesorio 50 en relacién con el usuario, proporcionando asi el brazo de soporte ajustable 1 un amplio
intervalo de ajuste de altura. En determinadas realizaciones, el brazo dinamico puede ser un brazo de soporte de
paralelogramo contrapesado, tal como la patente de EE. UU. N.° 9.657.889 de Chumakov.

En otras realizaciones, el brazo dindmico 30 puede ser una barra Unica, un brazo pivotante o cualquier otro brazo
dinamico conocido capaz de proporcionar ajuste de altura. El brazo estético puede ser un brazo elevador (p. €j., figuras
1-3) disefiado para optimizar aln mas el posicionamiento vertical y horizontal del conjunto de soporte de accesorio 50,
o el brazo estético puede ser un brazo de extensién horizontal (p. ej., figura 16) adaptado para ajustar el
posicionamiento horizontal del conjunto de soporte de accesorio 50 y cualquier accesorio adjunto en relacién con el
conjunto de base 10. En realizaciones alternativas, el conjunto de brazo puede comprender solo un primer brazo,
siendo el primer brazo un brazo dindmico o un brazo estatico montado de manera liberable directamente en el conjunto
de base 10. En realizaciones alternativas adicionales, el brazo de soporte ajustable 1 puede excluir opcionalmente
tanto el segundo brazo 30 y la junta de articulacién 40, teniendo el primer brazo 20 un extremo conectado al conjunto
de base 10 y el otro extremo conectado al conjunto de soporte de accesorio 50. El conjunto de base 10 funciona para
montar el brazo de soporte ajustable 1 a una superficie de trabajo u otro accesorio, tal como una pared de listones.
Con referencia a la realizacién ilustrativa representada en las figuras 1-3, el conjunto de base 10 puede comprender
una placa de base 13 adaptada para colocarse en la parte superior de una superficie de trabajo 3, un poste 14 que se
extiende hacia arriba desde la placa de base 13, un soporte de retencién 11 unido a la placa de base 13 y que se
extiende por debajo de la superficie de trabajo, y un tornillo 12 asociado a rosca con el soporte de retencién 11. Para
fijar el conjunto de base 10 a una superficie de trabajo, el usuario puede girar el tornillo 12 hasta que el extremo distal
del tornillo entre en contacto con la parte inferior de la superficie de trabajo. La realizacién ilustrativa del conjunto de
base 10 representado en las figuras 1-3 esté configurado para montarse en la superficie de trabajo 3 de un escritorio
de oficina. Sin embargo, un experto en la materia reconocera que el conjunto de base 10 puede configurarse, como
alternativa, para montarse en una pared u otro accesorio. Por ejemplo, las figuras 14A y 14B representan un conjunto
de base 1000 configurado para su fijaciéon a una pared de listones. El conjunto de base 1000 puede comprender unas
protuberancias primera y segunda 1005, 1007 adaptadas para asociarse a ranuras en una pared de listones. El
conjunto de base 1000 puede comprender, ademas, un poste 1014 que aloja una primera junta de liberacién 100 y un
inserto de panoramica, como se muestra. La figura 15 representa un conjunto de base 1100 ilustrativo que comprende
una placa de montaje 1105 y una pluralidad de tornillos 1106 para montar el brazo de soporte ajustable 1 directamente
a una pared. Adicionalmente, como se muestra en la figura 12, cada una de las diversas realizaciones del conjunto de
base puede estar configurada para comprender dos 0 mas postes 14a, 14b para unir multiples conjuntos de brazos al
conjunto de base, y los postes pueden contener los insertos de panoramica.

Con referencia todavia a la realizacidn ilustrativa representada en las figuras 1-3, un primer extremo 21 del primer
brazo 20 se puede unir de manera liberable al poste 14 utilizando un primer arbol conector 80 acoplado a una primera
junta de liberacién 100. Como se describe con mayor detalle en el presente documento, la primera junta de liberacién
100 puede asociarse al primer arbol conector 80 para fijar el primer brazo 20 al poste 14 del conjunto de base 10. Para
desasociar la primera junta de liberacién 100 desde el primer arbol conector 80 y retirar el primer brazo 20, un usuario
puede acceder a la primera junta de liberacién 100 a través de una ranura 17 colocada en el lado posterior 14p del
poste 14. En realizaciones alternativas, la ranura 17 a través de la cual se accede a la primera junta de liberacién 100
se puede colocar en el lado anterior 14a del poste 14, o en cualquier otro lado del poste. En determinadas
realizaciones, el primer brazo 20 puede unirse al conjunto de base 10 de una manera que permita a un usuario la
capacidad de ajustar el posicionamiento de adelante hacia atras (es decir, profundidad) del brazo de soporte 1 rotando
el primer brazo 20 sobre su conexién al conjunto de base 10. En otras realizaciones, el primer brazo 20 puede unirse
al conjunto de base 10 de una manera que impida la rotacién del primer brazo 20 en relacién con el conjunto de base
10. Con referencia todavia a la realizacién ilustrativa representada en las figuras 1-3, el segundo brazo 30 puede
comprender un enlace de paralelogramo 31 que tiene un primer extremo 32 unido de manera pivotante a un soporte
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inferior 34 y un segundo extremo 33 unido de manera pivotante a un soporte superior 35. El soporte inferior 34 del
segundo brazo 30 se puede unir de manera liberable al segundo extremo 22 del primer brazo 20 utilizando un segundo
arbol conector 81 acoplado a una segunda junta de liberacién 200. Para desasociar la segunda junta de liberacién 200
desde el segundo arbol conector 81 y retirar el segundo brazo 30, un usuario puede acceder a la segunda junta de
liberacion 200 a través de una ranura 25 formada en el lado posterior 22p del segundo extremo 22 del primer brazo
20. En realizaciones alternativas, el usuario puede acceder a la segunda junta de liberacién 200 a través de una ranura
25 formada en el lado anterior 22a del segundo extremo 22 del primer brazo 20, o en cualquier otro lado del segundo
extremo 22 del primer brazo 20.

La junta de articulacién 40 funciona para proporcionar al conjunto de soporte de accesorio 50 adjunto un amplio
intervalo de ajustabilidad, como panoramica/giratoria (es decir, un movimiento en angulo izquierdo o derecho),
inclinativo (es decir, un movimiento en angulo hacia arriba o hacia abajo) y/o giratorio (es decir, pasando de la vista
horizontal a la vertical). Con referencia a la realizacién ilustrativa representada en las figuras 1-3, la junta de articulacién
40 puede comprender un anillo giratorio 41, un anillo inclinativo 42 unido al anillo giratorio 41y una placa de montaje
44 unida al anillo inclinativo 42. El anillo giratorio 41 se puede unir al soporte superior 35 a través de un pasador
giratorio 36 para permitir el movimiento panoramico de lado a lado. La placa de montaje 44 se puede unir al anillo
inclinativo 42 a través de un pasador inclinativo 43 para permitir el movimiento de inclinaciéon de arriba a abajo. En
realizaciones alternativas, la junta de articulacién 40 puede adoptar una variedad de formas. Por ejemplo, una junta
de articulacién de estilo torreta 40 se representa en la figura 13A. La junta de articulacién de estilo torreta 40 puede
comprender una torreta 48 capaz de fijarse al segundo brazo 30, un buje inclinativo 49 unido de manera pivotante a
la torreta 48y una placa de montaje 44 unida al buje inclinativo 49.

El conjunto de soporte de accesorio 50 se puede unir de manera liberable a la placa de montaje 44. Una realizacién
del conjunto de soporte de accesorio 50 se representa en las figuras 10A y 10B. El conjunto de soporte de accesorio
50 puede comprender un soporte central 51 colocado dentro de un bastidor 56. El bastidor 56 puede comprender una
placa VESA que se adhiere a las normas creadas por la Video Electronics Standards Association, pero puede
comprender otras placas o montantes adecuados para montar diversos equipos electrénicos, incluyendo productos
Apple®. El bastidor 56 tiene una cavidad interior para alojar el soporte central 51. El bastidor 56 se puede fijar al
soporte central 51 con una o mas sujeciones. En la realizacion representada en las figuras 9B y 10A-10B, el bastidor
56 comprende una placa VESA de 100x100. Algunas realizaciones alternativas del conjunto de soporte de accesorio
50 se representan en las figuras 9D-9G. La figura 9D muestra una realizacién alternativa del conjunto de soporte de
accesorio mediante el cual un bastidor de 100x200 58 esta unido al soporte central 51. Como se muestra en la
realizacién alternativa representada en las figuras 9E y 9F, se puede unir un soporte de adaptador al soporte central
51 para permitir que se monten accesorios no compatibles con VESA en el brazo de soporte 1. La figura 9G representa
una realizacién alternativa del conjunto de soporte de accesorio 50, por lo que un soporte central desplazado 51 que
comprende una viga horizontal 65 est4 unido de manera pivotante a un soporte VESA 59, permitiendo asi que el
accesorio montado en el soporte VESA 59 se coloque en una orientacién desplazada con respecto al soporte central
desplazado 51. Como se muestra, se puede utilizar cualquier bastidor o soporte adecuado para fijar los accesorios
deseados al brazo de monitor de la invencién.

El brazo de soporte ajustable 1 puede comprender una o més juntas de liberacidén répida para conectar de manera
liberable los componentes del brazo de soporte ajustable 1. Por ejemplo, una primera junta de liberacién rapida 100
puede utilizarse para conectar de manera liberable el conjunto de brazo 20,30 al conjunto de base 10, mientras que
una segunda junta de liberacién rapida 200 puede utilizarse para conectar de manera liberable el segundo brazo 30
al primer brazo 20 en realizaciones donde se utiliza un segundo brazo 30.

Con referencia a las figuras 4A-4C, se muestra una realizacién ilustrativa de la segunda junta de liberacién 200 util
para conectar de manera liberable el segundo brazo 30 al primer brazo 20 del brazo de soporte ajustable 1. La segunda
junta de liberacién 200 puede comprender un pestillo 210, un eje 215 y un resorte 217. El pestillo 210 puede
comprender una porcion superior 211, una porcién inferior 212 que tiene una protuberancia 218 y una abertura 213
colocada entre las porciones superior e inferior 211, 212. El pestillo 210 se puede conectar de manera pivotante al
segundo extremo 22 del primer brazo 20 a través de un eje 215 que se extiende a través de la abertura 213, con el
eje 215 funcionando como un punto de apoyo sobre el que pivota el pestillo 210. Entretanto, el arbol conector 81 se
puede fijar dentro de la camara central 37 del soporte inferior 34 mediante cualquier medio conocido en la técnica,
como, por ejemplo, a través de un perno o mediante un accesorio de presion.

En funcionamiento, un usuario puede unir el segundo brazo 30 al primer brazo 20 deslizando el arbol conector 81 en
el orificio central 23 formado en el segundo extremo 22 del brazo estatico 20. Un resorte 217 se puede colocar entre
el brazo estatico 20 y la porcién superior 211 del pestillo 210 para desviar la protuberancia del pestillo 218 en
asociacion con la indentacién 84, bloqueando asi el segundo brazo 30 en conexién con el primer brazo 20. Cuando el
brazo de soporte 1 se gira de lado a lado, el arbol conector 81 se moveré con respecto al orificio central 23 formado
en el segundo extremo 22 del primer brazo 20, con el arbol conector 81 y el orificio central 23 estando preferentemente
en asociacién por friccién para minimizar la holgura en la junta y proporcionar amortiguaciéon. Para separar el segundo
brazo 30, un usuario puede acceder a la segunda junta de liberacién 200 a través de la ranura 25 formada en el
segundo extremo del primer brazo 20. Al presionar la porcién superior 211 hacia dentro con respecto al primer brazo
20, el pestillo 210 girara alrededor del eje y, de este modo, hard que la protuberancia 218 se desasocie de la
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indentacién 84 en el &rbol conector 81, permitiendo asi que el usuario levante el segundo brazo 30 desde el orificio
central 23 formado en el segundo extremo 22 del primer brazo 20. En realizaciones alternativas, la protuberancia 218
se puede formar en la porcién superior 211 en lugar de la porcidn inferior 212 representada en las figuras 4A-4C. En
realizaciones alternativas, el resorte 217 puede comprender un resorte de ballesta, un resorte Belleville o cualquier
otro resorte conocido en la técnica. Es mas, el pestillo 210 puede ser cualquier forma adecuada conocida en la técnica
para lograr las funciones descritas anteriormente.

Con referencia a las figuras 5A-5B, se muestra una realizacién ilustrativa de la primera junta de liberacién 100 util para
conectar de manera liberable el conjunto de brazo 20, 30 al conjunto de base 10 del brazo de soporte ajustable 1. La
primera junta de liberacién 100 mostrada en las figuras 5A-5B es sustancialmente similar a la realizacién ilustrativa de
la segunda junta de liberacién 200 mostrada en las figuras 4A-4C, con numeros de referencia para componentes
similares que difieren por 100. En funcionamiento, un usuario puede unir el primer brazo 20 al poste 14 deslizando el
arbol conector 80 en el orificio central 17 formado en el poste 14 del conjunto de base 10.

Con referencia ahora a la figura 7, se muestra una realizacidén alternativa de una junta de liberacién adecuada para
conectar de manera liberable los componentes del brazo de soporte ajustable 1. La junta de liberacién 250
representada en la figura 7 se muestra conectando de manera liberable el segundo brazo 30 al primer brazo 20,
aunque un experto en la materia reconoceréa facilmente que la junta de liberacién 250 podria utilizarse para conectar
de manera liberable el primer brazo 20 al conjunto de base 10 también. Con referencia a la figura 7, la junta de
liberacion 250 puede comprender un pestillo 260 y bolas de rodillo 271, 272 colocadas en un pasaje 28 que se extiende
en el orificio central 23 del primer brazo 20, con un pestillo idéntico y bolas de rodillo colocadas opcionalmente en un
segundo lado opuesto del primer brazo 20. El pestillo 260 puede comprender una porcién superior 261 y una porcién
inferior 262, teniendo la porcién superior 261 una protuberancia 268 que define una superficie de leva lineal adaptada
para asociar selectivamente la bola de rodillo 271. El pestillo 260 se puede unir de forma deslizante al segundo extremo
22 del primer brazo 20, por ejemplo, al asociar una pestafia longitudinal en el pestillo 260 con una ranura integrada en
el segundo extremo 22 del primer brazo 20. En funcionamiento, un usuario puede unir el segundo brazo 30 al primer
brazo 20 deslizando el arbol conector 81 en el orificio central 23 formado en el segundo extremo 22 del primer brazo
20. Para fijar el segundo brazo 30 en su sitio, el usuario puede deslizar el pestillo 260 hacia arriba con respecto al
conjunto de base 10, haciendo asi que la superficie de leva lineal de la protuberancia 268 se asocie con la bola de
rodillo 271 y haciendo que la bola de rodillo 271 se mueva hacia dentro del pasaje 28 hacia el orificio central 23. Esto,
a su vez, obligard a la bola de rodillo 272 a moverse también hacia dentro del pasaje 28 y en asociacidén con la
indentacién 84 en el arbol conector 81, fijando asi el segundo brazo 30 en su sitio. En determinadas realizaciones, se
puede utilizar un resorte para desviar el pestillo 260 hacia arriba con respecto al conjunto de base 10, prescindiendo
asi de la necesidad de que el usuario deslice el pestillo 260 para fijar el segundo brazo 30. Para separar el segundo
brazo 30, el usuario puede deslizar el pestillo 260 hacia abajo con respecto al conjunto de base 10, haciendo asi que
la superficie de leva lineal de la protuberancia 268 se desasocie de la bola de rodillos 271. Esto permitird que las bolas
de rodillo 271, 272 se muevan hacia fuera dentro del pasaje 28 y que la bola de rodillo 272 se desasocie de la
indentacién 84 en el arbol conector 81. En realizaciones alternativas adicionales de la junta de liberacién 250, la
protuberancia 268 se puede formar en la porcién inferior 262 del pestillo 260 en lugar de la porcién superior 261
representada en la figura 7. Ademas, en realizaciones alternativas adicionales, el resorte de desviacién puede desviar
el pestillo 260 hacia abajo con respecto al conjunto de base 10 a diferencia de hacia arriba.

Con referencia a las figuras 6A-6B, se muestra una realizacién ilustrativa de un conjunto de cartucho de friccion 300.
El conjunto de cartucho de friccién puede utilizarse como un medio alternativo para acoplar las juntas del brazo de
soporte ajustable 1. El conjunto de cartucho de friccién 300 funciona para amortiguar el movimiento de lado a lado del
conjunto de brazo 20, 30 usando friccidn, mientras que también se reduce la holgura en la(s) junta(s) del brazo de
soporte ajustable 1. En las figuras 6A-6B, el conjunto de cartucho de friccién 300 se representa como si se utilizara en
la junta formada por el segundo brazo 30 y el primer brazo 20 del conjunto de brazo. Sin embargo, un conjunto de
cartucho de friccion 300 idéntico puede utilizarse en la junta formada por el primer brazo 20 y el conjunto de base 10.
De manera similar, en realizaciones en las que el conjunto de brazo consiste en un segundo brazo 30 solo, un conjunto
de cartucho de friccién 300 puede utilizarse en la junta formada por el segundo brazo 30 y el conjunto de base 10.

Con referencia a las figuras 6A-6B, el conjunto de cartucho de friccién 300 puede comprender un casquillo de bloqueo
cénico 310 y tornillos de fijacion 335, 337. El buje de bloqueo cénico 310 puede presentar un perfil externo adaptado
para asociarse por friccion a una camara central interna conica 37 formada en el soporte inferior 34 del segundo brazo
30, y el buje de bloqueo cénico 310 puede presentar un perfil interno adaptado para asociarse por friccion al arbol
conector 81. Entretanto, los tornillos de fijacién 335, 337 funcionan para fijar el buje de bloqueo cénico 310 en su sitio
dentro de la camara central 37 del soporte inferior 34, mientras que también funciona para ajustar la friccién aplicada
por el buje de bloqueo cénico 310 al arbol conector 81. En funcionamiento, un extremo conformado (p. €j., en forma
de poligono) del arbol conector 81 se hara coincidir con un asiento congruente en el orificio central 23 para fijar el arbol
conector 81 en su sitio, de modo que el arbol conector 81 no gire con respecto al primer brazo 20 cuando el brazo de
soporte 1 se gira de lado a lado. Como el brazo de soporte 1 se gira de lado a lado, el arbol conector 81 permaneceréa
estacionario debido al extremo conformado del arbol conector 81 coincidente con un asiento congruente en el orificio
central 23 del primer brazo 20. Sin embargo, el buje de bloqueo cénico 310 giraré con el soporte inferior 34 del segundo
brazo 30 a medida que se gira de lado a lado, con la friccion entre el arbol conector 81 y el buje de bloqueo cénico
310 funcionando para amortiguar este movimiento de lado a lado.
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Un usuario puede fijar el buje de bloqueo cénico 310 dentro de la cAmara central 37 del soporte inferior 34 accionando
los tornillos de fijacién 335, 336 en aberturas roscadas 36a, 36b formadas en el soporte inferior 34. En esta realizacion
ilustrativa, los extremos distales de los tornillos de fijacién 335, 336 se apoyaran en los resaltes 313 del buje de bloqueo
cbnico 310 y forzaran la porcidén superior conica 315 del buje de bloqueo cénico 310 en asociacién de cufia con la
camara central cénica 37 del soporte inferior 34. Un usuario también puede optimizar la fricciéon aplicada por el buje
de bloqueo cdnico 310 al arbol conector 81 accionando los tornillos de fijacidn 335, 336 en aberturas roscadas 36a,
36b formadas en el soporte inferior 34. A medida que los tornillos de fijacién 335, 336 se introducen en las aberturas
roscadas 366a, 366b, la porcidn inferior 311 del buje de bloqueo cénico 310 se desviara hacia dentro, hacia el arbol
conector 81, aumentando asi la friccién entre el arbol conector 81 y el buje de bloqueo cénico 310.

Con referencia ahora a las figuras 8A-8G, se representa una realizacién ilustrativa de un inserto de panoramica
ajustable 700 adecuado para ajustar el intervalo de movimiento lado a lado (es decir, movimiento panoramico o
giratorio) del brazo de soporte 1. El inserto panordmico ajustable 700 puede tener un cilindro hueco anular que tiene
una pared exterior 701, una pared interior 702, un primer extremo 704 y un segundo extremo 705. El inserto de
panorédmica ajustable puede tener otras formas, incluidas, pero sin limitacién, una esfera, un prisma o un cubo. En una
realizacién, el inserto panordmico ajustable 700 define, ademas, un plano radial y un plano longitudinal. La pared
interior 702 puede comprender una primera estria 710 y una segunda estria 712 colocadas adyacentes entre si a lo
largo de la superficie de la pared interior 702 y comprendiendo cada una dientes 714 que se extienden hacia dentro
desde la pared interior 702. La primera estria 710 esta colocada proxima al primer extremo 704, y la segunda estria
712 estéa colocada préxima al segundo extremo 705. El inserto panoramico ajustable 700 puede comprender, ademés,
unas proyecciones primera y segunda 715, 716 separadas a lo largo de la circunferencia del segundo extremo 705 y
extendiéndose verticalmente desde el mismo; es decir, las proyecciones primera y segunda 715, 716 se extienden en
una direcciéon que es perpendicular al plano radial del inserto de panoramica ajustable 700. En la realizacién
representada en las figuras 8A-8B y 8E-8G, la primera proyeccidn 715 esta separada de la segunda proyeccién 716 a
lo largo de la circunferencia del segundo extremo 705 del inserto de panoramica ajustable 700 aproximadamente
90 grados con respecto al centro del inserto de panordmica ajustable 700 (véase la figura 8G). En una realizacién
alternativa, la primera proyeccién 715 puede estar separada de la segunda proyeccién 716 a lo largo de la
circunferencia del segundo extremo 705 en 60 grados. En realizaciones adicionales, las proyecciones primera y
segunda 715, 716 pueden estar separadas en una multitud de distancias. Ademas, en realizaciones alternativas
adicionales, el inserto panoramico ajustable 700 también puede comprender terceras y cuartas proyecciones
separadas a lo largo de la circunferencia del primer extremo 704. En lugar de estrias, se pueden usar pasadores y
orificios, o se puede usar cualquier otro medio 0 mecanismo de coincidencia adecuado, para lograr las funciones
descritas con respecto al inserto de panoramica ajustable 700.

El inserto panorédmico ajustable 700 restringe el intervalo de movimiento de lado a lado del brazo de soporte 1 a través
de su interaccién con el soporte inferior 34 del segundo brazo 30. En la realizacion ilustrativa representada en las
figuras 8A-8G, el inserto panoramico ajustable 700 se muestra retenido dentro del segundo extremo 22 del primer
brazo 20. En realizaciones en las que el conjunto de brazo no incluye un primer brazo 20, el inserto panoramico
ajustable 700 puede retenerse en una carcasa formada en el poste 14 del conjunto de base 10. Con referencia a la
figura 8C, la carcasa formada en el segundo extremo 22 del primer brazo 20 puede comprender un canal 24 formado
en el extremo superior del primer brazo 20. el canal 24 puede definir una pared exterior 26 y una pared interior 27.
Una estria 29 que tiene una pluralidad de dientes 29a se puede colocar a lo largo de la periferia exterior de la pared
interior 27, de modo que los dientes 29a se extiendan radialmente desde la pared interior 27 y parcialmente en el canal
24 para coincidir con las estrias primera o segunda 710, 712 del inserto de panordmica ajustable 700, dependiendo
de qué lado del inserto de panoramica 700 esté mirando hacia arriba. La estria 29 puede comprender, ademas, uno o
méas bolsillos 29b adaptados para recibir y coincidir con las proyecciones primera y segunda 715, 716 del inserto de
panordmica ajustable 700 cuando el inserto de panordmica ajustable 700 esta orientado de modo que la segunda
estria 712 se asocie con la estria 29 formada en el canal 24 del primer brazo 20. Con referencia ahora a la figura 8D,
el soporte inferior 34 del segundo brazo 30 puede comprender una ranura 38 adyacente a la camara central 37. La
camara central 37 esta adaptada para alojar la porcidn superior del &rbol conector 81. En realizaciones donde se utiliza
el conjunto de cartucho de friccién 300, la cdmara central 37 también alojara el conjunto de cartucho de friccién 300.
La ranura 38 esta adaptada para recibir las proyecciones primera y segunda 715, 716 del inserto de panoramica
ajustable 700. Un tope 39 se puede colocar a lo largo de la trayectoria de ranura de la ranura 38. En la realizacién
representada en la figura 8D, el tope 39 esté colocado dentro de la porcién anterior 38a de la ranura 38 préximo al
lado anterior 34a del soporte inferior 34, aunque, en realizaciones alternativas, el tope 39 se puede colocar en otras
ubicaciones a lo largo de la trayectoria de ranura, por ejemplo, dentro de la porcién posterior 38p de la ranura 38
proxima al lado posterior 34p del soporte inferior 34. Tanto el canal 24 como la ranura 38 pueden ser anulares, en
forma de anillo, de forma ovalada o de cualquier otra forma adecuada para lograr las funciones descritas en el presente
documento.

En funcionamiento, un usuario puede elegir el intervalo preferido de movimiento de lado a lado del brazo de soporte 1
ajustando la orientacién del inserto de panordmica ajustable 700 con respecto a su carcasa formada en el extremo
superior del primer brazo 20. En la realizacién representada en las figuras 8A-8B y 8E-8G, la primera proyeccién 715
esta separada de la segunda proyeccién 716 a lo largo de la circunferencia del segundo extremo 705 aproximadamente
90° (segun lo medido con respecto al centro del inserto de panoramica ajustable 700) a lo largo de la circunferencia
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del inserto de panordmica ajustable 700, proporcionando asi a un usuario tres ajustes de giro: rotaciéon de 90°, 180° y
360°. La figura 8G es una vista superior del inserto de panoramica ajustable 700 que representa las proyecciones
primera y segunda 715, 716 separadas aproximadamente 90°, con el tope 39 transponiéndose en diversas posiciones
a lo largo de la circunferencia del inserto de panoramica ajustable para mostrar el posible posicionamiento de las
proyecciones del inserto de panoramica ajustable con respecto al tope 39 segun la orientacién del inserto de
panorédmica ajustable 700 y el posicionamiento horizontal del conjunto de brazo 20, 30.

Con referencia a las figuras 8A-8B, el inserto panoramico ajustable 700 se coloca en una primera orientaciéon que
permitird que el segundo brazo 30 gire 360° con respecto al primer brazo 20. En esta primera orientacion, la segunda
estria macho 712 se asociara con la estria hembra 29 formada en el canal 24 del primer brazo 20, con los uno 0 mas
bolsillos 29b recibiendo y alojando las proyecciones primera y segunda 715, 716 del inserto de panoramica ajustable
700. En esta disposicién, el primer extremo 704 del inserto de panoramica ajustable 700, el cual carece de una
proyeccion, no se asociara al tope 39 en la ranura 38 del soporte inferior del segundo brazo 34, permitiendo asi una
rotacién de 360°. Con referencia ahora a las figuras 8E-8F, el inserto panoramico ajustable 700 se coloca en una
segunda orientacién que solo permitird que el segundo brazo 30 gire 90° con respecto al primer brazo 20. En esta
segunda orientacidn, la primera estria macho 710 se asociara con la estria hembra 29 formada en el canal 24 del
primer brazo 20, mientras que las proyecciones primera y segunda 715, 716 del inserto de panordmica ajustable 700
sobresaldré en la ranura 38 del soporte inferior del segundo brazo 34. En esta segunda orientacién, el inserto de
panordmica ajustable se asienta en la carcasa, de modo que las protuberancias estén préximas al lado anterior del
conjunto de base. Como el segundo brazo 30 se gira en una primera direccidén con respecto al primer brazo 20, el tope
39 se asociara a la primera proyeccién 715 después de aproximadamente 45° de recorrido (segun lo medido desde
una posicién inicial directamente orientada hacia el usuario) y prohibird una mayor panoramica en la primera direccién.
De manera similar, a medida que el segundo brazo 30 se gira en una segunda direccién con respecto al primer brazo
20, el tope 39 se asociara con la segunda proyeccién 716 después de aproximadamente 45° de recorrido (segun lo
medido desde una posicién inicial directamente orientada hacia el usuario) y prohibira una mayor panoramica en la
segunda direccién. En una realizacidén adicional, un usuario puede colocar el inserto de panoramica ajustable 700 en
una tercera orientacidén para hacer que el segundo brazo 30 gire 180° con respecto al primer brazo 20. A partir de la
orientacién representada en las figuras 8E-8F, esta tercera orientacién puede lograrse girando el inserto de
panorédmica ajustable 700 alrededor de su eje central 180° en el plano horizontal (es decir, radial) y luego volver a
asentar la primera estria macho 710 en asociacién con la estria hembra 29 del primer brazo 20. Como el segundo
brazo 30 se gira en una primera direccién con respecto al primer brazo 20, el tope 39 se asociara a la primera
proyeccion 715 después de aproximadamente 90° de recorrido (segln lo medido desde una posicidn inicial
directamente orientada hacia el usuario) y prohibira una mayor panoramica en la primera direccion. De manera similar,
a medida que el segundo brazo 30 se gira en una segunda direccién con respecto al primer brazo 20, el tope 39 se
asociara con la segunda proyeccién 716 después de aproximadamente 90° de recorrido (segun lo medido desde una
posicién inicial directamente orientada hacia el usuario) y prohibird una mayor panoramica en la segunda direccién.

El inserto panoramico ajustable 700 puede tener un cilindro hueco anular que tiene una pared exterior 701, una pared
interior 702, un primer extremo 704 y un segundo extremo 705. El inserto panoramico ajustable 700 define, ademas,
un plano radial y un plano longitudinal. La pared interior 702 puede comprender una primera estria macho 710 y una
segunda estria macho 712 colocadas adyacentes entre si a lo largo de la superficie de la pared interior 702 y
comprendiendo cada una dientes 714 que se extienden hacia dentro desde la pared interior 702.

Mientras tanto, en las realizaciones representadas en las figuras 8A-8G, el inserto panordmico ajustable 700 se
muestra con unas estrias macho primera y segunda 710, 712 colocadas a lo largo de la pared interior 702, en
realizaciones alternativas, las estrias macho primera y segunda 710, 712 pueden colocarse a lo largo de la pared
exterior del inserto de panoramica ajustable 700. En dichas realizaciones alternativas, la estria hembra 29 se colocaria
a lo largo de la periferia interior de la pared exterior 26, de modo que los dientes 29a se extiendan lateralmente desde
la pared exterior 26 y parcialmente en el canal 24 para coincidir con las estrias macho primera y segunda 710, 712 del
inserto de panoramica ajustable 700. En realizaciones alternativas adicionales, las estrias macho primera y segunda
710, 712 pueden sustituirse por una 0 mas proyecciones, mientras que la estria hembra 29 puede sustituirse por una
0 mas estrias adaptadas para coincidir con las una o més proyecciones. Si bien la descripcién anterior ilustra la
funcionalidad del inserto de panoramica ajustable usando estrias, proyecciones y bolsillos, se puede utilizar cualquier
otro medio 0 mecanismo aceptable para hacer coincidir temporalmente el inserto de panoramica 700 con la ranura 38,
incluido, pero sin limitacién, lo siguiente: un trinquete y un retén; una cremallera u otros engranajes de coincidencia;
uno o més pasadores coincidentes con uno o0 mas orificios, etc.

Con referencia todavia a las figuras 8A-8F, algunas realizaciones del brazo de soporte ajustable pueden utilizar un
cojinete 720 colocado adyacente a la pared interior 27 del canal 24 formado en el segundo extremo 22 del primer
brazo 20. El cojinete 720 funciona para asociar operativamente el arbol conector 81 para reducir la cantidad de fuerza
requerida para ajustar el posicionamiento horizontal (es decir, lado a lado) del segundo brazo 30. En una realizacién
ilustrativa, el cojinete 720 es un cojinete de contacto angular que tiene trayectorias de rodadura de anillo interior y
exterior que estdn desplazadas entre si en la direcciéon del eje del rodamiento, acomodando asi simultdneamente
cargas radiales y axiales. Sin embargo, se pueden utilizar otros tipos de cojinetes.

Con referencia ahora a las figuras 9A-9C y 13B, la placa de montaje 44 de junta de articulacién 40 puede comprender
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un mecanismo de sujecidén para una facil extraccion y fijaciéon de un accesorio montado o un adaptador de accesorio
(p. €j., una pantalla electrénica, un teclado, un soporte de papel, un soporte de portétil, un soporte de tableta, un
soporte de teléfono, luz u otro objeto) al brazo de soporte 1. En las figuras 9A-9C y 13B, se representa una realizacién
ilustrativa del mecanismo de sujecién de accesorio 400. El mecanismo de sujecién de accesorio 400 puede
comprender un pestillo accionado por resorte 410 y un gancho 420. En una realizacién ilustrativa, el pestillo accionado
por resorte 410 puede comprender un cierre 412 y un botdn 414, con el cierre 412 sobresaliendo del lado frontal de la
placa de montaje 44 y el botén 414 sobresaliendo del lado trasero de la placa de montaje 44. Un resorte 411 (véase
la figura 13B) puede colocarse dentro de una cavidad formada en la placa de montaje 44 y puede asociar
operativamente el pestillo cargado por resorte 410 para desviarlo hacia abajo con respecto al centro de la placa de
montaje 44. En la realizacidn ilustrativa representada en las figuras 9A-9C y 13B, el pestillo accionado por resorte 410
esta colocado dentro de un recorte 46 formado en la porcién inferior 45 de la placa de montaje 44, y el gancho 420
sobresale del lado frontal de la porcién superior 47 de la placa de montaje 44. En realizaciones alternativas, el pestillo
accionado por resorte 410 se puede unir en varias porciones de la placa de montaje 44, incluida, pero sin limitacién,
la porcidn superior 47 de la placa de montaje 44, mientras que el gancho 420 se puede unir en varias posiciones de
la placa de montaje 44, incluida, pero sin limitacion, la porcién inferior 45 de la placa de montaje 44. Un experto en la
materia apreciaria que las ubicaciones del pestillo y el gancho pueden variar, y se pueden usar multiples pestillos y
ganchos, para permitir la funcidén de liberacién rapida descrita en el presente documento. Es mas, el(los) gancho(s) y
el(los) pestillo(s) puede(n) tener cualquier forma adecuada para lograr la funcién prevista descrita en el presente
documento.

En funcionamiento, un usuario puede utilizar el mecanismo de sujecién de accesorio 400 para retirar y volver a colocar
selectivamente el conjunto de soporte de accesorio 50 a la placa de montaje 44 de la junta de articulacién 40. Para
fijar el conjunto de soporte de accesorio 50, un usuario puede acoplar primero el gancho 420 a la porcién superior del
soporte central 51 inclinando la porcién superior del soporte hacia el conjunto de soporte 50 y extender el gancho 420
en la abertura superior 63 del soporte central 51. Seguidamente, el usuario puede llevar la porcién inferior del soporte
central 51 en una posicién adyacente al pestillo cargado por resorte 410 y puede o no levantar el pestillo accionado
por resorte 410 levantando el botén 414. A continuacién, el usuario puede llevar la porcion inferior del soporte central
51 en una posicion adyacente a la porcién inferior de la placa de montaje 44, lo que hara que el cierre 412 se extienda
hacia la abertura inferior 52 del soporte central 51. Si el usuario levanta el pestillo accionado por resorte 410, al soltar
el botdn 414, el cierre 412 puede asociarse a la porcién inferior del soporte central 51 para fijar el conjunto de soporte
de accesorio 50 a la placa de montaje 44. Si el usuario no levanté el pestillo accionado por resorte 410, el cierre 412
se vera forzado a acomodar la abertura inferior 52 del soporte central 51 a través de la compresién del resorte 411.
Para retirar el conjunto de soporte de accesorio 50, el usuario puede invertir el proceso anterior. Especificamente, el
usuario puede levantar el botén 414 y desasociar el cierre 412 desde la porcidn inferior del soporte central 51. El
usuario puede entonces separar el gancho 420 a la porcioén superior del soporte central 51.

Con referencia ahora a las figuras 10A-10B, se muestra una realizacién ilustrativa de un conjunto de soporte de
accesorio 50 que tiene montantes o piezas de montaje para unir accesorios secundarios al brazo de soporte ajustable
1. El conjunto de soporte de accesorio 50 puede comprender cualquier combinacién de un montante superior 510, un
montante derecho 520, un montante inferior 530 y un montante izquierdo 540, cada uno unida al bastidor 57 del
conjunto de soporte de accesorio 50. Los montantes o piezas de montaje pueden tener forma tubular o cualquier otra
forma adecuada para lograr las funciones descritas en el presente documento. Los accesorios que se acoplan con los
montantes o piezas de montaje pueden acoplarse directa o indirectamente a los soportes a través de sujeciones
temporales. Un primer soporte de accesorio 575 se puede acoplar a los montantes superior e inferior 510, 530,
mientras que un segundo soporte de accesorio 576 se puede acoplar a los montantes derecho e izquierdo 520, 540.
Los soportes de accesorio primero y segundo 575, 576 pueden comprender tubos en forma de U con diametros
ligeramente méas pequefios que el didmetro interior de los montantes tubulares, permitiendo asi que los soportes de
accesorio primero y segundo 575, 576 se acoplen a los montantes 510, 520, 530, 540 deslizando los extremos de los
soportes de accesorio primero y segundo 575, 576 en las aberturas huecas de los montantes. En realizaciones
alternativas, los soportes de accesorio 575, 576 pueden ser un tubo lineal (p. ej., véanse las figuras 10C-10E) o
cualquier otro cuerpo conformado capaz de acoplarse alos montantes 510, 520, 530, 540. Los accesorios secundarios,
como, por ejemplo, soportes de papel, luces, pantallas electrénicas, teclados, soportes de portatiles, soportes de
tabletas, soportes de teléfonos y otros accesorios se pueden unir a los soportes de accesorio 575, 576 usando
sujeciones o soportes conocidos en la técnica.

En las figuras 10C-10E se representan realizaciones alternativas que muestran una variedad de configuraciones de
soporte de accesorios ilustrativas, tales como un mango, un soporte o montante para auriculares o cascos, y un panel
lateral, un soporte de tableta o un soporte de bandeja de papel.

Con referencia ahora a las figuras 11A-11C, se representan realizaciones alternativas del conjunto de soporte de
accesorio. Como se muestra en la figura 11A, el conjunto de soporte de accesorio 50 puede comprender un conjunto
de barra transversal horizontal 591 unido a la articulacién 40. Como se muestra en la figura 11B, el conjunto de soporte
de accesorio 50 puede comprender un conjunto de barra transversal vertical 592 unido a la articulacién 40. Como se
muestra en la figura 11C, uno o mas soportes de accesorio 575, 576 pueden unirse a los conjuntos de barra transversal
horizontal o vertical 591, 592 a los lados, superior o inferior, seguin corresponda, dada la configuracién de la barra
transversal.
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A un experto en la materia a la que pertenecen estas invenciones se le ocurrirdn muchas modificaciones y otras
realizaciones de las invenciones expuestas en el presente documento que tienen el beneficio de la ensefianza
presentada en las descripciones anteriores y los dibujos asociados. Por lo tanto, se debe entender que las invenciones
no estan limitadas a las realizaciones especificas divulgadas y que las modificaciones y otras realizaciones estan
destinadas a ser incluidas dentro del alcance de las reivindicaciones adjuntas. Si bien se emplean términos especificos
en el presente documento, estos se utilizan en un sentido genérico y descriptivo Gnicamente y no con fines limitativos.
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REIVINDICACIONES

1. Un brazo de soporte ajustable (1), que comprende:

a) un conjunto de base (10); y

b) un conjunto de brazo (20, 30) acoplado de manera liberable al conjunto de base (10);

¢) un inserto de panoramica ajustable (700) colocado entre el conjunto de brazo (20, 30) y el conjunto de base
(10), en donde el inserto de panoramica ajustable (700) comprende una pared exterior (701), una pared interior
(702), un primer extremo (704), un segundo extremo (705), y caracterizado por que,
el inserto de panoramica ajustable (700) comprende, ademés: unas estrias primera y segunda (710, 712)
colocadas en una orientacién apilada alrededor de la pared interior (702) del inserto de panoramica ajustable
(700); y unas proyecciones primera y segunda (715, 716) que se extienden desde el segundo extremo (705)
del inserto de panoramica ajustable (700), en donde la primera proyeccion (715) esta separada de la segunda
proyeccion (716).

2. El brazo de soporte ajustable (1) de la reivindicacidén 1, en donde el conjunto de base (10) comprende una carcasa
adaptada para recibir el inserto de panoramica ajustable (700), comprendiendo la carcasa:
a) un canal (24) formado en un extremo superior de la carcasa, definiendo el canal (24) una pared exterior (26) y
una pared interior (27); y
b) una estria (29) que tiene una pluralidad de dientes (29a) y uno o mas bolsillos (29b), en donde la estria (29)
esta colocada a lo largo de la periferia exterior de la pared interior (27), de modo que la pluralidad de dientes
(29a) se extiendan lateralmente desde la pared interior (27) y parcialmente en el canal (24) para coincidir con
cualquiera de las estrias primera o segunda (710, 712) del inserto de panorédmica ajustable (700), y en donde
los uno 0 més bolsillos (29b) estan adaptados para recibir y coincidir con las proyecciones primera y segunda
(715, 716) del inserto de panoramica ajustable (700).

3. El brazo de soporte ajustable (1) de la reivindicacién 2, en donde el conjunto de brazo (20, 30) comprende:
a) una camara central (37); y
b) unaranura (38) adyacente a la cAmara central (37) y que tiene una porcidn anterior (34a) y una porcidn posterior

(38p), y
¢) un tope (39) colocado dentro de la ranura (38).

4. El brazo de soporte ajustable (1) de la reivindicacién 3, en donde el inserto de panoramica ajustable (700) esta
acoplado a la carcasa del conjunto de base (10) en una orientacién seleccionada del grupo que consiste en:

a) una primera orientacién definida por la segunda estria (712) y los uno o mas bolsillos del inserto de panoramica
ajustable (700) que coinciden con la estria (29) formada en el canal (24) del conjunto de base (10), de modo
que las proyecciones primera y segunda (715, 716) del inserto de panoramica ajustable (700) se extiendan
dentro de los uno o més bolsillos (29b) de la estria formada en la carcasa del conjunto de base (10);

b) una segunda orientacién definida por la primera estria del inserto de panoramica ajustable que coincide con la
estria formada en el canal de la carcasa del conjunto de base, de modo que las proyecciones primera y segunda
del inserto de panoramica ajustable se extiendan dentro de la ranura; y

¢) una tercera orientacién definida por la primera estria del inserto de panoramica ajustable que coincide con la
estria formada en el canal del conjunto de base, de modo que las proyecciones primera y segunda del inserto
de panoramica ajustable se extiendan dentro de la porcién posterior de la ranura.

5. El brazo de soporte ajustable (1) de la reivindicacién 4, en donde el tope (39) esta colocado dentro de la porcién
anterior (38a) de la ranura (38).

6. El brazo de soporte ajustable (1) de la reivindicacidén 4, en donde el tope (39) esté colocado dentro de la porcidn
posterior (38p) de la ranura anular (38).

7. El brazo de soporte ajustable (1) de la reivindicacién 4, en donde la primera proyeccién (715) esta separada de la
segunda proyeccién (716) a lo largo de una circunferencia del segundo extremo (705) del inserto de panoramica
ajustable (700) aproximadamente 90° segln lo medido en una primera direccidn a lo largo de la circunferencia.

8. El brazo de soporte ajustable (1) de la reivindicacién 4, en donde el conjunto de base (10) comprende una placa de
base (13) adaptada para colocarse en la parte superior de una superficie de trabajo (3), un poste (14) que se extiende
hacia arriba desde la placa de base (13), un soporte de retencién (11) unido a la placa de base (13) y que se extiende
por debajo de la superficie de trabajo (3), y un tornillo (12) asociado a rosca con el soporte de retencién (11).

9. El brazo de soporte ajustable (1) de la reivindicacién 8, en donde el conjunto de brazo (20, 30) comprende un brazo
dinamico, en donde el brazo dinamico comprende un enlace de paralelogramo (31) que tiene un primer extremo (32)
unido de manera pivotante a un soporte inferior (34) y un segundo extremo (33) unido de manera pivotante a un
soporte superior (35).

10. El brazo de soporte ajustable (1) de la reivindicacién 9, en donde la camara central (37) y la ranura (38) estan
formadas en el soporte inferior (34) del brazo dindmico, y en donde la carcasa esta formada en un extremo superior
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del poste (14) del conjunto de base (10).

11. El brazo de soporte ajustable (1) de la reivindicacién 4, en donde el brazo de soporte ajustable (1) comprende,
ademas, un arbol conector (81) que conecta el conjunto de brazo (20, 30) al conjunto de base (10), en donde un primer
extremo del &rbol conector (81) esta colocado dentro del orificio central (23) del conjunto de base (10), y en donde un
segundo extremo del arbol conector (81) esté colocado dentro de la cdmara central del conjunto de brazo (20, 30).

12. El brazo de soporte ajustable (1) de la reivindicacién 11, en donde el brazo de soporte ajustable (1) comprende,
ademas, una junta de liberacidn rapida (100) para conectar de manera liberable el conjunto de brazo al conjunto de
base, comprendiendo la junta de liberacién rapida:
a) un pestillo (110) que comprende una protuberancia (118);
b) un eje (115) que se extiende a través de una abertura (113) formada en el pestillo para conectar de manera
pivotante el pestillo al conjunto de base, definiendo el eje un punto de apoyo alrededor del cual pivota el pestillo;
¢) un resorte (117) que desvia la protuberancia para que se asocie con una indentacién formada en el primer
extremo del arbol conector.

13. El brazo de soporte ajustable de la reivindicacién 12, en donde el brazo de soporte ajustable comprende, ademas,
un cojinete (720) colocado dentro de la carcasa del conjunto de base y asociado operativamente al rbol conector.

14. El brazo de soporte ajustable de la reivindicacién 13, en donde el brazo de soporte ajustable comprende, ademas,
una junta de articulacién (40) conectada al conjunto de brazo, comprendiendo la junta de articulacién:
a) un anillo giratorio (41) unido de manera pivotante al conjunto de brazo;
b) un anillo inclinativo (42) unido al anillo giratorio; y
¢) una placa de montaje (44) unida de manera pivotante al anillo inclinativo, comprendiendo la placa de montaje,
ademas, un mecanismo de sujecién (400), en donde el mecanismo de sujeciéon comprende: un pestillo cargado
por resorte (410) colocado dentro de un recorte formado en una porcidn inferior de la placa de montaje; y un
gancho (420) que sobresale de un lado frontal de una porcién superior de la placa de montaje.

15. El brazo de soporte ajustable de la reivindicacién 14, en donde el brazo de soporte ajustable comprende, ademas,
un conjunto de soporte de accesorio (50) unido de manera liberable a la placa de montaje de la junta de articulacién,
en donde el conjunto de soporte de accesorio comprende:

a) un soporte central (51);

b) un bastidor (56) dispuesto alrededor del soporte central y unido al mismo;

€) una primera pieza de montaje (510, 520, 530 o 540) unida al bastidor; y

d) un soporte de accesorio (575) que tiene un primer extremo acoplado a la primera pieza de montaje.
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