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Zapojenie dialkového ovlddania navijaka
lanového systému s kédovym urenim, je
ur¢ené na ovlddanie navijaka lanového Sys-

tému s obeZnym lanom pri priblizovan{ stro- ' ‘ — ,
mov zo strmych a nepristupnych terénov. - H H
Uelom zapojenia je odstranit nedostatky E

doterajSich systémov ovlddania, zvysit spo- | 2

Yahlivost a pohodinost oviddania pri stdas- A

nom zniZeni psychickej ndmahy operétora. T e |
Toho se dosahuje pridelenim kédu jednot- , n u te
livim technologickym operaciam. Novym v : o
zapojeni podfa obrdzka je pouZitie dekédera
(2}, prvého aZ 3iesteho Gasového spinaéa
(3 aZ 8), prvého aZ Siesteho st&inového spi-
nacieho obvodu (9 aZ 14) a spinada $tarto-
vacieho obvodu (21}, ktoré tvoria riadiacu
ast ovlddania. i L
Zapojenie dialkového ovlddania navijaka . »~ 18
lanového systému s kédov§m ur€enim je : ' .
moZné vyuZit v lesnom hospodérstve.
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Vynédlez sa tyka zapojenia dialkového o-
vlddania navijaka lanového systému s kddo-
vym urdenim, vhodného pre pribliZovanie
dreva v lesnom hospoddrstve.

Dosial zname ovladanie navijakov vyuZi-
vaji pre technologickd ¢innost lanového
systému okrem priameho ovladania z kabiny
traktora bud dialkové kabelové ovladanie,
alebo ovladanie povelovou réadiostanicou.
Nevyhodou ké&belového ovladania je nutnost
rozvijania a navijanie kébla pri prevadzke
lanového systému od pohonnej jednotky k
miestu odpinania nédkladu a nutnost jeho
premiestiiovania pri zmene miesta operdtora
na pracovisku, ¢o je zdrojom gastych porich
kabla a zvySuje sa prdcnost obsluhy. Nevy-
hodou obidvoch beZne pouZivanych druhov
dialkového ovladania je sufasne potreba
stlatat mnoistvo tlagidiel pre splnenie kon-
krétnej technologickej operécie, ¢im sa zvy-
$uji naroky na operatora z hladiska psy-
chického i fyzického. NavySe subjektivne
rozhodovanie operdtora mé za nasledok ne-
rovnomerné zataZovanie navijaka, €o vedie
k znizovaniu spolahlivosti a vykonnosti la-
nového systému.

Podstata zapojenia podla vynélezu spotiva
v tom, Ze prvy aZ Siesty vystup prijimaca po-
velovej radiostanice je spojeny s odpoveda-
jicim prvym aZ Slestym vstupom dekddera
kodu, ktorého prvy vystup je siasne spoje-
ny so vstupom prvého gasového spinaca a s
prvym vstupom prveho sti¢inového spinacie-
ho obvodu, druhy vystup dekddera kodu je
sttasne spojeny so vstupom druhého &aso-
vého spinata a s prvym vstupom druhého
si¢inového spinacieho obvodu, treti vystup
dekodera kodu je stdasne spojeny so vstu-
pom tretieho &asového spinata a s prvym
vstupom tretieho sti€inového spinacieho ob-
vodu, §tvrty vystup dekddera kédu je sitas-
ne spojeny so vstupom styrtého &asového
spinata a s prvym vstupom §tvrtého stcino-
vého spinacieho obvodu, piaty vystup deko-
dera kodu je stdasne spojeny so vstupom
piateho &asového spinata a s prvym vstupom
piateho su¢inového spinacieho obvodu, Siesty
vystup dekddera kodu je studasne spojeny so
vstupom $iesteho asového spinada a s pr-
vym vstupom Siesteho statinového spinacieho
obvodu, siedmy vystup dekodera je spojeny
so vstupom spinata itartovacieho obvodu.
Vystupy prvého az $iesteho gasového spina-
ga s spojené s odpovedajucimi druhymi
vstupmi prvého aZ Siesteho stidinového spi-
nacieho obvodu, pritom vystup prveho sugi-
nového spinacieho obvodu je spojeny so
vstupom elektromagnetického ventilu spojky
traktora, vystup druhého stuginového spina-
cieho obvodu je spojeny so vstupom elektro-
magnetického ventilu bubna navijaka, vystup
iretieho sudinového spinacieho obvodu je
spojeny so vstupom elektromagnetického
ventilu lanada, vystup Stvrtého sucinového
spinacieho obvodu je spojeny so vstupom
elektromagnetického ventilu pohybu vozika
do porastu, vystup piateho stdinového spi-
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nacietio obvodu je spojeny so vstupom elek-
tromagnetického ventilu plného tlaku brzdy,
vystup Siesteho stifinového spinacieho obvo-
du je spojeny so vstupom elektromagnetické-
ho ventilu redukovaného tlaku brzdy.

Vynélez odstraiiuje nedostatky uvedenych
druhov dialkového ovlddania navijaka la-
nového systému pri sifasnom odstraneni
psychickej ndmahy operatora. Tym, Ze kaZdy
druh technologickej operécie je automaticky
dany prislusnym spinaom s kodovym urée-
nim v ovladacej skrinke vysielaca povelovej
radiostanice, sa odstraiiuje moZnost vzniku
chybného zédsahu operdtora a zvySuje sa o-
perativnost ovlddania.

Priklad prevedenia zapojenia podla vynéa-
lezu je uvedeny na obrézku, ktory predsta-
vuje blokovii schému zapojenia dialkového
ovladania naviaka TNK-1 lanového systému
LANOR s kédovym uréenim.

Na obrazku je prvy aZ Siesty vystup priji-
mada 1 povelovej radiostanice spojeny s od-
odpovedajicim prvym a7 Siestym vstupom
dekédera kodu 2, ktorého prvy vystup je
sttasne spojen so vstupom prvého gasového
spinata 3 a s prvym vstupom prvého suci-
nového spinacieho obvodu 9. Druhy vystup
dekodera kodu 2 je siitasne spojeny so vstu-
pom druhého fasového spinaca 4 a s prvym
vstupom druhého stginového spinacieho ob-
vodu 10, treti vystup dekédera kodu 2 je
stiasne spojeny so vstupom tretieho ¢aso-
vého spinata 5 a s prvym vstupom tretieho
stitinového spinacieho obvodu 11, stvrty vy-
stup dekddera kodu 2 je sidasne spojeny so
vstupom §tvrtého asového spinata 6 a s
prvym vstupom Stvrtého siginového spina-
cieho obvodu 12, piaty vystup dekddera kodu
2 je siidasne spojeny so vstupom piateho &a-
sového spinata 7 a s prvym vstupom piateho
st&inového spinacieho obvodu 13, giesty vy-
stup dekddera kddu 2 je sucasne spojeny so
vstupom 3iesteho tasového spinaca 8 a s pr-
vym vstupom 3iesteho stiginového spinacie-
ho obvodu 14, siedmy vystup dekédera kodu
2 je spojeny so vstupom spina¢a Startovacie-
ho obvodu 21.

Vystupy prvého aZ Siesteho ¢asového spi-
nata 3 aZ 8 st spojené s odpovedajicimi
druhymi vstupmi prvého az iesteho suéino-
vého spinacieho obvodu 8 aZ 14, pri¢om vy-
stup prvého stiginového spinacieho obvodu
9 je spojeny so vstupom elektromagnetické-
ho ventilu 15 spojky traktora, vystup druhé-
ho siéinového spinacieho obvodu 10 je spo-
jeny so vstupom elektromagnetického venti-
lu 16 bubna navijaka, vystup tretieho stdino-
vého spinacieho obvodu 11 je spojeny so
ystupom elektromagnetického ventilu 17 la-
néda, vystup $tvrtého siinového spinacieho
obvodu 12 je spojeny so vstupom elektromag-
netického ventilu 18 pohybu vozika do po-
rastu, vystup piateho suginového spinacieho
obvodu 13 je spojeny so vstupom elektro-
magnetického ventilu 18 plného tlaku brzdy,
vystup Siesteho sifinového spinacieho obvo-
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du 14 je spojeny so vstupom elektromagne-
tického ventilu 20 redukovaného tlaku brz-
dy.

Cinnost zapojenia podla vynalezu spo&iva
v tom, Ze kaZdej technologickej operécii je
priradeny urgity k6d. Zopnutim spinata tech-
nologickej operécie ,jazda do porastu“ v o-
vlddacej skrinke vysielata 22 povelovej réa-
diostanice se na prvom vystupe prijimaga 1
povelovej rddiostanice cbjavi troveii nap#tia
log. 1, ktorej vplyvom sa na vystupoch deks-
dera kodu 2 v poradi od prvéhe aZ po sied-
my objavi stfasne t4dto kombindcia trovni
napétia: log. 1 log. 0, log. 1, log. 1, log. 1,
log. 0 log. 0, ktora urduje, Ze bude zopnuty
elektromagneticky ventil 15 spojky traktora
cez prvy Casovy spina¢ 3 a prvy stdinovy
spinaci obvod 8, Ze bude zopnuty elektro-
magneticky ventil 17 lanata cez treti taso-
vy spina¢ 5 a treti sddinovy spinaci obvod
11, Ze bude zopnuty elektromagneticky ven-
til 18 pohybu vozika do porastu cez Stvrty
Casovy spinal 6 a Stvrty sufinovy spinaci
obvod 12 a Ze bude zopnuty elektromagne-
ticky ventil 19 plného tlaku brzdy cez piaty
Casovy spinaC 7 a piaty st&inovy spinaci ob-
vod 13. Prvy bude zopnuty elektromegnetic-
ky ventil 18 pohybu vozika do porastu, dru-
hy bude zopnuty elektromagneticky ventil
19 plaého tlaku brzdy, treti bude zopuuty
elektromagneticky ventil 17 lanada a nako-
niec bude zopnuty elektromagneticky ventil
15 spojky traktora. Toto poradie urfuja ca-
sové spinace 6,7, 5 a 3.

Zopnutim spinaa technologickej operéacie
nJazda von z porastu” v ovlddacej skrinke
vysielata 22 povelovej radiostanice sa na
druhom vystupe prijimaéa 1 povelovej radio-
stanice objavi Grovell nap#tia log. 1, ktorej
vplyvom sa na vystupoch dekoddera kédu 2
v poradi od prvého aZ do siedmy objavi si-
Casne tdto kombinacia trovni napéatia: log. 1,
log. 0, log. 1, log. 0, log. 1, log. 0, log 0, kto-
rda urcuje, Ze bude elektromagneticky ventil
15 spojky traktora cez prvy gasovy spinat 3
a prvy sicinovy spinaci cbvod 8, e bude
zopnuty elektromagneticky ventil 17 lanaca
cez treti Casovy spinag 5 a treti stginovy
spinaci obvod 11 a Ze bude zopnuty elektro-
magneticky ventil 19 plného tlaku brzdy cez
piaty Casovy spina& 7 a piaty spinaci obvod
13. Prvy bude zopnuty elektromagneticky
ventil 19 plného tlaku brzdy, druhy bude
zopnuty elektromagneticky ventil 17 lan&da
a nakoniec bude zopnuty elektromagneticky
ventil 15 spojky traktora. Toto poradie urtu-
ja tasové spinate 7,5 a 3.

Zopnutim spinada technologickej operécie
»Vytahovanie lana“ v ovlddacej skrinke vy-
sielata 22 povelovej radiostanice sa na tre-
tom vystupe prijimaéa 1 povelovej radiosta-

nice objavi droveii napitia log. 1, ktorej.

vplyvom sa na vystupoch dekddéra kodu 2
v poradi od prvého aZ po siedmy objavi
sGfasne tato kombindcia tGrovni napétia:
log. 1,10g. 0, log. 1, log. 1, log. 0, log. 1, 1o0g. 0,
ktora urfuje, Ze bude zopnuty elektromag-
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neticky ventil 15 spojky traktora cez prvy
Casovy spina¢ 3 a prvy sacinovy spinaci ob-
ved 8, Ze bude zopnuty elektromagneticky
ventil 17 landta cez treti Sasovy spinad 5 a
treti sifinovy spinaci obvod 11, ¥e bude zo-
pnuty elektromageticky ventil 18 pohybu vo-
zika do porastu cez Stvrty tasovy spinad 6
a Stvrty sidinovy spinaci obvod 12 a ¥e bude
zopnuty elektromagneticky wventil’ 20 redu-
kovaného tlaku brzdy cez Siesty dasovy spi-
na¢ 8 a Siesty sudinovy spinaci obvod 14.
Prvy bude zopnuty elektromagneticky ventil
18 pohybu vozika do porastu, druhy bude
zopnuty elektromagneticky ventil 20 reduko-
vaného tlaku brzdy, treii bude zopnuty elek-
tromagneticky ventil 17 lanida a nakoniec
bude zopnuty elektromagneticky ventil 15
spojky traktora. Toto poradie urdéuji Sasové
spinate 8, 8, 5 a 3.

Zopnutim spinada technologickej operacie
»Napinanie lana“ v ovladacej skrinke vysie-
laCa 22 povelovej radiostanice sa na $tvrtom
vystupe prijimaca 1 povelovej radiostanice
objavi drovedl napéitia log. 1, ktorej vplyvom
s& na vystupoch dekodera koédu 2 v poradi
od prveho aZ po siedmy objavi sddasne tato
kombindcia trovni napétia: log.l, log. 1,
log. 0, log. 0, log. 1, log. 0, log. 0, ktord ur-
Cuje, Ze bude zopnuty elektromagneticky
ventil 15 spojky traktora cez prvy Casovy
spinal 3 a prvy sa¢inovy spinaci obvod 9,
Ze bude zopnuty elekiromagneticky ventil 16
bubna navijaka cez drahy fasovy spinad 4
a druhy su¢inovy spinaci odvod 10 a Ze bude
zopauty elektromagneticky ventil 18 plného
tlaku brzdy cez piaty fasovy spinaé 7 a pia-
ty sutinovy spinaci obvod 13. Prvy bude zo-
pauty elektromagneticky ventil 19 plného
tlaku brzdy, druhy bude zopnuty elektro-
magneticky ventil 16 bubna naviajaka a na-
koniec bude zopnuty elektromagneticky ven-
til 15 spojky traktora. Toto poradie uréuji
Casové spinace 7,4 a 3.

Zopnutim spinata technologickej operécie
»Uvoliiovanie lana“ v ovlddacej skrinke vy-
sielata 22 povelovej radiostanice sa na pia-
tom vystupe prijimaga 1 povelovej rdadiosta-
nice objavi tdroveil napétia log. 1, ktorej
vplyvom sa na vystupoch dekddera kodu 2
v poradi od prvého aZ po siedmy objavi tato
kombindcia tirovni napétia: log. 0, log. O,
log. 0, log. 0, log. 0, log. 1, log. 0, ktor4d ur-
¢uje, Ze bude zopnuty len elektromagneticky
ventil 20 redukovaného tlaku brzdy cez $ies-
ty Casovy spina& 8 a Siesty sa&inovy spinaci
obvod 14.

Zopnutim spinaca technologickej opera-
cie ,,Start/Centrall stop” v ovladacej skrinke
vysielaCa 22 povelovej radiostanice sa na
Siestom vystupe prijimada 1 povelovej radio-
stanice objavi droveil napétia log. 1, ktorej
vplyvom sa na vystupoch dekodera kodu 2
v poradi od prvého aZ po siedmy objavi si-
Casne tato kombinéacia trovni napétia: log. 0,
log. 0, log. 0, log. 0, log. 0, log. 0, log. 1, kto-
rd urCuje, Ze bude zopnuty len spinac §tarto-

i
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vacieho obvodu 21, ktory lanovy systém na-
Startuje.

Zopnutie spinata technologickej operacie
,,Start/Centrall stop* v ovladace] skrinke vy-
sielata 22 povelovej réddiostanice po pred-
chéadzajicom zopnuti spinafa hociktorej
technologickej operédcie z uZ popisanych, za-
bezpetuje okamZité blokovanie tejto tech-
nologickej operécie, pretoZe na vSetkych
vystupoch dekddera kodu 2 sa objavi arover

8

napitia log. 0. Tdato moZnos! umoZiiuje pri
nahodnom zlyhani vypnutia spinaa prislus-
nej technologickej operacie, resp. pri zlom
vyhodnotenie v prijimagi 1 povelovej radio-
stanice blokovat daldiu prdcu navijaka —
plni teda funkciu ,,Central stop™.

Zapojenie podla vyndlezu je moZné vyu-
7it v lesnom hospoddrstve pri pribliZovani
stromov z nepristupnych terénov.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie dialkového ovladania navijaka
lanového systému s koédovym urlenim, vy-
znatujice sa tym, Ze prvy aZz Siesty vystup
prijimaga (1) povelovej rddiostanice je spo-
jeny s odpovedajicim prvym az Siestym
vstupom dekodera kodu (2), ktorého prvy
vystp je stfasne spojeny so vstupom prvé-
ho Sasového spinafa (3) a s prvym vstupom
prvého si¢inového spinacieho obvodu (9},
druhy vystup dekodera kédu (2) je stifasne
spojeny so vstupom druhého gasového spi-
nata (4) a s prvym vstupom druhého sici-
nového spinacieho obvodu (10), treti vystup
dekodera kodu (2) je sidasne spojeny so
vstupom tretieho tasového spinaca (b) as
prvym vstupom tretieho stdinového spina-
cieho obvodu (11), 3tvrty vystup dekodera
k6du (2) je sGasne spojeny so vstupom
Styrtého &asového spinaa (6) a s prvym
vstupom §tvrtého stéinového spinacieho ob-
vodu (12), piaty vystup dekdédera kddu (2)

-

je stfasne spojeny so vstupom piateho ¢aso-

vého spinada (7) a s prvym vstupom piateho

si¢inového spinacieho obvodu (13), Siesty
vystup dekddera kédu (2) je sacasne spoje-
ny so vstupom 3iesteho Casového spinada

(8) a s prvym vstupom Siesteho sti¢inového
spinacieho obvodu (14), siedmy vystup de-
kodera kodu (2) je spojeny so vstupom spi-
nata Startovacieho obvodu (21}, vystupy pr-
vého a¥ $iesteho &asového spinada (3 aZ 8)
st spojené s odpovedajicimi druhymi vstup-
mi prvého aZ Siesteho stéinového spinacieho
obvodu (9 aZ 14), pri€om vystup prvého st-
ginového spinacieho obvodu (9) je spojeny
so vstupom elektromagnetickeého ventilu
(15) spojky traktora, vystup druhého suci-
nového spinacieho obvodu (10] je spojeny
so vstupom elektromagnetického ventilu
(16) bubna navijaka, vystup tretieho suci-
nového spinacieho obvodu (11) je spojeny
so vstupom elektromagnetického ventilu
(17) lanéta, vystup Stvrtého sugéinového spi-
naciehe obvodu (12) je spojeny so vstupom
elektromagnetického ventilu (18) pohybu
vozika do porastu, vystup piateho suinové-
ho spinacieho obvodu (13) je spojeny s0
vstupom elektromagnetického ventilu (19)
plného tlaku brzdy, vystup Siesteho suino-
vého spinacieho obvodu (14) je spojeny so
vstupom elektromagnetického ventilu (20)
redukovaného tlaku brzdy.
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