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~ (54) Adaptivni reguldtor StyFcestného misiciho ventilu udst¥edniho topeni & prerudovanym

provozem ob&hového derpadle

Vyndlez se tyk4 adaptivniho reguldtoru pro automatické nastavovédni misciciho po-.
méru nébdhové a vratné vody pomoci Ityicestného ventilu piipojeného k teplovodnimu kotli

ﬁetﬁedniho topeni s pieruSovanym provozem ob&hového Cerpadla.

Dosud pouzivané reguldtory misiciho poméru jsou zaloZeny na kKlesickém principu zpst-
novazebnich reguldtord linedrnich & rdznymi korek&nimi &leny, nelinedrnich a nejéastéji
regulétord viednfoh. Existuji i reguldtory optimélni, které jsou viak sloZité, nebo¥
obsahuji obvody pro YeSeni matematickych nebo logickych oparaci, mohou obsahovat i mikro-
procesor. Tyto reguldtory musi byt doplnén& didly teploty nap¥. venkovni, ndb&hové vody,

vratné vody, referendni mistnosti atd. -

Adaptivni reguldtor podle vyndlezu 1ze realizovat souddstkami snadno dostupnymi a

s minimélnimi nédklady.

Podstatou vyndlezu adaptivhiho reguldtoru &tyFcestného misicfho ventilu udstiedniho
ftopeni s pféruéovanim provozem obéhového Serpadla je usporddéni sestévajici z termostatu
ise spinadem zapojenym na elektromotor obé&hového Zerpadla a soudasné na pomocné relé,
ijehoi prepinaci kontakt propojuje zdroj napéti do servomotoru. Servomotor natddi pree
‘pFevod - a kluznou spojku péku StyYcestného ventilu, kterym se méni pomdr teplé a vratné

vody i topné goustavé g dobou pfeataveni mezi krajnimi polohami pdky Fddové shodnou
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8 dasovou konstantou vytdpdci soustavy. S vyhodou se na svorky zdroje napéti p¥ipojuji
koncové vypinade umistdné v krajnich polohdch péky &tyicestného ventilu, které jsou spo-
jeny & prepinacim kontaktem, jehoZ st¥ed Jje pripojen na jeden péi servomotoru & jehoi

druhy pél je pfipojeh ne. svorku zdroje napéti,

Adaptivni reguldtor podle vyndlezu meéni pomér teplé a vratné vody ohihﬁjici v to- -
pném systému tak, aby bez potieby daléich gidel teploty kromé termostatu v referen&ni
mistnosti, byla sutomaticky udrfovéna teplota nastavend ne termostatu v referenéni mi=-
stnosti s ohledem na teplotu vnéjsiho proétfedi a soulasnd zabrenuje zbyte&nému chodu

ob&hového Serpadle.

Adaptivni reguldtor ¥ty¥cestného misiciho Yentilu & prerudovanym chodem ob&hového
gerpadle pracuje ndsledovnd, V p¥ipadé, Ze dojde z Jakychkoliv p#iin ke zménd ve vy=-
tdpéci soustavdé, napiikled p¥i snifeni teploty v referendni mistnosti nebo p¥i nasta-
veni vy331i teploty na termostatu, zapne termostat ob&hové Zerpadlo a.pomocné reld,kterd
sepne obvod servomotoru & pdka Sty¥cestného misiciho ventilu se bude pohybovat smérem
ke zvySovédni podflu teplé vody. Tim se zv&t5{ doddvke teple do topné soustavy, V opa-
Eném p¥ipedd, nepriklad pPi zvySeni teploiy v referendni mistnosti, vypne tefmostat
ob&hové Zerpadlo i pomocné relé a servopohon bude pohybovat pdkou misiciho ventilu tek,
aby se zvy#il podil vratné vody. '

']

Ne obr, 1 je obvyklé uspoirdddni kotle A dstFedniho topeni, ne JjehoZ vystupni po-
trubi C je piipojeno prvé vstupni potrubi D Sty¥cestného misiciho ventulu B, jehoZ prvé
vyastupni potrubi E Je ﬁfipojeno ne vatupni potrubi F kotle A, Druhé vystupni potrubi C
$tybcestného misiciho ventilu B je p¥ipojeno ke vstupnimu potrubi H vytdpéciho okruhu,
ve kterém je obdhové Jerpadlo S. Vistupni potrubi I vytdpéciho okruhu pfivdddjici vrat=-
nou vodu je p¥ipojeno k druhému vstupnimu potrubi J Sty¥cestného misiciho ventilu 3B.

Kotel A je v ytdpén ho¥dkem K na teplotu nastavenou kotlovym termostatem.

Ne obr, 2 je p¥ikled uspordddni adaptivniho reguldtoru podle vyndlezu, jeho spi=-
nag termostatu 11 zapinéd elektromotor oﬁéhového derpadla 5 e soudasné pomocné relé 4,
které prepinacim kontektem 7 pPepind napdéti ze zdroje § do servomotoxru 1, ktery pres

p¥evod 2 a kluznou spojku 8 natddi pdku 3, kterd ovlddd Etyfcestny ventil B,

Doba pot¥ebnd k natodend ventilu B z Jedné krajni polohy do druhé je podle vyndlezu

volena tak, aby byla Pddové srovnatelni s Zasovou konstantou celé vytdpéei soustavy.

Za¥izeni pracuje tak, Ze p¥i ka¥dé zm&né ve vytdpéci soustavé se zmé&ni doba chodu
ob8hového Serpadle 5 & thel natodeni &tyFcestnhého misiciho ventilu B tek, aby se do-
sdhlo nového rovnovdiného stavu soustavy tim, %e adaptivni reguldtor bude kmitat kolem
nového rovnovédiného stavu, Kluznd spojka 8 zamezi poskozeni servomotoru 1 nebo p¥e-

vodu 2 v krajnich polohdch pdky 3 misiciho ventilu B,

Automatické vypindni servomotoru 1 v krajnich polohdch ovlddaci pdky 3 misiciho
ventilu B s cilem minimalizace opotPebeni kluzné spojky 8 je moZné pomoci zapojeni

uvedeného na obr. 3. Zde do obvodu prepinajictho smér otddeni servomotoru 1 jsou za-
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Yazeny koncové vypinade 9, 10, kterymi se v ypind napéti pF¥islu&né polarity ze zdroje §

se svorkami 12, 13 k p¥epinacimu kontaktu 7.

Adaptivni reguldtor podle vyndlezu, ktery automaticky pFizpisobuje misici pomér
vn&j$im 1 vnit¥nim podminkdm vytdpéel soustavy, umoinuje optimalizovat provoz, zhospo=
dériuje vytdpdni a odstranuje zcela potiebu 1idské obsluhy, Jeho vlastnosti zaruduji
hospoddrnou a pruznou funkei vytdpéeiho systému i v extrémnich podminkdch, Adaptivni
reguldtor lze pouZit v soustavdch ddlkového vytdpéni a také v pripadech, kdy prostorovy

termostat je doplnén dasovim programdtorem poZadované teploty referendni mistnosti,
PREDMET VYNALEZU

1..Adaptivni reguldtor Styfcestného misiciho ventilu dst¥edniho topeni s prerusovanym
' provozem ob8hového derpadla, vyzneSeny tim, Ze sestdvd z termostatu (11) se spi-

naéém, zapojenym na elektromotor ob&hového Serpadla (5) a soulasné ne pomocné relé
(4), jeho% piepinaci kontakt (7) propojuje zdroje (6) nap&ti do servomotoru (1),
spojenéno pies prevod (2) a kluznou spojku (8) s pdkou (3) 8tyFfcestného ventilu (B)
s dobou prestaveni mesi krajnimi polohami pdky (3) Pddové shodnou s dasovou konstan—
tou celé vytdpdci soustavy.

2, Adaptivni reguldtor podle bodu 1, vyznadeny tim, Ze na svorky (13, 12) zdroje (6)
napéti jsou piipojeny koncové vypinade (2), (10) umist&né v krajnich polohdch pdky
(3), které jsou spojeny & prepinacim kontektem (7), jeho% st¥ed je piipojen ne jeden

pél motoru (1), jehoZ druhy pol je p¥ipojen ne svorku (14) zdroje nepdti (6).

3 vykresy
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