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(57)摘要

在此公开的示例提供一种用于计算设备的

铰链组件。一个示例铰链组件包括：附接到所述

计算设备的第一构件的第一托架和附接到所述

计算设备的第二构件的第二托架。所述铰链组件

包括沿第一轴线将所述第一托架枢转地连接到

所述第二托架的铰链和沿所述第一轴线能旋转

地连接到所述第一托架的第一齿轮。所述铰链组

件进一步包括齿轮组，所述齿轮组中的每个齿轮

能旋转地连接到平行于所述第一轴线的不同轴

线。作为示例，所述齿轮组用于提供对抗所述第

一齿轮的摩擦力，以对当所述第一托架沿所述第

一轴线移动时产生的力矩提供一定水平的阻力。
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1.一种用于计算设备的铰链组件，所述铰链组件包括：

第一托架，附接到所述计算设备的第一构件；

第二托架，附接到所述计算设备的第二构件；

铰链，沿第一轴线将所述第一托架枢转地连接到所述第二托架；

第一齿轮，沿所述第一轴线能旋转地连接到所述第一托架；和

齿轮组，所述齿轮组中的每个齿轮能旋转地连接到平行于所述第一轴线的不同轴以对

每个齿轮围绕所述不同轴中的相应轴的旋转提供一定水平的阻力，其中所述齿轮组用于提

供对抗所述第一齿轮的摩擦力，以对当所述第一托架沿所述第一轴线移动时产生的力矩提

供一定水平的阻力。

2.根据权利要求1所述的铰链组件，其中所述齿轮组中的齿轮数量决定由所述齿轮组

提供的对抗所述第一齿轮的所述摩擦力的大小。

3.根据权利要求2所述的铰链组件，其中增加所述齿轮组中的齿轮数量使由所述齿轮

组提供的对抗所述第一齿轮的所述摩擦力的大小增加。

4.根据权利要求1所述的铰链组件，其中，对于所述齿轮组中的每个齿轮，所述齿轮围

绕平行于所述第一轴线的所述不同轴中的相应轴的枢转点具有摩擦值，以对所述齿轮围绕

相应轴的旋转提供一定水平的阻力。

5.根据权利要求4所述的铰链组件，其中，对于所述齿轮组中的每个齿轮，所述齿轮围

绕平行于所述第一轴线的所述不同轴中的相应轴的所述枢转点的摩擦值由包括摩擦铰链、

离合器、垫圈和索带的元件提供。

6.根据权利要求1所述的铰链组件，其中当所述第一托架沿所述第一轴线移动时，所述

齿轮组随所述第一齿轮同步旋转。

7.根据权利要求6所述的铰链组件，其中所述第一齿轮包括与所述齿轮组中的第二齿

轮中的齿相啮合的齿，以使所述齿轮组与所述第一齿轮的旋转同步。

8.一种计算设备，包括：

显示构件；

基座构件，围绕旋转轴线能旋转地连接到所述显示构件；和

铰链组件，将所述显示构件连接到所述基座构件，所述铰链组件包括：

第一托架，附接到所述显示构件；

第二托架，附接到所述基座构件；

铰链，沿所述旋转轴线将所述第一托架枢转地连接到所述第二托架；

第一齿轮，沿所述旋转轴线能旋转地连接到所述第一托架；和

齿轮组，所述齿轮组中的每个齿轮能旋转地连接到平行于所述旋转轴线的不同轴以对

每个齿轮围绕所述不同轴中的相应轴的旋转提供一定水平的阻力，其中所述齿轮组用于提

供对抗所述第一齿轮的摩擦力，以对当所述显示构件沿所述旋转轴线移动时产生的力矩提

供一定水平的阻力。

9.根据权利要求8所述的计算设备，其中所述齿轮组中的齿轮数量决定由所述齿轮组

提供的对抗所述第一齿轮的所述摩擦力的大小。

10.根据权利要求9所述的计算设备，其中增加所述齿轮组中的齿轮数量使由所述齿轮

组提供的对抗所述第一齿轮的所述摩擦力的大小增加。
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11.根据权利要求8所述的计算设备，其中，对于所述齿轮组中的每个齿轮，所述齿轮围

绕平行于所述旋转轴线的所述不同轴中的相应轴的枢转点具有摩擦值，以对所述齿轮围绕

相应轴的旋转提供一定水平的阻力。

12.根据权利要求8所述的计算设备，其中，当所述显示构件沿所述旋转轴线移动时，所

述齿轮组随所述第一齿轮同步旋转。

13.一种计算设备，包括：

显示构件；

支架，围绕旋转轴线能旋转地连接到所述显示构件，其中所述支架用于以多个观看角

度支撑所述显示构件；和

铰链组件，将所述支架连接到所述显示构件，所述铰链组件包括：

第一托架，附接到所述显示构件；

第二托架，附接到所述支架；

铰链，沿所述旋转轴线将所述第一托架枢转地连接到所述第二托架；

第一齿轮，沿所述旋转轴线能旋转地连接到所述第一托架；和

齿轮组，所述齿轮组中的每个齿轮能旋转地连接到平行于所述旋转轴线的不同轴以对

每个齿轮围绕所述不同轴中的相应轴的旋转提供一定水平的阻力，其中所述齿轮组用于提

供对抗所述第一齿轮的摩擦力，以对当所述支架沿所述旋转轴线移动时产生的力矩提供一

定水平的阻力。

14.根据权利要求13所述的计算设备，其中所述齿轮组中的齿轮数量决定由所述齿轮

组提供的对抗所述第一齿轮的所述摩擦力的大小。

15.根据权利要求13所述的计算设备，其中，对于所述齿轮组中的每个齿轮，所述齿轮

围绕平行于所述旋转轴线的所述不同轴中的相应轴的枢转点具有摩擦值，以对所述齿轮围

绕相应轴的旋转提供一定水平的阻力。
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用于计算设备的铰链组件

背景技术

[0001] 计算机科学技术的出现和普及使计算设备成为当今市场的主要产品。这些设备的

一个示例包括笔记本电脑或膝上型电脑，其通常采用翻盖式设计，由通过例如一个或多个

铰链在共同端部处连接在一起的两个构件组成。在大多数情况下，第一构件或显示构件用

来为用户提供可视的显示器，而第二构件或基座构件包括用于用户输入的区域(例如触摸

板和键盘)。另外，可视的显示器可以是允许用户以简单的或多点触摸的手势触摸屏幕而与

所显示的内容直接交互的触摸屏(例如触摸屏膝上型电脑)。流行的计算设备的其它示例包

括平板电脑和一体机(AIO)电脑，其将电脑的内部部件集成到与显示器相同的箱体里。作为

示例，这种装置可包括支撑部件或支架，用于在设备以其多种模式之一被操作时以多个观

看角度支撑该设备。

附图说明

[0002] 图1A例示根据示例的计算设备；

[0003] 图1B例示根据示例的可在图1A中所例示的计算设备中使用的铰链组件；

[0004] 图2A-图2D例示根据示例的铰链组件另外的方面；

[0005] 图3A-图3B例示根据示例的带有支架的计算设备，当该计算设备以其多种模式之

一被操作时，该支架用于以多个观看角度支撑该计算设备；

[0006] 图3C例示根据示例的可在图3A-图3B中所例示的计算设备中使用的铰链组件；

[0007] 图4例示根据示例的可在图3A-图3B中所例示的计算设备中使用的另一铰链组件。

具体实施方式

[0008] 当用户以其多种模式操作计算设备时，希望能感觉到计算设备是牢固且坚硬的。

例如，当用户通过将显示构件设定在适当的观看角度来操作膝上型电脑时，不希望显示构

件随着用户操作膝上型电脑向前或向后倒下。同样，至于由支架支撑的平板电脑或一体机

电脑，希望当计算设备以其多种模式之一被操作时，支架能够以多个观看角度支撑这种计

算设备。

[0009] 在此公开的示例提供一种用于计算设备的铰链组件，该铰链组件能够使计算设备

在操作期间感觉牢固且坚硬。如将进一步描述的，铰链组件包括沿平行轴线的若干齿轮，该

若干齿轮共同工作以提供用户所希望的硬度水平。通过利用沿平行轴线的齿轮，可以减小

铰链组件的宽度，使得铰链组件能够被装配在计算设备的狭窄区域中。

[0010] 参照附图，图1A例示根据示例的计算设备100。计算设备100包括通过铰链组件110

连接在一起的显示构件102和基座构件104。显示构件102可通过轴杆围绕旋转轴线106可旋

转地连接到基座构件104。作为示例，基座构件104包括可具有诸如键盘和/或触摸板的用于

由用户操作的输入装置的顶表面。显示构件102包括可用于观看计算设备100的视频输出的

显示表面，并且可包括诸如触摸屏的用于由用户操作的输入装置。参见所例示的铰链组件

110，铰链组件110的宽度或X尺寸可以足够小以在基座构件104内装配在狭窄的外壳内。因
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此，通过减小铰链组件110所需的空间，计算设备100的尺寸，诸如厚度，也可以被减小。

[0011] 图1B例示可用在计算设备100中的铰链组件110的示例。铰链组件110包括第一托

架112以附接到计算设备100的第一构件，诸如显示构件102。此外，铰链组件110包括第二托

架114以附接到计算设备100的第二构件，诸如基座构件104。通过铰链组件110，显示构件

102可通过轴杆围绕旋转轴线106可旋转地连接到基座构件104。返回参见图1A，虽然例示两

个铰链组件110一起连接显示构件102和基座构件104，但是可以使用任意数量的铰链组件。

如将进一步描述的，通过在铰链组件110内使用齿轮配置，铰链组件110的宽度可被最小化。

[0012] 如所例示，铰链组件110包括沿旋转轴线106可旋转地连接到第一托架112的第一

齿轮116。另外，铰链组件110包括齿轮组118a-118c，当第一托架112沿旋转轴线106移动时，

诸如当显示构件102被打开或闭合时，齿轮组118a-118c随第一齿轮116同步旋转。如将进一

步描述的，齿轮组118a-118c中的每个齿轮可以分别可旋转地连接到不同的轴线120a-

120c，使得齿轮组118a-118c提供对抗第一齿轮116的摩擦力，以对第一托架112沿旋转轴线

106移动时产生的力矩提供一定水平的阻力。如所例示，轴线120a-120c平行于旋转轴线

106。虽然在齿轮组118a-118c中例示了三个齿轮，但是可以使用任何数量的齿轮。例如，齿

轮组中的齿轮数量决定由该齿轮组提供的对抗第一齿轮116的摩擦力大小。因此，增加齿轮

组中的齿轮数量可使由该齿轮组提供的对抗第一齿轮116的摩擦力大小增加。

[0013] 作为提供对抗第一齿轮116的摩擦力的示例，对于齿轮组118a-118c中的每个齿

轮，齿轮围绕平行于旋转轴线106的不同轴线120a-120c中的相应轴线的枢转点可具有摩擦

值以对齿轮围绕相应轴线的旋转提供一定水平的阻力。例如，参见齿轮组中的齿轮118a，齿

轮118a围绕轴线120a的枢转点具有摩擦值，以对齿轮118a围绕轴线120a的旋转提供一定水

平的阻力。总的来说，齿轮组118a-118c的摩擦值可提供对抗第一齿轮116的摩擦力，从而对

当第一托架112沿旋转轴线106移动时(例如当显示构件102被打开或闭合时)产生的力矩提

供一定水平的阻力。如上所述，增加齿轮组中的齿轮数量总体上使由齿轮组提供的对抗第

一齿轮116的摩擦力大小增加。

[0014] 参见图1B，齿轮组118a-118c中的每个齿轮可分别联接到元件122a-122c，元件

122a-122c对每个齿轮围绕相应的轴线(轴线120a-120c)的旋转提供一定水平的阻力。元件

122a-122c的示例包括但不限于摩擦铰链、离合器、垫圈或索带。作为示例，元件122a-122c

可提供摩擦力，以对齿轮组118a-118c中的每个齿轮的旋转提供一定水平的阻力。

[0015] 图2A-图2D例示根据示例的铰链组件110另外的方面。参见图2A，第一齿轮116一般

包括与齿轮组118a-118c中的齿轮118a中的齿相啮合的齿。类似地，齿轮118a的齿与齿轮

118b中的齿相啮合，并且齿轮118b中的齿与齿轮118c中的齿相啮合(未例示)。因此，当第一

托架112沿旋转轴线106移动时(例如当显示构件102打开和闭合时)，齿轮组118a-118c随第

一齿轮116同步旋转。所使用的齿轮类型可以改变。例如，参见图2B，可以使用螺旋齿轮。

[0016] 图2C-图2D根据示例例示铰链组件110的打开和闭合状态，以及铰链组件110内齿

轮的同步。如所例示，第一齿轮116的齿与齿轮118a的齿相啮合，齿轮118a的齿随后与齿轮

118b的齿啮合，齿轮118b的齿最终与齿轮118c的齿相啮合。如上所述，元件122a-122c对齿

轮组118a-118c中每个齿轮围绕相应的轴线120a-120c的旋转提供一定水平的阻力。因此，

齿轮组118a-118c提供对抗第一齿轮116的摩擦力，以对当第一托架112沿旋转轴线106移动

时(例如当显示构件102被打开或闭合时)产生的力矩提供一定水平的阻力。作为示例，为了

说　明　书 2/4 页

5

CN 107636558 B

5



增加或减少所提供的对抗第一齿轮116的摩擦力(例如力矩调整)，可以相应地增加或减少

齿轮组中所使用的齿轮数量。

[0017] 图3A-图3B例示根据示例的带有支架304或支撑构件的计算设备300，当该计算设

备以其多种模式之一被操作时，支架304或支撑构件用于以多个观看角度支撑计算设备

300。计算设备300的示例包括但不限于智能手机、平板电脑、一体机电脑，或者可转换的笔

记本电脑的显示构件。计算设备300可包括显示表面302。显示表面302可以是允许用户以简

单的或多点触摸的手势触摸屏幕而与所显示的内容直接交互的触摸屏。

[0018] 作为示例，支架304可以是矩形框架，从计算设备300的外周的一部分翻出或枢转

出，并在不同位置与表面接触，以在不同观看角度处撑住计算设备300。因此，计算设备300

可通过支架304保持竖立，而无需将计算设备300倚靠其它物体或者需要用户的帮助。如所

例示，支架304围绕旋转轴线306可旋转地连接到计算设备300，并且通过使用铰链组件310

与计算设备300相连。作为示例，铰链组件310的宽度或X尺寸可以足够小，以在计算设备300

内装配在狭窄的外壳内，例如，在显示表面302的表面区域的外侧。

[0019] 图3C例示可被用在计算设备300中的铰链组件310的示例。铰链组件310包括第一

托架312以附接到计算设备300的第一构件，诸如计算设备300本身。此外，铰链组件310包括

第二托架314以附接到计算设备300的第二构件，诸如支架304。通过铰链组件310，计算设备

300可通过轴杆围绕旋转轴线306可旋转地连接到支架304。返回参见图3A，虽然例示两个铰

链组件310一起将支架304连接到计算设备300，但是可以使用任何数量的铰链组件。如将进

一步描述的，通过在铰链组件310内使用齿轮配置，铰链组件310的宽度可被最小化。

[0020] 如所例示，铰链组件310包括沿旋转轴线306可旋转地连接到第一托架312的第一

齿轮316。另外，铰链组件310包括齿轮组318a-318c，当第二托架314沿旋转轴线306移动时，

诸如当支架304被调节时，齿轮组318a-318c随第一齿轮316同步旋转。如将进一步描述的，

齿轮组318a-318c中的每个齿轮可以分别可旋转地连接到不同的轴线320a-320c，使得齿轮

组318a-318c提供对抗第一齿轮316的摩擦力，以对当第二托架314沿旋转轴线306移动时产

生的力矩提供一定水平的阻力。如所例示，轴线320a-320c平行于旋转轴线306。虽然在齿轮

组318a-318c中例示了三个齿轮，但是可以使用任何数量的齿轮。例如，齿轮组中的齿轮的

数量决定由该齿轮组提供的对抗第一齿轮316的摩擦力大小。因此，增加齿轮组中的齿轮数

量可使由该齿轮组提供的对抗第一齿轮316的摩擦力大小增加。

[0021] 作为提供对抗第一齿轮316的摩擦力的示例，对于齿轮组318a-318c中的每个齿

轮，齿轮围绕平行于旋转轴线306的不同轴线320a-320c中的相应轴线的枢转点可具有摩擦

值以对齿轮围绕相应轴线的旋转提供一定水平的阻力。例如，参见齿轮组中的齿轮318a，齿

轮318a围绕轴线320a的枢转点具有摩擦值，以对齿轮318a围绕轴线320a的旋转提供一定水

平的阻力。总的来说，齿轮组318a-318c的摩擦值可提供对抗第一齿轮316的摩擦力，从而对

当第二托架314沿旋转轴线306移动时(例如当支架304被调整时)产生的力矩提供一定水平

的阻力。如上所述，增加齿轮组中的齿轮数量总体上使由齿轮组提供的对抗第一齿轮316的

摩擦力大小增加。

[0022] 参考图3C，齿轮组318a-318c中的每个齿轮可分别联接到元件322a-322c，元件

322a-322c对每个齿轮围绕相应的轴线(轴线320a-320c)的旋转提供一定水平的阻力。元件

322a-322c的示例包括但不限于摩擦铰链、离合器、垫圈或索带。作为示例，元件322a-322c
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可提供摩擦力，以对齿轮组318a-318c中的每个齿轮的旋转提供一定水平的阻力。

[0023] 图4例示可用于将支架304连接到计算设备300的另一铰链组件410的示例。铰链组

件410包括第一托架412以附接到计算设备300的第一构件，诸如计算设备300本身。此外，铰

链组件410包括第二托架414以附接到计算设备300的第二构件，诸如支架304。通过铰链组

件410，计算设备300可通过轴杆围绕旋转轴线306可旋转地连接到支架304。如将进一步描

述的，通过在铰链组件410内使用齿轮配置，铰链组件410的宽度可被最小化，以例如沿计算

设备300的外周装配在狭窄外壳内。

[0024] 如所例示，铰链组件410包括沿旋转轴线306可旋转地连接到第一托架412的第一

齿轮416。另外，铰链组件410包括齿轮组418a-418b，当第二托架414沿旋转轴线306移动时，

诸如当支架304被调整时，齿轮组418a-418b随第一齿轮416同步旋转。如所例示，第一齿轮

416可被设置在齿轮418a和齿轮418b之间。如将进一步描述的，齿轮组418a-418b中的每个

齿轮可分别可旋转地连接到不同的轴线420a-420b，使得齿轮组418a-418b提供对抗第一齿

轮416的摩擦力，以对当第二托架414沿旋转轴线306移动时产生的力矩提供一定水平的阻

力。如所例示，轴线420a-420b平行于旋转轴线306。

[0025] 作为提供对抗第一齿轮416的摩擦力的示例，对于齿轮组418a-418b中的每个齿

轮，齿轮围绕平行于旋转轴线306的不同轴线420a-420c中的相应轴线的枢转点可具有摩擦

值，以对齿轮围绕相应轴线的旋转提供一定水平的阻力。例如，参见齿轮组中的齿轮418a，

齿轮418a围绕轴线420a的枢转点具有摩擦值，以对齿轮418a围绕轴线420a的旋转提供一定

水平的阻力。总的来说，齿轮组418a-418b的摩擦值可提供对抗第一齿轮416的摩擦力，从而

对当第二托架414沿旋转轴线306移动时(例如当支架304被调整时)产生的力矩提供一定水

平的阻力。

[0026] 参见图4，齿轮组418a-418b中的每个齿轮可分别联接到元件422a-422b，元件

422a-422b对每个齿轮围绕相应的轴线(轴线420a-420b)的旋转提供一定水平的阻力。元件

422a-422b的示例包括但不限于摩擦铰链、离合器、垫圈或索带。作为示例，元件422a-422b

可提供摩擦力，以对齿轮组418a-418b中的每个齿轮的旋转提供一定水平的阻力。

[0027] 应理解，在此描述的示例可包括各种部件和特征。还应理解，在下面的描述中，阐

述了许多具体细节以提供对示例的透彻理解。然而，应理解，可以在不局限于这些具体细节

的情况下实践这些示例。在某些情况下，可能不详细描述公知的方法和结构，以避免不必要

地模糊对示例的描述。而且，这些示例可以相互组合使用。

[0028] 说明书中提及的“一个示例”或类似语言意味着关于该示例描述的特定特征、结构

或特性被包含在至少一个示例中，但不一定被包含在其它示例中。说明书中各处的短语“在

一个示例中”或者类似短语的各种实例不一定都指同一个示例。

[0029] 应理解，提供对所公开示例的先前描述以使本领域的技术人员能够制造或者使用

本公开的内容。对于本领域技术人员来说，对这些示例的各种修改将是显而易见的，并且在

此限定的一般原则可被应用于其它示例，而不背离本公开的精神或范围。因此，本公开不旨

在被局限于在此所示的示例，而是将被赋予与在此所公开的原理和新颖特征一致的最宽的

范围。
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