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Stavebnicovy kontinudlni separdtor tekutin

(54)

(57) Kontinudlni separator je uréen zejmé=
na pro zshusfovéni kapalin, véetnd hustych
kapalin a kall. Je vyuZito vzniku hydrody-
namicky stabilnich hmotnostn® heterogennich
oblasti tekuté vsazky. Tyto oblasti jsou
vysledkem sloZitého obtékéni rotoru, ktery
Je spojen s rotainim pohoneme Je Feden
problém hmotnostnl separace s vyuzitim dy-
namickych Gdink@ kinematického prevodu do
rychla mezi povrchem rotoru e aktudlnimi
minioblastmi tekuté vsdzky v turbulendni
mezefe, kterd je mezi rotorem a statorems.
Podstatou je, Ze zdkladni modul mé stator

a je opatien rotorem, jehoZ povrch mé vstup=
ni sektor napojeny pi‘es vstupni mezeru

8 vystupem privadé8e vedzkye. Ve sméru otédde=
ni mé povrch rotoru turbulenéni sektor, Spo=
Jeny pfes turbulenéni mezeru se stdnou staw
toru,’ ddle mé separaéni sektor, spojeny pies
separaini mezeru se vstupem odvodu t&2ké
frakce, a vystupni sektor, spojeny pfes
vystupni mezeru s odvodem lehké frakce. Zde
kladni modul je v mnoha variantéch, vznikae
Jjdcich rdznym spojovanim zékladnich modulée
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Vynélez se tykd stavebnilcového kontinudlniho separédtoru tekutin, zejména pro za-
husfovéani hustych kapalin a kald, jehoZ princip funkce je zaloZen na vyuZiti separa&niho
Géinku turbulence tekuté vsdzky, obtékajici rotujici povrch rotoru, Separaéni turbulence
vsdzky v turbulenéni mezefe mezi rotorsm a statorem je vysledkem hydrodynemického mecha-
nického prfevodu mezi pevrchem rotoru a povrchem turbulentnich minioblasti tekuté vsézky,

K separacl je vyuZito teké dfinku ndsledného hmotnostniho tifidéni Cédstic tekuté vsdzky
podle jejich vzdélenosti od rotujiciho povrchu rotoru,

Stévajici znémé kontinuadlni separdtory, pokud vyuZivajf dynemiky tenkych vrstev
tekuté vedzky, pracuji tak, Ze na rotujici kotoud je podtlakem nabirsna kapaling, kters
v jiném misté obvodu opoudt{ kotoud. Pritom opoudti té&Zké frakce vsézkové kapaliny rotu-
Jici kotroul difive, neZ jeji lehkd frakce. Nebo jsou to kontinuédlni odstifedivky, které
vyuZivajl vytvareni tenkych vrstev na zcela ponofené vstupni &dsti vesmés kuZelového ro-
torue Tenké wrstvy jsou potom protivirovymi pifepéZkami soustruZnickym zplsobem zbavovény
vnéjsich téZdich oblasti. Tato kontinudlni odstifedivka ma postupné axidlni uspoiddéni zdn
vystupu jednotlivych frakci zpracovévené vsazky,

Nevyhodou znaémych dosavadnich typl kontinudlnich separdtorl je, Ze bud pfi vyufie-
vani dynamiky tenkych vrstev kapaliny uskute&iiuji separaci se statistickym pFedpokladem
prednostniho opudténi rotoru téZkou frakci, coZ je silnd zAvislé na akiuilnich vlastnose
tech tekuté vsdzky. Stochastilnost déje zplsobuje parazitni promichévéni lehkych a téz=
kych Easti kapaliny na vystupu, &imZ jJe sniZena GCinnost, V piipadd vytvéieni tenké vrstvy
na rotujicinm kuZeli a nédsledného odstruZovéni t&Zké vndjsi frakce je jednak zapotiebi re~
lativné vysoké frekvence otédceni rotoru, jednak je vykon pevnostnd limitovéan vyuZitelnou
velikogti a meteridlovymi vlastnostmi rotoru, pro vysoké potFebné frekvence otddeni, Se-
paratni petiZeni v téchto pfipadech je déno pfedevdim uhlovou rychlosti celého rotoru,
kterd proto musi byt velkd,

Nevyhody zndmych stévajicich kontinudlnich separdtort a odstFfedivek nemd stavebnie
covy kontinudlni separétor podle vyndlezu, jehoZ podstata spolivd v tom, Ze jeho zékladni
modul, cbsshujici alespofl jeden stator, je opatfen slespoR jednim rotorem, jéhoi povrch
mé alespof jeden vstupni sektor rotoru, za kterym na povrchu rotoru je ve smdru otd&eni
rotoru turbulendni eektor rotoru, za nimZ na povrchu rotoru je ve sméru otadeni rotoru
separatni sektor rotoru, za nimZ na povrchu rotoru je ve sméru otafeni rotoruy vystupni
sektor rotoru, prifemZ aleapofi jeden vstupni sektor je prostfednictvim nejméné jedné vstup=~
ni mezery spojen s alespoil jednim vystupem nejménd jednoho pitivadiie vaézky, alespol jeden
turbulenini sektor je spojen prostfednictvim nejméné jedné turbulendni mezery s alespofl
jednou sténou statoru, alespof jeden separeéni sektor je spojen prostfednictvim alespon
jedné separafni mezery se vstupem nejménd jednoho obvodu t83ké frakce vgdzky, alespoi
jeden vystupni sektor je spojen prostfednictvim alespofi jednd vystupni mezery s nejméné
Jednim odvodem lehké frakce wvsdzky a rotor je spojen s rota&nim pohonems

Vyhodou stavebnicového kontinudlniho separdtoru tekutin podle vyndlezu je, Ze u-
moZfiuje principidlné dva zékladni vyhodné reZimy funkce, Prvni reZim funkce separdtoru,
vhodny zejména pro husté kapeliny, a kaly, nastdvé tehdy, jestliZe rotor separdtoru na
vici statoru, napfiklad vaéi dnu nadoby statoru, axidlni mezeru takové velikos sti, Zs
tekutd vsdzka ji mlZe proudit, tim se axidlni mezera stavé obtokovym kanadlem Pro separova=
nou vsdzku. To je v pfipadé, kdy napifiklad velikost axidlni mezery je 80 % velikosti
proméru rotoru separdtoru. Potom se ve sméru otddeni rotoru za turbulendni mezerou vy tvie
#i v axidlni mezeie stabilni oblast shromazdovéni t8%ké frakce tekuté vadzky, kterd mile
byt s vyhodou odvddéna odvodem t&2ké frakce ven ze separdtoru. Dochdzi k tomu vlivem znat=
ného lokdlniho podtlaku za obtékanym povrchem rotoru, Prvai funk&ni reZim Je vyhodny pro~
to,ze je vykonny a bezpeény vii&i ucpévéni vsdzkou. Druhy funk&ni reZim kontinudlniho sepa-
ratoru, vhodny zejména pro tekutiny neobasshujici pevné ptimésli velkych rozmérd ve sravni-
ni s tloudlkou turbulen&ni mezery, nastdvi tehdy, jestliZe rotor seperdtoru mad v(&i gta=-
toru, nepfiklad vG&i dnu nadoby statoru, axidlni mezeru minimdlni velikosti, tedy tlougt=-
kys nebo kdyZ je rotor pondkud axidlné zapustén do statoru, napfiklad do axidlniho vybré=

ni ve statoru, ve tvaru slepé vélcové diry. Potom je tekuté vedzka pfinucena prochézet
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turbulen&ni mezerou, bez moZnosti parezitniho obtékéni jinudye V turbulenéni mezele
vznikéd separa&ni u&inek strmého rychlostniho profilu pii velkém rychlostnim gradientu
v pritokovém pruifezu turbulenZni mezery. V uzké turbulenini mezef'e je t&sn& na povrchu
rotorU'rYChlosf.proudéni vsdzky blizkd obvodové rychlosti povrchu rotoru. Dal od povr=
chu rotoru je rychlost proud#ni men3i 2 u povrchu stény statoru je rychlost proudéni
vadzky relativnd velmi malde Tento velky rychlostni gradient v turbulenini mezefe ma pfe-
vodovy efekt obdobny tomu, jako kdyZ pohénéci stiedové kolo velkého praom&ru roztali ma-
1y pastorek v planetové pievodovces Takto jsou minioblasti tekuté vsézky pootdeny v
turbulen&ni mezeie velkymi lokalnimi .Gthlovymi zrychlenimi, které jsou docileny velkym
hydrodynanickym mechanickym prevodem mezi povrchem rotoru, jehoZ prim&r mnohondsobné
prevySuje pramér turbulentnich minioblasti tekuté vsdzky v turbulenini mezefe mezi ro-
torem a statoreme Velkou vyhodou zde je, Ze minioblasti tekuté vsdzky se pootédleji se~
parujicimi Uhlovymi zrychlenimi takové velikosti, kterou jinym zp@isobem dosdhnout je
velmi obtiZné, sloZité, netsporné a mnohdy i nebezpetné a poruchové, Praktickym vyhod-
nym dasledkem je, Ze pro separaci ve v8tSing aplikaci se vystall s frekvenci otéfeni roe
tord, jakou poskytuji b&Zné dvoupdlové a &EtyFpSlové asynchronni elektromotory. Daldi vy=-
hodou je moZnost vytvdiFeni sériovych kaskéd a paralelnich kombinsci zékladnich moduld
stavebnicového kontinudlniho separédtoru tekutin i jejich sloZit2jsich kombinaci a nad-
systémle Tak je moZno vytvéiet levné sloZitdj$i separalni komplexy podle nejr@znéjsich
poZadavkid.a poti‘eb, pi‘i etandardizaci n&kolika zékladnich variant konstruk&niho provedeni
zdkladnich vytvafejicich modulte o

Na vykresech jsou zndzornény nékteré varianty stavebnicového kontinudlniho sepa-
ratoru tekutin podle vyndlezus Na obrs 1 je schematicky exonometricky pohled na zdkladni
modul stavebnicového kontinuélniho separédtoru tekutin v minimdlni konfiguracie. Na obre 2
je v fezu znézorn&na sestava podstatnych &asti zékladniho modulu se zndzornénim vzajemné-
ho _uspoiddéni rotoru a statorue Na obre 3 je axidlni pohled na sestavu zdkladnich &dsti
zékladniho modulu, se zvyrezn&nim separatnich dilcd, kterymi jsou obtokové tdleso a vy-
ndnitelny separaini ndstavec. Na obr, 4 je v radidlnim fezu zndzorndna sestava zdkladnich
tdsti zédkladniho modulu s rotorem, ktery mé horizontélni osu rotace, tento rotor ma ra-

didlni zdpich a stator je opatien vystupkem na stén&é statoru, pro zvétSeni plochy funk&nich

povrchl v turbulendnich mezerdche Na obr. 5 je schematické zndzornéni jednoho typu moZné-
ho jednoduchého kaskédniho uspoifddéni dvou zdkladnich modulde. Na obre 6 je schematické
zndzorndni druhého typu moZného jednoduchého kaskédniho uspoFédéhi,dvou zékladnich moduld,
Na obre 7 je bo&ni pohled na sestavu moZné varianty rotoru, s uvedenim zdkladnich moZ=-
nych vytvéiejicich prvkdy z nichZ mGZe byt sestaven funk&ni povrch rotorue Na obre 8 je
axidlni Ffez turbulenini mezerou mezi rotorem a statorem s vyznaenim moZnych funk&nich
dopliikl ve stdn¥ statorue

Na obre 1 je zékladni modul 1, rotor 2, stator 3, vstupni mezera 4, piivadéé 5,
vsdzka 8§, turbulenini mezera 7, separaini mezera 8, odvod t8zké frakce 9, vystupni meze=
ra 10, odvod lehké frakce ll, .undSe¥ 17, rotalni pohon 18, vstupni sektor 21, turbulenéni
sektor 22, separaéni sektor 23/ v?stupni sektor 24, stdna 31, vystup 51 a vstup 8l. Na
obre 1 je axonometricky schematicky znézornén rotor 2, ktery mad vertikdlni polohu a je
prostiednictvim unéSefe 17 spojen s rotaénim pohonem 18, Povrch rotoru 2 je zndzorndn
opati‘eny vstupniﬁaektorem.gi. ktery prostfednictvim vyznafené vstupni mezery 4 je napo-
Jen na vystup 51 pfFivaddZe 5 vsédzky 6. Smér pFivadéni vedzky 6 je vyznalen Sipkou v pravé
Zasti obre l. Rotor 2 je opatien povrchovou &ipkou pro znézorndni sméru jeho rotace. Ve
smiru rotace na povrchu rotoru 2 navezuje na vstupni sektor 21 turbulenéni sektor'gg ro=
toru 2, ktery je prostifednictvim turbulen&ni mezery 7 spojen se st&nou 31 statoru 3.
Ve sméru vyznalené rotace rotoru 2 je za turbuleninim sektorem 22 na povrchu rotoru 2
separalni sektor 23, ktery je prostiednictvim separa&ni mezery 8 spojen se vstupem 91
odvodu t&2ké frakce 9. Sipkou dole u st¥edu obre 1 je zndzorndn smds odvéddni vsdzky L]
z odvodu t8xké frakce 9 vens Dédle ve smdru vyznaené rotace rotoru 2 je za separaénim
sektorem 23 na povrchu rotoru 2 vystupni scktor 24, ktery je prostifednictvim vystupni me=
zery 10 napojen na odvod lehké frakce 1l vsézky 6+ Sipkou vlevo dole na obr. 1 je zndzor=
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nén smir odvddinil vsdzky 6 z odvodu lehké frakce Ll. Stavebnicovy kontinuélni separétor
tekutin podle obr. 1 pracuje tak, %e vsidzka 6 zventi, privedena do piivadsde 54 projde
pfes vstupni mezeru 4 ke vstupnimu sektoru 21 na povrchu rotoru 24 ktory vsézku B pFe~
transportuje do turbulen&ni mezery 7s Mezi turbulennim sektorenm 22 na povrchu rotoru 2¢
ktery md pro vsdzku & velkou unddivou obvodovou rychlost, a mezi st&nou 31 statoru 3,
kterd neudili Zddnou obvodovou rychlost vsdzce 8o vznikd strmy rychlostni gradient, te-
dy nchomogenni rychlostni profil v priifezu turbulen&ni mezery 7. Proto mikrooblasti te-
kuté vsdzky 6 se v turbulenini mezefe 7 tfidl tek, Ze u stény 31 statoru 3 se shromazdu=
Jji pomalejsi t&£54 Edsti vsdzky 5 a u povrehu rotoru 2 rychlejsi leh&{i E4sti vsézky Bo
Vsdzka 8 s takowym roztfiddnim pFitéka do separatni mezery B. T&231 frakce vsézky 5 po
st&né 31 pritékd do vstupu 81 odvodu t#zké frakce 9. Leh&i frakce vsézky 6 pritékéd tsné-
31 okolo rotoru 2 do vystupni mezery 10 a odtud do odvodu lehké frakce 1l.

Na obr, 2. je rotor 2, stator 3, vstupni mezera 4, piivad&d 54 vsézke 6, turbulendni
mezera 7, separaCni mezers 8, odvod t82ké frakce 9y vyatupni mezera 10y odvod lehké frakce
11, protivirové prepéfka 14, redidlni mezera 15¢ vstupni sektor 21, turbulendni sektor
%, separatni sektor 23, vystupni sektor 24y sténa 31 a vstup 81. Na obre. 2 je zndzorndn
Fez sestavou zdkladnich Zdsti zékladniho modulu v rovind kolmé k ose rotace rotoru 2
Vlevo nahoffe na obrs 2 je Sipkou zndzornén smér pfitoku vadzky 5 do piivedéie 5+ z ndhoz
pfes vstupni mezeru 4 okolo vstupniho sektoru 21 povrchu rotoru 2 pFitékd vsdzks 6 do
turbulenéni mezery 7, v ni% je Zipkami zndzorndn celkovy smér transportu vsazky Be Z tur=
bulenéni mezery 7 pfitékd vsdzka 6 pfes separadni mezeru 8y znédzorndnou pro vit3i zfetele
nost grafickou svorkou, jednak po sténd 31 statoru 3 do vstupu 91 odvodu t&%ké frakce 9y
jednak pfi rotoru 2 vsédzka 6 p¥itékd do wvystupni mezery 10a z ni do odvodu lehké frakce
1l. Transporty jsou zndzornény 3ipkami v levéd &4sti obre. 2. Na povrchu rotoru 2 je u osy
rotoru povrchovou 3ipkou zndzorndn smér rotace rotoru 2. Ddle jsou na povrchu rotoru 2
zndzornény za sobou ve smdru rotace rotoru 2 vstupni sektor 21, turbulen&ni sektor 22,
separaiini sektor 23 s vystupni sektor 24y Jejich% funkce je stejnd jako u obrs 1l V hore
ni 24sti obr. 2 je povrch rotoru 2 mezl vstupni mezerou 4 a vystupni mezerou 10 opatifen
radidlni mezerou 15. JejiZ prostfednictvim je k rotoru 2 pfipojeng protivirové piepézka
_J_.i,' terd mé zabrénit vzniku souvislého stiedového viru vadzky & okolo celého obvodu roto~
ru 2./ ktery by zp&tnovazebnd parezitnd zFedoval vsézku 5 ve vstupni mezefe 4e

Na obr. 3 je rotor 2¢ stator 3, vstupni mezera 4, piivadsd 5¢ vsézka 8¢ turbulenini
mezera 7, separatni mezera 8, odvod t&%ké frakce 8¢ vystupni mezera _I_l_g,’ odvod lehké frake
ce 11, obtokové tZleso 12, vym&nitelny separa&ni néstavec 13, vstupni sektor 21, turbu-
lenéni sektor 22, separaini sektor 23, vystupni sektor 244 088 254 sténa 31 a vstup 8l.
Funkce je zde obdobnd jako u obre l. Na obr, 2 navic v separadni mezeie 8 je zndzornéno
v fezu obtokové tdleso 12¢ u nEhoz je pomoci primé Sipky zndzorn&n moZny sefizovaci posuv
obtokového télesa 12 ve sméru normaly k povrchu rotoru 2 a obloukovou $ipkou je zndzorn-
no zde moZno otodné sefizovéni polohy obtokového télesa 12 vagi povrchu rotoru 2y tedy vi-
¢i jeho separa&nimu sektoru 23, Obtokové téleso 12 slouZi k modifikaci smdrd pohybl vsdz~
ky 8 v separadni mezefe B. Déle je v fezu na obr. 3 zndzorndn vym&nitelny separadni ndsta=-
vec 134 ktery jednak slouii k mechanieks ochrand ckraje vstupu 81 odvodu t8%ké frakce 9
pro  abrazivni vsézku 6+ jednak miZe mit vyménitelny separa&ni ndstavec 13 nastaviteL:ou
polohu v&&1 ose 25 rotace rotoru 2¢ Osa 25 rotace rotoruy 2 Je zde zndzorn&na Jen jakoz
stfedovy bod rotoru 24 okolo néhez je obloukova $ipka pro znézorndni smdru rotace rotory
2

Na obrs 4 je rotor 24 stator 3, turbulenéni mezerea 7o generdtor vibra&niho pole
16¢ un&ded 17, rotadni pohon 18, obvedovy zépich 26, vélcova plocha 274 oténa 31 a vystu-
pek 32. Na obr, 4 je rotor 2 opatien dvéma vélcovymi plochami _gz,’ mezi nimiZ md rotor 2
obvodovy zépich 26. Rotor 2 se otadi ve smdru podle vyznaZeni $ipkou, nebof Jje prostied=
nictvim und3eée 17 spojen s rotadninm pohonem 18, Obvodovy zdpich 26 a valcové plochy 27
Jsou prostifednictvinm turbulengnich mezer 7 alespoil v jednd své oblasti spojeny se sté:;u
31 statoru 3, ktery m4 vystupek 32 sm&rem do zdpichu 26 rotoru 2, Obvodovy 2dpich 26 a
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je opatfen alespoii jednim vstupnim sektorem /21/ rotoru /2/4 za kterym na povrchu rotoru
/2/ je ve sméru otaleni rotoru /2/ turbulen&ni sektor /22/ rotoru /2/J) za nin% na povrchu
rotoru /2/ je ve sméru otdleni rotoru /2/ separatni sektor /23/ rotoru /2/,; za nimZ

na povrchu rotoru /2/ je ve sméru otdfeni rotoru /2/ vystupni sektor /24/ rotoru /2/, pii=-
cemZ alespoil jeden vstupni sektor /21/ je nejmén& jednou vstupni mezerou /4/ spojen

s alespofl jednim vystupem /51/ nejménd jednoho piivaddde /5/ vsadzky /6/ a alespoff jeden
turbulenéni sektor /22/ je spojen nejménZ jednou turbulenini mezerou /7/ s alespoli jednou
sténou /31/ statoru /3/ a alespofi jeden separadni sektor /23/ je spojen alespof jednou
separatni mezerou /8/.se vstupem /S1/ nejménd jednoho odvodu t&zké frakce /9/ vsézky /6/
a alespoil jeden vystupni sektor /24/ je spojen alaespofi jednou vystupni mezerou /10/ s nej=-
mén& jednim odvodem lehké frakce /11/ vsdzky /6/ a rotor /2/ je spojen s rotatnim pohonem
/38/. -

Stavebnicovy kontinudlni separdtor tekutin podle bodu 1, vyznaleny tim, Ze alespol v jedné
édsti turbulendni mezery /7/ je vzddlenost mezi turbulen&nim sektorem /22/ rotoru /2/

a sténou /31/ statoru /3/ men3i neZ vzdélenost mezi vstupnim sektorem /21/ rotoru /2/

a vystupem.pifivaddée /5/, .

Stavebnicovy kontinudlni separitor tekutin podle bodu 1 a 2, vyznaleny tim, Ze alespofl

v jedné separatni mezef'e /8/ je alespoil jedno obtokové tdleso /12/,

Stavebnicovy kontinudlni separétor tekutin podle bodu 1 a% 3, vyznaeny tim, Ze alegpofi
jedna &&st vstupu /91/ odvodu téiké frakce /9/ je opatfena vyménitelnym separalnim néstave
cen /13/.

Stavebnicovy kontinudlni separator tekutin podle bodu 1 aZ 4, vyznateny tim, Ze alespoil
Jedna &&st vstupu /91/ odvodu t&2ké frakce /9/ je v nastavitelné poloze vaEi ose /25/
rotoru /2/.

Stavebnicovy kontinudlni separdtor tekutin podle bodu 1 aZ 5, vyznadeny timg fe alespofl
Jjedno obtokové t&leso /12/ je v nastavitelné poloze vO&i separadnimu sektoru /23/ rotoru
72/

Stavebnicovy kontinuélni separdtor tekutin podle bodu 1 a3 6, vyznaceny tim, Ze alespod
jeden rotor /2/ je opat¥en nejménd jednim obvodovym zépichem /26/,

3tavebnicovy kontinudlni separdtor tekutin podle bodu 1 a% 7, vyznaZeny tim, %e stator
/3/ je opatien v turbulenini mezefe /7/ alespod jednim vystupkem /32/.

Stavebnicovy kontinudlni separétor tekutin podle bodu 8, vyznaleny tim, Ze alespoil jedna
&ast obvodového zdpichu /26/ rotoru /2/ je okolo nejménd jedné E&sti aleapon jednoho
vystupku /32/ statoru /3/,

Stavebnicovy kontinudlni separdtor tekutin podle bodu 1 a% 9, vyznadeny tim, Ze mezi
alespoil jednou vstupni mezerou /4/ a alespof jednou vystupni mezerou /10/ je nejménd

Jedna protivirovd prepézka /14/, spojend prostiednictvim elespoil jedné radidlni mezery
/15/ s rotorem /2/4 .

Stavebnicovy kontinudlni separétor tekutin podle bodu 1 a% 10; vyznateny timy! Ze alespofl
Jedna sténa /31/ statoru /3/ je spojena s generdtorem vibra&niho pole /16/,

Stavebnicovy kontinudlni separéitor tekutin podle bodu 1 a% 11, vyzna&eny tim, Ze odvod
té2ké frakce /9/ jednoho zédkladniho modulu /1/ je spojen s piivadé&en /5/ druhého zdklad=
niho modulu /1/.

Stavebnicovy kontinudlni separdtor tekutin podle bodu 1 a% 12, vyznaleny tim, %e odvod
lehké frakce /1l/ jednoho zdkladniho modulu /1/ je spojen s piivaddem /5/ druhého zdklad-
niho modulu /1/,

Stavebnicovy kontinudlni separdtor tekutin podle bodu 1 a% 13, vyzna&eny tim, Ze rotor
/2/ Je spojen s rotainim pohonem /18/ prostfednictvim alespoil jednoho unadede /17/.

Stavebnicovy kontinudlni separdtor tekutin podle bodu 1 a2 14, vyznateny tim, %e ro-
tor /2/ je opati‘en alespoi jednou vilcovou plochou /277,

Stavebnicovy kontinuélni separdtor tekutin podle bodu 1 a2 15y vyznaéeny ting Ze rotor
/2/ je opatien alespoff jednou kuZelovou plochou /28/,
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a vystupek 32 md za (Cel zv&tdeni plochy povrchu rotoru 2 2 statoru 3 v turbulenéni me~
zefe 7, pro zvydenl vykonu separace. Na sténu 31 statoru 3 je dale piipojen generdtor
vibralniha pole 18, pro zvy3eni rychlosti transportu vsédzky 5 po sténé 31 statoru 3
pro zvySeni vykonu separatoru,

Na obra 5 je zékledni modul l, pfivadd& 5 a odvod t&zké frakce 8. Je zde sche~
maticky zndzorn&no moZné kaskadni propojeni dvou zdkladnich moduld 1. Tézkd frakce ve
sméru vyznatené 3ipky piffechézi z odvodu tézké frakce 3 levého zékladniho modulu 1 do
pfivadéte 5 pravého zékladniho modulu 1, v ném% nésledny separadni proces dale Zpracovéa-
va ziskanou t&zkou frakci, druhy stuped separaces, To méd vyznam pii zahudtovéni tdzké
frakce. Napojenych kask&dnich stupf miiZe byt obecnd vét3{ podet,

Na obre 6 je zékladni modul 1 lehké frakce 11 a prfivadd& 5. Je schematicky
znézornéno mo#né kaskddni propojeni dvou zskladnich moduld 1o Lehkd frekce ve smdru 3ip-
ky pfechdzi z odvodu lehké frakce 11l levého zdkladniho modulu Ll do pFivadéle 5 pravého
zékledniho modulu 1, v n&mZ ndsledny separalni proces dale zpracovédva zigkanou lehkou
frakci, jako druhy stuped separace. To m& vyznam p#i izolaci lehké frakce. Napojenych
kaskadnich stupri@ miZe byt obecns v&t3i polet,

Na obre 7 je rotor 2, undde& 17, rota&ni pohon 18, unddect dira 13, unddecl vystu~-
pel 20, valcova plochs 27, kuZelovd plochs 28 a kulovéd plocha 284 Na obr, 7 je zndzornén
rotor 2y spojeny prostifednictvim unajece 17 s rotatnim pohonam 18. Rotor 2 je =zndzorndn
8 povrchem, sloZenym z kombinace kuZelové plochy 28, kterd mad saci schopnosti v axidlnim
sméru, ddle kulové plochy 29, kterd koncentruje oblast vyskytu maximalni obvodové rychlos-
ti a védlcové plochy 27, kterd pro zvydeni una3ivé edheze je opatfena vyznadencu undieci
dirou 19 a undSecinm vystupken 20,

Na obro 8 je rotor 2o stator 3, vsdzka 8. turbulenini mezera 7, odvod téiké frakce
8¢ stna 31, brzdnd dira 33 a reguldtor prOto&ného prifezu 34. Rotor 2 rotujici ve sméru
zndzornéné obloukové 3ipky jJe prostfednictvim turbulen&ni mezery 7 spojen se sténou 31
statoru 3. Sténa 31 je opatfena vyznaienymi dvdma brzdnymi dirami 33, které slouzi pro
zvydeni separaZniho alinku zpomalenim transportu vedzky 6 v turbulendni mezefe 7 na povr=
chu stény 31 statoru 3. Pravéd dira 33 Je zndzornéna napojend na odvod t&3ké frakece 9,

u néhoZ je Sipkou zndzorn&n smér vystupu tdiké frekce vsdzky Go Levd dira 33 je v tur-
bulenini mezefs 7 zndzorndna spojena s regulédtorem prito&ného préfezu 34 prostfednictvin
kterého je nastavovéna aktudlni vhodnsd velikost pratocniho prafezu diry 33 ve sténd 3l
statoru 3, pro optimalizaci separa&niho procesu,

Nejsou znézorn&ny viechny moZné varianty stavebnicového kontinualniho separatoru
tekutin podle vyndlezu, nebof je jich velky pofet. Jednotlivé zékladni moduly mohou obsa=
hovat nékolik rotorl a vytvadfetr i paralelni a serioparalelni kombinace zakladnich modu-
14 v nadsystémeche

Stavebnicovy kontinudlni separdtor je aplikovstelny v chemickotechnologickych,
biotechnickych, potravindfskych, farmaceuiickych, zdravotnickych a ¢igstirenskych provo=
zach, v rlznych laboratofich a podobng, Tyto stavebnicové kontinudlni separdtory tekutin
nohou byt vyrébény i v miniaturnich rozmérech & pro vysoké frekvence otdéeni rctord.

PREDMET VYNALEZU
1, Stavebnicovy kontinusdlni separdtor tekutin, zejména pro zahuéfovéni hustych kapalin
a kald, obsahujici alespoif jeden zdkladni modul, alespod jeden rotor a stator, alesw
pofl jeden vatupni, turbulenéni, separaéni a vystupnd sektor povrchu rotoruy olespof

Jednu vstupni, turbulenini, separatni a vystupni mezeru, alespofi jeden privadsé,

vedzku, alespod jednu stdnu statoru, alespod jeden odvod t&3ké frakce, elespofi jeden
odvod lehké frokce a rota&ni pohon, vyznaéeny tim, Ze jeho zékladni modul /1/, obsa=

hujicd alespo® jeden stat@r /3/4 3o .cpatien alespoff jednim rotorem /2/§ jehoZ povrch
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Stavebnicovy kontinudlni separdtor tekutin podle bodu 1 aZ 16, vyznaleny tim, Ze
rotor /2/ je opatien alespofi jednou kulovou plochou /29/,

Stavebnicovy kontinudlni separator tekutin podle bodu 1 aZ 17, vyznaleny tim, Ze
rotor /2/ je opatien na povrchu slespofi jednou unédseci dirou /19/.

Stavebnicovy kontinudlni separétor tekutin podle bodu 1 a% 18, vyznaleny tim, Ze
rotor /2/ je opatien na povrchu alespoll jednim una3ecim vystupkem /20/.

Stavebnicovy kontinudlni separdtor tekutin podle bodu 1 aZz 19, vyznaleny tim, Ze sté=
na /31/ statoru /3/ je opatisna v oblasti alespofl jedné turbulen&ni mezery /7/ nejmé-
né jednou brzdnou dirou /33/,.

Stavebnicovy kontinudlni separdtor tekutin podle bodu 20, vyznateny tim, Ze alespod
Jedna brzdnd dira /33/ ve sté&né /31/ statoru /3/ je spojena s alespofi jednim odvodem
tézké frakce /9/.

Stavebnicovy kontinudlni separédtor tekutin podle bodu 20 a 21, vyzna&eny tim, Ze
alespoil jedna brzdnd dira /33/ je spojena s alespoi jednim regulétorem préto&ného
prifezu /34/, . ’

4 vykresy
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