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Dziedzina techniki. Przedmiotem wynalazku jest
hydrauliczny silownik zmiany skoku okretowej
Sruby nastawnej z zaworem sterujacym przezna-
czony dla statkéw pelnomorskich.

Stan techniki. Znana jest okretowa $ruba nas-
tawna wediug patentu NRD nr 63709 z dnia
29.IX.1967 r. zawierajgca hydrauliczny silownik
dwustopniowego dzialania, ktérego cylinder pola-
czony jest z piasta Sruby nastawnej, natomiast tlok
silownika jest osadzony na dragu mechanizmu
korbowego powodujgcego zmiane polozenia kato-
wego platéw. Poza tym mechanizm korbowy wy-
posazono w rure umieszczong wspélirodkowo dla
przeplywu strumienia cieczy czynnika roboczego
doprowadzanego z pompy serwomotoru.

Dla zablokowania dowolnego polozenia katowego
ptatéw Sruby w przypadku zaniku ci$nienia robo-
czego, z pompy serwomotoru, silownik™ zaopatrzono
w dwa samoczynne zawory. W tym celu jeden z
zaworéw wbudowano na linii doprowadzania czyn-
nika roboczegd do komory silownika dla ruchu
statku naprzéd, a drugi na linii doprowadzania
czynnika roboczego do komory silownika dla ruchu
statku wstecz.

Takie rozwigzanie zasilania cylindra silownika
z zastosowaniem dwu samoczynnych zaworéw
wbudowanych do walu po$redniego linii waléw,
ma te niedogodno$é, ze dla dokonania przegladu
lub wymiany zaworédw nalezy zdemontowaé linie
waléw.
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Istota wynalazku. W rozwigzaniu wedtug wyna-
lazku zastosowano jeden zawdr sterujacy z nie-
przelotowym otworem wzdluznym oraz otworami
promieniowymi rozmieszczonymi na obwodzie - tio-
czyska zaworu sterujagcego i nachylonymi - pod
katem 45° wzgledem wzdluznej osi zaworu i -stu-
zacymi do przeptywu cieczy czynnika roboczego.

Korpus zaworu osadzono rozlgcznie w osi eylin-
drycznego otworu draga mechanizmu korbowego,
zas w otworze korpusu umieszczono tloczek pro-
wadzony obustronnie -tloczyskiem w otwerze rury
wspo6tsrodkowej i w korpusie zaworu. Od strony
tylnej na tloczysku wykonano kolnierz, na ktérym
od strony otworéw promieniowych jest krawedz
sterujgca do zamykania drogi przeptywu strumie-
nia cieczy czynnika roboczego. Wielkos$¢ ‘powierz-
chni czolowej tylnej czesSci kolnierza jest tak
dobrana, iz jest ona mniejsza od powierzchni
ttoczka od strony przeplywowej rury wspélsrod-
kowej.

Przeplyw strumienia czynnika roboczego pod
ci$nieniem z pompy serwomotoru do tylnej ko-
mory silownika, odbywa si¢ kanalem rury.wspéi-
srodkowej i nieprzelotowym -otworem . wzdiuznym
oraz otworami promieniowymi na obwodzie tlo-
czyska od strony tylnej.

Czynnik roboczy pod cisnieniem z pompy serwo-
motoru podawany kanalem do przedniej komory
silownika powoduje utrzymanie tloczyska zaworu
sterujgcego w polozeniu otwartym, gdyz przednia
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komora silownika i przednia komora zaworu silow-
nika sg polaczone otworami. Do przeplywu czyn-
nika roboczego z komory piasty do tylnej komory
zaworu silownika wykonano kanat przeplywowy,
ktérym czynnik roboczy pod cisnieniem grawita-
cyjnym powoduje zamykanie zaworu w czasie
zaniku ci$nienia roboczego pompy serwomotoru.

Zastosowanie wynalazku umozliwia dokonywanie
przegladu lub wymiane zaworu sterujacego przez
otwbér w $ciance cylindra silownika bez potrzeby
demontazu innych zespoléw Sruby nastawnej lub
sitlownika.

Objaénienie: figur rysunkéw. Przedmiot wyna-
lazku jest przedstawiony w przykladzie wykona-
nia na rysunkach, na ktérych fig. 1 przedstawia
wzdhuzny przekréj osiowy hydraulicznego silow-
nika, a fig. 2 przedstawia wzdluzny przekréj osio-
wy gaworu sterujgcego.

Prayklad wykonania wynalazku. Hydrauliczny
sitownik zmiany skoku okretowej $ruby nastawnej
z zaworem sterujgcym ma cylinder 1 poljczony
z piasta S$ruby nastawnej 2, wewnatrz ktérego
umieszczono tlok 3 na dragu 4 mechanizmu kor-
bowego 5 powodujacego zmiane polozenia kato-
wego platow 6.

Wewngtrz dragga 4 mechanizmu korbowego 5 jest
kanat przeplywowy 9, w ktérym osadzono wsp6i-
érodkowo rure 7 z kanalem przeptywowym 8 oraz
wykonano otwory 11 i 12 dla przeplywu strumienia
cieczy czynnika roboczego doprowadzanego z pom-
py serwomotoru dla utrzymania tloczka 19 zaworu
13 w pozycji otwartej oraz kanatu 10 do przeptywu
strumienia cieczy czynnika roboczego podawanego
ci$nieniem grawitacyjnym z komory C piasty sruby
nastawnej 2 do tylnej komory D cylindra zaworu
sterujacego 15. .

Silownik posiada zawér sterujacy 13, ktérego
korpus 22 wpasowano rozlgcznie do otworu 14
draga 4 mechanizmu korbowego 5 na wspélnej osi.

Zawér 13 ma tloczek 19, ktéry jest prowadzony
obustronnie za pomocg tloczyska 16 w otworze 8
rury 7 i w korpusie zaworu 22. Wewnatrz tloczyska
16 i tloczka 19 wykonano nieprzelotowy wzdluzny
otwér 17 i- otwory promieniowe 18 rozmieszczone
na obwodzie tloczyska 16, ktérych osie sg nachy-
lone pod katem 45° wzgledem wzdluznej osi za-
woru i sluzgce do przeptywu strumienia cieczy
czynnika roboczego.

Przeplyw strumienia cieczy czynnika roboczego
z pompy serwomotoru hydraulicznego silownika do
komory A powodujgcego otwarcie zaworu 13 od-
bywa sie przez kanal 8 rury 7 i otworem wzdluz-
nym 17 oraz otworami promieniowymi 18.

Napelnianie komory E strumieniem cieczy czyn-
nika roboczego dostarczanego do komory B z pom-
py serwomotoru powodujacego otwieranie zaworu
13 odbywn sie kanalem 9. Komora E jest polqczona
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z komorg B otworami 11 i 12. Przeptyw strumienia
cieczy czynnika roboczego z komory C do D pod
cisnieniem grawitacyjnym odbywa sie kanalem 10
i powoduje zamykanie zaworu 13 w momentach
zaniku ci$nienia roboczego pompy serwomotoru.

W tylnej czesSci zaworu 13 na tloczysku 16 wy-
konano kolierz 20 z krawedzig sterujacg. 21 do
zamykania przeplywu strumienia cieczy czynnika
roboczego.

Powierzchnia czolowa 23 tloczyska 16 po
stronie komory A cylindra 1 jest mniejsza od po-
wierzchni czolowej 24 tloczka 19.

Otwarcie zaworu bedzie nastepowalo réwniez
woéweczas, kiedy po przesterowaniu w kierunku
wstecz, sily hydrodynamiczne dzialajace na skrzy-
dia spowoduja ich samoczynny obr6t w kierunku
wstecz, a ciSnienie w komorze A bedzie wyisze
niz w komorze B.

Zastrzezenia patentowe

1. Hydrauliczny silownik zmiany skoku okreto-
wej Sruby nastawnej z zaworem sterujacym, za-
wierajacy cylinder polaczony z piasta $ruby nas-
tawnej, ktérego tlok osadzono na dragu mecha-
nizmu korbowego, powodujacego zmiane polozenia
katowego platébw oraz mechanizmu korbowego z
kanatem przeplywowym i rurg umieszczong wspél-
Srodkowo dla przeplywu strumienia czynnika ro-

" .boczego doprowadzanego z pompy serwomotoru,

znamienny tym, ze posiada zawér sterujgcy (13)
wpasowany rozlgcznie do funkcjonalnie uksztalto-
wanego otworu cylindrycznego (14) w osi draga (4)
mechanizmu korbowego (5), ktérego tloczek (19)
jest prowadzony obustronnie tloczyskiem (16) w
rurze (7) i w korpusie (22) zaworu sterujacego (13),
nadto posiada nieprzelotowy wzdluiny otwér (17)
oraz otwory promieniowe (18) rozmieszczone na
obwodzie tloczyska (16) sluzgce do przeplywu stru-
mienia czynnika roboczego do komory (A) cylindra
(1), przy czym przeplyw strumienia z pompy ser-
womotoru silownika do komory (A) odbywa sie
przez rure (7) oraz otworami (17) i (18), natomiast
komora (E) zasilana jest czynnikiem roboczym po-
dawanym do komoty (B) z pompy serwomotoru
przez kanal (9) w celu utrzymania ttoczka (19) w
polozeniu otwartym, za§ komora (D) polgczona jest
z komorg (C) przez kanal (10), co umozliwia po-
danie czynnika roboczego pod cisnieniem grawita-
cyjnym w przypadku zaniku cisnienia roboczego
pompy serwo-motoru.

2. Hydrauliczny silownik wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, Ze tloczysko (16) w tylnej czesci ma
kolnierz (20) z krawedzigq sterujacg (21) stuzaca do
zamykania przeplywu strumienia czynnika robo-
czego, ponadto powierzchnia czolowa (23) tloczyska
(16) jest mniejsza od powierzchni czolowej (24)
tioczka (19).
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Fig. 1.
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