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(54) Elektromechanicky silom¥r pro véieni

na pése
(57) poposud pouzivané snimate posuvd Vvy- A o -
1adujf k z{skdnf signdlu velkou svislou l 3 2

dréhu osrného oto¥ného vélelku. Nevyhody
dosavadnich systémi odstranuje silom¥r,
jeho% podstata spo&ivé v tom, Ze m3rny 9 Y-

otodny véleZek unist¥ny v periodické sou- ‘;\\\ Gt - i ;J JA
stavd oto&nych véle&kd u dopravniho pésu, —]

je opatfen soumérnou vidlicI, kterd Je A r11
pruing zavidena z xa%dé strany prostied- : ' ﬁz __;;::3‘ - Hb
pictvim vodicfch planZet na pevny rém. /A

Déle je soumdrnd vidlice z ksZdé strany /
soum¥rnd uchycena pres vn#jsf opory na ra- '-_/// r —-// z{f
mena, kterd jsou plres vnitfni opory upev- 10 1/ 8 7
nna na pevnj rém. Vzddlenost van&js{ich a Al

vnit¥nich opor je na obou strandch shodné.
Remena ve vertikdlnf ose m¥Erného oto&ného obr. 1

véledku jsou spojens pruinym lenem, opat-
fenym snfmali deformace.
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Vynélez se tyké elektromechanického silom¥ru pro mé&renf na pése, zaloZeného na
prevodu této s{ly na elasticky silom¥rny &len pomocf &ty¥bodového ohybu, takie plso-
bidtd sf{ly mdZe byt situovéno v libovolnéam mist® kolmo k urlité isedce.

Dosud pouZ{vand proveden{ snfmadd tohoto typu sil Jsou zaloZena bud na pouZitf
dvou snimadd v aditivnim zapojenf, které mus{ mit stejnou citlivost, nebo lze pouiit
jednoho snimale, ktery dckonale eliminuje ohybové sloZky pri plisobeni s{ly mimo jeho
osu. Problém je aktudln{ zejméns v pr{padech, kde délka uselky, na kterou miZe sfla
plsobit, je relativn¥® velkd vi&i rozm¥rim snimade, Jako je tomu napi¥fklad u védlelku
pdsové véhy,

Uvedené nedostatky redf elektromechanicky silom¥r pro véZen{ na pédse, podle vy-
ndlezu, Jeho% podstata spodivéd v tom, %Ze je tvolen mirnym otolnym vélelkem, umfst&-
nym v periodické soustav¥ otodnych vélelkd s pravidelnou rozted{ u dopravniho pésu,
opatienym soum&rnou vidlici. SoumZrnd vidlice je prufn¥ zaviZena z ka¥dé strany pros-
tfednictvim vodicfch plan¥et na pevny rém. Zéroven je soum¥rnd vidlice z kaZdé stra-
ny scumérn¥ uchycena pres vn¥j8{ opory na ramena, kterd Jsou pfes vnit¥ni opory upev-
ndna na pevny rém. Vzddlenost vn#j3fich a vnitfnich opor na obou strandch soum&rné
vidlice Je shodné. Remena ve vertikélnf ose mZrného otolného vélelku Jsou spojena
prufnym &lenem, opatfenym snimali deformace., Vn&j3f a vnitianfl opory Jsou tvoreny
pruZinovymi zdvésy.

Vyhodou proti dosavadnfmu Fedenf je mechanickd &istota eliminace vlivu excen-
tricity pisobist® sfly pri vyrobnf jednoduchosti celého za¥{zeni. Dal3{ prednosti Je,
¥e pruiny &¢len mlfe byt samostatnym prvkem jednoduchého tvaru z kvalitntho materiélu,
napriklad ocelovéd planfeta, anif¥ by do3lo k projevim hystereze, jak je tomu u obvyk-
1ych silom&rnych prvkd, které Jsou monolitické. PF¥fnosem je také snadné zm¥na rozsa-
hu volbou vhodné tloudiky prufného &lenu na zdklad¥ elementérniho vypo&tu., Cely ei-
lom¥r lze provést dostatedn¥ tuhy, tj. s malym posuvem plsobidt¥ v celém rozsahu sf-
1y, coZ Jje vlastnost pro mnohé aplikace, napriklad pdsové véhy, velmi ddlleZitd.

Na pripojeném vykresu je schematicky zndzorn¥n elektromechanicky silowm®r pro vé-
fen{ na pése, podle vyndlezu, kde na obr. 1 je schematicky Fez rovinou B-B elektro-
mechanickym silomdrem z obr. 2, na obr. 2 je Fez rovinou A-A z obr. 1 v mf{st¥ uchy-
cenf{ opor a na obr. 3 Je zndzorn¥no schematicky umf{stZnf mdrného otolného vdledku u
pésu. '

M&rny otodny védlelek )} je umfst¥n v periodické scustav® otolnych véledkd 12 s
pravidelnou rozteé{ g k dopravnfmu pésu 2 s dopravovanym sypkym materidlem 3. M¥rny
otodny vélelek 1 je uchycen v scumdrné vidlici 4, kterd je prufn¥ zaviiZena z ka¥dé
strany prostrednictvim vodicich plsnifet 9 na pevny rdm 10. Ddle je soumdrnd vidlice
4 z kaidé strany soum¥rn¥ uchycena pres vn¥j3f opory 5 na ramena 7, kterd jsou p¥es
vnitin{ opory & upevn¥na na pevny rém 10. Polohy vnit¥nich opor § a vn¥j¥ich opor
5 Jsou vzdjemnd zam¥nitelné. Vzdélenost r mezi vn¥Jj3f oporou 5 a vnit¥nf oporou 6 Je
na obou strandch shednd. Vn&3j3f opory 5 & vnit¥n{ opory 6 jsou provedeny jako pru-
Zinové zdv¥sy a Jejich polohy mohou byt vzédjemn® zam¥nZny. Remena 7 ve vertikdlnf ose
m&rného oto&ného vélelku 1 jsou spojena pruinym &lenem 8 jednoduchého tvaru z kvali-
tnfho materidlu, naprfklad ocelcvé planiety. Pruiny &len 8 je opatfen snimadi 11 de-
fermace, napiiklad odperovymi tenzometry v polomistkovém nebo celomistkovém zapojeni.

MErny otolny vélelek 1 tvorf jednu z opor v periodické soustav¥ otodnych védled-
kd 12 v rovin& s pravidelnou roztedf 8, &fwZ je zat{fen silou G rovnou véze doprav-
nim pésem 2 dopravovaného sypkéhc materiglu 3 nad délkou jedné roztele a.
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Sfla G je ddle prend¥ena soumirnou vidlici 4 na vn¥35{ opory 5, které s ohledem na
reakce vnitfnich opor 6 pisobf na ramena 7 momentem. Tento moment zpldsobuje ohyb ve
stfedu umistiného pruiného &lenu 8 opatieného snima¥i 11 deformace, JehoZ hodnota je
p¥i shodnosti vzdélenosti opor 5 na obou strandch nezdvislé na pisobi3dti sfly G a

je vidy rovna % G. r. Jednoduchy tvar pruZného &lenu 8 a jeho &ist¥ ohybovd deforma-
ce jej pFfedurdujf pro pou?itf{ odporovych tenzometrd v polomistkovém neb celomistko-
vém zapojenf, Jako snimafd 11 deformace, 3{m%¥ se dosdhne unifikovaného elektrického
v¥stupu s moZnost{ napojenf{ na standartnf{ tenzometrické aparatury. Celd soustava md
silné vlastni tlumen{ bez nepF{znivych hystereznich ufinkd. Pfesnost silom¥ru je lep-
3{, ne% 0,3 %.

Silom&r podle vyndlezu lze pouZfit pro pédsové véhy, ddvkovale v automatickych
linkéch pro stanoveni pritodného mno%stv{ materidlu dopravovaného pédsem., Lze JeJ
pouZit i pro sniménf n¥kolika osamocenych sil, tedy nap¥iklad ke stanoveni{ hmotnos-
ti voziku taZeného dvEma lany u velkych michalek pro ddvkovéni{ sprévného pom&ru smi-
si. PouZitf{m dvou silom¥rd lze vytvorit vé%ic{ plodinu na &tyfech opordch s ddaji
nezdvislymi na pisobi¥ti s{ly.

PREDMET VYNALEZU

1. Elektromechanicky silom¥r pro vé%feni na pése, vyznadujici se tim, fe je tvofen
mirnyn otolnym véledkem (1), umistinym v periodické soustav® otodnych valedkld
(12) s pravidelnou roztedf u dopravanfho pdsu (2), opat¥enym soumirnou vidlici

(4), kterd je pruin¥ zavéSena z ka%dé strany prostrednictvim vodicfch planiet
(9) na pevny rém (10) a zéroven z ka%dé strany je soum¥rn¥ uchycena pies vn¥js{
opory (5) na ramena (7), kterd jsou pres vnit¥n{ opory (6) ve vzddlenosti (r) od
vngjsich opor (5), upevn¥na na pevny rém (10), prilem¥ ramena (7) ve vertikdln{
ose m¥rného otodného vdledku (1) Jsou spojena pruinym Zlenem (8) opatfenym sni-
madi (11) deformace.

2, Elektromechanicky silom¥r podle bodu 1, vyznadujfci se tim, %e vn¥j3{ opory (5)
a vnit¥nf opory (6) jsou tvoreny pruZinovymi zédv¥sy.

1 vykres
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