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本发明涉及一种灶具的离锅工作方法，在灶

具打开的状态下检测灶具是否处于离锅状态，如

果是则对离锅状态时间T进行计时，当T＜T1时：

将灶具的喷嘴开度K调节至设定开度K0；在K＝K0

的状态下能够稳定燃烧，则K＝Kmin；如果灶具在

K＝K0或者K＝Kmin出现脱火的情况，则对脱火次

数M进行累加计算，如果M≥M0，则K按照设置的单

位开度调节量Kd逐渐增大直至灶具稳定燃烧；同

时设定开度K0实时根据喷嘴开度K进行调整；当T

≥T1时，则关闭灶具。该灶具的离锅工作方法能

够在离锅状态下自动调整灶具火力。本发明还涉

及一种应用该方法的灶具。
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1.一种灶具的离锅工作方法，其特征在于：在灶具打开的状态下检测灶具是否处于离

锅状态，如果处于离锅状态，则对灶具的离锅状态时间T进行计时，将T与第一时间阈值T1进

行比较；

当T＜T1时：

将灶具的喷嘴(6)开度K调节至设定开度K0；

如果灶具在K＝K0的状态下能够稳定燃烧，则将喷嘴(6)开度K调节至喷嘴(6)的最小开

度Kmin；

如果灶具在K＝K0的状态下或者K＝Kmin的状态下出现脱火的情况，则对出现脱火情况

的次数M进行累加计算，如果M大于等于设定的次数阈值M0，则K按照设置的单位开度调节量

Kd逐渐增大直至灶具稳定燃烧；

同时设定开度K0实时根据喷嘴(6)开度K进行调整；

当T≥T1时，则关闭灶具。

2.根据权利要求1所述的灶具的离锅工作方法，其特征在于：在灶具刚出现离锅状态

时，判断灶具实时的喷嘴(6)开度K是否小于设定开度K0，如果K＜K0，则将设定开度K0调整

为当前的喷嘴(6)开度K。

3.根据权利要求1所述的灶具的离锅工作方法，其特征在于：在灶具处于离锅的状态下

时，检测用户是否手动调节喷嘴(6)的开度，如果是，则按照手动调节的喷嘴(6)开度控制灶

具进行工作。

4.根据权利要求1至3任一权利要求所述的灶具的离锅工作方法，其特征在于：将T与第

二时间阈值T2进行比较，T2＜T1，在T≥T2的条件下再进行K以及K0的调整。

5.一种应用如权利要求1至4任一权利要求所述的方法的灶具，其特征在于：包括灶具

本体(1)、设置在灶具本体(1)上的锅支架(2)、设置在灶具本体(1)和锅支架(2)之间的压力

传感器(3)、设置在灶具本体(1)上靠近灶具本体(1)出火位置的火焰探测针(4)以及设置在

灶具本体(1)内的控制器(5)，所述灶具本体(1)具有喷嘴(6)，所述喷嘴(6)上设置有开度调

节阀(61)，所述压力传感器(3)、火焰探测针(4)、开度调节阀(61)分别与控制器(5)电连接。

6.根据权利要求5所述的灶具，其特征在于：所述压力传感器(3)与锅支架(2)之间设置

有隔热层。

7.一种应用如权利要求1至4任一权利要求所述的方法的灶具，其特征在于：包括灶具

本体(1)、设置在灶具本体(1)上的锅支架(2)、设置在锅支架(2)上方的火焰外廓检测模块

(7)以及设置在灶具本体(1)内的控制器(5)，所述灶具本体(1)具有喷嘴(6)，所述喷嘴(6)

上设置有开度调节阀(61)，所述火焰外廓检测模块(7)、开度调节阀(61)分别与控制器(5)

电连接。
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一种灶具的离锅工作方法及应用该方法的灶具

技术领域

[0001] 本发明涉及一种灶具的离锅工作方法，本发明还涉及应用该离锅工作方法的灶

具。

背景技术

[0002] 用户在使用灶具时，会有将锅具拿离灶具的情况出现，为了保证灶具的使用安全，

在用户拿离锅具的同时需要同时调小灶具的火力，一方面该操作比较麻烦，另一方面会出

现用户忘记调节火力的情况，存在安全隐患。

[0003] 授权公告号为CN209068560U(申请号为201821611022.1)的中国实用新型专利《一

种离火自动保护燃气灶》，其中公开的离火自动保护燃气灶，包括：灶台平板、炉盘、锅具支

架、燃气管、调整旋钮以及保护装置。在实际使用时，锅具放置在锅具支架上，锅具支架连同

承载片向下移动至灶台平板阶梯部的底面上，如果锅具被拿离锅具支架，复位支撑杆可通

过弹簧的弹力作用使承载片向上移动，承载片在向上移动过程中，可通过传递杆将向上的

位移传递至离火调节阀，将离火调节阀的阀门开度调小。实现在锅具离火后自动调小炉盘

上的火焰大小，避免炉盘上的火焰点燃周围的物品，以及避免频繁进行手动调节，降低火灾

风险。但是，通常情况下锅具离火后，将灶具的火力调节至一个固定的值，但是在外部风力

较大的情况下容易出现熄火的情况，如何在锅具离火的情况下达到减小能源浪费和避免熄

火的平衡是有待解决的问题。另外，该燃气灶通过机械机构触发的方式实现锅具离火情况

的检测，长期使用过程中，机械机构容易出现失效的问题。

发明内容

[0004] 本发明所要解决的第一个技术问题是针对上述现有技术提供一种能够在离锅状

态下自动调整灶具火力的灶具的离锅工作方法。

[0005] 本发明所要解决的第二个技术问题是针对上述现有技术提供一种离锅检测使用

寿命长的灶具。

[0006] 本发明解决上述第一个技术问题所采用的技术方案为：一种灶具的离锅工作方

法，其特征在于：在灶具打开的状态下检测灶具是否处于离锅状态，如果处于离锅状态，则

对灶具的离锅状态时间T进行计时，将T与第一时间阈值T1进行比较；

[0007] 当T＜T1时：

[0008] 将灶具的喷嘴开度K调节至设定开度K0；

[0009] 如果灶具在K＝K0的状态下能够稳定燃烧，则将喷嘴开度K调节至喷嘴的最小开度

Kmin；

[0010] 如果灶具在K＝K0的状态下或者K＝Kmin的状态下出现脱火的情况，则对出现脱火

情况的次数M进行累加计算，如果M大于等于设定的次数阈值M0，则K按照设置的单位开度调

节量Kd逐渐增大直至灶具稳定燃烧；

[0011] 同时设定开度K0实时根据喷嘴开度K进行调整；
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[0012] 当T≥T1时，则关闭灶具。

[0013] 优选地，在灶具刚出现离锅状态时，判断灶具实时的喷嘴开度K是否小于设定开度

K0，如果K＜K0，则将设定开度K0调整为当前的喷嘴开度K。

[0014] 为了遵从用户对灶具的调节意愿，更加人性化，在灶具处于离锅的状态下时，检测

用户是否手动调节喷嘴的开度，如果是，则按照手动调节的喷嘴开度控制灶具进行工作。

[0015] 为了避免锅具在进行如颠锅动作或者添加烹饪配料动作而短暂离开灶具的情况

下不进行灶具火力的调节，保证烹饪持续进行，将T与第二时间阈值T2进行比较，T2＜T1，在

T≥T2的条件下再进行K以及K0的调整。

[0016] 本发明解决上述第二个技术问题所采用的技术方案为：一种应用前述的方法的灶

具，其特征在于：包括灶具本体、设置在灶具本体上的锅支架、设置在灶具本体和锅支架之

间的压力传感器、设置在灶具本体上靠近灶具本体出火位置的火焰探测针以及设置在灶具

本体内的控制器，所述灶具本体具有喷嘴，所述喷嘴上设置有开度调节阀，所述压力传感

器、火焰探测针、开度调节阀分别与控制器电连接。

[0017] 为了提高压力传感器的检测精度以及使用寿命，所述压力传感器与锅支架之间设

置有隔热层。

[0018] 一种应用前述的方法的灶具，其特征在于：包括灶具本体、设置在灶具本体上的锅

支架、设置在锅支架上方的火焰外廓检测模块以及设置在灶具本体内的控制器，所述灶具

本体具有喷嘴，所述喷嘴上设置有开度调节阀，所述火焰外廓检测模块、开度调节阀分别与

控制器电连接。

[0019] 与现有技术相比，本发明的优点在于：本发明中的灶具的离锅工作方法，在灶具处

于离锅的状态下，还能够根据灶具上的火焰稳定情况对喷嘴的开度以及设定开度进行调

节，在保证灶具不熄火的情况下使得喷嘴的开度尽可能小，如此既能减小能源消耗，又不会

因为喷嘴开度过小导致脱火甚至意外熄火的情况发生，兼顾了能耗和安全问题。

[0020] 另外本发明中的灶具，在进行离锅状态检测时无需进行机械动作，检测结果可靠，

且使用寿命长。

附图说明

[0021] 图1为本发明实施例一中灶具的结构框图。

[0022] 图2为本发明实施例一中灶具的离锅工作方法的流程图。

[0023] 图3为本发明实施例二中灶具的结构框图。

具体实施方式

[0024] 以下结合附图实施例对本发明作进一步详细描述。

[0025] 实施例一

[0026] 如图1所示，本实施例中的灶具，包括灶具本体1、设置在灶具本体1上的锅支架2、

设置在灶具本体1和锅支架2之间的压力传感器3、设置在灶具本体1上靠近灶具本体1出火

位置的火焰探测针4以及设置在灶具本体1内的控制器5，灶具本体1具有喷嘴6，喷嘴6上设

置有开度调节阀61，压力传感器3、火焰探测针4、开度调节阀61分别与控制器5电连接。灶具

本体1还具有供用户进行操作的火力调节旋钮，该火力调节旋钮也与控制器5电连接。为了
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提高压力传感器3的检测精度以及使用寿命，在压力传感器3与锅支架2之间设置有隔热层

31，减小锅支架2上的高温对压力传感器3的影响。本实施例中则可根据压力传感器3的数据

变化来判断灶具上是否放置有锅具。

[0027] 当锅支架2上没有锅具时，锅支架2和隔热层这两者的重量作用在压力传感器3上，

压力传感器3检测到的压力值为m；当将锅放到锅支架2后，锅、锅支架2和隔热层31这三者的

重量作用在压力传感器3上，压力传感器3检测到的压力值会增加到n。当n-m的差值大于出

厂设定的压力阈值时，表明锅支架2上有锅，反之则表明锅支架2上无锅。由于是通过压力的

变化来检测锅支架2上是否有锅，因此该方案对金属锅和非金属锅都适用，而且检测过程中

没有机械结构的动作，避免了长时间使用过程中因结构的频繁动作导致结构磨损甚至失效

的情况出现。

[0028] 火焰探测针4可以检测针尖部分是否存在火焰，如果因外界气流扰动等因素导致

火焰偏离了火焰检测头，即出现脱火的情况时，则火焰探测针4将检测到无火焰。

[0029] 如图2所示，本发明中，灶具的离锅工作方法，包括以下步骤：

[0030] S1、在灶具打开的状态下检测灶具是否处于离锅状态；

[0031] 如果灶具处于非离锅状态，则对灶具的离锅状态时间T进行清零，同时对脱火次数

M进行清零；

[0032] 如果灶具处于离锅状态，则进行S2；

[0033] S2、对灶具的离锅状态时间T进行计时，并将T与第一时间阈值T1、第二时间阈值T2

进行比较，其中T2＜T1，T1为一个较长的时间值，如T1为3分钟，该T2为一个较短的时间时，

如可以T2可以设置为5秒，该第二时间阈值T2主要用于判断灶具上的锅具是否在进行颠锅

或者添加烹饪配料这些短时间的动作，在进行这些短时间动作时，灶具的火力无需进行调

整，因此当T＜T2时，则灶具的喷嘴6开度不进行调整；

[0034] 当T2≤T＜T1时，则进行S3；

[0035] 当T≥T1时，则进行S4；

[0036] S3、在灶具刚出现离锅状态时，判断灶具实时的喷嘴6开度K是否小于设定开度K0，

如果K＜K0，则将设定开度K0调整为当前的喷嘴6开度K；

[0037] 将灶具的喷嘴6开度K调节至设定开度K0；

[0038] 如果灶具在K＝K0的状态下能够稳定燃烧，可以利用火焰探测针4检测在初期设定

时长内是否出现脱火的情况来判断灶具是否稳定燃烧，如果稳定燃烧则说明当前灶具处于

基本无风的情况，如此可以将喷嘴6开度K调节至喷嘴6的最小开度Kmin，以减小对能源的消

耗；

[0039] 如果灶具在K＝K0的状态下或者K＝Kmin的状态下出现脱火的情况，则说明环境中

有风影响到灶具火焰的稳定性，可以通过增大喷嘴6的开度以增大火焰的方式来保证火焰

燃烧的稳定性，避免出现脱火甚至熄火的情况；

[0040] 对出现脱火情况的次数M进行累加计算，如果M大于等于设定的次数阈值M0，则K按

照设置的单位开度调节量Kd逐渐增大直至灶具稳定燃烧；M值较小时，可能是因为周围的空

气意外扰动引起的，当M大于等于设定的次数阈值M0则可以肯定外部环境存在影响火焰稳

定燃烧的因素，为了避免出现脱火甚至熄火的情况，则需要对喷嘴6的开度进行调节；

[0041] K的调节次数可以根据需要进行设定，如可以设置仅进行一次调节，也可以设置能
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够进行三次调节，如此可以避免调节过于频繁；

[0042] 在S3的调节过程中，设定开度K0实时根据喷嘴6开度K进行调整；设定开度K0可供

下次灶具开启时进行使用，通常用户所处的环境变化不大，通过该设定开度K0在灶具下次

出现离锅状态时能够快速将喷嘴6的开度调节至合适的开度，既保证灶具火焰稳定又能尽

量减小对能源的消耗，兼顾了安全和环保；

[0043] 为了遵从用户对灶具的调节意愿，更加人性化，在灶具处于离锅的状态下的任一

时刻，检测用户是否手动调节喷嘴6的开度，如果是，则按照手动调节的喷嘴6开度控制灶具

进行工作。

[0044] S4、关闭灶具。

[0045] 实施例二

[0046] 如图3所示，本实施例与实施例一的区别仅在于：将压力传感器3和火焰探测针4替

换为设置在锅支架2上方的火焰外廓检测模块7，火焰外廓检测模块7与控制器5电连接。具

体地，火焰外廓检测模块7与控制器5通过无线通信单元进行无线通信连接。

[0047] 如可以将火焰外廓检测模块7固定安装在灶具的上方的吸油压机上，利用火焰外

廓检测模块7采集火焰外廓形态，该火焰外廓检测模块7可为热成像装置或摄像头等，对火

焰进行检测。

[0048] 如果检测到火焰外廓，则表明锅具已离开锅支架2，当前灶具处于离锅状态，否则

处于坐锅状态。

[0049] 当火焰处于稳定燃烧状态时，则火焰外廓检测模块7得到的火焰外廓较为规则，则

可判定火焰处于稳定燃烧情况；如果火焰因外部气流扰动等因素出现了脱火情况，则火焰

外廓检测模块7得到的火焰外廓偏移并形成尖端，此时判定火焰处于脱火情况。本技术方案

通过火焰外廓检测模块7对离锅状态和火焰脱火情况进行检测，避免了对灶具结构的调整，

同时远离火焰，降低了高温环境下的运行要求。
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