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(54) ZaPizen{ k bezorebnému seti

Vyndlez se tykéd zarizeni k bezorebnému seti obilovin, sestévajfctho z rému, krojid-

la upevnéného na ramenu nesoucim hydromotor a opatfeného déle vysevni botkou.

V poslednich letech se roz3ifuje technologie set{ obilovin bez p¥edchdzejici{ orby '
a pfipravy pidy. Tato pida je nékdy tvrdd & ulehld, odolnd proti wnikéni pracovnich &ds-
ti zapravovaciho za¥{izeni. Jednim ze zékladnich poZadavki na seci stroje vibec je opti~
méln{ a vyrovnand hloubke seti, kterd se miZe 1i8it podle druhu osiva i podle mistnich
podminek a poZadavki,

Znémé Fedeni zaPizen{ k bezorebnému set{ jsou sestavena z kotoudového krojidla a
dvou roghrnovacich kotoudd nebo kotoulového krojidia a dldtové radlilky, pfipadné's né-
kterym vibrujicim &lenem. Pro zajisténi potfebné hloubky seti v tvrd3ich pidédch se u
stdvajicich secich strojd do nezpracovené pidy musela pbidédvat del¥f zdt&Z. Dodrieni
stanovené hloubky setf potom jde na \kor celkové hmotnosti stroje. Tahové sila traktoru
je pak &erpéna odporem vysevnich botek a tafnym odporem secfho stroje, ktery je znalny
viivem znadné "mrtvé" hmotnosti stroje. Celkovéd hmotnost stroje je pak limitujfcim fakto-

rem pro zvdtSeni pracovniho zdbdru stroje.

Je také zndémo FreSeni, kde ne rému vysevni botky je vykywvné& prichyceno tdhlo nesouct
krojidlo, jeho%Z dep je pres vidlici spojen s pistnici hydrovibrdtoru, ktery je upewn¥sm
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ne Sepu rému vysevni botky.

VjSe uvedené nedostatky znémych Yedent odstranuje podle vyndlezu zafizeni k bezoreb-
nému seti obilovin, sestdvajici ze strojniho rému, na kterém je uchyceno vertikdlni rame-
no s krojidlem & hydromotorem, za nim% jsou uloZeny rozhrnovaci kotou¥e se semenovodem.
Jeho podstata spolivé v tom, %e vertikdlni rameno krojidle je uchyceno na pracovnim rému
gtyrkloubovymi téhly, prifemZ na konci vertikdlnfho remena uloZeny hydromotor je ukotven

pomocnym Zepem na uvolnéné zdtd%i strojntiho rému.

Podle dalifho vyznaku vynélezu je vertikédlni rameno krojidla uchyceno na listovych

prutinéch.

UY&inek zarizeni podle vyndlezu spodivéd v tom, Ze pti rozkmitévéni uvolniné hmoty 2zé-
t&%e se vyvozend dynamickd sila vyuiivd pro zvétéehi jeji statické ptitlainé sily. Ginek

zafizen{ podle vyndlezu tedy umo¥fiuje podstatné sniZeni hmotnosti "mrtvé" zdt¥%e stroje.

7 toho vyplyvé sniZeni ta¥ného odporu stroje a tim nendi ndrok na teZnou silu trakto-
ru. Hlavni prednosti pek je mo¥nost konstrukce secich strojd pro bezorebné seti s v&t&im
pracovnim zéb&rem. 7, ekonomického hlediska to vie znemené zvétZeni celkové ﬁéinnosti agre=-
gétu a to zvitSenim vykonnosti stroje pti men3i m&rné spotfeb& paliva na hektar, niZsi

nzdy na jednotku oseté plochy pfi vysEL produktivit® préce.

Prikledy pro uvedené zabizeni k bezorebnému seti jsou schematicky znézorn&ny na pii-
pojenych vykresech, ve kterych znad{ obr. 1 nérys za¥{zeni k bezorebnému‘seti 8 kloubovym
zédvésem krojidla a posuvnou uvoln&nou zét&%i, obr. 2 nérys zelfzeni k bezorebnému seti
s kloubovym zévésem krojidla a uvolné&nou otoénou zétéii,fobr. 3 nérys zaff{zenf k bezoreb-
nému set{ s pruZinovym zévésem krojidla a posuvnou uvolndnou zét&%f1 a obr. 4 nérys zalfi-

zeni{ k bezorebnému setf{ s prufinovym zévésem krojidla a uvolnénou otolnou 2zét&zi.

Na strojnim réﬁu 1 je pomoci hlavniho gepu 2 oto&n¥ uloZen pracovni rém 13 zafizeni
k bezorebnému seti. Na tomto pracovnim rému 13 jsou otodn& uloZena pomoci Sepd 3 &ty¥-
kloubovd téhla 4 kloubového zdvésu, Na druhém konci gtyrkloubovych téhel 4 je pomoci dal-
s{ch &epd 5, uloZeno vertikdln{ remeno 6, nesouci krojidlo 7, které miZe byt bud kotouéb-
vé nebo noové. Misto kloubovych zAvasi miZe byt vsek pouZito bezkloubovych listovych
pruzin 4!. S vertikdlnim ramenem & Jje hornim Zepem 8 spojen nep¥{iklad hydromotor 3, ne-
bo jiné pohén&ci istrojfl s kmitavym piimodarym pohyben, ukotveny pomocnym Zepem 10 na
konzole uvoln¥né zétdZe Ll. PruZ¥ina 12 pak pisobi Jjako ndsobid pritlané sily. Ne stroj-
nim rému ) seciho stroje Jje na samostatném rému, eventudln¥ pi¥imo na pracovnim rému 13
zat{zeni pPipevn&no rozhrnovaci tdleso 14, sestavené ze dvou kotoudd, ptipadnd vhodné rad-

1i&ky. Za rozhrnovacim té&lesem 14 pak vydsfuje semenovod 12.

7ék1adn{ hloubka seti se nastavugje polohou strojnfho rému l. Pri préci seciho stroje
kmitd hydromotor § malou amplitudou & velkou frekvenci. Vlivem rozdilnych hmotnosti ver-
tikédlniho ramena 6 s krojidlem 7 & uvoln&né zdt&Ze 11, kterd Je n&kolikrét v&tdi, vyvo-

zené dynamické sily zv&tsuji nastavenou wgtatickou" hloubku seti., Kmity krojidla 7, Jje-



jich% wvelikost je déna jednak amplitudou hydromotoru 9 a pomé&rem hmot vertikdlniho rame-
na & s krojidlem 7 a uvoln&né zdtd%e 1ll, soulasnd usnadnuj{ pronikéni krojidla I do pi-

dy. To umo¥nuje znadné sni¥eni dodetedné *"mrtvé" zdt3%e a tim i celého stroje.
PREDMET VINKLEZU

1. Zaifzeni k bezorebnému seti obilovin, sestédvajici ze strojniho rému, na kterém je
uchyceno vertik4lni rameno s krojidlem e hydromotorem, za nimZ jsou uloZeny rozhrno-
vaci kotou¥e se semenovodem, vyznalené tim, Ze vertikdlni ramenc /6/ krojidla /7/ Jje
uchyceno na pracovnim rdmu /13/ &tyrfkloubovymi tdhly /4/, prifemZ na konci vertikdl-
niho remena /6/ wloZeny hydromotor /9/ je ukotven pomoenym &epem /10/ na uvolnéné
zdt&%i /11/ strojniho rému /1/.

2. Zarizeni k bezorebnému seti obilovin podle bodu 1, vyznafené tim, Ze vertikdlni rame-

no /6/ krojidla /7/ je uchyceno na listovych pru¥indch /4'/.

4 vykresy
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