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(57) Abstract: The invention relates to an assistance system
(2) for motor vehicles (20), said system having a distance de-
tection system (4) and a warning system (6), wherein provi-
sion is made of an evaluation unit (18) which combines items
of information (12, 14, 16) obtained by the distance detection
system (4) and by the warning system (6). The invention also
relates to a method for operating an assistance system (2).

(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft Assistenz-
system (2) fiir Kraftfahrzeuge (20), mit einem Abstandserfas-
sungssystem (4) und mit einem Warnsystem (6), wobei eine
Auswerteeinheit (18) vorgesehen ist, die durch das Abstand-
serfassungssystem (4) und durch das Warnsystem (6) gewon-
nene Informationen (12, 14, 16) miteinander verkniipft. Die
Erfindung betrifft ferner ein Verfahren zum Betrieb eines As-
sistenzsystems (2).
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Titel: Assistenzsystem fir Kraftfahrzeuge

Beschreibung

Die Erfindung betrifft ein Assistenzsystem fiur Kraftfahrzeuge,
mit einem Abstandserfassungssystem zur Bestimmung des
Abstandes eines Kraftfahrzeugs zu immobilen Hindernissen, die
relativ zum Kraftfahrzeug in einem seitlichen Bereich
angeordnet sind, und mit einem Warnsystem zur Ausgabe eines
Warnsignals bei Erfassung von mobilen Hindernissen, die
relativ zum Kraftfahrzeug in einem seitlichen und/oder

rickwartigen Bereich angeordnet sind.

Derartige Assistenzsysteme dienen dazu, den Komfort und die
Sicherheit eines Kraftfahrzeugs zu erhdhen. Mit dem
Abstandserfassungssystem kann eine Information daruber
gewonnen werden, wie weit das Kraftfahrzeug zu immobilen
Hindernissen beabstandet ist, beispielsweise zu festen
Bebauungen wie Wanden, Leitplanken oder auch zu Baumen oder
Buschwerk. Mit Hilfe des Warnsystems kann dem Fahrer durch
Ausgabe eines Warnsignals mitgeteilt werden, dass sich in
einem seitlichen und/oder rlUckwdrtigen ?ereich des Fahrzeugs
ein mobiles Hindernis befindet. Das mobile Hindernis ist
Ublicherweise ein anderes Kraftfahrzeug, es kann aber auch ein

Fahrradfahrer oder ein Fufganger sein.
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Bei den bisher bekannten Assistenzsystemen ist es nachteilig,
dass sich die einzelnen Systeme, also das
Abstandserfassungssystem und das Warnsystem gegenseitig in
nachteiliger Weise beeinflussen kénnen, so dass entweder die
Abstandsmessung verfdlscht wird oder das Warnsignal in

fehlerhafter Weise ausgeldst wird.

Hiervon ausgehend liegt der vorliegenden Erfindung die Aufgabe
zu Grunde, ein Assistenzsystem zu schaffen, mit dem die

vorstehend genannten Nachteile vermieden werden kénnen.

Diese Aufgabe wird erfindungsgemdfy dadurch geldst, dass eine
Auswerteeinheit vorgesehen ist, die - zur Bestimmung des
Abstandes des Kraftfahrzeugs zu einem immobilen Hindernis
und/oder zur Ausgabe eines Warnsignals bei Erfassung eines
mobilen Hindernisses - die durch das Abstandserfassungssystem
und durch das Warnsystem gewonnenen Informationen miteinander

verknupft.

Bei dem erfindungsgemdfien Assistenzsystem werden die
Informationen oder Signale, die durch entsprechende Sensoren
der einzelnen Systeme erfasst werden, nicht nur im Hinblick
auf den jeweiligen Verwendungszweck eines einzelnen Systems
ausgewertet, sondern in der Auswerteeinheit mit Informationen
anderer Systeme verknUpft. Auf diese Weise ist es mdéglich, in
bestimmten Fahrzustdnden, wie dies weiter unten im Einzelnen

noch erliutert werden wird, éine Abstandserfassung ohne
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Ergebnisverfdlschung zu erreichen und ein fehlerhaftes

Ausldsen eines Warnsignals zu vermeiden.

Das Warnsystem kann beispielsweise ein System zur Erfassung
von mobilen Hindernissen umfassen, die in einem flr einen
Fahrer in einem RuUckspiegel des Kraftfahrzeugs nicht
sichtbaren Bereich angeordnet sind. Dieser Bereich wird auch
als "Toter Winkel" oder "blind spot" bezeichnet. Wenn sich in
diesem Bereich Hindernisse befinden, kdénnen die
diesbezlUglichen Informationen verwendet werden, um die
Bestimmung des Abstandes des Kraftfahrzeugs zu immobilen
Hindernissen zu beeinflussen. Beispielsweise kénnen die
Informationen, die mobile Hindernisse betreffen, die sich in
einem "Toten Winkel" befinden, den Informationen zur
Bestimmung des Abstandes zu immobilen Hindernissen uberlagert
werden. Beispielsweise kdénnen die einen grofien Winkelbereich
betreffenden Informationen fir das Abstandserfassungssystem um
die Informationen eines bestimmten Winkelbereichs ("Toter
Winkel") reduziert werden, so dass nur die verbleibenden
Informationen zur Bestimmung des Abstands des Kraftfahrzeugs

zu immobilen Hindernissen verwendet werden.

Das Warnsystem kann zusatzlich oder optional auch ein System
zur Erfassung von mobilen Hindernissen umfassen, die sich aus
einem ruckwartigen Bereich dem Kraftfahrzeug ndhern. Ein
solches System dient dazu, den Fahrer vor allen Dingen vor
sich schnell nahernden Kraftfahrzeugen zu warnen. Dies ist

beispielsweise der Fall, wenn sich bei einer Strafle mit
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Rechtsverkehr das eigene Fahrzeug auf der rechten Spur einer
Autobahn mit vergleichsweise niedriger Geschwindigkeit bewegt
und sich auf der linken Fahrspur ein Fahrzeug mit einem hohen
Geschwindigkeitstberschuss ndhert. Um auch in diesem Fall
gewahrleisten zu kdénnen, dass das Abstandserfassungssystem den
Abstand zur Leitplanke der Autobahn zuverlassig erfasst,
kénnen die durch das Warnsystem gewonnenen Informationen den
Informationen des Abstandserfassungssystems in der oben

beschriebenen Weise Uberlagert werden.

Das Warnsystem kann zusdtzlich oder optional auch weitere
Systeme umfassen, beispielsweise ein System zur Unterstitzung
bei Spurwechseln. Ein solches System warnt den Fahrer bei
einem beabsichtigten Spurwechsel vor mobilen Hindernissen, die
sich auf einer Fahrspur befinden, auf die der Fahrer des

Kraftfahrzeugs wechseln méchte.

Das Warnsystem kann beispielsweise auch ein System zur
Vorbereitung des Kraftfahrzeugs bei einem drohenden Unfall
umfassen, aber auch Komfortsysteme, wie ein Parkhilfesystem
und/oder ein System zur Automatisierung von Fahr- und
Bremsvorgangen. Letzteres dient dazu, im Stop-and-Go-Verkehr
das Fahrzeug automatisch zu beschleunigen und abzubremsen oder
bei langsamer Kolonnenfahrt mit einer angepassten

Geschwindigkeit zu bewegen.

Das Abstandserfassungssystem und/oder das Warnsystem kann

Radarsensoren und/oder Ultraschallsensoren umfassen. Besonders
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vorteilhaft ist es, wenn dem Abstandserfassungssystem und dem
Warnsystem verschiedene Winkelbereichen eines Mehrstrahlradars
zugeordnet sind. Hierbei sind bestimmte Winkelbereiche dem
Abstandserfassungssystem und andere Winkelbereiche dem

Warnsystem zugeordnet.

Es ist auch mdéglich, dass dem Abstandserfassungssystem und dem
Warnsystem verschiedene Winkelbereiche eines Radarsystems mit

einem verschwenkbaren Radarstrahl zugeordnet sind. Ein solches
"scannendes" System ermdglicht es ebenfalls, den verschiedenen

Systemen eigene Winkelbereiche zuzuordnen.

Dem Abstandserfassungssystem und dem Warnsystem kénnen aber
auch jeweils eigene Sensoren zugeordnet sein. Diese konnen

gleicher oder unterschiedlicher Bauart sein.

Der Sensor oder die Sensoren des Abstandserfassungssystems
und/oder des Warnsystems kénnen in einem seitlichen Bereich
des vorderen oder hinteren StofRfdngers angeordnet sein. Diese
Bereiche eignen sich gut, um Sensoren in optisch unauffalliger

Weise zu integrieren.

Es ist auch mdéglich, dass der Sensor oder die Sensoren in
einem RUckspiegel des Kraftfahrzeugs oder hierzu unmittelbar
benachbart angeordnet sind. Hierflir bieten sich die

AuRenspiegel aber auch der Innenspiegel des Fahrzeugs an.
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Die Erfindung betrifft ferner ein Verfahren zum Betrieb eines
Assistenzsystems fuUr Kraftfahrzeuge, mit einem
Abstandserfassungssystem zur Bestimmung des Abstandes eines
Kraftfahrzeugs zu immobilen Hindernissen, die relativ zum
Kraftfahrzeug in einem seitlichen Bereich angeordnet sind, und
mit einem Warnsystem zur Ausgabe eines Warnsignals bei
Erfassung von mobilen Hindernissen, die relativ zum
Kraftfahrzeug in einem seitlichen und/oder ruckwdrtigen
Bereich angeordnet sind. Das Verfahren kennzeichnet sich
dadurch, dass - zur Bestimmung des Abstandes des
Kraftfahrzeuges zu einem immobilen Hindernis und/oder zur
Ausgabe eines Warnsignals bei Erfassung eines mobilen
Hindernisses - die durch das Abstandserfassungssystem und
durch das Warnsystem gewonnenen Informationen miteinander
verknupft werden. Hiermit werden die eingangs genannten

Vorteile erreicht.

Es bietet sich insbesondere an, dass bei Unterschreitung eines
Mindestabstandes des Kraftfahrzeugs zu einem immobilen
Hindernis die Ausgabe eines Warnsignals unterdrickt wird. Bei
dieser Art der Verkniupfung der Informationen der verschiedenen
Systeme findet die Tatsache BerlUcksichtigung, dass bei
Unterschreitung eines Mindestabstandes es nicht mdglich ist,
dass ein immobiles Hindernis zwischen das eigene Fahrzeug und
das seitlich zum Fahrzeug angeordnete immobile Hindernis
gerat. Wenn beispielsweise ein Mindestabstand des
Kraftfahrzeugs zu einem immobilen Hindernis mit einem Meter

angesetzt wird und dieses immobile Hindernis beispielsweise
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durch eine Leitplanke gebildet ist, ist es nicht mdéglich, dass
zwischen das Kraftfahrzeug und die Leitplanke ein Fahrzeug
gerat, das durch das Warnsystem erfasst wurde. In dieser
Konstellation kann ein Warnsignal unterdrickt werden, so dass
der Fahrer des Kraftfahrzeugs diesen Signalen nicht in
unndétiger Weise ausgesetzt wird und denjenigen Warnsignalen,
die tatsachlich ausgegeben werden, hdéhere Beachtung schenken

kann.

Es ist ebenfalls mdglich, dass - bei Erfassung eines mobilen
Hindernisses durch das Warnsystem - zur Bestimmung des
Abstandes des Kraftfahrzeugs zu einem immobilen Hindernis nur
diejenigen Informationen verwendet werden, die nicht den
Winkelbereich betreffen, in dem das Warnsystem ein mobiles
Hindernis erfasst hat. Mit anderen Worten: Diejenigen
Informationen, die den Winkelbereich betreffen, in dem das
Warnsystem ein mobiles Hindernis erfasst hat, werden
"ausgeblendet", so dass die Bestimmung des Abstandes zu den

immobilen Hindernissen nicht verfédlscht wird.

Das "Ausblenden" kann dadurch erreicht werden, dass die
betreffenden Informationen der Auswerteeinheit nicht
zugeleitet werden oder die betreffenden Informationen von der

Auswerteeinheit gefiltert werden.

Weitere Vorteile, Merkmale und Einzelheiten der Erfindung
ergeben sich aus der nachfolgenden Beschreibung, in der unter

Bezugnahme auf die Zeichnung ein besonders bevorzugtes
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Ausfuhrungsbeispiel im Einzelnen beschrieben ist. Dabei kdnnen
die in der Zeichnung gezeigten sowie in den Anspruchen sowie
in der Beschreibung erwdhnten Merkmale jeweils einzeln fur
sich oder in beliebiger Kombination erfindungswesentlich sein.

In der Zeichnung zeigen:

Figur 1 eine schematische Ansicht des Aufbaus eines

erfindungsgemdffen Assistenzsystems;

Figur 2 eine Draufsicht auf ein Kraftfahrzeug mit dem

Assistenzsystem gemafl Figur 1; und

Figur 3 einen Ablaufplan zur Verdeutlichung des
erfindungsgemdflen Verfahrens zum Betrieb eines

Assistenzsystems.

In Figur 1 ist ein Assistenzsystem fur Kraftfahrzeuge
insgesamt mit dem Bezugszeichen 2 bezeichnet. Dieses weist ein
Abstandserfassungssystem 4 zur Bestimmung des Abstandes eines
Kraftfahrzeugs zu immobilen Hindernissen auf, die relativ zum

Kraftfahrzeug in einem seitlichen Bereich angeordnet sind.

Ferner umfasst das Assistenzsystem 2 ein Warnsystem 6 zur
Ausgabe eines Warnsignals bei Erfassung von mobilen
Hindernissen, die relativ zum Kraftfahrzeug in einem

seitlichen und/oder rlUckwartigen Bereich angeordnet sind.
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Das Warnsystem 6 umfasst zwei Teilsysteme. Dies ist zum einen
das Teilsystem 8, das zur Erfassung von mobilen Hindernissen
dient, die in einem fUr einen Fahrer in einem RUckspiegel des
Kraftfahrzeugs nicht sichtbaren Bereich angeordnet sind. Dies
ist zum anderen das Teilsystem 10 zur Erfassung von mobilen
Hindernissen, die sich aus einem rlUckwartigen Bereich einem

Kraftfahrzeug nahern.

Das Abstandserfassungssystem 4 erzeugt Informationen 12, das
Teilsystem 8 Informationen 14 und das Teilsystem 10
Informationen 16. Die Informationen 12 bis 16 werden uber
entsprechende Datenleitungen einer gemeinsamen Auswerteeinheit

18 zugefuhrt.

Das Assistenzsystem 2 ist in einem in Figur 2 dargestellten
Kraftfahrzeug 20 angeordnet. Das Assistenzsystem 2 umfasst
ferner einen Radarsensor 22, der in einem seitlichen Bereich
des Kraftfahrzeugs 20 auf H6he des hinteren Stofifangers

angeordnet ist.

Der Radarsensor 22 ist ausgebildet, um in einem grofien
Winkelbereich Radarsignale auszusenden und zu empfangen. In
Figur 2 sind von einem vorderen seitlichen Bereich beginnend
bis zu einem hinteren seitlichen Bereich mehrere

Winkelbereiche 24 bis 36 dargestellt.

Mit dem Abstandserfassungssystem 4 des Assistenzsystems 2 kann

ein seitlich zum Kraftfahrzeug 20 angeordneten, immobiles
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Hindernis 38 erfasst und der Abstand hierzu ermittelt werden.
Gema&fl Figur 2 ist das immobile Hindernis 38 beispielhaft als

eine die Fahrbahn begrenzende Wand ausgebildet.

Mit Hilfe der Teilsysteme 8 und 10 des Warnsystems 6 kdénnen in
einem seitlichen und/oder rickwartigen Bereich des
Kraftfahrzeugs 20 mobile Hindernisse erfasst werden,
beispielsweise ein als weiteres Kraftfahrzeug ausgebildetes

Hindernis 40.

Mit weiterem Bezug auf Figur 3 kdénnen die Informationen 12, 14
und 16 herangezogen werden, um einerseits zu erreichen, dass
mit Hilfe des Abstandserfassungssystems 4 der Abstand zu
immobilen Hindernissen 38 in zuverlassiger Weise erfasst
werden kann und um andererseits zu erreichen, dass das

Warnsystem 6 nicht in unerwlinschter Weise Warnsignale abgibt.

Beispielsweise kann in einem Schritt 42 abgefragt werden, ob
das Teilsystem 8 in einem Betriebszustand ist, in dem
normalerweise ein Warnsignal ausgegeben wird. Hierfidr wird die
Information 14 herangezogen. Ist dies der Fall (y = yes gemaf
Figur 3) kann in einem Schritt 44 die Information 12 des
Abstandserfassungssystems 4 modifiziert werden, so dass zur
Bestimmung des Abstandes des Kraftfahrzeugs 20 zum immobilen
Hindernis 38 Informationen, die einen bestimmten Winkelbereich
betreffen (beispielsweise en Winkelbereich 36) ausgeblendet

werden. Die solchermafien modifizierten Informationen kdénnen in
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einem Schritt 46 dazu verwendet werden, den Abstand des

Kraftfahrzeugs 20 zu dem immobilen Hindernis 38 zu bestimmen.

Wenn bei dem Schritt 42 eine Abfrage der Information 14
ergibt, dass kein Warnsignal ausgegeben werden soll (n = no),
kénnen die Informationen 12 unverdndert bleiben. In diesem
Fall wird in Schritt 46 der gleiche Abstand des Kraftfahrzeugs
20 zu dem immobilen Hindernis 38 ermittelt, wie vor der

Abfrage 42.

In einem weiteren Schritt 48 kann abgefragt werden, ob der in
Schritt 46 ermittelte Abstand einen bestimmten Mindestabstand
unterschreitet. Ist dies der Fall (y=yes), wird - trotz
Anliegens einer entsprechenden Information 16 des Teilsystems
10 des Warnsystems 6 - in einem Schritt 50 kein Warnsignal
ausgegeben, da davon ausgegangen wird, dass das mobile
Hindernis 40 bei Unterschreiten des Mindestabstands nicht
zwischen das Fahrzeug 20 und das immobile Hindernis 38 geraten
kann. Ergibt die Abfrage in Schritt 48, dass ein vorgebbarer
Mindestabstand nicht unterschritten ist (n = no), wird in
Schritt 52 ein Warnsignal ausgebeben. Dies kann beispielsweise

durch Ausgabe von Warnténen oder in optischer Weise erfolgen.
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Patentanspriiche

Assistenzsystem (2) fur Kraftfahrzeuge (20), mit einem
Abstandserfassungssystem (4) zur Bestimmung des Abstandes
eines Kraftfahrzeugs (20) zu immobilen Hindernissen (38),
die relativ zum Kraftfahrzeug (20) in einem seitlichen
Bereich angeordnet sind, und mit einem Warnsystem (6) zur
Ausgabe eines Warnsignals bei Erfassung von mobilen
Hindernissen (40), die relativ zum Kraftfahrzeug (20) in
einem seitlichen und/oder ruUckwartigen Bereich angeordnet
sind, dadurch gekennzeichnet, dass eine Auswerteeinheit
(18) vorgesehen ist, die - zur Bestimmung des Abstandes
des Kraftfahrzeugs (20) zu einem immobilen Hindernis (38)
und/oder zur Ausgabe eines Warnsignals bei Erfassung
eines mobilen Hindernisses (40) - die durch das
Abstandserfassungssystem (4) und durch das Warnsystem (6)
gewonnenen Informationen (12, 14, 16) miteinander

verknupft.

Assistenzsystem (2) nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass das Warnsystem (6) ein System (8)
zur Erfassung von mobilen Hindernissen (40) umfasst, die
in einem fUr einen Fahrer in einem Rlckspiegel des
Kraftfahrzeugs (20) nicht sichtbaren Bereich angeordnet

sind.

Assistenzsystem (2) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch

gekennzeichnet, dass das Warnsystem (6) ein System (10)
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zur Erfassung von mobilen Hindernissen umfasst, die sich
aus einem riuckwartigen Bereich dem Kraftfahrzeug (20)

nahern.

Assistenzsystem (2) nach mindestens einem der
vorhergehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass
das Warnsystem (6) ein System zur Unterstutzung bei

Spurwechseln umfasst.

Assistenzsystem (2) nach mindestens einem der
vorhergehenden Anspruiche, dadurch gekennzeichnet, dass
das Warnsystem (6) ein System zur Vorbereitung des

Kraftfahrzeugs bei einem drohenden Unfall umfasst.

Assistenzsystem (2) nach mindestens einem der
vorhergehenden AnsprlUche, dadurch gekennzeichnet, dass

das Warnsystem (6) ein Parkhilfesystem umfasst.

Assistenzsystem (2) nach mindestens einem der
vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass
das Warnsystem (6) ein System zur Automatisierung von

Fahr- und Bremsvorgangen umfasst.

Assistenzsystem (2) nach mindestens einem der
vorhergehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass
das Abstandserfassungssystem (4) und/oder das Warnsystem
(6) Radarsensoren (22) und/oder Ultraschallsensoren

umfasst.

Assistenzsystem (2) nach mindestens einem der

vorhergehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass
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dem Abstandserfassungssystem (4) und dem Warnsystem (6)
verschiedene Winkelbereiche (24 bis 36) eines

Mehrstrahlradars zugeordnet sind.

Assistenzsystem (2) nach mindestens einem der
vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass
dem Abstandserfassungssystem (4) und dem Warnsystem (6)
verschiedene Winkelbereiche (24 bis 36) eines
Radarsystems mit einem verschwenkbaren Radarstrahl

zugeordnet sind.

Assistenzsystem (2) nach mindestens einem der
vorhergehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass
dem Abstandserfassungssystem (4) und dem Warnsystem (6)

eigene Sensoren zugeordnet sind.

Assistenzsystem (2) nach mindestens einem der
vorhergehenden Ansprliche, dadurch gekennzeichnet, dass
dem Abstandserfassungssystem (4) und dem Warnsystem (6)

Sensoren unterschiedlicher Bauart zugeordnet sind.

Assistenzsystem (2) nach mindestens einem der
vorhergehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass
der Sensor (22) oder die Sensoren des
Abstandserfassungssystems (4) und/oder des Warnsystems
(6) in einem seitlichen Bereich des vorderen Stofifangers

des Kraftfahrzeugs (20) angeordnet sind.

Assistenzsystem (2) nach mindestens einem der

vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass
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der Sensor oder die Sensoren des
Abstandserfassungssystems (4) und/oder des Warnsystems
(6) in einem seitlichen Bereich des hinteren Stoffangers

des Kraftfahrzeugs (20) angeordnet sind.

Assistenzsystem (2) nach mindestens einem der
vorhergehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass
der Sensor oder die Sensoren des
Abstandserfassungssystems (4) und/oder des Warnsystems
(6) in einem RUckspiegel des Kraftfahrzeugs (20) oder

hierzu unmittelbar benachbart angeordnet sind.

Verfahren zum Betrieb eines Assistenzsystems fur
Kraftfahrzeuge (20), insbesondere nach mindestens einem
der vorhergehenden Anspruche, mit einem
Abstandserfassungssystem (4) zur Bestimmung des Abstandes
eines Kraftfahrzeugs (20) 2zu immobilen Hindernissen (38),
die relativ zum Kraftfahrzeug (20) in einem seitlichen
Bereich angeordnet sind, und mit einem Warnsystem (6) zur
Ausgabe eines Warnsignals bei Erfassung von mobilen
Hindernissen (40), die relativ zum Kraftfahrzeug (20) in
einem seitlichen und/oder riuckwartigen Bereich angeordnet
sind, dadurch gekennzeichnet, dass - zur Bestimmung des
Abstandes des Kraftfahrzeugs (20) zu einem immobilen
Hindernis (38) und/oder zur Ausgabe eines Warnsignals bei
Erfassung eines mobilen Hindernisses (40) - die durch das
Abstandserfassungssystem (4) und durch das Warnsystem (6)
gewonnenen Informationen (12, 14, 16) miteinander

verknupft werden.
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Verfahren nach Anspruch 16, dadurch gekennzeichnet, dass
bei Unterschreitung eines Mindestabstandes des
Kraftfahrzeugs (20) zu einem immobilen Hindernis (38) die

Ausgabe eines Warnsignals unterdriuckt wird.

Verfahren nach Anspruch 16 oder 17, dadurch
gekennzeichnet, dass - bei Erfassung eines mobilen
Hindernisses (40) durch das Warnsystem (6) - zur
Bestimmung des Abstandes des Kraftfahrzeugs (20) zu einem
immobilen Hindernis (38) nur diejenigen Informationen (12
bis 34) verwendet werden, die nicht den Winkelbereich
(36) betreffen, in dem das Warnsystem (6) ein mobiles

Hindernis (40) erfasst hat.

Verfahren nach Anspruch 18, dadurch gekennzeichnet, dass
die den Winkelbereich (36), in dem das Warnsystem (6) ein
mobiles Hindernis (40) erfasst hat, betreffenden
Informationen (14) der Auswerteeinheit (18) nicht

zugeleitet werden.

Verfahren nach Anspruch 18 oder 19, dadurch
gekennzeichnet, dass die den Winkelbereich (36), in dem
das Warnsystem (6) ein mobiles Hindernis (40) erfasst
hat, betreffenden Informationen (14) von der

Auswerteeinheit (18) gefiltert werden.
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