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Titolo: "Trinciatrice con almeno due rotori portalama ad

asse verticale"

a nome: SEPPI M. S.r.l.

La presente invenzione si riferisce ad una ftrinciatrice per
erbe ed altre essenze vegetali con almeno due rotori porta-
lama ad asse verticale, secondo la parte classificante della
rivendicazione 1.

In trinciatrici del tipo noto, per i rotori portalama ope-
ranti in un piano origzzontale sono previsti due alberi di
azionamento verticali, fra loro disposti a distanza, e azio-
nanti su di un piano orizzontale allo stesso livello fra di
loro, e sfalsati sul piano verticale rispetto al trattore
per garantire la sovrapposizione delle lame e allungando no-
tevolmente le macchine. Cosi con la trinciatrice, avanzando
con mezzi propri o essendo montata con 1 portalama allo
stesso livello ovvero nello stesso piano orizzontale, le la-
me possono muoversi lungo traiettorie circolari che non in-
terferiscono fra di loro, le lame stesse lavorando sullo
stesso livello sopra il terreno, tagliando per esempio erba
o piante di altro genere. Se per esemplio sono previsti due
portalama allo stesso livello sopra il terreno e affiancati
l'uno accanto all'altro e disposti in direzione trasversale
rispetto all'asse del trattore ed alla direzione di avan-

zamento dei portalama, allora, per evitare di lasciare una
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fascia d'erba fra le due lame dato che tenendo i portalame
su di un asse orizzontale rispetto all'asse del trattore non
& possibile fare sovrapporre 1le lame al fine di evitare que-
sta striscia non lavorata. Si €& pensato di disporre, a di-
stanza dall'interasse fra due portalama, un terzo portalama
in modo che, venga lavorata anche detta striscia. Interca-
landc perd un terzo portalama sfalsato rispetto al primi
due, questo comporta una derivazione del moto del portalama
intercalato, il ché& richiedeva un costo aumentato per la la-
vorazione di tutta la larghezza del terreno per via dell'al-
lungamento della trinciatrice in senso longltudinale.

Per risolvere questo problema recentemente sia per moderniz-
zare le macchine sia per ridurre sempre di pid le dimensioni
e gli ingombri, adattando le stesse ai nuovi impianti, si €
pensato disporre le lame, di un portalama rispetto a quelle
del portalama affiancato, in un piano di rotazione sfalsato
e sincronizzate, al fine di evitare una interferenza fra le
lame dei due portalama: Cosi le lame nella rotazione non si
toccavano. Data la rigidita del sistema che non poteva am-
mettere errori e questo combinato ad una macchina agricela,
con i swoi noti problemi di sovraccarico, il sistema noto
nella sua funzionalitd ha dato ottimi risultati con il solo
difetto della durata della macchina e della sua poca affida-
bilita. Per questo il sistema stesso doveva essere irrobu-

stito con la conseguenza di un aumento del peso della mac-
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china e quindi anche dei costi.

Lo scopo della presente invenzione € quindi quello di ovvia-
re a guesti inconvenienti e di rendere la macchina piu affi-
dabile proponendo un sistema che eviti derivazioni ingom-
branti del moto dei portalama sfalsati in direzione di avan-
zamento e non implichi gruppi meccanici di alta precisione
atti a permettere moti sincronizzati di due portalama af-
fiancati in modec che le lame di essi non vengano in contatto
fra di lore.

Questo scopo viene raggiunto secondo la presente invenzione
in una macchina trinciatrice dalle caratteristiche della
parte caratterizzante della rivendicazione 1.

Con sistemazione di almeno una lama di un primo rotore por-
talame in un pianc di rotazione parallelo al piano di rota-
zione di una lama di una secondo rotore portalame affianca-
to, le due lame possonc ructare lungo traiettorie che si in-
tersecano fra loro, viste in proiezione dall‘alto. Cosi le
due lame dei due rotori portalame spazzano nel loro taglio
una larghezza ininterrotta, definita dall'ingombro trasver-
sale dei rotori portalame affiancati. Senza dover pensare ad
una sincronizzazione precisa dei due portalama, € risolto il
problema di tagliare la striscia di terreno non lavoratoc fra
due lame.

Preferite conformazioni risultano dalle rivendicazioni

dipendenti.
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Dettagli e caratteristiche della trinciatrice risultano
dalla descrizione di un preferito esempio di realizzaziocne,
rappresentato nel disegno allegato, in cuil mostrano,
la Figura 1 una vista dal basso di due rotori portalama di
una trinciatrice secondo l'invenzione, e
la Figura 2 € una sezione lungo la linea II-II di Figura 1.
Nel disegno € indicato con il numero di riferimento 1 nel-
l'insieme un gruppo di due rotori portalama secondo l'inven-
zione. Esso € costituito da un primo rotore portalama 2 a
cui é affiancato un secondo rotore portalama 3. Il primo ro-
tore portalama 2 € portato e mosso in rotazione da un albero
4, mentre il secondo rotore portalama 3 € portato e mosso da
un albero 5. Gli alberi opportunamente sono collegati con un
azionamento del tipo noto. Il primo rotore 2 € dotato di un
supporto orizzontale 6 che si trova nello stesso piano di
rotazione di un supporto 7 del secondo rotore portalama 3.
Al supporto 6 del primo rotore 2 sono fissate, distribuite
uniformemente lungo il perimetro due lame 8 e due lame 2 che
s1 alternano fra loro in modo che le prime lame 8 descrivano
nella loroc rotazione un cerchio 11 circoscritto dal cerchio
12 descritto dalle altre due lame 9. I due cerchi 11 e 12 si
trovane in pilani fra loro distanziati, perpendiceolari al-
l'asse dell'albero 4 e quindi sovrapposti.
Al supporto 7 del secondo rotore 3 sono invece fissate, dia-

metralmente opposte rispetto all'asse dell'alberc 5, lame 13
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che descrivono un cerchio 14 che si trova nello stesso piano
del cerchic 11, in modo che i perimetri di entrambi i cerchi
si trovino a una leggera distanza, cosi da evitare un con-
tatto delle rispettive lame. Questa distanza fra i perimetri
dei cerchi & perd sovrastata dalle lame 9 cosi da lavorare
la striscia di terreno lasciata fra le lame che si trovano
nello stesso piano di cperazione.

Opportunamente nella forma di realizzazione descritta 1l
supporto 6 € costituito da una guida portalama inferiore 15
e da una superiore 16 per le lame 9 ruotanti lungo una trai-
ettoria circolare il cui centro di rotazione coincide con il
pianc del supporto 6: le lame 9 sono pertanto serrate fra le
guide 15 e 16 tramite viti 17. Per le lame 8 e 13 invece che
fanno leva con il loro supporto 7 é sufficiente una sola
guida 16 per contrastare la componente di forza della leva
nel caso presente diretta verso l'alto.

Nelle Figure € mostrato un gruppo di soltanto due rotori con
un determinato numero di lame. L'idea inventiva non si limi-
ta perd ad un numero determinato di elementi: Cosi secondo
esigenze lungo la larghezza operativa di una trinciatrice
potrebbero essere anche disposti pid di due roteri, ciascuno
dei quali potrebbe essere dotatoc di un numero qualsiasi di
lame, ponendo perd l'attenzione che le lame sovrapposte alla
striscia tralasciata delle lame 8 che operanc nello stesso

piano, non abbiano alcuna possibilitd di interferenza con le
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lame delltaltre rotore, anche se 1 rotori ructassero indi-
pendentemente fra loro, cioé senza sincronismo. Questo si-
stema comportera vantaggi notevoli in questo tipo di lavoro,
riducendo le dimensioni delle macchine che incltre possono
essere adattate meglio alle esigenze dei nuovi impianti
frutticoli.

Le lame stesse potrebberoc essere realizzate in solo pezzo

con 1 portalame.
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RIVENDICAZTIONTI

1. Trinciatrice formata da almeno due rotori portalama (2,

3), rispettivamente portati da un albero verticale (4 e
rigpettivamente 5) e operanti in piani orizzontali, ogni
albero (4, 5) essendo collegato in modo noto con un azio-
namento, il primo rotore (2) e il secondo rotore (3) por-
tando rispettivamente prime e seconde lame (8, 9) che de-
scrivono rispettivamente un cerchio {11, 14),

caratterizzata dal fatto che di una coppia di rotori, unoc
dei rotori (2) € dotato di lame (9) fissate ad un suppor-
to (6) e estendentisi in un piano distanziato dal piano
in cui si trovanc le prime lame e sovrapposto a questo in
modo che le lame del secondo pianco si estendanc sopra la
distanza fra il cerchio o i cerchi descritti dalle lame
del primo o/e del seconde rotore fino a descrivere un
cerchio, visto in proiezione dall'alto, che si interseca

con il cerchio descritto dalle lame del secondo rotore.

Trinciatrice secondo la rivendicazione 1, caratterizzata
dal fatto che sono previsti due rotori.

Trinciatrice secondo la rivendicazione 1, caratterizzata
dal fatto che il primo rotore (2) & dotato di due lame
(8) diametralmente opposte che descrivone il cerchic (11)
il cui perimetro si trova a distanza dal perimetro del
cerchio (12) descritto dalle lame del secondo rotore do-

tato di corrispondenti, due lame diametralmente opposte
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{13), mentre le lame (9) del primo rotore, atte a sovra-
porre parzialmente la loro traiettoria alla traiettoria
delle lame (13) del secondo rotore, si trovanco fra loro
diametralmente opposte e sfalsate di 90° rispetto alle
prime lame.

4. Trinciatrice secondo la rivendicazione 1, caratterizzata
dal fattoc che ogni supporto (6, 7) € costituito da una
guida portalama inferiore (15} e da una superiore (16)
fra le quali tramite viti (17) € serrata la lama.

Per incarice della richiedente:

SEPPT M. S.r.l.

Il Mandatario
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