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Sposéb i urzadzenie do wyznaczania stopma zaladowama przenos-
nika taSmowego

1

‘Przedmiotem wynalazku jest sposbb i urzgdze-
nie do wyznaczania stopnia zatadowania przenos—
nika ta§mowego. :

Znany jest sposéb wyznaczania stopnia zatado-
wania przenoénika tasmowego przez pomiar wy-
padkowe] sily nacisku dzialajgcej na pomost wa-
zacy przenoénika. Spos6b ten polega ma tym, ze
pomost wazgcy podpiera sie w czterech punktach
za posrednictwem belek sprezystych i mierzy sie
momenty zginajgce od czterech sit reakcji wyste-

pujgce w belkach w miejscach jednakowo odleg-

tych od punktéw podparcia, za posrednictwem na-
klejonych w tych miejscach elementéw tensoopo-
rowych potgczonych w ukladzie mostkowym.
Urzadzenie do stosowania tego sposobu sklada
si¢ z pomostu wazgcego podpartego w czterech
punktach za pomocg belek sprezystych, umiesz-
czonych mna ramie podwieszonej do- konstrukeji
nos$nej przeno$nika tasmowego. Na belkach spre-
zystych znajduja sie tensometry polgczone w ukla-
dzie mostkowym, mierzace momenty zginajgce w
belkach wskutek obciazenia pomostu wazgcego.

Spos6b wedlug wynalazku polega na tym, ze
mierzy sie diugo$é odcinka miedzy punktami le-

zacymi kazdy na prostej, prostopadlej do linii

ugiecia przesta w punkcie zawieszenia dwéch sg-
siednich zespoléw kraznikowych, w jednakowej
mozliwie najwiekszej odlegloSci od punktéw za-
wieszenia tych zespol6w. Pomierzona <dlugo$é od-
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2
cinka jest funkcjg strzalki ugiecia przesla prze-
no$nikia, a zatem funkcjg stopnia zaladowania
przenosnika.

Urzadzenie do stosowania teg(; sposobu zawiera
dwa sztywne wysiegniki, ktére przymocowane s3
kazdy do jednego z dwobch sasiednich zespoléw
kragznikowych przesta przeno$nika, prostopadle do
przesta w punkcie zamocowania. Stalowa linia. 13-
czy wolny koniec jednego wysiegnika z jednym
ramieniem dZwigni dwuramiennej, ktérej oS ob-
rotu osadzona jest na wolnym koncu drugiego
wysiegnika. Drugie ramie dZwigni opiera sie o bo-
lec -elektrycznego czujnika przesuniecia, zamoco-
wanego na wsporniku, ktéry jednym kohcem przy-
mocowany jest do drugiego wysiegnika. Ponadto
urzgdzenie zawiera sprezyne polaczo,n'g jednym
konncem ze stalowa ling w punkcit jej zamoco-
wania z ramieniem diwigni i drugim kofcem ze

" ‘wspornikiem. Sprezyna reguluje naprezenie wstep-

ne liny. )

Spos6b i urzadzenie wedlug wynalazku umozli- .
wia r{;vyeliminowalnie pomostu wazgcego i belek
sprezystych, ktérych funkcje spelnia konstrukcja
przesta przenosmka tasmowego.

Urzadzenie to 2znajduje szerokie zastosowanie
w aktualnie eksploatowanych przeno$nikach tas-
mowych, gdyz mozna je montowaé¢ na. dowolnym
przeSle bez wprowadzania zmian konstrukcyjnych
przeno$nika. :
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Spos6b. wedltug wynalazku zostanie ponizej ob-
jasniony przykiladowo w oparciu o urzgdzenie do

_stosowania tego sposobu pokazane schematycznie -

ma rysunku. ’ : .

Dwa sztywne wysiegniki dluzszy 2 i kréiszy 3
przymocowane sg kazdy do jednego z dwéch sg-
siednich zespoléw kraznik6w dowolnie wybranego
przesta 1 przeno$nika tasmowego, prostopadle do
przesta w punkcie ich zamocowania. Stalowa li-
na 5 lagczy wolny koniec “wysiegnika 2 i poprzez
jedno ramie dwuramiennej diwigni 6, wolny &o-
niec wysiegnika 3 na ktérym osadzona jest o§ ob-
rotu dZwigni 6. Drugie ramie diZwigni 6 oparte
jest o bolec¢ indukcyjnego czujnika przesuniecia 9,
zamocowanego nieruchomo na -wsporniku 10.
Wspornik 10 o ksztalcie katownika, jednym kon-
cem przymocowany jest do wysiegnika 3 w pobli-
zZu miejsca z'amo}c(_)w.ania tego wysiegnika do zes-
potu kraznik6w. Na drugim koncu wspornika 10,
poprzez amortyzator nadmiarowy 8, przymocowana
jest sprezyna 7 polgczona jednym koficem z ling
5 w punkcie zamocowania tej liny na ramieniu
dZzwigni 6. Sprezyna 7 regulujé naprezenie wstep-
ne liny 5, ustawiane pokretlem zerujacym 4 umie-
szczonym na koficu liny 5 zamocowanym na wy-
siegniku 2. o

DHigos¢é wysiegnik6w 2 i 3 uwarunkowana jest
konstrukcja przeno$nika tasmowego. Im wieksza
jest diugosé¢ wysiegnikéw 2 i 3 tym wigksza jest
czuto§é urzadzenia. Ponadto czuto§é urzadzenia mo-
Zna regulowaé przez zmiane stosunku dlugo$ci ra-

mion dZwigni 6. Im diuzsze jest ramie dZwigni 6.

oparta o bolec czujnika 9 tym czulo$é urzgdzenia
jest wieksza.

Spos6b wyznaczania stopnia zaladowania prze-
nosnika taémowego oparty jest na pomiarze strzal-
ki ugiecia przesta przenoénika, obcigzonego prze-
noszonym materiatlem.

Przy obcigzeniu przesla 1 przenoszonym mate-
rialem, pod wplywem sity F dzialajacej na przesto
nastepuje jego ugiecie i zwieksza sie odleglosé
miedzy punktami C i D sztywnych wysiegnik6w
2i3. -

Traktujgc przesto 1 jako belke podpartg swo-
bodnie w punktach A i B, przyrost diugoéci Al
odcinka miedzy punktami C i D wyraza sie wzo-
rem:

F1+Fo) 12

32EJ
h — diugo$c¢ wysiegnika,

F,F, — sily dzialajace ma zesp6t kraznikéw
w punkiach zamocowania odpowie-
dnio wspornika 2 i 3 wynikajace
z obcigzenia przesta,

Al = 2h sin arctg

gdzie:
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Ip — dlugoéé belki zastepczej réwna diu-
go$ci odcinka miedzy punktami A
iB,

E — zastepczy modul Younga wyznaczo-
ny dla belki zastepczej o diugosci
Ip : '

J — moment bezwladnosci
‘ noénej przesta

konstrukcji

Z powyzszego wzoru wynika, ze czulo§¢ urzg-
dzenia jest proporcjonalna do dlugo$ci wysiegni-
kéw 21 3.

Przyrost dlugosci odcinka C D, stanowigcy fun-
kcje obcigzenia przesta 1 przekazywany jest do
ukladu pomiarowego, nie pokazanego ma Tysunku,
za pomocg czujnika 9, ktérego bolec zostaje prze-
suniety opartym o mniego ramieniem <dZwigni 6,
wskutek przyciagniecia drugiego ramienia dzwigni
6 przez line 5 wolnego konca wysiegnika 2.

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6b wyznaczania stopnia zatadowania prze-
no$nika tas§mowego poprzez pomiar strzalki ugie-
cia przesta przeno$nika, stanowigcej funkcje ob-
cigzenia przesta wywotanego znajdujgcym sie ma
nim przenoszonym materialem, znamienny tym,
ze mierzy sie dlugo§é odcinka miedzy punktami
lezagcymi kazdy na prostej, prostopadlej do linii

- ugiecia przesta w punkcie zawieszenia dwéch sa-

siednich =zespoléw Kkraznikowych, w jednakowej
mozliwie mnajwiekszej odleglosci od punktéw za-
wieszenia tych zespot6w, ktéra to diugosé jest
funkcjg strzatki ugigcia przesla przenosnika. )

2. Urzadzenie do wyznaczania stopnia zatado-
wania przenoénika tasmowego, znamienne tym, ze
zawiera dwa sztywne wysiegniki (2 i 3), ktére
przymocowane sg kazdy do jednego z dwéch sg-
siednich zespoléw kraznikowych przesla przenoé-
nika, prostopadle do przesla w punkcie zamoco-
wania oraz stalowa ling (5) polaczong z wolnym
koricemn jednego wysiegnika (2) i z jednym ramie-
niem dzwigni dwuramdennej(6), ktérej o$ obrotu o-
sadzona jest na wolnym koncu drugiegowysiegnika
(3) a ktérej drugie ramie opiera sie o bolec elektry--
cznego czujnika przesuniecia (9), zamocowanego na
wsporniku (10), ktéry to wspornik (10) przymoco-
wany jest jednym kohicem do drugiego wysiegnika
(3) a ponadto mrzgdzenie zawiera sprezyne (7) po-
laczong jednym koficem z ling (5) w punkcie jej
zamocowania z ramieniem dzZwigni '(6) i drugim
koncem ze Wspornikiem (10), regulujgcg napreze-
nie wstepne liny (5).
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