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Vyndlez se tfkd zplsobu a zaf{zeni k detekoi
neZadoucich kovovych piﬂedinitu v substirdtu, dopra=
vovaném na dopravnikovém pésu, nap¥. ¥ biomase,
Detekce se provédi dvima detekdnimi civkami; ktee
rymi prochdzi dopravnikovy pés, dwdma oscildtory
a vyhodnocovacim obvodem 8 koncovym &lenem ovlde
déni motoru, pohén¥jieiho dopravnik,
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Vynils? Re tiké zplsobu a za¥i{zen{ k detekoi neZfddousfch kovovych piedm&td v subsirétu, dopravovanéhe
na dopravnirovém pésu, mpi:ikhd v biomase nebe jinyoh surevindoh po#obného oharakteru. '

Ke zpracovéni odpadnich surovin se v ridznjoh technologifch krmivéiského prﬁwllu a podobnyoh odvétvich
pouzivd dosud vyrobnich zpﬁ.lobﬁ. p¥i nich% se surovina na za¥izenich rozdrufuje, napi, mletim, drcenim
nebo lisovénim., V pripads, Ze surovina obsahuje neZddouci kovové piedmdty, mife nastst podkozeni stroje
nfho za¥izeni, Z tdchto divodl se pied lisy, drtidky &i nlyny inltliuj:( riznd distrojl, ktcra"provédt;ji ,
ratekei kovovyoh vredmétld, pfpadn¥ pomoci kteryoh se ovlddd sutomatické za¥izeni pro odstran¥ni kaZdého
kovového predmétu. ) ’

Zékladnim Elenem dolu.ti znfmych za¥izeni pro detekoi kovovych piedmétd je obvykle detekdni civka a osci-
lﬁtor. Pomoei * vhodného unpoi"édé.xyf. mezi civkou a méFenyn mltoriﬁlom, volbou zékhdni_frekfonee oscildtoru
se dosshuje optimdln{ uspofdddni pro dané technologické za¥fzeni, Hiavni zédvadou p¥i poiadavku vysoké oit=
livosti detekce jsou ru¥ivé magnetioké nebo elektromagnetické vlivy, které vanikeji zapindnim ve!ﬁoh
proudovych z&t&Zi, jako jmou elektromotory, magnety apod., Pro odstrandén{ rusivych vlivi se provddi poe
drobnd prevozni méFeni a rdzné metody kompenzace vietnd napéjeni celého zafizeni z baterii, Dalii nevihodou
dosavadnich zafizen{ je nutnost zachovédni podminek, které byly p¥i nastavovdni a to predeviim v uspofidéni
feromagnetickych materidld v okoli detekini ofvky, coi napi, vyZaduje op¥tovné nastaveni v piipad$ lprav
technologické linky v blizkosti detekdni civky. |

Uvedené nedostatky odstraluje splsob a zaFfzeni podle vyndlezu se 2 detekinimi oiviami, kterymi proe
chézi doprevnikovy pis se dvEma oscildtory a vyhodnocovacim obvodem 8 koncovim ¥lenem ovlédéni motoru,
pohén¥jictho dopravaik,

Podstate vynilezu pak spodf{vé v tom, fe v pifpad¥, Ze materiil obsahuje neZddouci kovovy predmdt, vznikd
signdl v prvém detekdnim obvodu a tento signdl je uloZen do pané¥ovéno Slenu pogﬁltévaj:‘.oiho napi, z po=-
suvného registru ¥zeného hodinovym kmitodtem, odvozenym z posuvu dopravnikového pdsu~a signdl v druhém
detekdnim obvodu je 3msov¥izpoid¥ny o urdity poSet hodinovych impulsd podle vzddlenosti mezi detekSnimi
of{vkami a rychlosti posuvu pésu, Signdl je detekovin jako piitommost neZédouctho kovového piedm§tu v pife
padd, Ze je 3mmové koincidence mezi impulsem vychdzejicim z registru pam3¥ového obvedu a impulsem z drue
hého detekiniho obvodu, '

Vyndlez je dile popsén na dvou p¥{kladnych provedenich na obr.¥l a na obr, 3, 2,

Podle obril se zaiizeni sklddd z pi"édn:( detekdn{ ofvky 1 & zadni detek3ni oivky 2, které jsou zapojeny
v obvodech oscildtord 3 a 4, Signél z pfednfho oscildtoru 3 je uemdrndn pf-gdn:f.n usnirdovaden S, signdl ze
zadniho oseilétoru 4 zednim usmriovadem §, Vystup zadnfho usmérfovale § je wiraven na potFebnou wroved,

v piipad¥ pouit{ integrovanych obvodd nap¥. na uroved TTL logiky. Vystup z pFednfho usmdrXovade 3 je pii-
veden na vstup pamé¥ového obvodu, jeho? vystup je zapojen na konsovy &len 8, kkery pracuje jako koinoidendni
obsod. Pamétov§ obved je ¥{men pomoof hodinovych impulsd odvozenjop pomooci bloku 9, ktexy je zapojen nl
snimad rychlosti posuvu pdsu 10, pevné lpojoﬁého 8 taZenym védloem dopravniku,,

v piipadd, 3e koinoidence mezi signdly z pPedni detekdni ofvky ) a zadul detekini civky 2, konoovy Slen
& zastavi posuv pdsu vypoutim motoru 13, tim lé zastavi i pohdn¥ny vdleo 14 a cely dopravalk, Obved 15
signalizuje pi{tomnost nefddoucfho kovového predmitu na dopreavaiku, ‘

Podle obr., 8, 2 sa¥{zen{ sbbsahuje opst 2 detekdni oivky a to pfedni oiviu ] & zadni oiviu 3, kterjﬁi
prochds{ doprevnikovy pis, Ob¥ oivky jsou od sebe vzddleny o délku L, kieri se voll podle poZadovaného
rozsshiurychlosti pesuvu dopravnikového pésu, Civky jsou safojeny na pfedni a zadni osoildtor 3 a 4, je~
jichZ vistup je piiveden na komparétory s piednim a zsdnim usmbrdovadem 5a6
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" Vystupy téchto usm§rfovadi 5 a § jmou piivedeny do dvojitého integritoru 1,' JehoZ vystupy stabilizuji ve
smy3kdoh zpétnych vazeb‘ uplitt;dy onQiléterﬁ 3 a 4, Vystup z kompardtoru piednfho 5 Je pFiveden do pamd«
fovéno Elenu 'hroi'er;ého registren 8, Posuv registru ovlidd blok _:IQ, ‘ktery je zapojen na snfmal posuvu dop-

. yavnikového pésu 12...Vistupy 2 ngiafm 8 a kompardtoru § jsou #pFivedeny do konetného koincidendniho
8lenu 9, na jehoé’ vystupu se ob;jev:ﬁ 8igndl v pi{pad¥ asové koincidence ze zadni detekéni civiy 2 a sige
nélu z prednf detekdni civky 1, zpoZd¥ného o dopravaikové zpoZd¥ni dané vzddlenosti L civek 1 & 2 a ryche
losti posuvu dopravnikového pdsu, Signdl z koncového &lenu § spousSti signalizadni za¥fzeni 10 a sou.éasni

" blokuje obvod hodinovych impulss, ¥{dicich regiutr 8, ktery je piiveden do nulového tﬁm. '

Dal¥i zlepSeni zapojeni je moZno provést zautomatizovénim vlastniho ukonu odstrandni kovového pf'cdmétu,

' ddle szavedenim aeloktimich usmdrnovadd ¥{zenyoh frekvenc{ jednotlivich oscilétori.

epuEr  vynfrezy

1.‘Zp&nob detekoe neZddoucich kovovyoh pi-edm&tﬁ., dopravovanych na nekovovém dopravnikovém pdsu, vyznadujfol
ge tim %e mezi piFednd detekdni cfviou (1) a zadn{ detekdni civkou (2) se nastav{ vzddlenost (L) podle
poZadovaného rozsahu rychlosti dopravnikového pdsu, pFilemi signdl z predni detekdni civky (1) je Jasovi
zpoZd¥n o dopravnikové zpoidéni a spolelnd se aigndlem ze zadni detek3ni oivky (2) pFiveden do koincidendniho
"obvodu 8 tim, %e signalizace pi¥itomnosti kovového piedmétu je provedena v pifpads koi’ncidence obou signdld,

2.Za¥izeni k provéddni zplsobu podle bodu 1, seatdvajfel ze dvou detekdnich civek, dvou osecildtord, 2 usmire

Rovads, pamd¥ového obvodu g koinoidendnfho &lenu, vyznadujici se t:fm, %e oba usmdriovade (5 a & ) jsou

. doplniny kompardtory, jejich vystup je p¥iveden do 1ntegratorﬁ zapojenych ve zp&tnwazebm sy Sce 080ie
1éton1 (3 & 4) pro stabilizaci jejich amplitud oscilaci, '

3.Za¥izeni podle bodu 2, vyznadujfel me tim, Ze osoildtory (3 a 4) a detekdn{ oivky (1 & 2) tvoif kompaktni
celek dopravnikového systému, pFilem? substrdt je dopravovdn nebo padd samot{’i detekinim systémem, dople
nénym piipadnd vyhazovaci pakou pro odstrandnf koveového pi“ed;nﬁ’cu. :

4.Za¥{zeni podle bodd 2 & 3, vyznadujfol se tim, Ze jako usmdrNovale (5 a 6) jsou pouZity selektivni usmér-

Novade izeni frekvenc{ oscildtord.

2 vikresy
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