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3 226 383
Vyndlez se tyké zabizeni pro programov.telné generovéni
" pohybll podélného stolu brusky, zejména brusky na broudeni hlad-

kych otvord, pracuifci s oscilacemi.

Pohybové ustroif brusek a zejména brusek na brouseni hlad-
kjch otvorl, pracujicich s oscilacemi, jsou konstruovéna na me-
chanickjch nebo hydromechanickych principech. Nevyhodou mecha-
nickych i hydraulickomechanickych konstrukci je jejich vysoké
vyrobni néroénost bez moZnosti splnit stoupajici néroky na po-
hybové kombinace a rozsah rychlosti oscialci. Jednim z pers-

ektivnich sm&r8 pri Peseni pohybovych dstroji je pohybové <
hstroji s elektrohydraulickym servosystémem. Pro toto pohybové

dstrojf neni v3ak mo¥no ufit znémd zarizeni pro generovéani po-
hy bl pndélného stolu.

Tuto nevyhodu znémych zarizeni odstranuje zaiizeni pro pro-
gramovatelné generovéni pohybd podélného stolu brusky, ze jména
brusky na brouseni hladkych otvord, pracujfcl s oscilacemi, kte-
ré sestdvd z integrdtord, invertord, spinall, hradel a negétord,
vy tvofené podle vyndlezu, jeho? podstatou je, Ze vstup hlavniho
intégrétoru je spojen s prijezdovou svorkou pres prvni spinag,

8 odjezdovou svorkou pres druhy spinad a s orovnévacim vystupem
budide orovnéni. Jeho orovndvaci vstup je propojen na orovnéva-
~c1 svorku a kliovaci vstup spolu se vzorkovacim vstupem jsou
pripojeny na blok rfzeni, a to na dopfedny vystup a zpétny vy~
stup. Pracovni vstup hlavniho integrétoru je napojen na pracov-
ni svorku, zadédvavaci vstup na zaddvaci vystup bloku fizeni a vy-
stup hlavniho integrdtoru je jednak vyveden na pomocnou svorku
a jednak je zaveden do vstupu filtru. Vystup filtru je spojen
s jednim vstupem sumdtoru, ktery-mé vystup vyveden na vystupni
svorku. Oviddact vstup prvniho spinade a otviraci vstup druhého
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spinae jsou téZ spojeny s blokem ¥fzeni, a to s piijezdovym vy-
stupem a s odjezdovym vystupem, nafeZ vstup pomocného integréto-
ru je jednak propojen pres nulovaci spinad s vystupem tohoto po-
mocného integrdtoru a jednak je spojen nejméné s jednim frekvend-
nim vystupem nejmén® jednoho zaddvaciho bloku. KaZdy piisludny
frekvenéni vstup je propojen s prislusnou frekvendni svorkou,
kazdy prisludny #{dici vstup je spojen s prisludnym osciladnim
vystupem bloku rizeni a kaZdy komparadni vstup je pripojen na
vystup kompardtoru. Vystup pomocného integrdtoru je ddle napojen
na vstup funkdnfho m&ni%e, ktery mé vystup pripojen pires pre-
nosovy &len na daldf vstup sumdtoru a nakonec je vystup pomoc-
ného kompardtoru spojen se signdlovym vstupem kompardtoru. Refe-
rentni vstup je propojen jednak pies zp&tnovazebnf déli& na jeho
vystup a jednak pres oddélovaci &len na nulovaci vystup bloku »{=-
zenl, prifem? na nulovaci vystup je je5t& napojen nulovaci vstup
nulovaciho spinade.

Pokrok dosaZeny vyndlezem spolivé zejména v optimédlnim pi-
zplisobeni generdtoru pohybd podélného stolu funkdnim vlastnostem
uzitého elektrohydraulického servosystému a navic je dosaZeno
i to, %e toto pohybové ustroii jako celek je konstrukén& podstat-
né¢ jednodu3s{ neZ obdobné tstroji rozpracovand na jinych prin-
cipech.

PredloZeny vyndlez je zndzornén na pripojenych vykresech,
kde na obr. 1 je blokové schema konkrétniho usporddéni generé-
toru pohybl podélného s tolu brusky s jednim rozsahem frekvence
oscilaéniho pohybu, na obr. 2 je pfiklad vnit¥niho uspoirddéni
bloku budite orovndni a na obr. 3 je piffklad vnitPniho uspord-
déni zaddvaciho bloku.

Zarizeni pro programovatelné generovdni pohybd podélného
stolu brusky mé vstup hlavniho integrdtoru 3 spojen s p¥ijezdo-
vou svorkou 23 pres prvni spinal 5, s odjezdovou svorkou 22 (obr.l)
pres druhy spinat 6 a s orovnédvacim vystupem 44 budide orovnédni
4. Jeho orovndvaci vstup 41 je propojen na orovndvaci svorku 24
a klid¢ovaci vstup 42 spolu se vzorkovacim vstupem 43 Jjsou pripo-
Jeny na blok Fizeni 10, a to na dopfedny vystup 101 a zpétny vy-
stup 102. Pracovni vstup 32 hlavniho integrédtoru 3 Je napojen na
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pracovni svorku 25, zaddvaci vstup 31 na zaddvaci vystup 1C5
bloku Pfzeni 10 a vystup hlavnfiho integratoru 3 je jednak vy-
veden na pomocnou svorku 26 a jednak je zaveden do vstupu filt-
ru l. Vystup tohoto filtru'; je spojen s jednim vstupem suméto-
ru 15, ktery mé vystup vyveden na vystupnf svorku 27. Oviddact
vstup 51 prvniho spfnafe 5 a otviraci vstup 61 druhého spinade
6 Jjsou té% spojeny s blokem ¥izeni{, ato s pifijezdovym vystupem
103 a s odjezdovym vystupem 104. Vstup pomocného integrédtoru 13
je jednak propojen pPes nulovaci spinad 8 s vystupem tohoto po-
mocného integrétoru 3 a jednak je spojen alespon s jednim frek-
venénim vystupem 74 nejméné. jednoho zaddvaciho bloku 7. KaZdy
piisludny frekventni vstup 71 je propojen s prisludnou frekvent-
ni svorkou 21, kaZdy prisludny ridic{ vstup J2 je spojen s pri-
sludnym oscilaénim vystupem 106 bloku Fizeni 10 a kaZdy komparal-
ni vstup 73 je pripojen na vystup komparédtoru J. Vystup pomocného
integrdtoru 13 je ddle napojen na vstup funkéniho ménile 2, kte-
ry méd vystup p¥ipojen pres pienosovy &len 14 na dald{ vstup sumé-
toru 15 a nakonec je vystup pomocného komparétoru 13} spojen se
signdlovym vstupem 92 komparédtoru 3. Referenéni vstup 91 Jje pro-
pojen jednak pres zpétnovazebni deli¢ 12 na jeho vystup a jednak
pres oddélovacf &len 1l na nulovaci vystup 107bloku rizeni 10.
Na nulovac{ vystup 107 je jesté hapojen nulova¢i vstup 81 nulova-
citho spinade 8.

Na p#ijezdovou s vorku 23 se zadévd signdl odpovidajici poZa-
dované rychlosti pojezdu suportu smérem do otvoru a na odjezdovou
svorku 22 signél odpovidajici poZadované rychlosti opalnym smé&rem.
Na frekven&ni svorku 21 se zaddvd signédl odpovidajici poZadované
- frekvenci oscilace. Signdl eédpovidajici poZadované orovnavaci
rychlosti se zaddvé na orovndvaci svorku 24 a signdl odpovidajfci
poZadovanému stPedu oscilace se zavdd{ na pracovni svorku 25

Signél odpovidajici Zddunému pohybu podélného stolu brusky
se vytvari na zdkladé poveld z bloku ¥{zeni 10. Mimo pracovni
cyklus se trvale vysild z odjezdového vystupu 104 povelevy signdl
do otviraciho vstupu 61 druhého spinale 6. Povelovy signdl plsobi
sepnuti tohoto spinade 6, ¢imZ se na vstup hlavnfho integrdtoru 3
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trvale zavddi signdl odpovidajic{ odjezdové rychlosti. Vystup |
hlavniho integrdtoru 3 se ustdlf v satura®nim bodé€ na okraji cha-
rakteristik pfenosovjch prvkd. Signdl z hlavniho integrétoru 3
se prenese pres filtr 1 a sumdtor 15 na vystupni svorku 27, &imZ
gse na této svorce vytvor{ signdl odpovidajici nejvy33f moZné po-
loze suportu, coZ je jeho vychozf poloha.

Na zaldtku pracovniho cyklu se zrusi signdl vysilany z od-
'jezdového vystupu 104 a misto n&j se vy3le signdl z p¥ijezdového
vyetupu 103 do ovlddactho vstupu 51 prvniho spinade 5. Povelovy
signdl zplsobi sepnutil tohoto spinate 5, &éi{mZ se na vstup hlavni-
ho integrdtoru 3 zavede signél odpovidajfct pPt jezdové rychlosti.
Vystup hlavniho integrdtoru 3 opusti saturalni oblast a presune
se prijezdovou rychlosti smé&rem do otvoru. Tento d&j se ve filtru
1l dopln{ plynulym pPechodem a odpovidajfcim zpoZd&nim a prenese
se pres sumdtor 15 i na vystupni svorku 27, ¢im? se na této svor-
ce vytvorf signdl odpovidajici popsanému pohybu. Stav, odpovidaji-
ci p¥{fjezdovému pohybu je ukonfen, kdyZ signdl na vystupu hlavniho
integrdtoru 3 poklesne na hodnotu odpovidajic{ oblasti sti¥edu osci-
lace. Vyhodnoceni provedou pomocné vyhodnocovaci obvody navédzané
na pomocnou svorku 26 a predaji tuto informaci do bloku Ffzeni 10.
Blok *izen{ 10 na tento stav reaguje tim, Ze zru3{ signdl vysila-
‘ny dosud z prijezdového vystupu 103 a misto n&j zagne vysilat po-
velovy signdl ze zadévaciho vystupu 105 do zaddvaciho vstupu 31
hlavnfhe integrétoru 3. Signdl v zaddvacim vstupu 31 zpisobi, Ze
hlavnl integrdtor J pPenese na svlj vystup signdl z pracovniho
vstupu 32. Tim se zadd na vystup hlavniho integrétoru 3 a ddle na
vystupni svorku 21 signdl, odpovidajici stredu oscialce.

V dal¥f fézi funkce se uvede v &innost pomocny integrétor
13, ktery byl a% do této doby ve vychozim nulovém stavu urdova-
ném signdlem z nulovaciho vystupu 107 bloku ¥{fzen{ 10. Mimo to
byl tento signdl zaveden ples odd€lovaci ¢len 1l na referenéni
vstup 91 kompardtoru 9. Tim bylo zabrédn&no tomu, aby komparétor 9
dédval na svém vy¥stupu signdl p¥i jJakémkoliv signdlu na signélovém
vetupu 92. Kompardtor 9 je navic doplnén zpétnovazebim d&lilem 12,
ktery pfend3f signdl z vystupu na referendnf vstup 91 a tim vy-’
tvarl kladnou zpétnou vazbu s hysteresi definovanou vlastnostmi
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zpétnovazebniho -délife 12. Signél z nulovaciho vystupu 107 tak

definuje vychozf stav kompardtoru 9 i pro prvni okamZiky po svém
zruSendi.

Soudasné se zrudenim signdlu z nulovaciho vystupu 107 se
vy3le povelovy signdl z oscilaéniho vystupu 106 do Fidiciho
vstupu 72 zaddvactho bloku 7. Tento signdl zplsobi, Ze na vstup
- pomocného integrétoru 13 je zaveden signél, jehoZ velikost od-
povidd signdlu na frekvenéni svorce 21. Polarita signédlu na vstu-
pu pomocného intégrdtoru 13 je urdovéna signélem na komparadnim
vstupu 73, kam je pripojen vystup komparétoru 9. V poléteinim
stavu nenf{ na tomto vystupu signédl a polarita signédlu na vstupu
pomocného integrdtoru 13 odpovidd pohybu smérem do otvoru. Vy-
stup pomocného integrdtoru 13, ktery Jje zaveden na signdlovy vstup
gg)méni rovnomérnou rychlosti{ svoji droven a¥ do okam¥iku, kdy%
'se tato Uroven vyrovnd drovni na referendnim vstupu 91 komparéto-
ru 9. Pak se na vystupu kompardtoru 9 skokem objevi signdl, ktery
jednak zméni pres zpétnovazebni d&lié 12 droven na referendnim
vstupu 21 a jednak zméni prostfednictvim zaddvaciho bloku 7 pies
komparadnf vstup 73 polaritu signdlu na vstupu pomocného integra-
toru 13. Tim se dWroven jeho vystupu za&ne ménit opainym sm&rem.
Vysledkem funkce pomocného integrétoru 13 a zadévactho bloku 1
je signél trojihelnikového tvaru, ktery je zédkladem signélu osci-
laéniho pohybu; tente je poZadovédn sinusového tvaru pro minima-
lizaci zrychleni v mechagickych dilech a 2ze signdlu na vystupu
pomocného integrétoru 1l3Yodvozuje tvarovénim ve funkénim ménidi 2.
Z funkéniho ménide 2 prochdzi signdl do sumétoru L5 pies pireno-
~ sovy &len 14, ktery umo¥nuje ménit jeho velikost a tim r{dit
24dany rozkmit osciladniho pohybu. Tim se na vystupni svorece 27
vy tvor{ signdl odpovidajic{ poZadovanému oscilaé¢nimu pohybu su-
perponovanému na signdl zadaného stfedu oscialce, majici zadanou
frekvenci i amplitudu.

Posledni féz{ funkce je pohyb pfi orovndvéani. Pri této &¢in-
nosti se nejprve zrud3i povelovy sogndl z oscialdniho vy¥stupu 106
bloku ¥izenf 10 a obnovi se povelovy signédl z nulovaciho vystu-
pu 107. T{m se uvede pomocny integrédtor 13 do vychoziho nulového
stavu. Soudasné se prestane vysilat povelovy signdl ze zadédvaciho
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vystupu 105 a obnovi se povelovy signdl z odjezdového vystupu
104. Tim se na vystupni svorce 27 vytvor{i signdl odpovidajici
plynulému odjezdu z oblasti oscialéniho pohybu do oblasti orov-
néni. Pribdh odjezdu bez zpofddni ve filtru 1 je sledovén nava-
zujicimi obvody na pomocné svorce 26 a po dosaZeni oblasti o-
rovnéni{ je vyhodnocen v bloku ¥fzeni 10. Po dosaZeni oblasti
orovnéni je zru3en povelovy signél z odjezdového vystupu 104

a misto n&j je vyslén ze zp¥tného vystupu 102 povelovy signél
do vzorkovaciho vstupu 43 budide orovndni 4. Tento signdl zpui-
sobi, %e na vstup hlavniho integrdtoru 4 je zaveden signél, je-
ho? velikost odpovidd signdlu na orovnévaci svorce 24 a polarita
odpovidé pohybu z oblasti oscialcf. Vystup hlavniho integrétoru
'3 prejde z pohybu odjezdovou rychlosti na pohyb rychlosti orov-
ndvaci. Ve filtru 1 se cely pohyb doplni plynulym pFechodem

a obdobné& jako drive se prenese na vystupni sovrku 27.

Stav odpovidajici{ orovndvacimu pohybu smérem z oblasti osci-
lac{ se ukondf, kdyZ signdl na vystupu hlavniho integrétoru 3 do-
séhne hodnotu odpovidajici okraji oblasti orovnéni. Pribéh signa-
lu je op&t sledovén navazujfcimi obvody na pomocné svorce 26 &
prisludny stav je vyhodnocen v bloku rizeni 10. Pak je zrulen po-
velovy signdl zpctného vystupu 102 a misto néj je vyslén signél
odpovidajici dald¥i ¢innosti. Jednou z moZnosti je vicenésobné
opakovéni orovnédni. V tomto pFipad® se po zruSeni signdlu ze
zp&tného vystupu 102 vy3le povelovy signdl dopPedného vystupu
101 do klidového vstupu 42 budife orovnéni 4. Tento signédl zpi-
sobi, Ze na vstup hlavniho intégrétoru 3 Jje zaveden signél, Jje-
hoZ velikost odpovidd signédlu na orovnévaci svorce 24 a polarita
odpovidd pohybu do oblasti oscialce. PrdbZh signdlu na vystupu
hlavriho integrdtoru 3 i na vystupni svorce 27 pokraduje obdob-
n& jako p¥i predchozim orovnédvacim pohybu. Shodné je i vyhod-
nocovédni na pomocné svorce 26 a ukodeni &innosti. Ti{mto zplso-
bem se mohou oba orovnévaci pohyby libovolnfﬁbakovat.

Dals{ moZnosti po ukoleni orovndvaciho pohybu na okraji
oblasti orovndn{ je ndvrat do oblasti oscilace. V tomto pFipa-
@8 se po zruSeni piredchoziho stgnédlu z bloku Ffzeni 10 vydle
povelovy signdl z p¥fjezdového vystupu 103 a nastane d&j zcela
obdobny Jako na zaddtku pracovniho cyklu.
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Poslednf{ mo%nosti{ po ukodeni orovnévaciho pohybu Jje
ukoridit cely pracovni cyklus. V tomto pripad€ se po zruSeni
predchoziho signélu vysle povelovy signdl z odjezdového vy=-
stupu 104.TIm se zavede na vstup hlavniho integrdtoru 3 ei-
gnél odpovidajici odjezdové rychlosti a vystup hlavniho in=-
tegrdtoru 3 se touto rychlosti pfesunaéo saturaéniho bodu,
kde zUstdvd a? do zalddtku nésledujiciho pracovniho cyklu.

V budili orovndni 4 Je orovndvaci vstup 41 spojen jednak
se vstupem prvniho omezovade 46 a pres n&j a ndsledujici spi-
nad 48 s orovndvacim vystupem 44, a jednak se vstupem prvniho
invertoru 45. Z jeho vystupu pak pres druhy omezoval 47 a za
nim v serii ndsledujici &tvrty spinal 49 také s orovndvacim
vystupem 44. K1{&ovact vstup 42 je spojen s hradlovacim vstu-
pem 481 tretiho spinale 48 a vzorkoraci vetup 43 je spojen
s vrétkovacim vstupem 491 &tvrtého spinale 49.

Signdl privddény na orovnévaci vstup 41 se zpracovédvé ve
dvou paralelnich vétvich spojenych do spoledného orovnévaciho
vystupu 44. Volba jedné z vétvi se provéadi povelovymi signdly (obr.2)
privéddénymi na klidovaci vstup 42 a vzorkovaci vstup 43. Je-li
pfiveden povelovy signdl na klilovac{ vstup 42, pPenese se z néj
na hradlovaci vstup 481 tretiho spinafe 48 a zpisobl sepnuti to-
hoto spinade. Tim je pro signél z orovnévaciho vstupu 41 otevie-
na cesta pres prvni omezovad 46. Je-~1li priveden povelovy digndl
na vzorkovaci vstup 43, prenese se z né&j na vrétkovaci vstup 491
&tvrtého spinale 49 a zpisobi sepnutf{ tohoto spinale. Tim je pro
signdl z orovndvaciho vstupu 41 oteviena cesta pfes prvni inver-
tor 45 a druhy omezovad 47. Zém&nou povelovych signdld je dosa~
Yena zéména polarity signdlu na orovnévacim vystupu 44. Uelen
zatazeni prvniho omezovale 46 a druhého omezovate 47 do signa-
lovych cest je potladeni signéll pod minimédlni zadanou droven
tak, aby bylo moZno nastavit zcela spolehlivé nulovy vystupni
signél odpovidajici zastaveni orovnévaci rychlosti.

V zaddvacim bloku 7 Je frekvendni vstup J1 jédnak propojen
pres paty spinad 15 s frekvenénim vystupem J4 a jednak je spojen
(obr. 3) se vstupem druhého invertoru 70, ktery je vystupem pro-
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pojen pres Sesty spinal [6 také s frekvenénim vystupem 74. Rids-
c{ vstup 72 je spojen jednak s jednim vefupem prvniho hradla 77
a jednak s jednim vstupem druhého hradla 78, nadeZ druhy vstup
druhého hradla 78 je spolu se vstupem negdtoru 79 propojen s kom-
paratnim vstupem 73 a vystup negzdtoru 79 je napojen na druhy
vstup prvniho hradla 77. Vystup prvniho hradla 77 je pfipojen na
spinac{ vstup 751 pédtého spinade 75 a vystup druhého hradla 78
je propojen se spousStécim vstupem 761 Sestého spinaéeiz_.

Signdl, privédény na frekveninf vstup 71 se zpracovévé ve
dvou paralclnich v&tvich, z nich? jedna zachovdvd jeho pivodni
polaritu a druhd, ve které je zarazen druhy invertor 70, Ji obra-
ci. Ob€ vétve maji spoledny frekvendrni vystup 74. Povelovym sig-
ndlem na ridfcim vstupu 72 se uriuije, je-li na frekvenénim vy-
stupu 74 signdl, &i nikoliv, a povelovym signédlemna komparaénim
vetupu 73 se urluje Jjeho polarita.

Jsou~1li na obou vstupech povelové signdly, vyhodnoti tento
stav druhé hrgdlo 78, které realizuje funkci AND a d4 na svém
vystupu signél, ktery se prenese na spousdtovy vstup 161 Sestého
spinate 76 a zpicobl jeho sepnuti. Tim je pro signdl z frekvend-
niho vstupu 71 oteviena cesta pres druhy invertor 70 na frekvend-
ni vystup 74. Neni-1i na komparaénim vstupu 73 povelovy signél,
nen{ signdél ani na vystupu druhého hradla 78, ale je signél na
vystupu nezdtoru 79. Tento stav vyhodnoti prvn{ hradlo 77, které
 také realizuje funkci AND a z jeho vystupu se prenese signdél na
spinacl vetup 751 pédtého spinade 75, jeZ zplsobi jeho sepnuti.
Tim je prc signdl z frekvendniho vstupu 71 oteviena primé cesta
na frekvenéni vystup 74. Neni-1li povelovy signdl na P{dicim vstu- .
pu 72, nemGZe byt signél na vystupu prvnfho hradla 77, ani na vy-
stupu druhéhe hradla 78 a tim ani na frekvendnim vystupu 74.

Hluvni oblast pouZiti generdtord pohybd podélného stolu brus-
ky se predpcllddéd v oblasti brusek na otvory, ale zafizeni miZe '
nclézt uplatnéni i pfi konstrukei jingch strojd, které jsou vyba-
ven; elektrchydraulickymi serVosystémy. '
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1..Zar{zen{ pro prosramovatelné generovédni pohybd podélného stolu
brusky, sestévajici z integrétort, invertorl, spinadd, hradel
a nezatord, vyznaduijfci se tim, Ze vstup hlavniho integrdtoru
(3) je spojen s piijezdovou svorkou (23) pres prvni spina& (5),
s odjezdovou svorkou (22) pres druhy spinad (6) a s orovndvacim
vystupem (44) budide orovnéni (4), pridemZ jeho orovnévaci
vetup (41) je propojen na orovnévaci svorku (24) a klfdovac{
vstup (42) spolu se vzorkovacim vstupem(43) jsou pfipojeny na
blok rfzeni (10), a to na dopredny vystup (101) a zpétny vy-
stup (102), nale# praccvni vstup (32) hlavniho integrdtoru (3)
je napojen na pracovni svorku (25), zaddvaci vstup (31) na za-
dédvaci vystup (105) bloku rizeni (1C) a vystup hlavniho inte-
grétoru (3) je jednak vyveden na pomocnou svorku (26) a jednak
je zaveden do vstupu filtru (1), jehoZ vystup je spojen s jed-
nim vstupem sum&toru (15), ktery mé vystup vyveden na vystupni
svorku (27), pridem? ovlddacf vstup (1) prvniho spinale (5)
a otviraci vstup (61) druhého spinade 6) jsou té% spojeny
s blokem #{zeni, a to s prijezdovym vystupem (103) a s odjezdo-
vym vystupem (104), ns&c¥ vstup pomocného integréteru (13) je
jednak propojien pres nulovaci spinad (8) s vystupem tohoto po-
mocného integrdtoru (3) a jednak je spojen neimén& s jednim
frekvendnim vystupem (74) neiméné jednoho zaddvacfho bloku (7),
pridem? kazdy prisludny frekvendni vstup (71) je propojen s pri-
sludnou frekvendni svorkou (21), kaZ?dy prislusny ridici vstup
(72) je spojen s prisludnym oscilainim vystupem (106) bloku ri~-
zeni (10) a ka?dy komparadni vstup(73) je pripojen na vystup
komparétoru (9), nale? vystup pomocného integrdtoru (13} iJe ddle
napojen na vstup funkXniho ménile (2), ktery mé vystup pFipoien
pfes pfenoscvy ¢len (14) na dald3f vstup sumdtoru (15) a nakonec
je vyetup pomocného kompardtoru (13) spojen se signdlovym vstu-
" pem (92) komparétoru (9),jchoé\referenéni vstup (91) je propojen
jednak pres zpétnovazebni d&lié{(12) na jeho vystup a jednak pres
odd&lovact &len (11) na nulovaci vystup (107) bloku rizeni (10),
pfiéemZ na nulovaci vystup (107) je jest& napojen nulovaci vstup
(81) nulovaciho spinade (8).
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2. Zabizeni pro programovatelné gencrovani dle bodu l., vyznalu-

jfcf se tfm, Ze v budidi orovnéni(4)je orovnévact vstup (41)

spojen jednak se vstupem prvniho omezovale (46) a pres néj

a ndsleduifel tret! spinad (48) s arovndvacim vystupem (44)

a jednak se vstupem prvniho invertoru (45), a z jeho vyetupu

pres druhj omezovad (47) a za nim v serii nédsledujici &tvrty

spinad (49) také s crovndvacim vystupem (44), prigem? klf&o-

vact vstup (42) je spojen s hradlovacim vstupem (481) tfetiho

spinade (48) a vzorkovaci vstup (43) je spojen s vrétkovacim

vetupem (491) &tvrtého spinale (49).

3. Zarizeni pro programovatelné generovédni dle bodu 1l., vyznalu-
jici se tim, %e v zaddvacim bloku (7) je frekvendni vstup (71)
jednak propojen pres pdty spina& (75) s frekven&nim vystupem
(74) a jednak je spojen se vstupem drahého invertoru (70), kte-
ry Jje vystupem propojen pfes 3esty spina¥ (76) také s frekven&-
nim vystupem (74), pridem% 1ridfci vstup (72) je spojen jednak
s jednim vstupem prvniho hradla (77) a jednak s jednim vstupem
druhého hradla (78), nade% druhy vstup druhého hradla (78) je
spolu se vstupem negétoru (79) propojen s komparadnim vstupem
(73) a vystup negétoru (79) je mapojen na druhy vstup prvniho
hradla (77), priem? vystup prvniho hradla (77) je pfipojen na
spinaci vstup (751) pdtého spinade (75) a vystup druhého hradla
(78) je propojen se spoudtécim vstupem (761) Zestého spinade (76).

2 vykresy
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