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Sposob zasilania mostka pomiarowego z czujnikami oporowymi,
w cyfrowym mierniku temperatury lub réznicy temperatur oraz
uklad do stosowania tego sposobu
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Wynalazek dotyczy sposobu zasilania mostka po-
miarowego z czujnikami oporowymi, w cyfrowym
mierniku temperatury lub réznicy temperatur oraz
ukladu do stosowania tego sposobu.

Sposéb wedlug wynalazku umozliwia pomiar
wolnozmiennej wielko$ci jakg jest temperatura.

Znane cyfrowe mierniki temperatury dziataja na
zasadzie pomiaru woltomierzem cyfrowym mapiecia
rozréwnowazenia mostka pomiarowego zawierajace-
go oporowe czujniki temperatury. Woltomierz
cyfrowy wycechowany jest w jednostkach skali
temperaturowej na przykiad w stopniach Celsjusza.

Czuto§é mostka ogramiczona jest parametrami
czujnikéw temperatury, szczegélnie wsp6lezynni-
kiem temperaturowym, opornoéci i dopuszczalnym
pradem czujniké6w. W znanych wukladach w celu
zwiekszenia czuloSci stosowany jest wzmacniacz
napiecia rozréwnowazenia mostka.

Wada stosowanych rozwigzan jest mala czulo§é
ukladu z mostkiem, natomiast w przypadku sto-
sowania wzmacniacza mnapiecia rozréwmnowazenia
wystepuja dodatkowe bledy spowodowane przez
wzmacniacz oraz wrazliwo§é mostka pomiarowego
na zakiécenia przemystowe.

Celem wynalazku jest opracowanie rozwigzania
zwiekszajacego czuto§é wukladu =z pominieciem
wzmacniacza napiecia rozréwnowazenia mostka
pomiarowego.

Zgodnie z wynalazkiem cel ten zostal osiggniety
dzieki temu, Ze czujniki oporowe w mostku pomia-
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rowym zasila si¢ krétkimi impulsami pradu o
szczegblnie dlugim okresie przerw miedzy tymi
impulsami, przy czym czas trwania impulséw i
czas trwania przerw jest tak dobrany, ze warto$é
szczytowa impulsu pradu przewyzsza wielokrotnie
dopuszczalng warto§é pradu czujnikéw oporowych
przy zasilaniu cigglym a warto§é Srednia mocy
impulsébw nie przekracza dopuszczalnej wartosci
mocy czujnikéw.

Zasilanie mostka prostokatnymi impulsami pradu
o amplitudzie wielokrotnie przewyzszajacej dopusz-
czalng warto§é¢ skuteczng pragdu czujnikéw oporo-
wych umozliwia wyeliminowanie wad dotychczaso-
wych ukladéw z wzmacniaczem,poniewaz uzyskuje
sie zar6wno duzg czulo§é ukladu z jednoczesnym
zmniejszeniem wrazliwo$ci ukladu na zakl6cenia
zewnetrzne.

Uklad do stosowania sposobu wedtug wynalazku
sklada sie z woltomierza cyfrowego mierzgcego
napiecie rozréwnowazZenia, mostka pomiarowego
i sterujgcego uktadem kluczujgcym, ukiadu kluczu- -
jacego mostka pomiarowego z czujnikami oporowy-
mi przetwarzajgcego temperature lub réznice tem-
peratury na napiecie, woltomierza cyfrowego mie-
rzgcego mapiecie rozréwnowazZenia mostka i steru-
jacego ukladem kluczujacym, ukladu kluczujacego
prad stabilizatora pradu mostka, stabilizatora pradu
mostka i zasilacza stabilizowanego mapieciowo.

Wynalazek jest blizej objasniony ma przyktadzie
wykonania pokazanym na rysunku, ktéry przed-



67 093

3

stawia schemat blokowo-ideowy cyfrowego mier-
nika temperatury.

Mostek pomiarowy B z czujnikami oporowymi
zasilany jest przez stabilizator pradu C ze stabilizo-
wanego zasilacza A. Stabilizator ten jest zbudowany
w ukladzie wzmacniacza pradu statego ze sprze-
Zeniem zwrotnym, na tranzystorach T, T, i Ty
Prad mostka pomiarowego B wlgczany i wylgczany
jest przez uktad kluczujgcy D zbudowany ng dwéch
tranzystorach T i T tworzgcych uniwibrator oraz
na tranzystorze kluczujgcym T,. Napiecie rozrow-
nowazZenia mostka pomiarowego B mierzone jest
przez woltomierz cyfrowy E. Woltomierz ten ste-
ruje ukiadem kluczujgcym.

Pomiar odbywa sie w spos6b nastepujgcy.
W czasie pomiedzy dwoma kolejnymi pomiarami
uniwibrator przy pomocy tranzystora kluczujgcego
T, blokuje przeplyw pradu przez stabilizator pradu
C a wiec réwniez przeplyw pradu przez mostek
pomiarowy B. W momencie rozpoczecia cyklu po-
miarowego, impuls z woltomierza cyfrowego E
podany ma baze tranzystora T powoduje zmiang
stanu tranzystoréw Tg i T; uniwibratora i odblo-
kowuje przez tranzystor kluczujgcy T, stabilizatora
pradu C, Przez stabilizator pradu C i mostek po-
miarowy B plynie prad, a napiecie rozréwnowa-
zenia mostka mierzone jest przez woltomierz
cyfrowy E i ukazywany na polu odczytowym bez-
poérednio jake wynik pomiaru temperatury w
stopniach Celsjusza. Po zakonczeniu impulsu wy-
tworzonego przez uniwibrator, ktérego czas trwania
okreSlony jest wartoScig elementé6w RC uniwibra-
tora, uklad wraca do stanu poczatkowego bezpo-
§rednio po zakeonezeniu pomiaru przez woltomierz.
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Prad nie plynie do chwili powtérzenia sie impulsu
sterujgcego z woltomierza cyfrowego E. Rozpoczecie
pomiaru mnastepuje w niewielkim odstepie czasu
od momentu wyslania impulsu sterujgcego przez
woltomierz cyfrowy.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb zasilania mostka pomiarowego z czujni-
kami oporowymi w cyfrowym mierniku tempera-
tury lub réznicy temperatur, znamienny tym, ze
czujniki oporowe w mostku pomiarowym (B) zasila
sie krotkimi impulsami prgdu o szezegbdlnie diugim
okresie przerw miedzy tymi impulsami, przy czym
czas trwania -impulséw i czas ftrwania przerw jest
tak dobrany, ze warto§é szozytowa impulsu prgdu
przewyzsza wielokrotnie dopuszczalng warto§é pra-
du czujnikéw oporowych przy zasilaniu ciggltym
a warto$¢ Srednia mocy impulsé6w mie przekracza
dopuszczalnej wartoSci mocy czujnikéw.

2. Uklad do stosowania sposobu wediug zastrz. 1
w cyfrowym mierniku temperatury skladajgcym sie
z mostka pomiarowego z czujnikami oporowymi,
z woltomierza cyfrowego, ze stabilizatora pradu
mostka -oraz stabilizowanego napieciowo zasilacza,
znamienny tym, Ze miedzy ukladem sterowania
woltomierza cyfrowego (E) a stabilizatorem pradu
(C) jest wiaczony ukltad kluczujgcy (D) zlozony z
uniwibratora na tranzystorach (Ty i Tﬁ) oraz
z tranzystora kluczujgcego (T,), przy czym uniwib-
rator wyznacza czas trwania impulsu, a uktad
sterowania woltomierza cyfrowego czas przerw
miedzy impulsami.
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