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Urzqdzenie do sterowania pojazdéw wodnych za pomocq przekiadni

zebatych i

sprzegiel ciernych, osadzonych na napedzanych watach

pionowych, obracanych w odwrotnych kierunkach

Patent trwa od dnia 7 grudnia 1956 r.

Wynalazek dotyczy urzadzenia do sterowania
pojazdow wodnych za pomoca przekladni zg-
batych i sprzegiel ciernych, osadzonych na pro-
stopadtych odwrotnie obracajgcych sie watach
napedowych. Znane sg takie przekladnie zeba-
te umocowane na walach mapedowych, stano-
wigcych czeSci urzadzenia napedowego i umiesz-
czonych ponizej zwierciadta wody oraz posiada-
jacych jedna lub dwie $ruby.

W tych rozwiazaniach sterowanie cze$cig pod-
wodng odbywa sie przez jej obracanie dookola
pionowej osi az do 360° obrotu. Zazwyczaj te-
go rodzaju przebieg sterowamnia mie jest mozli-
wy, poniewaz zaréwno kola pedzace jak i pedzo-
ne zatrzymujg sie.

W znanych urzgdzeniach wymieniong niedo-
godno§é usuwa sie w ten sposéb, ze w zespole
napedowym ko6t stozkowych umieszcza sie prze-
kladnie réznicows. Poza tym tego rodzaju ze-
spoly wymagaja, zeby miedzy silnikiem mnape-
dowym i napedem statku zatozone bylo sprze-
glto wylaczalne, w celu unikniecia koniecznos-
ci uruchamiania i zatrzymywania maszyny na-

pedowej przy uruchomieniu lub zatrzymaniu
Sruby okretowej.

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie,
w ktérym zbedne jest stosowanie przekladni
réznicowej i specjalnego sprzegia miedzy ma-.
szyna napedows i przekladnia. Pomiedzy stozko- -
wymi kolami napedu i pionowymi obracajgcy-
mi sie w dowolng strone walami napedowy-
mi, prowadzacymi do cze$ci podwodnej, osa-
dzone jest sprzeglo dla kazdego napegdzanego
kota stozkowego, tj. razem dla urzadzenia dwa
sprzegla dzieki czemu, przy réwnoczesnym wy-
laczeniu obu tych sprzegiel oddziela sie czeié
podwodng napedu od przekladni, Przy wyla-
czeniu np. jednego sprzegla przebieg sterowa-
nia dziala w kierunku przeciwnym do kierunku
obratu wylaczonego sprzegla. -

Urzadzenie wedlug wynalazku umozliwia
réowniez, np. przy zastosowaniu wylacznika na-
ciskowego wizglednie guzikowego, zmiane kie-
runku o 180° to zmaczy przejScie z biegu
w przéd na bieg wsteczny.



LIS

s

.Poza tym sprzegla sg tak wykonane, ze
w przypadku nafrafiemiia; podwodnej czeSci Sru-
by na przeszkode w postaci ptycizny lub roslin
wodnych, unika sie uszkodzenia jakichkolwiek
czeSci przekladni, poniewaz uderzenia przejmu-

. °Ja sprzegla cierne, ktdrych potowki w tej chwi-

li Slizgaja sie po sobie. Osigga sie¢ to przez
umieszczenie sprzegla ciernego miedzy kolem
stozkowym 1 odpowiadajagcym mu watem, przy
czym kolo cierne moze byé sprzegtem wirujz-
cym,
Sprzeglo jest potaczone z urzgdzeniem do stero-
wania tak, ze w zalezmos$ci od kierunku stero-
wania, poruszajjce si¢ w przeciwnym kierunku
sprzeglo zostaje wylgczone az do czasu trwania
poslizgu. Dzieki temu za pomoca drugiego sprze-
gla i mapedu kola stozkowego, sila mapedowa
przenoszona jest z maszyny napedowej na czest
podwodng tak diugo, az osiggnie sie zadang
zmiane kierunku. Przebieg sterowania, np. przez
kolo sterownicze, w ktérym w znanych urza-
dzeniach przy duzej mocy napedowej trzeba
stosowa¢ znaczne sily, wzglednie przekltadnie,
zmienia sie wediug wynalazku w prosty prze-
bieg przestawienia. Zamiast kola sterownicze-
go do przestawiania moze byé stosowane bez-
poSrednie mechaniczne, elekiryczne lub hy-
drauliczne uruchomienie jednej lub kilku, np.
zapadek w jednym ze sprzegiel, przez czeSciowe
jego wylaczenie, przy czym takze nagla zmia-
na z biegu w przéd na bieg wstecz jest mozli-
wa. Przez réwnoczesne wylaczenie obu sprze-
giel oddziela sie¢ podwodng cze$é urzadzenia na-
pedowego od maszyny napedowej. Niezawodne
dziatanie sterowania w zaleznosci od wielkesci
mocy napedowej jest prawie nieograniczone,
poniewaz moc maszyny przenoszona jest za po-
mocg pomocniczego dzialania bezposSrednio na
urzadzenie sterownicze tak, ze np. mozliwe jest
tatwe sterowanie maszyny o mocy 1000 KM.
Przyklad wykonania przedmiotu wynalazku
uwidoczniony jest schematycznie na rysunku.
- Na kazdym z obu napedzanych két stozko-
wych 1, 2, umocowane sg poléwki 5, 6 sprze-
giel. Drugie polowy tych sprzegiet osadzone sa
odpowiednio na pionowych walach mnapedo-
wych 3, 4, obracajagcych sie jeden wewnatrz

‘drugiego w przeciwnych kierunkach. W ten

sposéb przy dociskaniu poléwek 5, 6 sprzegiel
kota stozkowe 1, 2 s mocno polaczone z wa-

- fami napedowymi 3, 4. Sprzegla s3 tak wyko-

nane, ze ich moment zatrzymania jest nieco
wiekszy od momentu obrotowego, jaki maja
przenosi¢. Watek sterowniczy 7 jest osadzony
w kole zebatym 9, zazebionym z kolem zeba-

hydrajulicznym * lub  hydrostatycznym.

tym 10 podwodnej czesSci 11 maszyny, napedza-
jacej pojazd. Przy obroéceniu steru w jedng lub
drugg strone musi by¢ pokonany jeden lub dru-
gi moment jednego ze sprzegiel, co przy nape-
dach o malej mocy mozna wykonaé recznie.
Przy wiekszych mocach rozwigzuje sie¢ to przez
poruszenie sterem co powoduje wylaczanie
sprzegta waltu, obracajgcego sie w kierunku,
przeciwnym do kierunku steru. Za pomocg in-
nego waltu, obracajacego sie zgodnie ze ste-
rem, cze$¢ podwodna urzadzenia napedowego
poruszana jest dzieki dzialaniu pomocniczemu
sila maszyny napedowej tak, Ze sterowanie jest
raczej dzialaniem przestawnym, a tym samym
mozna latwo sterowa¢ przy duzych mocach. Dla
unikniecia nieréwnych ruchéw steru wigcza sie
korzystnie w urzadzenie sterowmicze hydra-
uliczny przyrzad ttumiacy 8.

Mozina stosowaé do urzadzenia znane sprze-
gla mechaniczne, hydrauliczne lub hydrosta-
tyczne, np. sprzegta Sandnera. Przenoszenie od
steru na sprzegta odbywa si¢ odpowiednio do
ich rodzaju mechanicznie, elektrycznie lub hy-
draulicznie. Sterowanie moze odbywaé sie nie
tylko bezposSrednio kotem sterowmiczym ale i za
pomocag naciskéw przez guziki, a poza tym dzia-
la ono tak, ze przelgczanje z biegu w przéd na
bieg wsteczny odbywa sie bezpo$rednio przez
wylaczenie jednej 1lub kilku, np.  zapadek
w sprzeglach. -

]

Zastrzezenia patentowe

1. Urzgdzenie do sterowania pojazdéw Wodnth
za pomoca przekiadni zebatych i sprzegietl
ciernych osadzonych na napedzanych wa-
lach pionowych obracanych w odwroinych
_kierunkach i obracajacych poziomo ulozysko-
wany wal Sruby napedowej, znamienne tym,
ze pomiedzy napedzanymi kolami stozkowy-
mi (1, 2) przekladni zebatych, a obracajacy-
mi sie w przeciwnych Kkierunkach, jeden
wewnatrz drugiego, pionowymi walami na-
pedowymi (3, 4), umieszczone jest po jednej
polowie sprzegiet ciernych (5, 6), z ktérych
zaleznie od potrzeby wylacza sie cze§ciowo
jedno lub oba sprzegla réwmnoczesnie.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,

ze watek sterowniczy (7), oddziatywujacy na
cze§¢ podwodng (11) maszyny napedzajacej
pojazd, jest takze polaczony z watami (3, 4),
iz przy uruchamianiu watka (7) wylacza sie
czeSciowo  sprzeglo watu, obracajgcego sig
w kierunku przeciwnym do kierunku stero-
wania.
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3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne

tym, ze zaopatrzone jest w guzik przez nacisk
ktérego i przez np. dzialanie zapadki wylg-
cza sie, zalezmie od potfrzeby, jedno sprze-
glo tak diugo, az mnastapi zwrot czesci pod-
wodnej maszyny napedzajgcej pojazd o 180°.
. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—3, znamienne
tym, ze do stlumienia ruchu zwrotu cze$-

ci podwodnej u.madzenie sterownicze posia-
da korzystne hydrauliczne przyrzady ha-
mujace.
VEB Schiffbau-Projek#t-
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