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[54) Paleta so zdvihacimi podperami a teleskopickym vysiivacim mechanizmom
plosiny

1 2

Predmetom vyndlezu je paleta so zdviha-
cimi podperami a teleskopickym vysivacim —
. mechanizmom ploSiny pre jej vysunutie do
pracovnej polohy vysuvnym kotvenym sto- /
Ziarom, vzty€enym pomocou teleskopického
vysivacieho mechanizmu, ktord je vhodné

pre montd? vysielacich a prijimacich antén 3
a pod.
Zariadenie podla vynalezu je moZué do- b

-pravovat lubovolnym dopravnym prostried- T 8
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Vynélez sa tyka palety so zdvihacimi pod-
perami a teleskopickym vysivacim mecha-
nizmom plo3iny pre jej vysunutie do pracov-
nej polohy vysunutia teleskopického mecha-
nizmu & pre vysunutie plo3iny do pracov-
nej polohy vysuvnym kotvenym stoZiarom,
vztyfenym pomocou teleskopického mecha-
nizmu, vhodnej pre montadZ vysielacich a
prijimacich antén a pod.

Doteraz zndme kon&trukcie vysuvnych za-
riadeni ploSin napr. vysuvnych stoZiarov si
uloZené na Specidlnom dopravnom prostried-
ku, prifom na Hom zaberaji velky priestor.
Nevyhodou tychto zariadeni je velkd hmot-
nost a velké rozmery véitane dopravného
prostriedku a tym obmedzend manipulova-
telnost pri preprave. Okrem toho je pre stav-
bu nutné volit vodorovnii plochu terénu,
pripadne ju upravovat vo velkom rozsahu.
Dal%ou nevyhodou je, e dopravny prostrie-
dok je viazany i pri dlhSom pouZivani za-
riadenia na jednom mieste.

Vys8ie uvedené nedostatky odstraiiuje
paleta so zdvihacimi podperami a telesko-
pickym vystivacim mechanizmom plo§iny po-
dla vyndlezu, ktorého podstatou je, Ze po-
zostdva z dosky palety opatrenej zdvihaci-
mi podeprami, skrutkami upevneného klbo-
vo na gulovom &ape uloZeného teleskopic-
kého vysivacieho mechanizmu s ploSinou
v dopravnej polohe podopretou podperami,
pri€om zdvihacie podpery pozostdvaji zo
Styroch stojok a teleskopicky vystivaci me-
chanizmus pozostdva z trojramenného nos-
nika s tromi teleskopickymi tyfami a vede-
nia s pohonovym mechanizmom. Jeden ko-
niec $tyroch strojok je kibovo pripojeny k
nénoZke, z ktorych jedna je pevng, dve po-
suvné a jedna kriZovoposuvnd a druhy ko-
niec je opatreny zdvesom pre retazovy zdvi-
hak, prifom kaZda je suvne uloZend v ob-
jimke pripojenej apom na konci vykyvné-
ho ramena zaveseného v 16Zku nosnym ¢a-
pom. ’

KaZdé rameno trojramenného nosnika je
opatrené pevnou tyfou, posuvne na nej na-
sunutej ozubenej tyfe, na ktorych je nasu-
nuté vedenie s pohonovym mechanizmom s
pohonom vyvedenym ozubenymi pastorkami
na ozubené tyCe, vedenie je podopreté pod-
pernymi tyfami a ozubend tyC s pevnou ty-
¢ou spojend strmeiiom, pricom plo$ina pri-
pojend Capmi ku koncu ozubenych ty€i je
poistovacimi lanami pripojend k vykyvnym
ramendm. K ploSine a k prvému dielu st
pevne pripojené tri Casti vstupného dielu,
ktorého jedna cCast spolu s otvorom v plo-
Sine tvori vstup do kupole v hornej stanici
vytahu.

Paletu so zdvihacimi podperami a tele-
skopickym vystvacim mechanizmom plo8i-
ny je moZno dopravovat lubovolnym do-
pravnym prostriedkom, je moZné ju zloZit z
dopravného prostriedku a naloZit na svahu
so sklonom aZ 20° zdvihacimi podperami a
vyrovnat ju do vodorovnej polohy. Vrtulni-
kom ju moZno dopravi{ na inak nedostup-
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né miesto a uviest zariadenie do &innosti.
Vysunutie ploSiny moZno vykonat samotnym
teleskopickymi vystvacim mechanizmom,
ktory v priestore palety zaberd maly pries-
tor, alebo v pripade potreby moZno plosi-
nu vysundt vysuvnymi dielmi stoZiara. Dal-
Sou vyhodou je, Ze celid mont4d¥ anténneho
sytému a kupole moZno previest v zdkladnej
polohe na doske palety, vfhodou je, Ze vstup
do priestoru anténneho systému na plo$ine
je otvorom v strede ploSiny. Celti montdZ a
demontdZ, postavenie a zvinutie moZno vy-
konat ruéne.

Na vykresoch je zndzornend paleta so
zdvihacimi podperami a teleskopickym vy-
stivacim mechanizmom plo$iny, na obr. 1 je
znazornend paleta so zloZenymi podperami
a teleskopickym vysivacim mechanizmom v
dopravnej polohe. Na obr. 2 je zndzornené
uchytenie teleskopického vysivacieho me-
chanizmu k doske palety a uloZenie plogi-
ny na podperdch v dopravnej polohe. Na
obr. 3 je zndzornené vysunutie plo$iny na
koniec ozubenych ty¢i vedenim s pohono-
vym mechanizmom. Na obr. 4 je znézorne-
né podopretie vedenia s pohonovym mecha-
nizmom podpernymi ty€ami a vysunutie plo-
8iny ozubenymi ty€ami. Na obr. 5 je zné&-
zornené vysunutie ploSiny do pracovnej po-
lohy max. vysunutia zdvihacich podpier a
teleskopického mechanizmu na rovine i na
svahu, obr. 6 je pddorys obr. 5 bez ploSi-
ny. Na obr. 7 je schématicky zndzornené
vedenie s pohonovym mechanizmom tele-
skopického vystvacieho mechanizmu. Na
obr. 8 je znézornené uloZenie prvého dielu
v kladifkovych vedeniach, montdZ vstupné-
ho dielu a kotviacich l4n k pleSine. Na obr.
9 je zndzornené vysunutie plo$iny nad ozu-
bené tyfe teleskopického vystvacieho me-
chanizmu pohonovym mechanizmom a mon-
tdZ dielu stoZiara. Obr. 10 predstavuje cel-
kovy pohlad na vysunutd ploZinu v pracov-
nej polohe max. vysunutia dielmi stoZiara
s kotviacimi lanami a v§tahom na rovine i
na svahu bez zndzorneného kotvenia.

Paleta v dopravnej polohe (obr. 1) mé&
po bokoch dosky palety 1 zloZené zdviha-
cie podpery 2. Na doske palety 1 je uloZe-
ny teleskopicky vystivaci mechanizmus 3 s
plodinou 4, na ktorej je umiestneny antén-
ny systém. Dalej je na doske palety 1 ulo-
Zeny vSetok materidl potrebny pre funkciu

. zariadenia v pracovnej polohe max. vysunu-

tia zdvihacich podpier 2 a teleskopického
vysivacieho mechanizmu 3 (obr. 5 a 6), a
to rozloZend kupola 5, kabeldZ na bubnoch
6, nanoZky 7, 8, 9, elektrorozvadzad 10,
truhliky 11 s drobnym materidlom, material
pre uzemnenie 12 a iny potrebny materiél.
Paleta je krytd plachtou 13 natiahnutou na
oblikoch. Materidl pre vysunutie ploSiny 4
podla obr. 10, a to diely stoZiara, vytah,
kotviaci materidl je dopravovany v inej pa-
lete, na obrazoch nezndzornenej. Zdvihacie
podpery 2 sa skladaji zo Styroch stojok 14,
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kazd4d suvne uloZend v objimke 13 pripo-
jenej Gapom 16 na konci vykyvného rame-
na 17 zaveseného v 16Zku 18 nosnym ca-
pom 19.

Po zavezeni palety na miesto stavby sa
vztydia stojky 14 (obr. 5 a 6} a objimka 15
sa poistovacim ¢apom 20 spoji s vykyvnym
ramenom 17, ktoré sa tiahlom 21 pripoji k
doske palety 1. Konce stojok 14 st klbovo
uloZené v 16Zku na néanozke, pritom jedna
je pevnd nénoZka 7, ktora je umiestnena na
najniZ§om mieste terénu, dve su posuvné
nanozky 8 a jedna je kriZovoposuvna nanoZz-
ka 9 umiestnend na najvy$Som mieste teré-
nu. KaZd4 stojka 14 je opatrend zavesom 25
pre zavesenie nenakresleného retazového
zdvihédka, ktorého retaz je apom retazové-
ho kolesa zavesena na objimke 15. Po vy-
rovnani dosky palety 1 do vodorovnej rovi-
ny sa kaZzda objimka 15 spoji so stojkou 14
spojovacim Capom 26. Teleskopicky vysiva-
¢i mechanizmus 3 (obr. 2, 3, 4) kibovo ulo-
7eny na gulovom &ape 27 sa sklada z troj-
ramenného nosnika 28 s troma teleskopic-
kymi tydami 29 na konci ramien trojramen-
-ného nosnika 28 zostavenej z pevnej tyce 30
‘upevnenej v ndboji a posuvne na nej na-
“sunutej ozubenej tyte 31.
~ Na ozubenych ty&iach 31 je nasunuté ve-
denie 32 s pohonovym mechanizmom 33.
Na ozubenych ty¢iach 31 je vodiacimi ot-
vormi nasunutd ploSina 4 v dopravnej polo-
he (obr. 2) podopretd troma podperami 34
"a teleskopicky mechanizmus 3 upevneny
troma skrutkami 35 k doske palety 1, v tej-
to polohe sa montuje kupola 5 na ploSinu
4. Pohonovy mechanizmus 33 upevneny k
vedeniu 32 (obr. 7), ktoré je nasunuté na
troch ozubenych tyfiach 31 ma motoricky
pohon od elektromotora 36 s elektromag-
netickou brzdou 37 cez spojku 38 hriade-
fom 39 kuZelovym ozubenym pastorkom 40
na volnobeZni spojku 41 a ru¢ny pohon ko-
lesom 42 na dlhy hriadel 43 s kuZelovym
ozubenym kolesom 44, ktoré je v zdbere s
kuZelovym kolesom 45 upevnenom na pred-
lohovom hriadeli 46, na ktorej je upevnené
i €elné ozubené koleso 47.

Pakou 48 sa presiiva na drdzkovani po-
honového hriadela 49 spojkové Celné ozu-
bené koleso 50. Ked je pdka 48 v polohe E
je zapojeny motoricky pohon, v polohe D je
zapojeny ruény pohon. Pohon z pohonoveé-
ho hriadela 49 sa voli radiacou pékou 51
prestavenim radiaceho spojkového Celného
ozubeného kolesa 52 — radiaca pédka 51 v
polohe C — pohon teleskopu — je v zdbe-
re s ozubenym kolesom 53 pre pohon sli-
méka 54, radiaca pdka 51 v polohe B —
— neutral, radiaca pdka 51 v polohe A —
— pohon dielov — je v zdbere s ozubenym
kolesom vysuvania 53 pre pohon slimaka
vystivania 57 upevnenom na hriadeli 58, na
ktorej je upevneny ozubeny pastorok 59,
ktory je v zdbere s hrebeitiom 60 na dieli
stoZiara 61 podopretom podpernou kladkou
62. Slimék 54 je v zdbere so slimdkovym ko-
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lesom 63 upevnenom na hriadeli 64, na kto-
rom st tieZ upevnené ozubebené pastorky 65
a 66, ktoré st v zdbere s dvoma ozubenymi
tyCami 31. Na konci hriadela 64 je upevne-
né kuZelové ozubené koleso 67, ktoré je v
zébhere s kuZelovym ozubenym kolesom 868
upevnenom na hriadeli 69, na ktorom je tieZ
upevneny ozubeny pastorok 78, ktory je v
zadbere s tretou ozubenou tycou 31. Do ve-
denia 32 sa vkladaji tri kladiCkové vede-
nia 71, ktoré tvoria vedenie dielu stoZiara
61. Pri vysivani ploSiny 4 (obr. 3 a 4) sa
vedenie 32 s pohonovym mechanizmom 33
$plhad ozubenymi pastorkami 65, 66, 70 (obr.
7) po ozubenych tytiach 31 a tlaci ploSinu
4 smerom hore. Po vytladeni ploSiny 4 na
koniec ozubenych ty&i 31 sa ploSina 4 spoji
s koncami ozubenych ty¢i 31 Capmi 72 {obr.
3) a vedenie 32 s pohonovym mechanizmom
33 sa podoprie podpernymi tyCami 73. Re-
verznym chodom pohonového mechanizmu
23 sa ozubené tyde 31 s ploSinou 4 vytlacia
do hornej polohy (obr. 4). Ked je plo3ina
4 v hornej polohe, ozubené ty€e 31 sa spo-
ja s pevnymi tyCami 30 vloZenim strmeiov
74, podperné ty€e 73 sa odstrdnia, ploSina
4 sa prepoji poistovacimi lanami 75 (obr.
5) k vykyvnym ramendm 17, uvolnia sa tri
skrutky 35 a cely teleskopicky mechaniz-
mus 3 sa napinacimi skrutkami poistovacich
14n 7% uzvisli. Po bokoch dosky palety 1
sti montaZne ploSiny 76, v dopravnej polo-
he sklopené k palete a celd plocha je ohra-
dend zabradlim 77. Teleskopickym vysuava-
c¢im mechanizmom 3 moZno previest stavbu
vysuvného Kkotviaceho stoZiara 78 z jedno-
tlivych mechanicky spojovanych dielov a
tym vysunutie ploZiny 4 s kupolou 5 do pra-
covnej polohy aZ do vy3ky stoZiara (obr.
10), na obraze nie je znéazornené Kotvenie.

Po vysunuti ploSiny 4 do hornej polohy
teleskopického vystvacieho mechanizmu 3
(obr. 8) sa do vedenia 32 s pohonovym me-
chanizmom 33 (obr. 7) vloZia tri kladicko-
vé vedenia 71, do ktorych sa z hornej stra-
ny pod plosinou 4 vloZi prvy diel 79 stoZiara
tak, Ze hrebeii pride do zdberu s ozubenym
pastorkom 39 (obr. 7) pohonového mecha-
nizmu 33. Prvy diel 79 stoZiara je opatreny
prirubou so $iestimi otvormi pre montaZz
vstupného dielu 83 kuZelovitého tvaru po-
zostavajaceho z troch cCasti. Druhy koniec
vstupného dielu 80 sa maticami pripoji k
ploSine 4, ku ktorej sa tieZ pripoja tri kot-
viace land 81 z vratkov, na obrazoch ne-
vyznaenych, a mierne sa napnid. Od ozu-
benych ty&i 31 sa odpoji ploSina 4 Capmi
72 (obr. 3) a uvolnia sa tri skrutky 35 spé-
jajuce trojramenny nosnik 28 s doskou pa-
lety 1 (obr. 9).

Splhanim pohonového mechanizmu 33 po
ozubenych ty¢iach 31 sa vystva ploSina 4
za stéleho uvolfiovania kotviacich 1ldan 81
a¥ sa vysunie do takej polohy, Ze sa uvolni
priestor pre napojenie vysuvnych pridav-
nych dielov 82 stoZiara. Po pripojeni vysuv-

N
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ného pridavného dielu 82 stoZiara k prvé-
mu dielu 79 sa pohonovym mechanizmom
33 pre vysilivanie dielov vysiva ploSina 4
za stdleho uvoliiovania kotviacich lan 81,
tymto postupom sa postavi cely stoZiar 61,
ktory moZe mat prevedené kotvenie stredu
stoZiara stredovymi kotviacimi lanami 83.
Po postaveni vysuvného kotviaceho stoZia-

ra 78 a tym vysunutim ploginy 4 s kupolou
5 do plnej vysky sa teleskopicky vysivaci
mechanizmus 3 stiahne a tym sa uvolni
miesto pre dolnd stanicu vytahu 84. Vstup
obsluhy do priestoru na ploSine 4 v hornej
stanici vytahu 85 je otvorom 86 v plosine 4
cez vstupny diel 80. Pri demontdZi celého
zariadenia sa postupuje opa¢nym postuporm.

PREDMET VYNALEZU

1. Paleta so zdvihacimi podperami a te-
leskopickym vystvacim mechanizmom plo-
Siny vyznafend tym, Ze pozostdva z dosky
palety (1) opatrenej zdvihacimi podperami
(2), skrutkami (35) upevneného kibovo na
gulovom Cape (27) uloZeného teleskopické-
ho vysivacieho mechanizmu (3) s ploinou
(4) v dopravnej polohe podopretou podpe-
rami (34), pricom zdvihacie podpery (2) po-
Zostdvaji zo Styroch stojok (14) a telesko-
picky vysivaci mechanizmus (3) pozostéd-
va z trojramenného nosnika (28) s tromi te-
leskopickymi tyfami (29) a vedenia (32) s
pohonovym mechanizmom (33).

2. Paleta podla bodu 1, vyznadend tym, Ze
jeden koniec Styroch stojok (14) je klbovo
pripojeny k nédnoZke (7, 8, 9), z ktorych jed-
na je pevnd, dve posuvné a jedna kriZovo-
posuvné a druhy koniec je opatreny zdvesom
(25) pre retazovy zdvihdk, pri€om kaZda je
suvne uloZend v objimke (15) pripojenej Ca-
pom (16) na konci vykyvného ramena (17)

zaveseného v 16Zku (18) nosnym ¢&apom
(19).

3. Paleta podla bodov 1 a 2 vyznaend tym,
Ze kaZdé rameno trojramenného mnosnika
(28) je opatrené pevnou ty&ou (30), posuv-
ne na nej nasunutej ozubenej tyfe (31), na
ktorych je nasunuté vedenie (32) s poho-
novym mechanizmom (33) s pohonom vy-
vedenym ozubenymi pastorkami (65, 66, 70)
na ozubené tyCe (31), vedenie (32] je po-
dopreté podpernymi tyCami (73) a ozubend
ty¢ (31} s pevnou tyfou (30) spojend str-
mefiom (74), pri€om ploSina (4) pripojenéd
¢apmi (72) ku koncu ozubenych ty¢i (31) je
poistovacimi lanami (75) pripojend k vy-
kyvnym ramendm (17).

4. Paleta podla bodov 1, 2 a 3 vyznatend
tym, Ze k ploSine (4) a k prvému dielu (79)
sii pevné pripojené tri &asti vstupného die-
lu (80), ktorého jedna Cast spolu s otvo-
rom (86) v plo3ine (4) tvori vstup do kupo-
le (5) v hornej stanici vytahu (85).

4 listy vikresov
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