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(54 Vodic{ zaf{zen{ pro obousmirny chod pésovich dopravnikd

Zadéna smdru dopravy na pésovém dopravaTku
nutné vylteduje jeho -seffzenf pomoct vo-
" dicfch véledkd. SouZasné se zm&nou sméru
dopravy Je nutné vodicf vélelky otoéit

0 180 © & takto zachovat pivodni pomiry

ve vedeni nekonditého dopravnfho pésu.
Vodic{ vdledky jsou proto na rému s nosny-
mi vélelky uchyceny na oto¥nfch deskdch
a poloha vodicich vdle¥kd je aretovatel~
n{( pomoci Zepl.

Vyuliti vynélezu je moZné ve vlech pro-
vozech, kde se pouffvaj{ krat¥i phsové
dopravniky pouiivané pro obousmsrn§ provoz,
gejména v dpravagch uhlf, rud, kotelndch, -
pPi zavédZenf uhlf atd. ' ‘
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Vynélez se tyké vodictho za¥fzeni prb obousmérny chod péaquch dopravnfkl.

Dosud pouZivané vodictho zaXfzenf, zejména krat¥fch pésovfch dopravnfkd, vyuZiva j{ vo-
.dicich véléékﬁ, které jsou pevnd nebo vykyvn¥ uchyceny na konstrukei dopravnikd, Toto za=-
¥{zen{ vyhovuje zpravidla jen pro jeden sm¥r dopravy. V pifpadd Putnosti za ji¥fovént obou~
sm&rného chodu pésovych dopravnikd gzplsobuje vodicf za¥{zen! pFi zp&tném pohybu nekon¥ité-
ho dopravniho pdsu jeho neZddouc! sji2d&n{f do stren, co? miZ%e byt za provozu p¥fZinou jeho._
poékozehf. ‘

Uvéd&né nedostatky jsou odstran&né vodicim za¥{zenfm pro obousmérny chod ze jména krat-
ich pésovych dppravnikﬁ podle vynélesu,(jbhoz podstatou je, %e jeho vodici véleZky jsou
uchyceny na oto¥nych deskdch upevnZnfch na Zepech v dridcich na rému s nosnymi vélelky,
oto¥né upbvnéném na gzékladnf konstrukci péadvého dopravniku. MoZnost zm&ny polohy vodicich
véledkd podle sm¥ru pohybu nekon¥itého dopravniho pédsu zarutuje jeho sprévné vedeni na kon-
strukci rému a nosnych védle¥cich pésového dopravniku.

Na vjkresu je na obr. 1 schematicky znézorn¥n &eln{ pchled a na obr, 2 pldorysny pohled
na &ést konstrukce pdsového dopravniku v mist& vodicfho za¥fzenf pro obousm¥rny chod péso-
vého dopravniku. ‘

Na zékladni konstrukci pésového dopravniku 1 je otoln# pomoc; tepu S uchycen rém 2 s
nosnymi vdlelky 3, na kterych je uloZen nekonlity dopravnf pés 4 vedeny vodicimi véledky b.
Krajn{ poloha vodicich vdlefkd 6 je znézorn&na pro pohyb nekon¥itého dépravniho pésu 4 ve
sm¥ru P oznalenédm 3ipkou. Vodici{ vdlelky 6 jsou uchyceny na otoénych deskéch 8 upevné-
nych oto¥n& na Zepech 11 v drZécich 10. Aretace krajnf polohy vodicfch véleXkd 6 na oto¥ngch
- deskéch 8 je provedena pomoc{otvord s Zepy ;ﬁ na dridcfch 10, Pfed zm¥nou sm¥ru pohybu ne-
koné;tého doprevniho'péeu 4 podle sm¥ru P’ (ozna¥eného #ipkou) nutno uvolnit otvory s Ze-
py 14 a otolné desky 8 pooto¥it do druhé krajnf polohy, vyznalené vodicfmi vdledky 6’.
Aretace této druh& krajn{ polohy Jje provedena shodn& s vyde poﬁganyn zpﬁéobem.

Vodic{ za¥izeni pro obousmérny chod pésovych dopravnfkd péd;é»vynélezu bude moZno Vi~
hodnd pouift pri kratSfch délkéch pdsovych dopravnfkd, v provoz;ch dpraven uhld{ nebo ko-
telen pri zavéfen{ zésobnikd uhlim,’

'

7 PREDMET VYNALLEZU
Vodict za¥fzen{ pro obousmdrnj ched pdsovjch dopravnikd s vodicimi vélelky, vyznaZené
tim, Ze jeﬁo vodicd véledky (6) jsou uchyceny na otoinjch deskéch (8) upevnénth na Zepech
(11) v ar2dcfch (10) na rému (2) & nosnfmi vélelky (3), oton¥ upevnéném.na zékladnf kbn—
strukei pésového dopravnfku (1). '
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