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Poloautomatické zapfadaci zafizeni rotorového dopradaciho
stroje obsahuje vychylovaci prostfedek (2) zaptédaci zalohy
pfize (1) spfaZeny s pohonem. Vychylovaci prostfedek (2) ma
pracovni konec (21) uzptsobeny pro drzeni zapfadaci zélohy
ptize (1) ve své zapiadaci poloze vii&i pracovni dréze (7) prize
(1) a zaptadaci poloha vychylovaciho pracovniho konce 1) -
vychylovaciho prostfedku (2) je nastavitelna vi&i pracovni
draze (7) ptize (1).
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Poloautomatickeé zapfadaci zafizeni rotorového dopfadaciho stroje

Oblast techniky |

Vynalez se tyka poloautomatického zapradaciho zafizeni rotorového

dopradaciho stroje obsahujiciho vychylovaci prostiedek pfize z pracovni d_!réhy prize,
ktery je spfazen se zapfadacim pohonem vychylovaciho prostredku, pficemz
vychylovaci prostiedek ma pracovni konec, kte}ry je zapradacim E pohonem
prestavitelny mezi svou klidovou a zaptadaci polohou, ve které je praco;vni konec
yychylovaciho prostiedku uzpﬁsoben pro drzeni pfize ve vychylené zapFéd!aci poloze

vlci pracovni draze pfize. ;

i
Dosavadhni stav techniky : : i
|
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= je znamo poloautomatické zapfadaci zafizeni pracovniho
mista bezvietenového dopradaciho stroje, které je soulasti kazdého pracovniho
mista bezvietenového dopfadaciho stroje, ktery obsahuje na jedné nebo na obou
stranach fadu vedle sebe uspofadanych pracovnich mist. Kazdé praco:vni misto
obsahuje spfadaci jednotku, pod niz je misto pro pramenovou konev s pramenem
vliaken. Nad spradaci jednotkou je situovana dvojice odtahovych valeckl pfize,
z nichZ jeden je pevny a je spfazen s pohonem a druhy z dvojice odtahovyéh valeck(
je pritlacny odtahovy vélecek, ktery je otoéné ulozen ve vykyvném nosnéniw ramene,
které je tvofeno dvouramennou péakou. Poloautomatické zapradaci zafizeni
pracovniho mista bezvietenoveho dopfadaciho stroje obsahuje vychylovaci zafizeni
pfize pro vytvofeni zapfadaci zalohy pfize a pro spusténi konce pfize na sbérnou
drazku spfadaciho rotoru. Vychylovaci zafizeni je hapojeno na spoustéci zarizeni
poloautomatického zapfédaciho zafizeni a obsahuje pohyblivy chhylovaci
prostiedek pfize, napf. ¢ep. Poloautomatické zapfadaci zafizeni pracuje tak, ze pfi
preruseni pfedeni, at uZ z dGvodu pretrhu pfize nebo plného né'\ffﬁu civky prizi,
dojde k automatickému zastaveni privodu vidken do spfadaci jednotky a ;lsouéasné
se konec pfize navine na civku. Pracovni misto pfitom vydava znameni,?' ze doslo
k pferuseni prfedeni. Nasledné obsluha tlakem na ovladaci paku zafizeni natahne

zapfadaci mechanismus, ¢imz se pfitlany odtahovy valeéek oddali od pevného

%



vyhleda na civce pfetrzeny konec pfize nebo vymeéni plnou civku za prazdnou

dutinku a pfifadi ji pomocnou pfizi, na kterou se bude Zapfadat. Koncovou '?(':és’t pfize
pro zapfedeni obsluha ruéné vioz; do uréené drahy v poloautomatickém Zapradacim
zafizeni, pfiemz ji pfevlékne pres pohyblivy vychylovaci cep pfize a kor!.Jec pFize
Zasune do odtahové trubiCky pfize prislugné spiédaci jednotky. Timto je “prize
pfipravena k zapfedeni, pFicemsz jeji konec nedosahuje aZ na sbérnouy drazku
spfadaciho rotoru, protoZe pfize je ze své pracovni drahy vychylena svym
previéknutim pres pohyblivy vychylovaci cep prize. Pro spusténi zapfedeni]' obsluha
stiskne spoustéci tlaCitko, &imz se vychylovaci (‘“:'ep zasune do svého drééku,la tim se
vychylend pfize drzena vtrojﬂhelnikovém usporadani sesmekhe Z vychylovaciho
Cepu.a béhem navratu do své pracovni drahy ske konec pfize spusti na isbérnou
draZku spfadaciho rotoru, pficem? soudasng s€ zaCnou pfivadét vidkna do

spradaciho rotoru a zaéne se odtahovat pfize.

ZCZ UV 9935 je znamo poloautomatic‘ské.zapfédaci Ustroji na sp"édacim
misté bezvietenového dopfadaciho stroje se :fspfédacimi jednotkami opatfenymi

podavacim  Gstrojim, ojednocovacim ustrojim, spradacim rotorem a navijecim
ustrojim zahrnujic%jtahovy vélec, na néjz doseda vyklopng uspofédana civka,
pricemz Ustroji dale obsahuje zapFédéci vykyvnou paku kinematicky spfazenou
$ vykyvné uspofadanym Zlabem a blokaéni,zlarééku vychozi polohy Zzapradaci
vykyvné paky, pfitems blokaéni zaraZka je opatfena vykonovym élenem prop%:jenym
s fidici jédnotkou, ktera je soucdasné propojena s oviddacim obvodem pohonu
podévaciho vale¢ku. Vykonovy &len blokaé&ni zaféiky je tvofen elektromagnétem a
zapfadaci vykyvna paka je jednim svym koncem‘;SpFaZena s vyklopné uspofé}ianym
Zlabem a na druhém konci nese tvarovy kolik pro szachyceni zapradaci.zalohy pfize.
ZCZ UV 10295 je znamo zapfadaci Ustroji se zapfadaci pagkou opa?tl“'enou
ovladacim &lenem, pricems zapfadaci packa je?i umisténa na kazdém spfadacim
misté bezvietenového dopfadaciho stroje se sténdardnimi spradacimi jednotRami a
S podavacim  Ustrojim ovladanym elektromégn'etickou spojkou  podavani,
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ojednocovacim Ustrojim tvofenym ojehlenym valeckem, zakrucovacirrﬁ Ustrojim
tvofenym rotorem a s navijecim astrojim tvorenym prubéznymi odta;hovymi a
navijecimi valci a s rozvadénim pfize. Ovladacimu ¢&leny je pfifazena blokaéni
~zarazka a spinaci &len, pficemZ spinaci ¢len je propojen s elektromagnetickou
spojkou podavani a blokaéni zarazka je opatfena odméiovacim &lenem otaceni

odtahového valce.

Nevyhodou uvedenych zafizeni je, Ze u nich neni mozno jednoduse a rychle

nastavit rizné délky zapfadaci zalohy pfize, takZe neni mozno jednoduse a rychle

bez zasadni prestavby zapfadaciho zafizeni dosahnout optimalizace zapradaciho
procesu u riznych typQ a parametr(i vyrabéné prize. :

1evyhody

Cilem vynadlezu je odstranit nebo alespori  minimalizovat
dosavadniho stavu techniky. ‘

—_— e :\—

Podstata vynalezu

'
]

Cile vynalezu je dosaseno poloautomatickym zapfadacim  zafizenim
. el C e e, . | -
rotorového dopfadaciho stroje, jehoZ podstata Spociva v tom, Ze pracovni konec

vychylovaciho prostfedku pfize je ve sméru V podstaté pficném ke sméry svého -

pohybu mezi svou klidovou a pracovni polohou nastavitelny do alespon dvou riznych
zapradacich poloh v(iéi pracovni draze prize. '

Toto usporadani umoZiuje optimalizovat délku zapradaci zalohy pfize pro
ZlepSeni podminek zapradaciho procesu bez naro¢né pfestavby poloautomz;tického
zapradaciho zafizeni.

Pro zajisténi stalosti nastavené zapradaci polohy pracovniho, konce

vychylovaciho prostfedku pFize vugi pracovni - draze pfize je pracovni; konec
; !

vychylovaciho prostfedku v kazdé své nastavené zapfadaci poloze v p'racovni

draze pfize zaaretovateiny. T |

Podle jednoho vyhodného provedeni je vychylovaci prostfedek pﬁ'ze; tvofen
zalomenym  Cepem, ktery je svym ukladacim  koncem spfaZzen se
zapradacim pohonem, pficemz obsahuje pracovni konec, ktery je situovan v ddstupu

!

od ukladaciho konce. i



Toto usporadani je vyhodné pro dobrou oviadatelnost a nepfili§ vysokou

slozitost.

i

Pro dalsi zlepseni vlastnosti, zejména s ohledem na jednoduchou \/yrobu pfi
dostate¢né spolehlivosti a presnosti je vyhodné, je-li vychylovaci prostredek pfize

tvoren dvojnasobné pravothle zalomenym ¢epem.

Pro zlepeni uvolfiovani zapfadaci  zalohy pfize Z pracovniho konce

vychylovaciho prostiedku je vyhodné, je-li pracovni konec vychylovaciho prostfedku
alespori Gasteéné obklopen op&rnym prvkem. ;
!

Pro zjednoduseni systému nastavovani zapradaci polohy pracovniho konce
vychylovaciho prostfedku vidi pracovni draze pfize je vyhodné, je-li vy?chylovaci
prostredek otocny okolo podélné osy svého ukladaciho konce. !

‘ l
Pfitom je vyhodné, obsahuje-li opérny_ prvek objimku, ktera jel souose

-

f . T R . . Lo,
s ukladacim koncem vychylovaciho prostredku pfize otoéné ulozena na telese,
b . fx : -
pfiCemz je opatiena pficnym ramenem s prachozi podélnou drazkou, ve|které je

situovan vychylovaci prostfedek pfize.

Toto usporadani je jednoduché - a ucinné, pFicemsz nastavovéni[vhodné

zapfadaci polohy pracovniho konce vychylovaciho prostredku pfize se |provadi

snadnym natagenim celého opérného prvku, v jehoz prachozi podélnéi drazce
. . . i L P - . bew .

v pficném ramené je situovan vychylovaci prostfedek pfize, ktery je otacenim

< . ‘x . . . I
operného prvku cely pootaden do pozadované pozice. '

i
Podle jednoho vyhodného provedeni je pro aretaci vychylovaciho prostfedku
pfize a opérného prvku v pozadované zapfédaci poloze plné& doStaéuji;ci, je-li

objimka opatfena soustavou drédZek a/nebo vystupkUl, pfitems téleso je opatfeno
!

alespofi jednim  odpovidajicim vystupkem a/iebo draZkou nebo padle| jiného
- |

vyhodného provedeni, je-li téleso opatreno soustavou drazek a/ngbo vystupkd,

pricemz objimka je opatfena alespori jednim  “odpovidajicim vystupkem la/nebo

drazkou. ’ j

%

Obé tato provedeni jsou jednoduché'a piné funkéni a vykazuji i dostate¢nou
o i

|

Zivotnost.



Prehled obrazkii na vykrese

Vynalez je schematicky znazornén na vykrese, kde ukazuje obr. 1 ¢&ast
poloautomatického zapfadaciho zafizeni rotorového dopFadaciho stroje s \::/ysunut)’/m
vychylovacim prostfedkem pfize, obr. 2 ¢gast poloautomatického za}:?édaciho
zafizeni rotorového dopradaciho stroje se Zasunutym vychylovacim pr(%stfedkem
pfize, obr. 3 ¢ast poloautomatického zapfadaciho zafizeni rotorového dopradaciho
stroje s vychylovacim prostredkem pfize ve stfedni  poloze, obr.; 4 Cast
poloautomatického zapradaciho  zafizenj rotorového  dopradaciho %troje S
vychylovacim prostiedkem prize v levé krajni poloze, obr. 5 gast poloautorﬁatického
Zapfadaciho zafizeni rotorového dopfadaciho stroje s vychylovacim pro!stFedkem
pfize v pravé krajni poloze a obr. 6 &ast poldautomatického zapFédacihoi zarizeni
rotorového dopradaciho stroje s linearng prestavitelnym vychylovacvim prostfedkem

pfize. i

Priklady provedeni vynalezu : N .

Poloautomatické zapfadaci zafizeni rotorového dopradaciho stroje bude
popsano na prikladu provedeni &asti pdloaUtomatického zapradaciho fzafizeni
pracovniho mista rotorového dopradaciho stroje, ktera obsahuje vycf;1ylovaci
prostfedek 2 pfize 1, kterym se prize 1 pfed zaptedenim vychyluje ze své pracovni
drahy, &imz se Vytvofi zapfadaci zaloha pfize 1, a pﬁ Zapfedeni se uvolni, ciéimé se
konec pfize 1 situovany v odtahové trubic¢ce :§ Prize z neznazornéné sbfédaci
jednotky  spusti v pfesné definovany’ Casovy - okamzik na sbérnou ;’dréZku
neznazornéného spradaciho rotoru. Poloautomatické zaptadaci zafizeni je szuc“:éstl'
kazdého pracovniho mista rotorového dopFédaciho stroje, ktefy obsahuje na jedné
nebo na obou stranach fadu vedle sebe uspofadanych pracovnich mist. ?Kaédé
Pracovni misto obsahuje sptadaci jednotku, pod niz je misto pro pra’ﬁ%‘énovoug konev
S pramenem vlaken. Nad spfadaci jedhdtkou je situovana dvojice odtaﬁovych
valeCki pFize, z nichz jeden je pevny a je spfazen s pohonem g2 druhy zc;vojice
odtahovych vale&ka je pfitlaény a je otoéné ulozen zpravidla na vykyvné

» i
dvouramenné pace. Jak je znazorn&no na vykrese, miize byt vychylovaci pros%Fedek
|



ey e i R . P
. ‘ ; t P \
: Do
: . y . 3
I LM A
P\Ng02-50 A kD) o a
3 3
7~ . )’. ))) l:) )y ')l‘ );’1\ 2' 02

2 pfize 1 na pracovnim mist& uloZen napf. v jednom télese spolecné s cidlem 4

pfitomnosti a/nebo kvality pfize 1.

Vynélez spogiva v tom, Ze vychylovaci prostredek 2 prize 1 obsahuje pracovnj
konec 21 s nastavitelnou zapradaci polohou vigi pracovni draze 7 pFizfe 1. 4. je

nastavitelna délka zapradaci zalohy prize 1. : : 5
l

Pracovni draha 7 prize 1 jé na kazdém pracovnim misté situovana ofd vystupu
odtahové trubicky 3 prize 1 a je definovana vzajemnym usporadanim jeéjnotlivych
uzlG pracovniho mista, jimiz pak pfi své vyrobé pfize 1 prochazi, tj. pracovni draha 7
pfize 1 je definovana napf. vzajemnym uspoiadanim odtahové trubigky 3 prize 1,
odtahového Ustroji pfize 1, rozvadéciho ustroji pfize 1, navijeci civky a pfipadnymi

méficimi a sledovacimi prostredky pfize na pracovnim misté. |

Ve znazornénych prikladech prov'edenif' Je vychylovaci prostredek 2 pfize 1
uloZen v télese 5, ve kterém je uloZen bokem od bracovni drahy 7 pfize 1 .;V téchto
pfikladech provedeni je vychylovaci prostiedek 2 tvofen zalomenym éepem,t, nejlépe
dvojnasobné pravouhle, ktery je svym ukladacim koncem 20 sprazen s Yhodnym
zapradacim pohonem pro vysouvani a zasouvani vychylovaciho prostredky 2 mezi
jeho pracovni a klidovou polohou, napf. kotvou élektromagnetu uloZeného v télese 5.
Druhy, pracovni, konec 21 vychylovaciho prbstfedku 2 pfize 1 je vzdélen od
ukladaciho konce 20 vychylovaciho prostredku 2, kterym je vychylovaci prosifedek 2
ulozen vtélese 5, pficems je alespor ¢astegns obklopen opé&rnym pr\%kem 6.
Pracovni konec 21 vychylovaciho prostiedku 2 je vysunutelny z a Zasunutelny do
dutiny 60 v op&rném prvku 6, takze ve své praéovni polozeXM pracovni k@nec 21,
drZici pfizi 1 pfed zapFedenim,vystupuje pred opérny prvek 6 a po uvolnéni p?rize 1je
pracovni konec 21 vychylovaciho prostredku 2 ve své klidové poloze Uplné zasunut v
dutiné 60 opérného prvku 6. Jak je znazornéno na obr. 3 az 5, je vychyloVaci
prostfedek 2 svym pracovnim koncem 21 nastavitelny i s opérnym” prvkem [g od a
k pracovni draze 7 pfize 1 nataéenim kolem podéiné osy uk'lédéciho ko:nce 20
vychylovaciho prostiedku 2, ¢imz se nastavuje zapfadaci poloha pr‘acovnihd konce
21 vychylovaciho prostredku 2. Za tim Géelem je vychylovaci prostfedek 2 lpFize 1
uloZen v télese 5 kromé ulozeni vysuvného ve sméru podélné osy svého ukléldaciho

konce 20 také oto&né okolo podélné osy svého ukladaciho konce 20. Pracovnj draha
i



(drazky) vytvorené na odpovidajici plose télesa 5 prilehlé k objimce 61 nebo na

{
objimce 61. Timto je umoznéno nastavovat vzdalenost pracovniho konce 21

Pfize 1 je pfed spusténim zapradani vychylena mimo odtahové Ustroji prize 1a
mlze byt pracovnim koncem 21 vychylovaciho prostredky 2 vychylovana v rozmezi
krajnich poloh pracovniho konce 21 vychylovaciho prostredku 2, které odpovidaji

|
)
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krajnim poloham X1 a X3 vychylené prize 1, jak je znazornéno na obr. 6 se strednj

polohou X2 vychylené prize 1. V kazdé poloze pracovniho konce 21 vychylovaciho
prostfedku 2 ma zapradaci zaloha pfize 1 jinou délku. V ekvivalentnim provedeni
k obr. 6 je vychylovaci prostiedek 2 situovan pred pracovni drahou 7 pFizcia 1, takze
pfize 1 pred spusténim zapradani prochazi odtahovym Ustrojim pfize 1 s plﬁtlaénym
valedkem 8 oddélenym od neznazornéného druhého z dvojice odtahovych valegkd
odtahového ustroji prize 1. Vv neznazornéném piikladu provedeni ekvivalentnim
k provedeni na obr. 6 nebo k jeho vyse uvedenym ekvivalenttim je vyg:hylovaci

prostfedek 2 tvoren pfimym &epem, ¢&i jingm vhodnym vychylovacim prostFedkem.

wr ” 3 r'd F\l
V dal$im neznazornéném prikladu provedeni Je vychylovaci prostredek 2
tvofeny stejnym & ekvivalentnim prostfedkem jako je znazornény vychylovaci

|
prostredek 2 situovan v &elnim pohledgaga”pracovni misto pred pracovni drahou 7

pfize 1, napf. jako je tomu v CZ = ; pricemz je svym uklédacimfkoncem
20 situovan ve sméru délky stroje, takze nafééenim vychylovaciho prostzfedku 2
kolem podélné osy jeho ukladaciho konce 20 se pracovni konec 21 vychyliovaciho
prostfedku 2 pFiblizuje & oddaluje va&i pracovni draze I pfize 1. Vtomto
neznazornéném prikladu provedeni prochazi pfize 1 pfed spusténim zafpfédéni
odtahovym ustrojim pfize 1 s pfitlaénym valedkem 8 oddalenym od neznézorhéného

druhého z dvojice odtahovych valedkd odtahového Ustroji pfize 1 a ph’zge 1 je
i

i

vychylovacim &lenem 2 vychylena smérem pfed pracovni misto.

V dal$im neznazornéném pfikladu provedeni je vychylovaci_prostiédek 2

Pet. 290 347 =

tvofen jinym vhodnym prostfedkem, napf. prosttedkem podle CZ = ,
v niZ vychylovaci prostfedek 2 situovany na nosném ramenu v Urovni pied pFit}aéhym
odtahovym vale¢kem 8 obsahuje vychylovacipﬂ Cep, ktery tvofi pracovni kone? 21, a
ktery je sprazen s pohonem pro své vysouvani a zasouvani z a do pouzdra, \{ n-émé
je uloZen. V tomto neznazornéném prikladu provedeni prochazi prize 1 pred
spusténim zapradani odtahovym  Ustrojim pfize 1 s pFitlac“:nyrﬁ”““véleékgem 8
oddalenym od neznazorn&ného druhého z dvojice odtahovych vale¢k odtahbvého
ustroji pfize 1 a zapradaci zaloha prize 1je drzena vychylovacim ¢lenem 2 smérem
pfed pracovni misto. Prestavovani vychylovaciho &epu vig pracovni draze 7 pﬁ'ze 1

. . y o . . p b,
Je docileno bud prestavitelnym uloZenim pouzdra s vychylovacim cepem na nosném
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ramenu nebo pevnym uloZenim Pouzdra s vychylovacim ¢epem na nosném ramenu,
které je na stroji uloZeno prestavitelné nebo je tvofeno dvojici  vzajemné
nastavitelnych ¢asti atd.

Délka zapradaci zalohy prize 1 miZe byt vurgitém rozsahy ménéna |
nastavovanim zapradaci polohy pracovniho konce 21 vychylovaciho pro%stfedku 2
pfize 1 ve sméru podél Pracovni drahy 7 pfize 1. l
I Zafizeni pracuje tak, ze pracovni konec 21 vychylovaciho prostFedkug‘g pfize 1
je vysunuty do své Ppracovni polohy a je nastaven V poZadované zapfadaci poloze,
Pfi pfipravé pracovniho mista k zapfedeni navede obsluha stroje pfizi 1 jna tento
pracovni konec 21, &imz se Vytvofi zapfadaci-zaloha pfize 1 poZadované?délky, a
konec prize 1 se vloZi do odtahové trubi(”:ky’ 3 pfize 1 ze spradaci jedniotky.. Pri
spusténi zapfadani uvolni pracovni konec 21 .vychylovaciho prostiedku g' pfizi 1,
napf. tak, Ze se zasune do opérného prvku 6 a pfize 1 pres néj vedend se se:smekne
Z pracovniho konce 21 vychylovaciho prostFedku 2. Uvolnénim pfize 1 se ta'lto vraci
do své pracovni drahy 7 mezi odtahové valecky, ¢imz se konec pfize 1 v odtahové

odtahového ustroji pfize, resp. spusténim jeho pfitlaéného valecku 8 na: pevny
) ox N - . - v, b ,
valeCek v dobg, kdy pfize 1 ktera tvofila zapfadaci zalohy S€ nachazi mezi
P . o ., , . x o .
odtahovymi valecky. Timto se na prislusném pracovnim misté provede Zapredeni a

- e NP
dale pokraduje normaini predeni. PFi potiebé Zmenit parametry zapfadani Zménou
}
delky zapradaci zalohy prize 1 se jednoduse a rychle zméni zapradaci poloha
pracovniho konce 21 vychylovaciho prostfedku 2 vUci pracovni draze 7 prize 1 napr.

natacenim vychylovaciho prostfedku 2, a zapfedeni se mUZe prakticky ihned provést.
. !

1
4
t

Primyslova vyuziteinost

,

Vynélez je vyuzitelny zejména u rotorovych dopfadacich stroju pri pc}tfebé

Zménit parametry zapfadani zménou délky zapFadaci zalohy pfize. l
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PATENTOVE NAROKY

1. Poloautomatické zapfradaci zafizeni pracovniho mista rotorového
dopfadaciho stroje obsahujici vychylovaci prostfedek pfize z pracovni drahy pFize,
ktery je sprazen se zapradacim pohonem vychylovaciho prostredku, pficems
vychylovaci prostfedek ma pracovni konec, ktery je zapFadacim fpohonem
pfestavitelny mezi svou klidovou a zapfadaci polohou, ve které je pracox%ni konec
vychylovaciho prostfedku uzpasoben pro drzeni pfize ve vychylené zapféda?ci poloze
vuci pracovni draze pfize, vyznadujici se tim, Ze pracovni konec (21) vych):/lovaciho
prostredku (2) pfize (1 ) je ve sméru v podstaté pFicném ke sméry svého pohybu mezi
svou klidovou a pracovni polohou nastavitelny do alespori dvou raznych zap’lfédacich
poloh v(iici pracovni draze (7) pfize (1). .
| | |

2. Poloaufomatické zapfadaci zatizeni podle naroku 1, vyznacujici sé tim, ze
pracovni konec (21) vychylovaciho prostiedky (2) pFize (1) je v kazdé své najstavené

zapfadaci poloze vigi pracovni draze (7) pfize (1) Zaaretovatelny.

3. Poloautomatické zapfadaci zafizeni podle kteréhokoli z naroky 1 nebo 2,
vyznacujici se tim, ze vychylovaci prostfedek (2) pfize (1) je tvoten zaldmenym
Cepem, ktery je svym ukladacim koncem (20) spfazen se zapfadacim pohonem,
pficemzZ obsahuje pracovni konec (21), ktery je situovan v odstupu od ukla?daciho
konce (20). ‘

!

!

kA yAnFAdant om¥io o wone b
4. Poloautomatické Zapradaci zafizeni podie naroky 3, vyznadujici se tim, ze

vychylovaci prostredek (2) pfize (1) je tvoren dvojnasobné pravouhle zalomenym

Cepem. ;

5. Poloéutomatické zapfadaci zafizeni podle kteréhokoli z naroku 1 az 4,
vyznacujici se tim, Ze pracovni konec (21) vychylovaciho prostredku (2) je a[espoh
Caste¢né obklopen op&rnym prvkem (6).

l
}
|
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6. Poloautomatické zapradaci zafizeni podle kteréhokoli z narokG 3 az 5,

vyznacujici se tim, Zze vychylovaci prostredek (2) je uloZen oto&né okolo podelne osy
svého ukladaciho konce (20).

7. Poloautomatické zapradacu zafizeni podle naroku 6, vyznadujici se tim, Ze
operny prvek (6) obsahuje objimku (61), ktera je souose s ukladacim koncem (20)
vychylovaciho prostiedku (2) pfize (1) otoéné uloZena na télese (5), pricemz je
opatfena pfiénym ramenem (62) s priichozi podélnou drazkou (620), ve které je

situovan vychylovaci prostredek (2) pFize (1). |

l

8. Poloautomatické zapfadaci zafizeni podle naroku 7, vyznadujici ﬁe tim, Ze
objimka (61) je opatfena soustavou drazek a/nebo vystupkl, pficemz teleso (5)

opatfeno alespon jednim odpovidajicim vystupkem a/nebo drazkou. ;

!
9. Poloautomatické zapradaci zafizeni podle naroku 7, vyznaguijici se tim, Ze
téleso (5) je opatfeno soustavou drazek a/nebo vystupkd, pricemsz objlmka (61) je

opatfena alespoii jednim odpovidajicim vystupkem a/nebo drazkou. )
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