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Svatfovac{ hlavice (1) pro automatické
svatovdni sestdvd z télesa (2) hlaviece (1),
ke kterému je upevnén svatfovaci holrdk a té-
leso (2) hlavice (1) je tvofeno dutym t&le-
sem (2) s kulovou plochou (32). Duté té&le-
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spojeny vidy s jednim ramenem vidlicové-
ho drZdku (14). Na prvnim rameni vidlico-
vého driéku (14) je uloien jednotinny ovlé-
dac{ védlec (34), jehoZ pistnice je spoje-
na s prvnim koncem paky (25), ke které je
vykyvn& upevnén prvni €ep uloZeny v prvnim
rameni vidlicového drzdku (14) a druhy
konec p&ky (25) je spojen s druhym &epem
uloZenym ve druhém rameni vidlicového
drzdku (14). Na d&leném prstenci (13) je
nasunut kontaktni krouZek (28) s kontak-
ty, kleré jsou ve styku s podloZkou (17)

s vodidem (22).
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Vyndlez se tykad svafovaci hlavice pro automatické svafovéni{.

Pro indikaci mfsta svaru a sledovdni svafovaci spdry u svafencld, vyrdbénych na robo-
tizovanych pracovidtich, u kterych dochdzi b&hem svafovéani k dchylkdm tvaru svafovac{
drahy od naprogramované drahy tiofédku svafovaci hlavice, je zndma svafovaci hlavice podle
teskoslavenského autorského osvidfeni ¢ifslo 258 B871. Tato svafovaci hlavice sestédvd z
télesa hlevice, ke které je upevnén svafovaci holdk. Na télese hlavice je uloZen prsten-
covy segment, jehoZ obvodovd plocha je zaoblena a je ve styku s tla&nym &lenem objimky,

uspofddané kolem prstencového segmentu. Na objimce je upevn&na konzola s otvorem a ovld-

daci vélec. Svafovaci hlavice sice umoZnuje vyhlel#vini svarového spoje, neumoinuje
v8ak zjistit posunuti celého svafence nebo zakfiveného svaru v soufadnicovém systému ro-
bota. Upfinaci hlavice je v jednom bode, je nedostate&nd a neni zajiSté&na pfesnd vycho-

z{ poloha. Rozmérnost upinacfho mechanizmu sniZuje prfistupnost svafovaci hlavice ke sva-

Fencdm.
Cilem vyndlezu je zdokonalen{ svafovaci hlavice.

Svafovaci hlavice pro automatické svafovan{ sestédvd z té&lesa hlavice, ke kterému
je upevnén svatovaci hotédk a télesc hlavice je tvofeno dutym t&lesem s kulovou plochou.
Podstata vyndlezu spotivd v tom, Ze duté téleso je kulovou plochou vloZeno do d&leného
prstence, jehoZ konce jsou spojeny vidy s jednim ramenem vidlicového drZdku. Na prvnim
rameni vidlicového drZdku je uloZen jednofinny ovlddaci vélec, jeho? psitnice je spoje-
na s prvnim koncem pdky, ke které je vykyvné upevn&n prvni éep ulo¥eny v prvnim rameni
vidlicového drZdku a druhy konec péky je spojen s druhym &epem uloZenym ve druhém rameni
vidlicového drZzéku. Na dé&leném prstenci je nasunut kontaktni kroulek s kontakty, které

Jjsou ve styku s podloZkou s vodilem.

Provedenim svafovaci hlavice se dosshne spolehliv&jsiho upnuti a spolehlivé jsi do-
saZeni vychozi polohy pro svafovdni. UmoZnuje pfenos informace v soufadnicovém systému
robota. Roz8irf{ se tak adaptivni vlastnosti hlavice, zvys{ se spolehlivost, produktivita

a bezpe&nost préce.

Pfiklad svalovaci hlavice podle vyndlezu je znszornén na vykresech, kde obr. 1 znd-

zorfuje hlavici v podélném Fezu a obr. 2 v pfiéném fezu.

Svafovaci hlavice 1 sestdvd z dutého t&lesa 2 s kulovou plochou 32, které je uloZe-
no na rozvodném télese 3 a opfeno prvn{ stranou o osazehi 20. Na rozvodném t&lese 3 je
upevn&n neznézornény svafovaci hotfdk. V rozvodném t&lese 23 které je z nevodivého mate-
ridlu, jsou vytvofeny technologické p¥ivody svafovacfho hotdku: dva p¥ivody 4 chladictho
média s koncovkami 5, 6, p¥ived 7 svafovactho drétu, pfivod 8 proudu, p¥ivod 9 stlatené-
ho vzduchu s koncovkami 18 a pfifved 11 ochranné atmosféry. Na dutém t&lese 2 je nasunu-
ta pruZina 12 a duté t&leso 2 je kulovou plochou 32 vloZeno do d&leného prstence 13, kte-
ry se prvn{ stranou stykd s pruZinou 12 a druhou stranou, opat¥enou kuZelovou plochou,
se opird o kuZelovy doraz 15 o jehoZ néaboj je druhou stranou opfeno duté téleso 2. Na
ndboji kuZelového derazu 15 je nasunuta prvni izola&ni podlo¥ka 16, za nf podlo¥ka 17
s elektrickym vodiem 22 a za nf prvni strana krytu 18 jeho? druhé strana se opird o
prvnf stranu dutého t&lesa 2. Za kuZelovym dorazenm 15 je na rozvodném t&lese 3 ulofena
druhd izolaéni podlo¥ka 19, kter4d se opfré Jjak o ndbaj kuZelového dorazu 15 tak o prvnt
stranu krytu 18. 0 druhou izola&ni podlo¥ku 19 se opfra rozvodny krouZek 21, jeho% pro-
stfednictvim a pomoci nezndzorn&nych Zroubd jsou jmenované dily dota¥eny na osazeni 20

rozvodného télesa 3. Pfes rozvodny krou¥ek 2] jsou do rozvodného té&lesa 3 ptivéddény
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v8echny technologické pfivody prochézejic{ rozvodnym t&lesem 3 ke svafovacimu hofdku.

Na d&leném prstenci 13 je nasunut kontaktni krouZek 28 s kontakty 23 a pruzny krou-"

Zek 29, ktery dotlatuje kontakty 23 kontaktnfho krouZku 28 do styku s podloZkou 17.

Vzdjemné poloha dutého t&lesa 2, rozvodného t&lesa 3 a d&leného prstence 13 je uréena
Sroubem 38, upevnénym v rozvodném t&lese 3, jehoZ hlava vede prostfednictvim dra¥ky
31 de&leny prstenec 13, ktery je na kulové plose 32 dutého télesa 2 uloZen suvnd a vykyv-
né. Na jednom rameni vidlicového driéku 14 je prostfednictvim drZdku 33 upevnén jedno-
¢inny pneumaticky ovléddaci vélec 34 jeho¥ pistnice 24 je spojena s prvnim koncem péky
25, ke které je vykyvn& upevn&n prvni &ep 26 ulofeny v prvnim rameni vidlicového dr¥aku
14 a druhy konec péky 25 je spojen s druhym Zepenm 27, ktery je ulofen ve druhém rameni
vidlicového drZédku l4.

Vychoz{ poloha svafovaci hlavice 1 je takovd, kdy Jjednotinny ovlddaci pneumaticky
vdlec 34 je bez tlaku a déleny prstenec 13 je uvolnén. PruZina 12 svym plsobenfm ustavi
déleny prstenec 13 tak, %e jeho kuZelovy 'konec dosedne na kuZelovy doraz 15, pritem:
vnitfni povrch d&lené¢ho prstence 13 licuje s povrchem kulové blochy 32 dutého télesa
2 a &roub 30 ustavf d&leny prstenec 13 v dréZce 31, €imZz je zajisténa pfesnd vychozi
poloha. V této poloze dosednou kontakty 23 kontaktnfho krouZku 28 na podloZku 17 s
elektrickym vodiZem 22, &im? dojde k jeho propojeni a signalizaci dosaZené vychoz{ po-
lohy.

P¥i pouZit{ svafovaci hlavice 1l pro zjistén{ posunu svafence v soufadnicavénm systé-
mu robota dojde v okamZiku opudt&ni vychozi polohy k rozpojeni kontaktu 23 s podlofkou
17, vlivem styku nezndzorn&ného svafovaciho ho¥dku se zkoumanym svafencem. Vznikly sig-
ndl pouZije ¥idic{ systém robota k vyhodnocen{ .posunu svalence. PFi této operaci je

jednoéinny ‘pneumaticky ovlédac{ vélec 34 bez tlaku a déleny prstenec 13 je uvolngn.

P¥i vyhleddvani koutd svaru najede sva¥ovaci hlavice 1 ve vychozi poloze koncenm
nebo $pitkou svafovaciho hofdku do koutu. Tim dojde ke stlafen{ pruZiny 12 a zmén& po-
lohy dutého t8lesa 2 vi&i d&lenému prstenci 13.V tomto okamZiku dojde pomoci signdlu
robota k p¥ivodu tlakového média do jedno&inného pneumatického ovlddaciho vdlce 34, je-
hoZ pistnice 24 pisobi na péku 25, ktersd ovlddd ¢epy 26, 27, jejichZ ptsobenim na ra-
mena vidlicového drZzdku 14 dojde k sevienf déleného prstence 13 po celém obvodé kulové
plochy 32 dutého t&lesa 2. S takto upnutou svafovaci hlavict 1 lze provést svar ve vy-
hledaném mistg.

Vychoz{ poloha svafovac{ hlavice 1 se dosdhne prerusenim pfivodu tlakeového média
do ovlddaciho vdlce 34. Dojde k uvalnéni péky 25 a tim pfes ramena vidlicového dr3dku
14 i k uvolnéni délengého prstence 13, ktery pOsobenim pruziny 12 zaujme vychozi polohu.
Zdroven dojde k sepnutf{ kontaktu 23 kontaktniho krou¥ku 28 s podloZkou 17 a tak k sig-
nalizaci dosaZené vychozi polohy.
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PATENTOVE NAROKY

1. Svafovaci hlavice pro automatické svafovédni, sestdvajici z t&lesa hlavice, ke které-
mu je upevnién svafovaci hotdk, kde téleso hlavice je tvo¥eno dutym t&lesem s kulovou
plochou, vyznatujici se tim, %e duté t&leso (2) je kulovou plochou (32) vloZeno do
déleného prstence (13), jehoZ konce jsou spojeny vidy s jednim ramenem vidlicového
drgsku (14) a na prvnim rameni vidlicového drZdku (14) je uloZen jednoZinny ovléddac{
vélee (34), jehoZ pistnice (24) je spojena s prvnim koncem paky (25), ke které je
vykyvn& upevnén prvni &ep (26), uloiény v prvnim rameni vidlicového dr¥éaku (14) a
druhy konec péaky (25) je spojen s'drhﬁ?m éepemﬁ(27), ulofenym ve druhém rameni vid-
licového drzaku (14). -

2. Svatovaci hlavice podle bodu 1, vyznééujici se tim, ¥e na d&leném prstenci (13) je
nasunut kontaktnf{ krouZek (28) s kontakty (23).

2 vykresy
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