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(57) Resumo: GRUPO MOTOR GERADOR. A presente invengéo
refere-se a um grupo motor gerador que acomoda um motor (21) e um
gerador (22) no interior de uma carcaga (17). Monta-se um primeiro
manipulo estacionario (118) que se estende na dire¢éo da largura na
se¢do posterior da carcaga. Monta-se um segundo manipulo
estacionario (119) na parte anterior superior da carca¢a. Proporciona-
se um manipulo de atragdo (125) com a finalidade de oscilar na
dire¢do vertical em relagcdo ao segundo manipulo estacionario. O
segundo manipulo estacionario € manualmente segurado e o grupo
motor gerador é movido, O primeiro e o segundo manipulo
estacionario sédo segurados e o grupo motor gerador é elevado, O
manipulo de atragdo é puxado de modo a mover o grupo motor
gerador.
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Relatério Descritivo da Patente de Invengdo para "GRUPO MO-
TOR GERADOR".

A presente invencao refere-se a um grupo motor gerador dotado
de rodas, sendo que um motor e um gerador sdo acomodados em uma car-
caga.

Conhecem-se na técnica grupos motor gerador em que se pro-
porcionam rodas e secdes de perna em uma cobertura inferior, um motor e
um gerador sdo acomodados em uma carcaga, € proporciona-se um mani-
pulo para transporte até a lateral superior da carcaga e até a lateral oposta
das rodas, tal como um grupo motor gerador descrito a guisa de exemplos
na Publicacdo de Pedido de Patente Japonés Aberto & Inspegdo Publica N
2005-76550.

Um manipulo de transporte usado para transportar o grupo mo-
tor gerador se estende a partir das secoes de extremidade esquerda e direita
da carcaga substancialmente horizontal a dire¢ao na qual a alavanca de ma-
nipulo se separa da carcaga, e proporcionam-se cabos nas extremidades
distais das alavancas de manipulo esquerda e direita.

De acordo com este grupo motor gerador, o ato de empurrar o
manipulo de transporte em um estado em que os cabos esquerdo e direito
foram seguros e elevados com a finalidade de elevar as pernas de sustenta-
¢do acima da superficie de rolagem faz com que as rodas girem e permitam
qué o grupo motor gerador seja movido e tfansportado.

O unico método para transportar o grupo motor gerador envolve
elevar os cabos esquerdo e direito e empurrar o manipulo de transporte.

No entanto, varios métodos de transporte, tais como atragéo e
elevacdo sdo necessarios quando alguém desejar transportar 0 grupo motor
gerador. Consequentemente, o grupo motor gerador descrito anteriormente
ndo & compativel com uma variedade de métodos de transporte, € ha uma
necessidade em aumentar a capacidade de esses grupos motor gerador se-
rem transportados.

Um objetivo da presente invengdo consiste em proporcionar um

grupo motor gerador que possa ser transportado utilizando-se varios méto-
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dos de transporte e que possa ser mais facil de se transportar.

De acordo com a presente invengdo, proporciona-se um grupo
motor gerador que compreende: uma cobertura inferior dotada de rodas es-
querda e direita através de um eixo; um motor disposto sobre a cobertura
inferior; um gerador disposto sobre a cobertura inferior e acionado pelo mo-
tor; uma carcaga que serve para acomodar o motor e o gerador juntamente
com a cobertura inferior; um primeiro manipulo estacionario proporcionado
em um lado em uma direg&o anterior e posterior da carcaga acima das rodas
esquerda e direita e estendendo-se paralelamente ao eixo; um segundo ma-
nipulo estacionario proporcionado em um lado oposto na diregao anterior e
posterior da carcaga e estendendo-se paralelamente ao eixo; € um manipulo

de atragdo proporcionado externamente a carcaga com a finalidade de osci-

“lar verticalmente em relagéo ao segundo manipulo estacionario.

Portanto, a disposigdo inventiva inclui o primeiro manipulo esta-
cionario proporcionado em um lado da carcaga na dire¢do longitudinal e o
segundo manipulo estacionario proporcionado no lado superior da carcaga e
no outro lado da carcaga na dire¢do longitudinal. Consequentemente, o pri-
meiro manipulo estacionario e o segundo manipulo estacionario podem ser
disposto em um grande espago proporcionado entre eles. Portanto, quando
alguém segurar manualmente o primeiro manipulo estacionario e outra pes-
soa segurar manualmente o segundo manipulo estacionario, as duas pesso-
as nao ficardo em contato uma com a outra. Portanto, o gerador acionado
por motor pode ser elevado e transportado por duas pessoas e pode ter seu
transporte facilitado.

Quando alguém segurar e elevar o segundo manipulo estaciona-
rio, apenas as rodas esquerda e direita irdo permanecer em um estado de
contato com a superficie de rolagem. Consequentemente, uma pessoa pode
mover o grupo motor- gerador induzindo-se que as rodas girem enquanto
empurra o segundo manipulo estacionario. O ato de fazer com que as rodas
esquerda e direita girem e o ato de transportar o grupo motor gerador tornam
possivel mover precisamente a posigdo do grupo motor gerador. Como re-

sultado, o grupo motor gerador pode ser prontamente posicionado para ar-
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mazenamento quando 0 mesmo estiver para ser armazenado em outro lu-
gar.

De preferéncia, o0 manipulo de atragdo compreende: um eixo de
sustentagdo coaxialmente proporcionado no interior do segundo manipulo
estacionario; bragos de pivé esquerdo e direito proporcionados de maneira
oscilante na diregdo vertical em relagdo ao eixo de sustentagio; e um mani-
pulo movel proporcionado com a finalidade de se estender entre os bragos
de pivd esquerdo e direito. Consequentemente, um manipulo mével pode ser
disposto em uma posicao ajustada a uma distancia do eixo de sustentagao,
isto &, uma posi¢do separada das rodas. Como resultado, quando alguém
segurar o manipulo mével e elevar o manipulo mével ao redor do eixo até
uma posigao destinada ao real transporte enquanto encontra-se voltado a-
fastado do grupo motor gerador, a forga de elevagio pode ser reduzida, o
transporte do gerador pode ser facilitado, e o gerador pode ser movido en-
quanto o manipulo é puxado utilizando uma das maos.

Conforme descrito anteriormente, proporciona-se na presente
invengdo o primeiro manipulo estacionario, o segundo manipulo estaciona-
rio, e o manipulo mével, desse modo, cada um dos manipulos podem ser
usados para transportar o grupo motor gerador. Desse modo, varios méto-
dos de transporte podem ser selecionados e o grupo motor gerador pode ser
mais prontamente transportado.

De maneira desejavel, o grupo motor gerador € dotado de um
membro de armagdo que inclui a cobertura inferior, uma estrutura vertical
conformada pela parede, e uma estrutura central. A estrutura vertical pode
ser verticalmente disposta nas adjacéncias da parte de extremidade da co-
bertura inferior no lado oposto a partir da posi¢do das rodas esquerda e di-
reita. A estrutura central pode ser proporcionada de modo a se estender en-
tre a estrutura vertical e a parte de extremidade da cobertura inferior no lado
em que as rodas esquerda e direita estiverem posicionadas. O primeiro ma-
nipulo estacionario pode ser montado através de segoes de montagem de
manipulo esquerda e direita proporcionadas na cobertura inferior. O segundo

manipulo estacionario pode ser montado na estrutura vertical.
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A cobertura inferior pode, portanto, ser suficientemente rigida
pelo fato de o membro de armagéo ser formado pela cobertura inferior, pela
estrutura vertical, e pela estrutura central. A cobertura inferior € dotada de
secdes de montagem de manipulo esquerda e direita e o primeiro manipulo
estacionario é proporcionado nas segdes de sustentagdo de manipulo es-
querda e direita. O primeiro manipulo estacionario pode, desse modo, ser
montado, de maneira segura, sobre as se¢des de sustentagdo de manipulo
esquerda e direita.

A estrutura vertical € dotada de um segundo manipulo estacio-
nario e de um manipulo movel. A estrutura vertical consiste em um elemento
que sirva para formar o membro de armagéo, e a rigidez da estrutura vertical
seja suficientemente garantida. O segundo manipulo estacionario e o mani-
pulo mével podem ser montados, de maneira segura, na estrutura vertical
proporcionando-se o segundo manipulo estacionario e o manipulo mével na
estrutura vertical altamente rigida.

Prefere-se que o manipulo de atragdo inclua, ainda, uma estrutu-
ra que sirva para posicionar o manipulo mével em uma posi¢éo de transpor-
te, e que o manipulo mével seja posicionado na estrutura de posicionamento
de tal modo que o centro de gravidade do grupo motor gerador fique posi-
cionado nas adjacéncias das linhas de inclinagdo que se estendem a partir
do manipulo mdvel até as rodas esquerda e direita. Portanto, o grupo motor
gerador & menos propenso a se inclinar ou se movimentar para esquerda ou
direita quando o centro de gravidade do grupo motor gerador estiver dispos-
to acima das linhas de inclinagdo. O grupo motor gerador pode, desse modo,
ser estavelmente transportado, mesmo em uma superficie que nao esteja
nivelada ou em outras superficies desse tipo.

Prefere-se que o segundo manipulo estacionario cubra o eixo de
sustentagdo e seja coaxial ao mesmo. Portanto, o segundo manipulo esta-
cionario é reforcado pelo eixo de sustentagdo. Como resultado, o peso do
grupo motor gerador pode ser reduzido pelo fato de a estrutura do segundo
manipulo estacionario pode ser simplificada enquanto se garante a rigidez

do segundo manipulo estacionario. O individuo pode segurar o segundo ma-
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nipulo estacionario com as duas méos enquanto o mesmo fica voltado ao
grupo motor gerador, e elevar o grupo motor gerador até uma posigao de
transporte.

Prefere-se que a cobertura inferior tenha seg¢bes de perna em
duas se¢des de canto nas posigoes no lado oposto em relagdo as posigoes
das rodas esquerda e direita respectivamente. O segundo manipulo estacio-
nario e o manipulo mével sdo proporcionados no lado de segdo de perna.
Consequentemente, o centro de gravidade do grupo motor gerador pode ser
ajustado a uma distancia a partir do segundo manipulo estacionario e do
manipulo mével. O segundo manipulo estacionario e o manipulo movel po-
dem ser elevados até uma posigdo de transporte com uma intensidade de
forca relativamente baixa, e o grupo motor gerador pode ser prontamente
movido.

Prefere-se que a estrutura de posicionamento tenha uma segao
de restricdo destinada ao posicionamento do manipulo mével na posi¢ao de
transporte, sendo que a segdo de restrigdo & proporcionada em um local
destinado a sustentagdo do eixo de sustentagdo, e tem uma segéo de baten-
te que pode fazer contato com a segfo de restrigdo, sendo que a segdo de
batente é proporcionada no eixo de sustentacédo. Prefere-se, também, que a
secdo de batente faga contato com a sec¢do de restrigdo, por meio da qual o
manipulo mével & posicionado na posigdo de transporte. O lado de secao
superior da carcaga consiste em um local destinado & sustentagéo do eixo
de sustentagdo e é formado de modo a apresentar uma rigidez maior. Por-
tanto, proporcionando-se 0 membro de restrigdo no lado de seg&o superior
da carcaga altamente rigida torna possivel que a se¢&o de batente seja con-
fiavelmente posicionada em uma posicdo de transporte quando a se¢@o de
batente fizer contato com a segéo de restrigdo. Portanto, o grupo motor ge-
rador pode ser confiavelmente movido pelo fato de o manipulo movel poder
ser confiavelmente posicionado na posigdo de transporte e as segdes de
perna poderem ser prontamente elevadas a partir da superficie de rolagem
utilizando-se o manipulo moével.

Prefere-se que os bragos de pivd esquerdo e direito e 0 manipu-
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lo moével sejam formados a partir de um material plastico reforgado por fi-
bras. Como resultado, os bragos de pivd esquerdo e direito e o manipulo
movel serdo confiavelmente rigidos, e cada membro pode ser mais espesso.
Sucessivamente, o peso do grupo motor gerador pode ser reduzido e o gru-
po motor gerador pode ser prontamente transportado. Além disso, o manipu-
lo de atragdo tem sua utilizagdo facilitada, e o peso reduzido dos bragos de
pivd esquerdo e direito e do manipulo mével aumentam a conveniéncia.

Descrever-se-a, em mais detalhes mais adiante no presente do-
cumento, uma modalidade preferencial da presente invengéo, apenas a titulo
de exemplo, com referéncia aos desenhos em anexo, em que:

A figura 1 € uma vista em perspectiva que mostra um grupo mo-
tor gerador de acordo com uma modalidade da presente invengao;

A figura 2 é uma vista em corte transversal tomada longitudinal-
mente do grupo motor gerador da figura 1;

A figura 3 é uma vista em corte transversal que mostra detalhes
da montagem de um eixo em uma cobertura inferior da figura 2;

A figura 4 é uma vista em corte transversal tomada ao longo da
linha 4-4 da figura 1;

A figura 5 é uma vista em perspectiva que mostra o grupo motor
gerador da figura 1, com uma carcaga removida;

A figura 6 é uma vista em perspectiva explodida que mostra uma
secio de cobertura anterior removida do grupo motor gerador;

A figura 7 é uma vista em perspectiva que mostra a estrutura
que serve para posicionar um brago de pivo esquerdo e um manipulo de a-
tragéo do grupo motor gerador da figura 1;

As figuras 8A e 8B sdo vistas em corte transversal que mostram
uma operagdo da estrutura destinada ao posicionamento do manipulo de
atracao da figura 7;

A figura 9 é uma vista lateral que mostra uma relagao entre a
posicdo de atragdo e a posigdo do centro de gravidade do grupo motor gera-
dor;

A figura 10 é uma vista posterior que mostra a posigdo do centro
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de gravidade do grupo motor gerador;

A figura 11 é uma vista em perspectiva que mostra a inclinagao
esquerda e direita do grupo motor gerador,

As figuras 12A e 12B mostram exemplos do manipulo mével e
do manipulo de atracdo sendo segurado utilizando-se uma das maos e 0
grupo motor gerador sendo movido;

A figura 13 mostra a estabilidade nas dire¢des esquerda e direita
a medida que o grupo motor gerador é puxado;

A figura 14 mostra um exemplo do manipulo movel sendo segu-
rado utilizando-se as duas maos e o grupo motor gerador sendo empurrado
e transportado;

A figura 15 mostra um exemplo do manipulo estacionario sendo
segurado e o grupo motor gerador sendo elevado e movido;

A figura 16 mostra um exemplo de dois individuos carregando o
grupo motor gerador; e

As figuras 17A e 17B mostram um exemplo de um unico indivi-
duo elevando e fazendo com que o grupo motor gerador deslize sobre as
rodas.

Conforme o uso em quest&o, o termo "dire¢do dianteira” significa
a diregdo na qual um grupo motor gerador 10 de acordo com a presente in-
vengado € puxado por um manipulo de atragao 125.

Nas figuras 1 e 2, o grupo motor gerador 10 inclui um membro
de armacdo 11 que forma um corpo de armagéo, uma unidade de mo-
tor/gerador 12 proporcionado ao membro de armagédo 11, e uma segdo de
componente elétrico 13 que serve para controlar a saida da unidade de mo-
tor/gerador 12, um mecanismo de admissao de ar/fornecimento de combus-
tivel 14 (consulte a figura 4) que serve para fornecer combustivel a unidade
motor/gerador 12, uma estrutura de resfriamento 15 que serve para direcio-
nar ar de resfriamento a unidade motor/gerador 12, uma estrutura de trans-
porte 16 que serve para transportar o grupo motor gerador 10, uma carcaga
17 que serve para revestir a unidade motor/gerador 12 e a se¢do de compo-

nente elétrico 13, um material isolante 18 que serve para separar um espaco
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de acomodagao 20 no interior da carcaga 17, e um silencioso 23 (consulte a
figura 4) proporcionado em um motor 21 da unidade motor/gerador 12.

O grupo motor gerador 10 tem segdes de pernas esquerda e
direita 29 proporcionadas nas segdes de canto esquerda e direita 25c e 25d
de uma parte de extremidade anterior 25a de uma cobertura inferior 25 que
constitui a segdo inferior do membro de armagdo 11, e rodas esquerda e
direita (rodas de transporte) 31, 32 proporcionadas em uma parte de extre-
midade posterior 25b. As se¢des de canto esquerda e direita 25¢c e 25d con-
sistem em duas secdes de canto posicionadas em dire¢&o anterior, que € o
lado oposto das rodas esquerda e direita 31, 32. As segOes de pernas es-
querda e direita 29 so formadas utilizando-se um membro de borracha.

A cobertura inferior 25 encontra-se essencialmente horizontal
em um estado em que as segdes de pernas esquerda e direita 29 e as rodas
esquerda e direita 31, 32 estdo em contato com o solo. Desse modo, o grupo
motor gerador 10 é usado em uma orientagdo estavel.

No grupo motor gerador 10, a unidade motor/gerador 12 € mon-
tada sobre a cobertura inferior 25 do membro de armacdo 11 atraves de
quatro elementos de montagem (membros de montagem) 33. O motor 21 e
um gerador 22 (consulte a figura 4) acionado pelo motor 21 s&o integralmen-
te proporcionados na unidade motor/gerador 12.

O gerador 22 é coaxialmente proporcionado em um eixo de
transmiss3o (virabrequim) 34 do motor 21 (consulte a figura 4). Um bloco de
cilindros 35 do motor 21 esta inclinado em um angulo de 8° em relagdo as
rodas esquerda e direita 31, 32 (isto é, a direcéo do eixo 113 que serve para
sustentar as rodas esquerda e direita 31, 32) utilizando-se o eixo de trans-
missdo 34 como um ponto de sustentagdo. A inclinagéo do bloco de cilindros
35 do motor 21 em um angulo 6 permite que a altura H1 do motor 21 seja
reduzida, que a altura do grupo motor gerador 10 seja reduzida, e que o gru-
po motor gerador 10 seja mais compacto. A referéncia numérica 36 apresen-
tada na figura 2 mostra a parte central do cilindro no bloco de cilindros 35.

Pode-se proporcionar um espago de acomodagdo para rodas

adequado 38 abaixo do bloco de cilindros 35 em um estado no qual o bloco



10

15

20

25

30

de cilindros 35 do motor 21 esta inclinado em um angulo 8. As rodas esquer-
da e direita 31 e 32 estdo dispostas no espago de acomodagéo para rodas
38. O grupo motor geradbr 10 pode ser ainda mais compacto dispondo-se as
rodas esquerda e direita 31, 32 no espaco de acomodagéo para rodas 38.

A inclinagdo do bloco de cilindros 35 em um angulo 6 na diregao
das rodas esquerda e direita 31, 32 permite que o centro de gravidade G
(consulte a figura 9) do grupo motor gerador 10 seja colocado mais proximo
as rodas esquerda e direita 31 e 32 em um estado no qual as segbes de
pernas esquerda e direita 29 e as rodas esquerda e direita 31, 32 fiquem em
contato com o solo. De maneira especifica, o centro de gravidade G do gru-
po motor gerador 10 & colocado mais préximo as rodas esquerda e direita
31, 32 e ajustado entre as segdes de pernas esquerda e direita 29 e as ro-
das esquerda e direita 31, 32. A raz&o pela qual se coloca o centro de gravi-
dade G do grupo motor gerador 10 mais préximo as rodas esquerda e direita
31, 32 esté ilustrada nas figuras 12, 14 e 15.

Uma nervura lateral do eixo 144 integralmente formada nas ad-
jacéncias da parte de extremidade posterior 25b da cobertura inferior 25 se
estende na direcdo esquerda/direita, conforme mostrado na figura 3. A ner-
vura lateral do eixo 144 consiste em uma sec¢do de reforgo que se projeta
para cima de modo a formar um formato de U invertido na sec&o transversal.
Uma reentrancia de acomodacdo 152 que serve para acomodar o eixo 113 &
proporcionada em uma superficie inferior 28 da cobertura inferior 25 forman-
do-se a nervura lateral do eixo 144 em um formato de U invertido na segao
transversal. O eixo 113 é disposto na diregdo esquerda/direita paralela ao
eixo de transmisséo 34 (figura 4) do motor 21.

O eixo 113 é sustentado por mancais de sustentagado esquerdo e
direito 211 e 212 em um estado no qual o eixo 113 fica acomodado na reen-
trancia de acomodagéo 152. Os mancais de sustentagéo esquerdo e direito
211 e 212 s3o mostrados sobre a superficie inferior 28 da cobertura inferior
25 utilizando-se uma pluralidade de parafusos 204. As rodas esquerda e di-
reita 31, 32 sd0 montadas, de maneira giratéria, nas segdes de extremidade

esquerdas e direitas, respectivamente, sobre o eixo 113.
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As rodas esquerda e direita 31, 32 sdo dispostas no espaco de
acomodacéo para rodas 38 garantindo-se que o espago de acomodagao
para rodas 38 seja proporcionado abaixo do bloco de cilindros 35 do motor
21, conforme mostrado na figura 2. Consequentemente, as rodas esquerda e
direita 31 e 32 podem ser dispostas verticalmente para cima (isto €, em uma
posicdo elevada). O eixo 113 disposto abaixo do bloco de cilindros 35 pode
ser disposto acima de uma pluralidade de membros de montagem 33 que
servem para montar a unidade motor/gerador 12, conforme mostrado na fi-
gura 3. De maneira especifica, a altura H2 do eixo 113 é ajustada de modo
que seja maior que a altura H3 dos membros de montagem 33.

Portanto, a disposicdo das rodas esquerda e direita 31 e 32 no
espaco de acomodagao para rodas 38 permite que as rodas esquerda e di-
reita 31, 32 sejam dispostas verticalmente para cima (uma posi¢do elevada).
Desse modo, o grupo motor gerador 10 pode ser ainda mais compacto.

A unidade motor/gerador 12 é montada sobre a cobertura inferior
25 em um estado no qual o eixo de transmissdo 34 do motor 21 ¢ lateral-
mente disposto voltado para diregdo esquerda/direita, conforme mostrado na
figura 4. O acionamento do motor 21 na unidade motor/gerador 12 faz com
que o eixo de transmissdo 34 gire. A rotagdo do eixo de transmisséo 34 ¢
transmitida para um ventilador de resfriamento 85 e o ventilador de resfria-
mento 85 gira. A rotagdo do ventilador de resfriamento 85 faz com que um
rotor 22a do gerador 22 gire ao longo da periferia externa de um estator 22b.
A rotagdo do rotor 22a faz com que o gerador 22 gere poténcia.

Proporciona-se o silencioso 23 acima do motor 21 da unidade
motor/gerador 12. O silencioso 23 descarrega gas de escape proveniente do
bloco de cilindros 35 (figura 2) do motor 21 a partir de uma porta de exaus-
tdo 39. Um tanque de combustivel 41 do mecanismo de admissdo de
ar/fornecimento de combustivel 14 é proporcionado acima do gerador 22 da
unidade motor/gerador 12. |

A unidade motor/gerador 12, o silencioso 23 e o tanque de com-
bustivel 41 sdo acomodados no interior da carcaga 17, que é formada de

modo que tenha um formato substancial de U na se¢&o transversal. A carca-
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ca 17 é formada por polipropileno (PP) ou por outra resina, e disposta acima
da cobertura inferior 25. Proporcionando-se a carcaga 17 acima da cobertura
inferior 25 permite que se forme um espago de acomodagéo 20 pela carcaga
17 e pela cobertura inferior 25.

A carcaga 17 tem segOes de parede lateral esquerda e direita 66
e 68. A roda esquerda 31 fica disposta em diregéo & parte central na diregao
transversal da carcaca 17 em relagdo a secdo de parede lateral esquerda
66. De maneira especifica, a roda esquerda 31 fica disposta no interior (isto
é, em direcdo a parte central na diregdo transversal da carcaga 17) da segao
de parede lateral esquerda 66, de tal modo que uma superficie externa 31a
ndo se projete além da segdo de parede lateral esquerda 66.

A roda direita 32 fica disposta em dire¢édo a parte central na dire-
cdo transversal da carcaga 17 em relagdo a secgdo de parede lateral direita
68. De maneira especifica, a roda direita 32 fica disposta no interior (isto €,
em direcdo a parte central na diregdo transversal da carcaga 17) da segao
de parede lateral direita 68, de tal modo que uma superficie externa 32a nao
se projete além da segéo de parede lateral direita 68.

A estrutura de resfriamento 15 resfria uma unidade inversora 78
(figura 2) da secdo de componente elétrico 13, do motor 21, do silencioso
23, e similares.

A segdo de componente elétrico 13 controla a saida da unidade
motor/gerador 12. A segéo de componente elétrico 13 é dotada de um painel
de controle 79 na secdo de metade superior, e com a unidade inversora 78
na secdo de metade inferior, conforme mostrado na figura 2. Um comutador
destinado a dar partida no motor, e um terminal AC, um terminal DC, ou si-
milares destinados a produzir a poténcia gerada, sdo proporcionados no pai-
nel de controle 79 de modo que o mesmo fique voltado para fora em relagao
a uma abertura 48 na segdo de carcaga anterior 46. A unidade inversora 78
controla a frequéncia de saida do gerador 22.

Nas figuras 5 e 6, 0 mecanismo de admisséo de ar/fornecimento
de combustivel 14 fornece combustivel misturado com ar ao motor 21 (figura

4) da unidade motor/gerador 12. O mecanismo de admisséo de
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ar/fornecimento de combustivel 14 é dotado de um tanque de combustivel
41 disposto acima do gerador 22, e um carburador 101 proporcionado no
bloco de cilindros 35 (figura 2) do motor 21.

O tanque de combustivel 41 armazena o combustivel que sera
fornecido ao motor 21.

O carburador 101 mistura o combustivel retirado do tanque de
combustivel 41 com o ar retirado de um purificador de ar (ndo-mostrado) e
fornece a mistura de ar e combustivel ao motor 21.

O tanque de combustivel 41 e o carburador 101 sdo dispostos
em uma area situada & esquerda da estrutura central 27 (material isolante
18), isto é, em uma area de refrigeragdo 53 (figura 4). O motor 21 e o silen-
cioso 23 sdo dispostos em uma area situada a direita da estrutura central 27
(material isolante 18), isto &, em uma area de aquecimento 54, conforme
mostrado na figura 4.

O membro de armacéo 11 é composto pela cobertura inferior 25,
que serve para sustentar a unidade motor/gerador 12, pela estrutura vertical
26 verticalmente disposta nas adjacéncias da parte de extremidade anterior
25a da cobertura inferior 25, e pela estrutura central 27 que se estende entre
uma parte central de se¢do superior 26a da estrutura vertical 26 e uma se-
cdo central de extremidade posterior 25e da cobertura inferior 25. A secao
central de extremidade posterior 25e consiste em uma seg&o central entre as
rodas esquerda e direita 31 e 32 da parte de extremidade posterior 25b.

A unidade motor/gerador 12, em que o motor 21 e o gerador 22
(figura 4) sdo integralmente proporcionados, é montada sobre a cobertura
inferior 25 utilizando-se quatro membros de montagem 33, conforme descrito
anteriormente. Proporciona-se, no motor 21, um motor de arranque 111 que
serve para dar partida no motor 21.

Proporciona-se o material isolante 18 na estrutura central 27,
conforme mostrado na figura 4. O material isolante 18 separa o espago de
acomodagdo 20 no interior da carcaga 17 na area de resfriamento 53 e na
area de aquecimento 54. O tanque de combustivel 41 é proporcionado aci-

ma do gerador 22.
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As rodas esquerda e direita 31, 32 sdo montadas, de maneira
giratdria, sobre a cobertura inferior 25 através do eixo 113. Em outras pala-
vras, o espaco de acomodagdo para rodas 38 é proporcionado abaixo do
bloco de cilindros 35 em um estado no qual o bloco de cilindros 35 do motor
21 fica inclinado em um angulo 8, conforme mostrado na figura 2. O espago
é utilizado para formar as caixas de roda esquerda e direita 115 e 116 nas
secdes de canto esquerda e direita 25f e 25g da parte de extremidade poste-
rior 25b da cobertura inferior 25.

As caixas de roda esquerda e direita 115 e 116 se projetam de
modo a se curvarem para cima. Proporcionando-se as caixas de roda es-
querda e direita 115 e 116 permite que as reentrancias esquerda e direita
115a e 116a, que sdo capazes de acomodar as rodas esquerda e direita 31,
32, sejam formadas abaixo das caixas de roda esquerda e direita 115 e 116.

A roda esquerda 31 fica disposta na reentrancia esquerda 115a
abaixo da caixa de roda esquerda 115. Apenas o local 31b (figura 4) da roda
esquerda 31 em contato com a superficie de rolagem 120 (consulte, tam-
bém, a figura 4) se projeta para baixo a partir da reentrancia esquerda 115a.
A roda direita 32 fica disposta na reentrancia direita 116a abaixo da caixa de
roda direita 116. Apenas o local 32b (consulte, também, a figura 4) da roda
direita 32 em contato com a superficie de rolagem 120 se projeta para baixo
a partir da reentrancia direita 116a. A secéo inferior do grupo motor gerador
10 pode, desse modo, ser rebaixada em uma maneira simplificada. As cai-
xas de roda esquerda e direita 115 e 116 sdo simetricamente dispostos. Por-
tanto, as reentrancias esquerda e direita 115a e 116a também s&o simetri-
camente dispostas.

A estrutura de transporte 16 é proporcionada no membro de ar-
magdo 11. A estrutura de transporte 16 é dotada de rodas esquerda e direita
31, 32 usadas para movimentac¢do, um manipulo estacionario posterior (pri-
meiro manipulo estacionario) 118 que serve para elevar o lado posterior do
grupo motor gerador 10, um manipulo estacionario anterior (segundo mani-
pulo estacionario) 119 que serve para elevar o lado anterior do grupo motor

gerador 10, e 0 manipulo de atragdo 125 que serve para puxar 0 grupo mo-
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tor gerador 10.

As rodas esquerda e direita 31, 32 sdo proporcionada na parte
de extremidade posterior 25b da cobertura inferior 25 através do eixo 113. O
grupo motor gerador 10 pode ser movido fazendo-se com que as rodas es-
querda e direita 31, 32 girem em um estado no qual as se¢des de pernas
esquerda e direita 29 s&o elevadas a partir da superficie de rolagem.

O manipulo estacionario posterior 118 é montado sobre as se-
coes de sustentacdo de manipulo esquerda e direita 121 e 122 proporciona-
das na parte de extremidade posterior 25b da cobertura inferior 25. A secao
de sustentagdo de manipulo esquerda 121 é verticalmente proporcionada na
secio lateral esquerda da parte de extremidade posterior 25b. A segéo de
sustentacdo de manipulo direita 122 é verticalmente proporcionada na segao
lateral direita da parte de extremidade posterior 25b. Uma parte de extremi-
dade esquerda 118a do manipulo estacionario posterior 118 é presa por um
parafuso 123 a se¢do de sustentagdo de manipulo esquerda 121. Uma parte
de extremidade direita 118b do manipulo estacionario posterior 118 é presa
por um parafuso 123 3 se¢do de sustentagdo de manipulo direita 122.

A cobertura inferior 25 forma o membro de armagéo 11 em con-
junto com a estrutura vertical 26 e a estrutura central 27. Consequentemen-
te, a cobertura inferior 25 pode ser suficientemente rigida. As se¢des de sus-
tentacdo de manipulo esquerda e direita 121 e 122 s&o proporcionadas na
cobertura inferior 25, e o manipulo estacionario posterior 118 & proporciona-
do nas secdes de sustentagdo de manipulo esquerda e direita 121 e 122.
Desse modo, o0 manipulo estacionario posterior 118 é montado, de maneira
segura, sobre as segdes de sustentagdo de manipulo esquerda e direita 121
e 122,

Em um estado no qual o manipulo estacionario posterior 118 €
montado sobre as secdes de sustentagdo de manipulo esquerda e direita
121 e 122, o manipulo estacionario posterior 118 é proporcionado acima das
rodas esquerda e direita 31, 32 e paralelo ao eixo 113. O manipulo estacio-
nario posterior 118 é formado em um formato de U conforme observado de

cima, e proporcionado de modo a se projetar para tras a partir da carcaga
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17. Consequentemente, a se¢do de manipulo 118c do manipulo estacionario
posterior 118 pode ser ajustada separada da sec¢&o de carcaga posterior 47
(figura 1) da carcaca 17. Como resultado, a se¢do de manipulo 118c pode
ser prontamente segurada sem que a mao de um individuo faga contato com
a secdo de carcaga posterior 47 da carcaga 17.

O manipulo estacionario posterior 118 fica posicionado substan-
cialmente no centro na dire¢do de altura da segdo de carcaga posterior 47,
conforme mostrado na figura 1. A razao pela qual se dispde o manipulo es-
tacionario posterior 118 substancialmente no centro na diregdo de altura da
secao de carcaga posterior 47 é descrita em relagao a figura 17.

O manipulo de atragédo 125 é dotado de um eixo de sustentagéo
131 sustentado por partes de bragadeira esquerda e direita 182 e 183 da
segdo de sustentagdo de manipulo 128, bragos de pivd esquerdo e direito
191 e 192 proporcionados nas extremidades esquerda e direita, respectiva-
mente, do eixo de sustenta¢do 131, um manipulo mdvel 132 que se estende
entre as segdes de extremidade distal 191a e 192a dos bragos de pivo es-
querdo e direito 191 e 192, e uma estrutura de posicionamento 230 que ser-
ve para posicionar o manipulo mével 132 em uma posig¢éo de transporte P1.

A secdo de sustentagdo de manipulo 128 tem uma segao de ba-
se 181 que se estende na direcgéo lateral, e as partes de bragadeira esquer-
da e direita 182 e 183 verticalmente proporcionadas a partir das extremida-
des esquerda e direita da segdo de base 181.

A secdo de base 181 é fixada junto & estrutura central 27 utili-
zando-se uma pluralidade de parafusos 129 na parte central de segao supe-
rior 26a da estrutura vertical 26.

Os orificios de sustentacdo esquerdo e direito 182a (apenas o
orificio de sustentagdo esquerdo 182a é mostrado na figura 8) s&o formados
nas partes de bracadeira esquerda e direita 182 e 183, respectivamente. O
eixo de sustentacdo 131 passa através dos orificios de sustentagao esquer-
do e direito 182a e é sustentado pelas partes de bragadeira esquerda e direi-

ta 182 e 183.
A parte central de segdo superior 26a da estrutura vertical 26 €
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posicionada em um local 17b (figura 1) no lado em que a segéo superior 17a
(figura 1) da carcaga 17 esta localizada e no lado oposto as rodas esquerda
e direita 31, 32. Consequentemente, o manipulo de atragéo 125 & disposto
no local 17b no lado em que a segdo superior 17a da carcaga 17 esta locali-
zada no lado externo da carcaga 17 e no lado oposto em relagéo as rodas
esquerda e direita 31, 32. O manipulo de atragdo 125 é sustentado, de ma-
neira oscilante, na diregdo vertical sobre a parte central de se¢éo superior
26a da estrutura vertical 26 através da segdo de sustentagdo de manipulo
128.

A estrutura vertical 26 consiste em um elemento que serve para
formar o membro de armagéo 11 e tem rigidez suficiente. Proporcionando-se
o manipulo de atragdo 125 (manipulo mével 132) na estrutura vertical alta-
mente rigida 26 permite que o manipulo de atragdo 125 seja montado, de
maneira segura, sobre a estrutura vertical 26.

As extremidades esquerda e direita 131a e 131b do eixo de sus-
tentagdo 131 sdo inseridas, de maneira giratoria, nos orificios de sustenta-
¢do 182a (figura 8) da parte de bragadeira esquerda 182 e da parte de bra-
cadeira direita 183, respectivamente. As partes de bragadeira esquerda e
direita 182 e 183 se projetam para cima. Consequentemente, o eixo de sus-
tentagdo 131 fica posicionado acima da segéo superior 17a (figura 1) e se
projeta para frente além da estrutura vertical 26. O eixo de sustentagao 131
é coaxialmente proporcionado no interior do manipulo estacionario anterior
119.

O brago de pivdé esquerdo 191 tem uma parte de base 232 pro-
porcionada na extremidade esquerda 131a do eixo de sustentagdo 131, e
um corpo de brago 233 que tem uma parte de extremidade de base 233a
conectada a parte de base 232, conforme mostrado na figura 7. O corpo de
brago 233 é proporcionado de modo a oscilar na direg&o vertical ao redor do
eixo de sustentagéao 131.

O corpo de braco 233 é formado por uma parede externa 235,
uma parede superior 236 e uma parede inferior 237; e tem uma pluralidade
de nervuras de reforgo internamente dispostas 238. O corpo de brago 233 €
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formado a partir de plastico reforgado por fibra altamente rigida (FRP) e tem
um formato de U na segéo transversal. Formando-se o corpo de brago 233 a
partir de plastico reforcado por fibra permite que a espessura do corpo de
brago 233 seja reduzida, e o corpo de brago 233 seja prontamente moldado
de modo que tenha um formato de U na secdo transversal. Desse modo, o
peso do corpo de brago 233 é reduzido.

O brago de pivd direito 192 mostrado na figura 5 € simétrico ao
brago de pivé esquerdo 191. Consequentemente, o brago de pivo direito 192
permite que o peso de um corpo de brago 234 do mesmo seja reduzido da
mesma maneira do brago de pivd esquerdo 191.

Em outras palavras, o manipulo mével 132 se estende de modo
que fique paralelo ao eixo de sustentagdo 131 entre a extremidade distal
191a do brago de pivd esquerdo 191 (corpo de brago 233) e a extremidade
distal 192a do brago de pivd direito 192 (corpo de brago 234), conforme mos-
trado nas figuras 5 e 6.

As extremidades esquerda e direita 131a e 131b do eixo de sus-
tentagédo 131 séo sustentadas pela parte de bragadeira esquerda 182 e pela
parte de bracgadeira direita 183, respectivamente. As partes de bragadeira
esquerda e direita 182 e 183 s&o formadas sobre a se¢é@o de base 181 da
secdo de sustentagdo de manipulo 128. A segéo de sustentagdo de manipu-
lo 128 é montada sobre a parte central de segdo superior 26a da estrutura
vertical 26 utilizando-se uma pluralidade de parafusos 129. Consequente-
mente, o manipulo mével 132 é proporcionado nos bragos de pivo esquerdo
e direito 191 e 192 através do eixo de sustentacdo 131 e da secédo de sus-
tentagso de manipulo 128. O manipulo mével 132 é formado a partir de plas-
tico reforgado por fibra (FRP).

Conforme descrito anteriormente, o corpo de brago 233 do brago
de pivd esquerdo 191, o corpo de brago 234 do brago de pivo direito 192, e o
manipulo mével 132 sdo formados a partir de plastico reforgado por fibra.
Consequentemente, os corpos principais de brago 233 e 234 e o manipulo
movel 132 sdo confiavelmente rigidos, e os membros podem ser mais del-

gados. O corpo de brago 233 do brago de pivd esquerdo 191 e o corpo de
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braco 234 do brago de pivd direito 192 podem ser formados aléem disso, de
modo que tenham um formato de U na secgéo transversal. Como resuitado, o
peso do grupo motor gerador 10 pode ser reduzido e o grupo motor gerador
10 pode ser transportado com maior facilidade. O manipulo de atragdo 125
tem sua utilizagdo facilitada, e a redugdo do peso dos corpos principais de
brago 233 e 234 e do manipulo mével 132 aumenta o nivel de conveniéncia.

A estrutura de posicionamento 230 constitui meios para posicio-
nar o manipulo mével 132 na posigdo de transporte P1 ou na posigcdo de
armazenamento P2, conforme mostrado nas figuras 8A e 8B. A estrutura de
posicionamento 230 é dotada de uma segdo de restricdo 241 que serve para
posicionar o manipulo mével 132 (figura 5) na posigéo de transporte P1 e
uma segao de batente 242 que pode fazer contato com a seg&o de restricao
241, sendo que a secdo de batente 242 é proporcionada no eixo de susten-
tagao 131.

A secdo de restricio 241 tem uma segdo de restricdo esquerda
243 que serve para posicionar o manipulo mével 132 na posi¢éo de trans-
porte P1 ou na posigdo de armazenamento P2, sendo que a segéo de restri-
cdo esquerda 243 é proporcionada na parte de bragadeira esquerda 182; e
uma sec¢do de restricdo direita (ndo mostrada) que serve para posicionar o
manipulo mével 132 na posigédo de transporte P1 ou na posigéo de armaze-
namento P2, sendo que a secdo de restrigdo é proporcionada na parte de
bragadeira direita 183 (figura 5). A se¢&o de restrigdo direita consiste em um
elemento que é simétrico a segdo de restricdo esquerda 243. A descri¢do da
secdo de restrigdo esquerda 243 também se aplica a segao de restricéo di-
reita.

A secdo de restrigdo esquerda 243 tem um par de protuberan-
cias 243a, 243b que se projetam para fora na dire¢ao radial a partir da peri-
feria externa da parte de bragadeira esquerda 182, e uma lingueta de reten-
¢a0 244 que pode se deformar elasticamente. O par de protuberancias 243a,
243b restringe a secdo de batente 242 em uma posigdo predeterminada. A
lingueta de retengdo 244 mantém a segdo de batente 242 na posicéo de

transporte P1.
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A secdo de batente 242 tem uma se¢do de batente esquerda
245 que pode fazer contato com a segdo de restricdo esquerda 243, sendo
que a segdo de batente esquerda 245 é proporcionada na extremidade es-
querda 131a do eixo de sustentagdo 131; e uma se¢do de batente direita
(ndo mostrada) que pode fazer contato com a secdo de restricdo direita,
sendo que a segdo de batente direita € proporcionada na extremidade direita
131b (figura 5) do eixo de sustentagéo 131.

A secdo de batente direita € simétrica em relagdo a segao de
batente esquerda 245. A descrigdo da segdo de batente esquerda 245 tam-
bém se aplica a segao de batente direita.

A secdo de batente esquerda 245 tem uma reentrancia 246 que
serve para sustentar, de maneira giratéria, a segdo de restricdo esquerda
243 sobre a parte de base 232 do bracgo de pivd esquerdo 191, e um par de
pecgas protuberantes 245a, 245b que se projetam a partir da parede periféri-
ca interna da reentrancia 246 em diregdo ao centro na dire¢éo radial, con-
forme mostrado na figura 7.

De acordo com a estrutura de posicionamento 230, a pega pro-
tuberante 245a é mantida pela lingueta de retengdo 244 em um estado no
qual a pega protuberante 245a estiver em contato com a protuberancia 243a
e a pega protuberante 245b estiver em contato com a protuberancia 243b,
conforme mostrado na figura 8A. Consequentemente, o manipulo movel 132
(figura 5) é mantido em um estado que se encontra posicionado na posi¢ao
de transporte P1.

Na presente modalidade, a posigdo de transporte P1 do manipu-
lo movel 132 é ajustada de modo a satisfazer as seguintes condigdes. A po-
sicdo de transporte P1 do manipulo mével 132 é ajustada de tal modo que o
centro de gravidade G do grupo motor gerador 10 fique posicionado nas ad-
jacéncias de uma linha 220 que se estende a partir do manipulo movel 132
até as rodas esquerda e direita 31, 32 (centro das rodas esquerda e direita
31, 32) em um estado no qual o manipulo mével 132 fica posicionado na
posicdo de transporte P1, conforme mostrado na figura 9. A raz&o para isto €

descrita nas figuras 9 a 11.
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A partir deste estado, a lingueta de retengdo 244 é pressionada
pela peca protuberante 245a e induzida a se deformar elasticamente pelo
manipulo mével 132 se movendo para baixo.

A pecga protuberante 245a passa sobre a lingueta de retengao
244 e faz contato com a protuberancia 243b, e a pega protuberante 245b faz
contato com a protuberancia 243a, conforme mostrado na figura 8B. O ma-
nipulo movel 132 (figura 5) fica posicionado na posi¢do de armazenamento
P2.

Conforme descrito anteriormente, a se¢ao de restricdo 241 e a
secdo de batente 242 sio proporcionadas como uma estrutura de posicio-
namento 230, a segdo de restricdo 241 é proporcionada nas partes de bra-
cadeira esquerda e direita 182, 183 (figura 5), e a segéo de batente 242 ¢
proporcionada no eixo de sustentagdo 131. O manipulo movel 132 fica posi-
cionado na posigdo de transporte P1 quando a se¢do de batente 242 fizer
contato com a sec¢ao de restrigdo 241.

Atinge-se um alto nivel de rigidez pelo fato de as partes de bra-
cadeira esquerda e direita 182, 183 sustentarem o eixo de sustentagao 131.

Proporcionando-se a segéo de restrigdo 241 nas partes de bra-
cadeira esquerda e direita altamente rigidas 182, 183 permite que a secao
de batente 242 seja confiavelmente posicionada pela se¢do de restrigao 241
na posicdo de transporte P1 quando a sec¢éo de batente 242 fizer contato
com a secao de restrigdo 241. Desse modo, o manipulo movel 132 pode ser
confiavelmente posicionado na posigdo de transporte P1 e as segbes de
perna 29 podem ser confiavelmente elevadas em relag&o a superficie de
rolagem utilizando-se o manipulo mével 132. Portanto, 0 grupo motor gera-
dor 10 pode ser facilmente transportado.

Reportando-se, novamente, a figura 6, o manipulo estacionario
anterior 119 é dotado de uma sec¢do de manipulo lateral anterior 119a que
constitui a se¢do de metade anterior do manipulo estacionario anterior 119,
e uma segdo de manipulo lateral posterior 119b que constitui a secao de
metade posterior do manipulo estacionario anterior 119. A se¢éo de manipu-

lo lateral anterior 119a é integralmente formada pela se¢&o superior da se-
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cdo de carcacga anterior 46. A se¢do de manipulo lateral anterior 119a tem
uma extremidade esquerda e uma extremidade direita que sd&o montadas
sobre a parte de bragadeira esquerda 182 e sobre a parte de bragadeira di-
reita 183 utilizando-se parafusos 249.

A secdo de manipulo lateral posterior 119b tem uma extremida-
de esquerda e uma extremidade direita que sdo montadas sobre a parte de
bragadeira esquerda 182 e sobre a parte de bragadeira direita 183 utilizan-
do-se parafusos 248. O manipulo estacionario anterior 119 é coaxialmente
proporcionado no eixo de sustentagdo 131 do manipulo de atragao 125 com
a finalidade de cobrir o eixo de sustentagdo 131, conforme mostrado na figu-
ra 2. Consequentemente, 0 manipulo estacionario anterior 119 pode ser re-
forgado pelo eixo de sustentagdo 131. Desse modo, o peso do grupo motor
gerador 10 pode ser adicionalmente reduzido pelo fato de o manipulo esta-
cionario anterior 119 ser simplificado sem quaisquer perdas na rigidez do
manipulo estacionario anterior 119.

As partes de bracadeira esquerda e direita 182, 183 s&o forma-
das sobre a segdo de base 181 da segédo de sustentagéo de manipulo 128,
conforme mostrado na figura 5. A segdo de sustentagdo de manipulo 128 é
montada sobre a parte central de segdo superior 26a da estrutura vertical 26
utilizando-se uma pluralidade de parafusos 129. Consequentemente, o0 ma-
nipulo estacionario anterior 119 é proporcionado na parte central de secao
superior 26a da estrutura vertical 26 através da se¢io de sustentagdo de
manipulo 128.

O manipulo estacionario anterior 119 & proporcionado na estru-
tura vertical 26. A estrutura vertical 26 consiste em um elemento que sirva
para formar o membro de armagdo 11 e seja capaz de proporcionar ao
membro de armagdo 11 uma rigidez suficiente. Proporcionar o manipulo es-
tacionario anterior 119 na estrutura vertical altamente rigida 26 permite que o
manipulo estacionario anterior 119 seja montado, de maneira segura, sobre
0 mesmo.

Proporcionar o manipulo estacionario anterior 119 na parte cen-

tral de secdo superior 26a da estrutura vertical 26 atraves da secéo de sus-
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tentagdo de manipulo 128 resulta no manipulo estacionario anterior 119,
conforme mostrado na figura 1, sendo proporcionado paralelo ao eixo 113
(figura 2) no local 17b sobre a segao superior 17a lateral da carcaga 17 e na
lateral oposta as rodas esquerda e direita 31, 32. Em outras palavras, o ma-
nipulo estacionario anterior 119 & disposto no lado anterior da carcaga 17 (o
outro lado da carcaga 17 na diregdo longitudinal) e no lado superior da car-
caga 17. Consequentemente, o manipulo estacionario anterior 119 pode ser
ajustado separadamente do local 17b (figura 1) sobre a seg&o superior 17a
lateral da carcacga 17 e na lateral oposta a partir das rodas esquerda e direita
31, 32. Desse modo, um individuo pode facilmente segurar o manipulo esta-
cionario anterior 119 sem que sua mao faga contato com o local 17b da car-
caga 17.

De acordo com a estrutura de transporte 16 descrita anterior-
mente, é possivel oscilar o manipulo de atragdo 125 para cima ao redor do
eixo de sustentacdo 131 até a posicéo de transporte P1, e segurar e puxar o
manipulo mével 132 do manipulo de atragdo 125. Em outras palavras, as
secdes de pernas esquerda e direita 29 podem ser elevadas a partir da su-
perficie de rolagem 120 segurando-se e elevando-se o manipulo moével 132.
Neste estado, as rodas esquerda e direita 31, 32 podem ser induzidas a girar
e o grupo motor gerador 10 pode ser movido puxando-se o manipulo movel
132.

Por outro lado, o manipulo de atragdo 125 é balancado até a
posicdo de armazenamento P2 (consulte a figura 8B) ao redor do eixo de
sustentagdo 131, e mantido pela segdo de carcaga anterior 46 (figura 2).
Nesse estado, o manipulo estacionario posterior 118 e o manipulo estacio-
nario anterior 119 podem ser segurados e o grupo motor gerador 10 pode
ser elevado e transportado.

Conforme mostrado na figura 9, o bloco de cilindros 35 do motor
21 do grupo motor gerador 10 é disposto em um estado inclinado em um
angulo 6 em diregdo as rodas esquerda e direita 31, 32 (isto e, em direcao
ao eixo 113 com a finalidade de sustentar as rodas esquerda e direita 31,

32) ao redor do eixo de transmissdo 34. A altura H1 do motor 21 pode ser
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mantida baixa (figura 2) e a altura H4 do grupo motor gerador 10 pode ser
reduzida inclinando-se o bloco de cilindros 35 no angulo 6.

O espago de acomodagdo para rodas adequado 38 (figura 2)
pode ser proporcionado abaixo do bloco de cilindros 35 em um estado no
qual o bloco de cilindros 35 fica inclinado em um angulo 6. O espago 38 ¢
usado para formar as caixas de roda esquerda e direita 115, 116 nas se¢0es
de canto esquerda e direita 25f, 25g da parte de extremidade posterior 25b
da cobertura inferior 25. Dispondor as rodas esquerda e direita 31, 32 utili-
zando-se o espaco de acomodagao para rodas 38 permite que as rodas es-
querda e direita 31, 32 sejam dispostas verticalmente para cima (em uma
posicao elevada). Consequentemente, a segéo inferior do grupo motor gera-
dor 10, isto &, a altura H5 da superficie inferior 28 da cobertura inferior 25,
pode ser mantida baixa.

As reentrancias esquerda e direita 115a, 116a séo formadas a-
baixo das caixas de roda esquerda e direita 115, 116, respectivamente. A
roda esquerda 31 é acomodada na reentrancia esquerda 115a, e a roda di-
reita 32 é acomodada na reentrancia direita 116a, conforme mostrado na
figura 5. Consequentemente, permite-se que apenas o local 31b da roda es-
querda 31 em contato com a superficie de rolagem 120 (consulte, também, a
figura 4) se projete para baixo a partir da reentrancia esquerda 115a. De
maneira semelhante, permite-se apenas que o local 32b da roda direita 32
em contato com a superficie de rolagem 120 (consulte, também, a figura 4)
se projete para baixo a partir da reentrancia direita 116a. A seg&o inferior do
grupo motor gerador 10, isto &, a altura H5 da superficie inferior 28 da cober-
tura inferior 25, pode ser rebaixada de uma maneira simples.

Mantendo-se a altura H4 do grupo motor gerador 10 e a altura
H5 da superficie inferior 28 da cobertura inferior 25 baixas permite, portanto,
que a posicdo de altura H6 do centro de gravidade G do grupo motor gera-
dor 10 seja mantida baixa.

A posicdo de transporte P1 do manipulo mével 132 € ajustada
de tal modo que o centro de gravidade G do grupo motor gerador 10 fique

posicionado nas adjacéncias da linha de extensdo 220 em um estado no
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qual o manipulo mével 132 fique posicionado na posigdo de transporte P1. A
linha de extensdo 220 se estende em linhas retas a partir do centro do ma-
nipulo moével 132 até o centro das rodas esquerda e direita 31, 32.

Dispondor o eixo de sustentagdo 131 do manipulo de atragao
125 acima da carcaga 17 permite que a posigéo de transporte P1 do mani-
pulo mével 132 seja disposta em uma posigao relativamente alta. Conse-
quentemente, a linha de extensdo 220 pode ser disposta em uma posigao
relativamente alta, e pode ser disposta nas adjacéncias do centro de gravi-
dade G do grupo motor gerador 10.

Dispondor a posi¢éo de transporte P1 em uma posigdo relativa-
mente alta permite que a distancia de elevagdo seja reduzida quando 0 ma-
nipulo mével 132 for elevado a partir da posi¢do de transporte P1 até a posi-
¢ao de transporte real. Consequentemente, a distancia que o centro de gra-
vidade G aumente na altura pode ser reduzida quando o grupo motor gera-
dor 10 for transportado. O grupo motor gerador 10 pode, desse modo, ser
transportado em um estado estabilizado.

Manter o centro de gravidade do motor 21 (figura 9) baixo sem
quaisquer movimentos na diregdo lateral, conforme mostrado na figura 10,
permite que o centro de gravidade do motor 21 seja posicionado substanci-
almente no centro na diregéo da largura do grupo motor gerador 10. Conse-
quentemente, a altura H6 € mantida baixa e o centro de gravidade G do gru-
po motor gerador 10 é posicionado substancialmente no centro na dire¢ao
da largura do grupo motor gerador 10.

O angulo de inclinagdo a de uma linha de inclinago lateral es-
querda 221 que conecta a roda esquerda 31 e o centro de gravidade G do
grupo motor gerador 10 pode ser mantido pequeno dispondo-se o centro de
gravidade G do grupo motor gerador 10 substancialmente no centro da dire-
¢édo da largura. Consequentemente, o angulo 4 da linha de inclinagao lateral
esquerda 221 em relagdo a uma linha vertical 223 pode ser mantido grande.
O angulo S é o angulo maximo de inclinagdo no caso em que o grupo motor
gerador 10 se inclina (tomba) a esquerda. O &ngulo maximo de inclinagdo S

pode, desse modo, ser adequadamente grande em caso em que O grupo
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motor gerador 10 se inclina a esquerda.

De maneira semelhante, o angulo de inclinagdo o de uma linha
de inclinagéo lateral direita 222 que conecta a roda direita 32 e o centro de
gravidade G do grupo motor gerador 10 pode ser mantido pequeno. O angu-
lo maximo de inclinagdo B pode, desse modo, ser adequadamente grande
em caso em que o grupo motor gerador 10 se inclina a direita.

O manipulo de atragdo 125 é posicionado na posi¢éo de trans-
porte P1, conforme mostrado na figura 11. Uma parte 132a substancialmen-
te no centro do manipulo movel 132 é segurada pela mao 226 de um indivi-
duo 225 (figura 12), o manipulo mével 132 é elevado até a posicdo real de
transporte (posigcdo destinada ao transporte real) P3, e as se¢Oes de pernas
esquerda e direita 29 sdo elevadas a partir da superficie de rolagem 120.
Neste estado, as rodas esquerda e direita 31, 32 giram e o grupo motor ge-
rador 10 pode ser movido para frente puxando-se 0 manipulo mével 132 pa-
ra frente.

Na presente modalidade, o grupo motor gerador 10 pode se in-
clinar ao redor das linhas de inclinagdo esquerda ou direita 251, 252 quando
o manipulo mével 132 for elevado e o grupo motor gerador 10 for transpor-
tado por uma superficie irregular ou em qualquer outra superficie instavel
sobre as rodas esquerda e direita 31, 32.

A linha de inclinagdo a esquerda 251 consiste em uma linha que
conecta a parte 132a substancialmente no centro do manipulo mével 132 e a
roda esquerda 31 (o local 31b em contato com a superficie de rolagem 120).

A linha de inclinagdo a esquerda 252 consiste em uma linha que
conecta a parte 132a substancialmente no centro do manipulo mével 132 e a
roda direita 32 (o local 32b em contato com a superficie de rolagem 120).

A linha de inclinagio a esquerda 251 é posicionada ligeiramente
mais baixa do que a linha de extensdo 220 mostrada na figura 9. Conse-
quentemente, a linha de inclinagdo a esquerda 251 é posicionada nas adja-
céncias do centro de gravidade G na diregdo de altura. Pode-se evitar, de
forma satisfatoria, que o grupo motor gerador 10 se incline ou tombe ao re-

dor da linha de inclinagdo a esquerda 251 quando o grupo motor gerador 10
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for transportado por uma superficie irregular ou em qualquer outra superficie
instavel pelo fato de a linha de inclinagdo a esquerda 251 estar posicionada
nas adjacéncias do centro de gravidade G na dire¢do de altura.

A linha de inclinagéo a direita 252 é simétrica em relagéo a linha
de inclinagdo a esquerda 251. Consequentemente, a linha de inclinagéo a
direita 252 é posicionada nas adjacéncias do centro de gravidade G na dire-
¢do de altura. Pode-se evitar, de forma satisfatoria, que o grupo motor gera-
dor 10 se incline ou tombe ao redor da linha de inclinagdo a direita 252
quando o grupo motor gerador 10 for transportado por uma superficie irregu-
lar ou em qualquer outra superficie instavel pelo fato de a linha de inclinagao
a direita 252 estar posicionada nas adjacéncias do centro de gravidade G na
diregao de altura.

O grupo motor gerador 10 pode, portanto, ser menos propenso a
se inclinar a esquerda ou a direita do que quando o centro de gravidade G
do grupo motor gerador 10 estiver disposto acima das linhas de inclinagéo a
esquerda e a direita 251, 252. Isto porque o centro de gravidade G do grupo
motor gerador 10 fica posicionado nas adjacéncias da diregao de altura das
linhas de inclinagéo & esquerda e a direita 251, 252. O grupo motor gerador
10 pode, desse modo, ser transportado em um estado estabilizado mesmo
em uma superficie irregular ou em outra superficie instavel e o grupo motor
gerador 10 pode ter seu transporte facilitado.

Na presente modalidade, as linhas de inclinagdo a esquerda e a
direita 251, 252 podem ser posicionadas nas adjacéncias do centro de gra-
vidade G do grupo motor gerador 10 e abaixo do centro de gravidade G, a-
cima do centro de gravidade G, ou no centro de gravidade G, ajustando-se a
posigao de transporte P1 através do uso da estrutura de posicionamento 230
mostrada na figura 8.

O método para ajustar a posi¢do de transporte P1 através do
uso da estrutura de posicionamento 230 pode envolver o ajuste da posi¢ao
de transporte P1 alterando-se a posi¢do da segdo de restrigdo 241 (de ma-
neira especifica, as protuberancias 243a, 243b) mostradas na figura 8, por

exemplo.
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Nas figuras 12A e 12B, o manipulo de atragdo 125 fica disposto
na posigdo de transporte P1 (figura 9), e a parte 132a substancialmente no
centro do manipulo movel 132 é segurada pela mdo 226 de um individuo
225. O manipulo moével 132 é elevado até a posigédo de transporte real P3 e
as secdes de pernas esquerda e direita 29 sdo elevadas a partir da superfi-
cie de rolagem 120.

A inclinagéo do bloco de cilindros 35 em um angulo 6 na diregéo
das rodas esquerda e direita 31 e 32 permite que o centro de gravidade G do
grupo motor gerador 10 seja colocado mais préximo as rodas esquerda e
direita 31, 32, conforme mostrado na figura 2. O manipulo mével 132 é pro-
porcionado no lado em que as segbes de perna 29 estdo localizadas. Con-
sequentemente, o centro de gravidade G do grupo motor gerador 10 pode
ser ajustado separadamente do manipulo mével 132. Desse modo, 0 mani-
pulo mével 132 pode ser elevado até a posigédo de transporte real P3 através
de uma intensidade de forga relativamente pequena.

O manipulo moével 132 é proporcionado, de maneira articulada,
na direcdo vertical em relagdo ao eixo de sustentagédo 131 atraves dos bra-
cos de pivd esquerdo e direito 191, 192, conforme mostrado na figura 5.
Consequentemente, 0 manipulo mével 132 pode ser disposto em uma posi-
¢do ajustada a uma distancia a partir do eixo de sustentagdo 131, isto é,
uma posi¢do ajustada separadamente das rodas esquerda e direita 31, 32. A
forca de elevagéo do manipulo mével 132 pode, desse modo, ser reduzida e
a transportabilidade aperfeicoada quando o manipulo mével 132 for segura-
do pela m&o 226 e o manipulo mdvel 132 for elevado ao redor do eixo 113.

O manipulo mével 132 se estende de modo que fique paralelo
ao eixo de sustentagdo 131 entre as extremidades distais 191a, 192a dos
bragos de pivd esquerdo e direito 191, 192. Consequentemente, é possivel
que um individuo 225 se volte ao grupo motor gerador 10, segure o manipu-
lo mével 132 com uma das maos 226, e eleve 0 manipulo mével 132 ate a
posicao de transporte real P3.

Segurando-se 0 manipulo mével 132 com uma das maos 226, o

individuo 225 pode ficar afastado do grupo motor gerador 10 sem fazer con-
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tato com o mesmo. Isto permite que o individuo 225 mova, de maneira satis-
fatéria, o grupo motor gerador 10 enquanto puxa o manipulo mével 132 com
uma das maos 226.

O ato de puxar o manipulo mével 132 na diregdo dianteira em
um estado no qual o manipulo mdvel 132 foi elevado até a posi¢do de trans-
porte real P3 permite que as rodas esquerda e direita 31, 32 girem e 0 grupo
motor gerador 10 seja transportado na diregéo dianteira.

A figura 13 mostra o estado no qual o grupo motor gerador €
transportado por uma superficie irregular ou por qualquer outra superficie
instavel.

O angulo de inclinagdo ( da linha de inclinagdo lateral a
esquerda 221 que conecta a roda esquerda 31 e o centro de gravidade G do
grupo motor gerador 10 é mantido pequeno. Consequentemente,
proporciona-se um grande angulo maximo de inclinagdo ( do grupo motor
gerador 10. Desse modo, o grupo motor gerador 10 € menos propenso a se
inclinar & esquerda quando transportado por uma superficie irregular ou por
qualquer outra superficie instavel.

O angulo de inclinagéo ( da linha de inclinagéo lateral direita 222
que conecta a roda direita 32 e o centro de gravidade G do grupo motor ge-
rador 10 também é mantido pequeno da mesma maneira como a linha de
inclinagdo lateral a esquerda 221, conforme mostrado na figura 10. Desse
modo, o grupo motor gerador 10 é menos propenso a se inclinar a direita
quando transportado por uma superficie irregular ou por qualquer outra su-
perficie instavel.

O grupo motor gerador 10 pode, portanto, ser mantido em uma
orientagdo estabilizada e ter seu transporte facilitado, pelo fato de o grupo
motor gerador 10 poder ser menos propenso a se inclinar nas diregbes es-
guerda e direita.

O individuo 225 segura o manipulo de atragdo 125 posicionado
na posi¢do de transporte P1 (figura 9) com as duas maos 226 substancial-
mente na parte central 132a (figura 13) do manipulo mével 132 em um esta-

do no qual o individuo esta voltado para o grupo motor gerador 10, conforme
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mostrado na figura 14. O individuo eleva o manipulo mével 132 até a posi-
cdo de transporte real P3, e eleva as segdes de pernas esquerda e direita 29
a partir da superficie de rolagem 120.

O centro de gravidade G do grupo motor gerador 10 € colocado
mais proximo na dire¢do das rodas esquerda e direita 31, 32 inclinando-se o
bloco de cilindros 35 em um angulo 0 na diregdo das rodas esquerda e direi-
ta 31, 32, conforme mostrado na figura 2. O manipulo mével 132 & propor-
cionado no lado em que as segdes de perna 29 estiverem localizadas, sendo
que este lado é oposto ao lado das rodas esquerda e direita 31, 32. Conse-
quentemente, o centro de gravidade G do grupo motor gerador 10 pode ser
ajustado separadamente do manipulo mével 132. Como resultado, o mani-
pulo mével 132 pode ser elevado até a posicdo de transporte real P3 com
relativamente pouca forga. Empurrando-se o manipulo mével 132 na diregéo
posterior em um estado no qual o manipulo mével 132 é elevado até a posi-
cao de transporte real P3 com relativamente pouca forga permite que as ro-
das esquerda e direita 31, 32 girem e o grupo motor gerador 10 seja movido
para tras.

O manipulo de atragdo 125 é posicionado na posi¢do de arma-
zenamento P2 e o manipulo estacionario anterior 119 (consulte, também, a
figura 1) é segurado pela mdo 226 de um individuo 225, conforme mostrado
na figura 15. O manipulo estacionario anterior 119 é elevado até uma posi-
céo de transporte real P4 e as segdes de pernas esquerda e direita 29 sdo
movidas afastando-se da superficie de rolagem 120.

O centro de gravidade G do grupo motor gerador 10 € colocado
mais proximo na diregdo das rodas esquerda e direita 31, 32 inclinando-se o
bloco de cilindros 35 em um angulo 8 em diregdo as rodas esquerda e direita
31, 32, conforme mostrado na figura 2. O manipulo estacionario anterior 119
é proporcionado no lado em que as segbes de pernas esquerda e direita 29
estdo localizadas. Consequentemente, o centro de gravidade G do grupo
motor gerador 10 pode ser ajustado separadamente do manipulo estaciona-
rio anterior 119. Como resultado, o manipulo estacionario anterior 119 pode

ser elevado até a posigdo de transporte real P4 com relativamente pouca
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forga. Empurrando-se o manipulo estacionario anterior 119 na diregao poste-
rior em um estado no qual o manipulo moével 132 é elevado até a posigdo de
transporte real P4 com relativamente pouca forga permite que as rodas es-
querda e direita 31, 32 girem e o grupo motor gerador 10 seja transportado
na dire¢ao posterior.

Fazendo-se com as rodas esquerda e direita 31, 32 girem e
transportem o grupo motor gerador 10 torna possivel, por exemplo, posicio-
nar o grupo motor gerador 10 de maneira altamente precisa. Como resulta-
do, o grupo motor gerador 10 pode ser prontamente ajustado em uma posi-
cao de armazenamento quando armazenado.

A figura 16 mostra um exemplo de dois individuos transportando
o grupo motor gerador.

O manipulo estacionario posterior 118 é proporcionado na segao
posterior da carcaca 17. O manipulo estacionario anterior 119 € proporcio-
nado na sec¢do anterior da carcaga 17 e na segdo superior da carcaga 17.
Consequentemente, pode-se manter uma grande distancia L entre o mani-
pulo estacionario posterior 118 e o manipulo estacionario anterior 119. O
manipulo estacionario posterior 118 é segurado pela m&o 226 de um unico
individuo 225 em um estado no qual o manipulo de atragéo 125 oscilou até a
posicdo de armazenamento P2, e mesmo quando o manipulo estacionario
anterior 119 for segurado pela méo 228 de outro individuo 227, os dois indi-
viduos 225, 227 nao fardo contato um com o outro. Portanto, o grupo motor
gerador 10 pode ser elevado e transportado por dois individuos 225, 227, e
ter seu transporte facilitado.

As figuras 17A e 17B mostram um exemplo no qual o grupo mo-
tor gerador é carregado em um veiculo.

Na figura 17A, o manipulo estacionario posterior 118 (figura 17B)
é segurado pela mao esquerda 226 do individuo 225 e o manipulo estacio-
nario anterior 119 é segurado pela mao direita 226 do individuo 225 em um
estado no qual o manipulo de atragdo 125 é dobrado na posigéo de armaze-
namento P2. Neste estado, o grupo motor gerador 10 é elevado por um uni-

co individuo 225.
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Na figura 17B, o manipulo estacionario posterior 118 & posicio-
nado substancialmente no centro na dire¢do de altura da se¢éo de carcaca
posterior 47. Em outras palavras, o manipulo estacionario posterior 118 é
disposto em uma posi¢do mais baixa que o manipulo estacionario anterior
119. Consequentemente, a altura de elevagéo do manipulo estacionario pos-
terior 118 pode ser mantida baixa quando as rodas esquerda e direita 31, 32
forem carregadas sobre uma plataforma de carga 256 de um veiculo 255. O
manipulo estacionario anterior 119 é empurrado em um estado no qual as
rodas esquerda e direita 31, 32 rolam sobre a plataforma de carga 256, e o
grupo motor gerador 10 pode ser prontamente disposto em uma posigao
predeterminada sobre a mesma.

O manipulo mével 132, o manipulo estacionario posterior 118, e

" 0 manipulo estacionario anterior 119 podem ser adequadamente seleciona-

dos e usados quando o grupo motor gerador 10 precisar ser transportado,
conforme descrito em relagdo as figuras 12 a 17. Desse modo, podem-se
selecionar varios métodos de transporte, e o grupo motor gerador 10 € ca-
paz de ser transportado de maneira simples.

O membro de armagéo 11, a carcaga 17, a cobertura inferior 25,
a estrutura vertical 26, a estrutura central 27, as segdes de pernas esquerda
e direita 29, o manipulo estacionario posterior 118, o manipulo estacionario
anterior 119, a segado de sustentagdo de manipulo esquerda 121, a segdo de
sustentagdo de manipulo direita 122, o manipulo de atrag@o 125, o manipulo
movel 132, a parte de bragadeira esquerda 182, a parte de bragadeira direita
183, o braco de pivd esquerdo 191, o brago de piv0 direito 192, a estrutura
de posicionamento 230, a se¢do de restrigdo 241, a segéo de batente 242, e
similares sdo mostrados na modalidade e nao se limitam aos formatos des-
critos, e podem ser adequadamente modificados.

A presente invencdo € vantajosamente aplicada a um grupo mo-
tor gerador dotado de rodas que acomode um motor € um gerador no interior

de uma carcaca.
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REIVINDICAGOES

1. Grupo motor gerador, que compreende:

uma cobertura inferior (25) dotada de rodas esquerda e direita
(31, 32) através de um eixo (113);

um motor (21) disposto sobre a cobertura inferior,

um gerador (22) disposto sobre a cobertura inferior e acionado
pelo motor;

uma carcaga (17) destinada, juntamente com a cobertura inferi-
or, a acomodar o motor e o gerador,

um primeiro manipulo estacionario (118) proporcionado acima
das rodas esquerda e direita em um lado em uma direg&o anterior e posteri-
or da carcaca e estendendo-se paralelamente ao eixo;

um segundo manipulo estacionario (119) proporcionado em um
lado oposto na diregdo anterior e posterior da carcaga e estendendo-se pa-
ralelamente ao eixo; e

um manipulo de atragdo (125) da carcaga externamente propor-
cionado de tal modo que seja verticalmente oscilavel em relag&o ao segundo
manipulo estacionario.

2. Grupo motor gerador, de acordo com a reivindicag&do 1, carac-
terizado pelo fato de que o manipulo de atragéo (125) compreende:

um eixo de sustentagdo (131) coaxialmente proporcionado no
interior do segundo manipulo estacionario (119);

bragos de pivd esquerdo e direito (191, 192) proporcionados de
modo verticalmente oscilavel no eixo de sustentagéo; e

um manipulo mével (132) que se estende entre os bragos de
pivd esquerdo e direito.

3. Grupo motor gerador, de acordo com a reivindicagao 2, carac-
terizado por compreender, ainda, um membro de armag&o (11) que compre-
ende, sucessivamente, a cobertura inferior (25), uma estrutura vertical com
formato de parede (26), e uma estrutura central (27), sendo que a estrutura
vertical se ergue a partir de uma adjacéncia de uma parte de extremidade
(25a) da cobertura inferior em um lado remoto das rodas esquerda e direita,

sendo que a estrutura central se estende entre a estrutura vertical e uma
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parte de extremidade (25b) da cobertura inferior em um lado em que as ro-
das esquerda e direita sdo proporcionadas, sendo que o primeiro manipulo
estacionario (118) é montado através das segdes de montagem de manipulo
esquerda e direita (121, 122) proporcionadas na cobertura inferior, sendo
que o segundo manipulo estacionario (119) é montado na estrutura vertical.

4. Grupo motor gerador, de acordo com a reivindicagao 2, carac-
terizado pelo fato de que o manipulo de atragdo (125) compreende, ainda,
uma estrutura (230) que serve para posicionar o manipulo mével (132) em
uma posicao de transporte (P1), e a estrutura de posicionamento posiciona o
manipulo mével de tal modo que um centro de gravidade (G) do grupo motor
gerador fique posicionado em uma adjacéncia das linhas de inclinagdo (251,
252) que se estendem, respectivamente, a partir do manipulo movel até as
rodas esquerda e direita (31, 32).

5. Grupo motor gerador, de acordo com a reivindicagéo 2, carac-
terizado pelo fato de que o segundo manipulo estacionario (119) cobre o
eixo de sustentacéo (131) e é coaxial em relagdo ao eixo de sustentagao.

6. Grupo motor gerador, de acordo com a reivindicagao 1, carac-
terizado pelo fato de que a cobertura inferior (25) inclui se¢des de perna (29,
29) em duas segdes de canto opostamente localizadas a partir das segoes
de canto em que as rodas esquerda e direita (31, 32) s&o proporcionadas.

7. Grupo motor gerador, de acordo com a reivindicagéo 4, carac-
terizado pelo fato de que a estrutura de posicionamento (230) compreende:
uma secdo de restricdo (241) que serve para posicionar o manipulo movel
(132) em uma posigéo de transporte (P1), sendo que a segdo de restri¢ao
(241) é proporcionada em um local destinado a sustentagdo do eixo de sus-
tentagdo (131); e uma segdo de batente (242) proporcionada no eixo de sus-
tentacdo e capaz de fazer contato com a seg&o de restricao, em que o ma-
nipulo moével é posicionado na posigéo de transporte atraves da sec¢do de
batente que faz contato com a seg&o de restri¢éo.

8. Grupo motor gerador, de acordo com a reivindicagéo 2, carac-
terizado pelo fato de que os bragos de pivd esquerdo e direito (191, 192) e 0

manipulo mével (132) sao formados a partir de plastico reforgado por fibra.
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RESUMO
Patente de Invengdo: "GRUPO MOTOR GERADOR".

A presente invengao refere-se a um grupo motor gerador que
acomoda um motor (21) e um gerador (22) no interior de uma carcaga (17).
Monta-se um primeiro manipulo estacionario (118) que se estende na dire-
Gdo da largura na segdo posterior da carcaca. Monta-se um segundo mani-
pulo estacionario (119) na parte anterior superior da carcaga. Proporciona-se
um manipulo de atragdo (125) com a finalidade de oscilar na direcéo vertical
em relagdo ao segundo manipulo estacionario. O segundo manipulo esta-
cionario é manualmente segurado e o grupo motor gerador é movido. O pri-
meiro e o segundo manipulo estacionario sdo segurados e o grupo motor
gerador é elevado. O manipulo de atragao é puxado de modo a mover o

grupo motor gerador.
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