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DESCRIZIONE

2r invenzicns industrials dal titolo:

'G

“MACCHINA PER LA LAVORAZIONE UI BARRE DI ALLUMINIO, LEGHE
LEGGERE, FVC ¢ SIMILI”
di F.O.M. INDUSTRIE $.R.L.

dl nazionalita italiana

o0 sede: VIA
CATTOLICR (RN}

Inventore: ATTANZT Lorenzo

La presgente invenzione ¢ relativa ad una macchina per

\:"‘

la lavarazione di barre di alluninio, leghe leggere, BFVC o

Wel zsettore della lavorazions di barre di allumirnio,
leghe leggere, PVC o simili & noboe realizzares una macchina
comprendente un hasamento allungato estendentesi in una
prima  direrzicne  determinatvta; un erine disposiviveo i

a rulli presentante una pluralitd ¢i rulli

per iefinire un plance di appogglo

inferiori montati
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inferinre per almenn una Harra &

loro; 2d un seconde dispoesibivo 41 supporto a r»ulli
r Eraby

pregentante una pluralitid 4di rulli lasterali montati

definire un piano di appogyic laterale per la barra e per

zions

ructare & rispetyivi secondi
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verticall paralleld

La mapching oounprends, inolires, almeno una stazione di

lavorazione

>»,
'_t

sposta lungoe 11 b

X
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per agsguirs la
;

lavorazione =/ 11 taglio della barra; ed un dispositive di

avanzamento LDer  avarias

'u/

re la barra lungo il basamento ed

atiraverso la stazions di nalla  prima
direzionsa.

La macchina presenta, inolbre, una sztazions di carico

Tt

re da lavoer

delle

tos
&
',.7'

una starione di scarico delles barre apperna lavorate dal
digpozltive di avanzamentho stesso.

Generalmente, il dispositivo di avanzamento comprende
una slitta orizeontale accooppliata in maniera zcorrevole ad
un longherones longitudinale di guids del bhasamento, sd una
pinza allungata, che si estende nella prima direzions, &
acooppliata alla slitta orizzontale per spostarsi in una

seconda ed in una terza direzione ortogonali fra loro ed

jo1]

alla prima direzione, €& agcopplata in maniera glirevele alla

alitta orizzontale per ruotare attorno ad un  asse di

rovazione parallelo &lla prima direrzions, = supporta, in

corrispondenza di una propria estremita libera, una coppila

s X

di ganasce moebkill tra una posizicne 4i serragglo =24 una

N

Gl almene una harra.

pogizione di rila

Ie
bbs
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La macgchina comprends, inoltre, un GrURRC

atichettaturs almeno una etichetia S
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Generalmente, 1l g
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cuppn dilogtichettatura
azamento a wvalle o a monte della olitata stazions i
lavorazione.,

Nel primo <aso, Lietichetrta viene sapplicata sulla

3 . = o e e g g b s N o3 e ] S e ‘e o F
barra appsna lavorata e, guindili, sporca di polveri /o

X

vrucioli di lavorazions o/¢ olio lubrificante ed &, quindi,
soggaetta &l rischic 4i distacoa,
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comporta farresto del dispoesitviveo 41 avanzamento e,

gquindi, una produttivita relativamente ridotiba,

Soopo dellas presente invenzione & ddi realizrzars una

macchina per la lavorazione di barre di allweinic, leghe

X

leggere, BVD o simili che sia esente dagli ingonvenienti
sopra  descoritti e che gia di  semplice =23 egonomica
attuazione.

Segondo la presente invenzione wviene realis

[' -2
.u

una

macchina psr la laverazioneg di barre di alluminio, leghe

&

leggere, BVI ¢ simili come rivendicato nelle rivendicazioni

riferimente &l disegnl annessi, che ne illustrane un

ezemplo di avtuazione non limit in gui:

la figura 1 & una vista prespettica schematics, con

parti asportats per chiars
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attuazione dells macchina ger la lavorazione i barre di
alluninic, leghe legyere, FVC o =3imili della presernte

invenzione;

{at
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a
il

le figure 2 e

aohematiche,

particnlars ¢

la figura 4 & una vista laterale schematics, con parti
azporbats per chisrersza, di un particolare delle figure 2 e
3.

o
[
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Con riferimento alle figure 1, yooe 3, oo

indicata, nel SUD complessa, una macchina per la

lavorazione di harre 2 di alluminio, leghe leggere, BVI o

gimili, le gualli presentance una forma allungata =4 una

seziong tras almsno PRFZ1A ilmente Sava.

La macchina 1 comprends un basamento 3 allungato, il

A

guale si estende in una direzione 4 orizzontale, presenta

iy

3

una forma a porta

Ry

le, e&d & provvisto di un longherone &
longitudinale di guida parallele alla direzione 4 stessa.

La macchina 1 comprends, ineltre, un primo dispositivo

& di supportoe a rulll presentante una pluraliva di rulli 7
infericori, 1 guali sono montatil per ructare attorng a

rigpebttivi aszi 8§ di rotazione scstanzialmente paralleli

ot

add una direvione 9 orizzontal

iy
HE

-

4, = defipiscono un  plane Fl1  di

infericre per almeng una bharra 2,
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inoltre urn

La macchina 1

a rulli  comprendenites una

N

dispositivo 10 di  suppo

pluralita di rulli 11 laterali, 1 guali sono mont

f‘?
'_L .
o

,
ks

ructare attorno &  rispettivi assi 12 di rotazions
sostanzialmente paralleli fra lorg e ad una direziones 13

verbicale oritogonale alle direziconi 4 2 %, o definiscono un

plano P2 di appoyggico laterale per almeno una harra 2.

Ciagcun rulle 11 4i almence parts dei rulli 11 & mobile

[
f—

posizions operaviva, in cui i1l rulle 11 sagp

o]
[

Tohater=
disopra del plano Pl, sd una posizione di ripose, in couil il

rullo 11 si estende interamsnte al discotito del pilanc PL

vpozitive 14 di

N

La mapchina 1 gomprends, inclire, un dis
avanzamento ddella harra 2 lunge 1l piang Pl nella direzione
4.

11 dispositivo 14 comprands una  prima zlitta

orizzontale 15  accopplata in ma

longherons 5 per  complere, sotto la  spinta di Il
LN

dispositivo 13a di azionamento di tipo noto, spostamenti
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retvtilinei lungo il longhsrons
seconda slitta  orizzontale 16 accopplata  in  maniera
scorrevole alla  slitrva  orizzontale 1% per gomplers,
rigpetito alla slitta orizzontale 15, spostamenti retvilined

rella direzicons 9; ed una slitta verticale 17 accopplata in

maniera soorrevale alla slitta orizzonta
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ale 14,

orizzont

diresicone 13

-

La slitta verticales 17 supporta
il guals & accopplate in maniesra

runtare,

ilined

',.-'

e

i organoe 18 di presa,
girevaele alla slitta

inal

vart

f-g

o

84

e

arallelo alla

P ad un  asse sl zione  pa
direzicne 4, e presenta sue ganasce 20 mokili fra una
rogizicons di serragglico ed una posgizicne di rilascio della

o be)
GARTIa 2

'( !

La macchina 1

o
Ly

lavorazione, la guals & disposta

provvista di  una univd 22 operat:

delle barre 2,

lavorasions

inoltre,

lungn 11

una straziones 21 41

It

hasamento ad

2
Dy

e par  eseguire  la

Lfunita comprense un telaio 23 anulare, 1l guale si

attorne &l dispositivi &,

una pluralita

PAY f

direzioni 2 eo/¢ 13, e supporta, ino
vaglio moblle nelle direziconi 4 2/0 3

un  agse 26z di rotaziones parallelr

opera

di supgportae a rulli,

nalle

ltre una lama 25 i

¢

gfo 13 ef/0 attornoe ad
alla direziorne 9 /o0

attorno  ad un  agss 28k di reotvazione paralleleo  alla
dirverione 13.
La macchina 1 & provvista, inclitre, di una stazione 27

3

gl carico delles barre 2 da lavorare
avanzamento e di una st 28 4gi

appena lavorat digpositive 14 di

-

[

-

nel 14 i

')&i*lvu

fLJ_ 3
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Clasguna stazions 27, 28 un convogliatore

a oinghie, 1l guales < affacciate al dispogitive € i

o]
o

supporto a rulli nella direzicone 9, e gcomprends, a sua
volta, una pluralitd di  cinghie 30 di convogliamento

parallele £

ks

a loro ed alla direzione % stessa,

- Ty v s he ., . g Be 0 e T v e e oy e a3 o, P A T A o el 3
Le barre 2 wengono etichetitate da un gruppoe 31 di
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atichettatura montatoe lungoe 1l basamento
starione Z1 ¢di laveorazions nella diresione 4 di avanzamento
delle barre 2 dalla stazions 27 alla stazione 23.

Secondn guanto illustrato nelle figure 2, 3, = 4, il

2

grupeo 31 comprende  una

['-. T
'_l
i

prima slitta orizzontales 37,

kN

guale & accopplata in maniera scorrevele al longherone 5

per spostarsi nella direzicone 4 obtto la spinta di o oun

4]

dilspositive 33 di gzionamento indipendente dal dispositivo

1%a di azicnamento della zlitka 1%, & gupporta un magazzing

34 per lo stoccagglo e la stampa delle etichette 35,
Il grugpoe 31 prasenta, inoltre, una slitta wverticale
3¢, la guales si estends nella direzicone 9, ed & accopplata

in maniera sgorreavoels alla slitta orizzontale 32

complere spostamenti rebtilinei nella direzicons 13,

I1 gruppo 31 presenta, infineg, una ssconda slitta
orizzontale 37, la guals presenta una forma ad L, ed &
accopplata in maniera scorrevole alla slivta verticale 36
per complere spostamenti rettilinel nells direzicons 9,

La slitta orizzontale 37 supporta un
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preasa aspirante, 11 quale & oollegato con un dispositvivo
pnaumatice di asplrazions, ed & incernierato alla slitta
orizzontale 37 per ruotare, rispetto alla slitta

- > ., o ere - “3 A’\ o £ ~ RET o vy - ~a
ad un asses 3% 4di fulcro parallelo

iy
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orizzontale
alla direzione 4 tra una prima posizions operativa, in cul
17 organo 38 si dizpons parallelaments al gilanoe P11, ed una

seconda posizione in gui 1'organo 38 =1 dispone

parallelamente al

Sgconde una wariante non 1llustrata, 1forgane 38 eoi

dizponeg secondo un angelo compreso tra 0% e 20° rispetto al
pliano P11,
In uso, clascuna barra Z viens avanzata  dal

convegliatore 2% a cinghie della stazicone 27 sul rulli 7

del dispositive 10 da un dispositive 40 accostatore,
I1 dispositivo 40 comprende una slitta 41 nmopile nella
direzdiones % da o wverso 1 rulli 11 ed almeno un rullo 42

agpcoestatore, 11 guale si1 estends tra due ginghie 30 del

convagliatore 29 della staziocns 27, =2d & nmobille tra una

gosizione operabiva, in oui 11 rullsn 42 gporge al disopra

del plann Pl, ed una gosizione di riposo, in cul il rullo

X

il piance F2 dei rulli 11, la barra 2 viens afferrata
dall’organce 18 di presa del dispositvive 14 di avanzamento
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ed avanzarta attraverszso la stazione 21 i lavoraziore nella

I1 dispositivo 153 di azionamento della slivta 15 =4

i

il dispositive 33 di azionaments della slitta 3

X

VETIYONY

3

controllatl selevtivamente da una centralina 43 lettronica

i

di contronlle configurata per spostare 14 di

azionamente eod 11 gruppo 31 di

diresicons 4 ¢on vigpsbitive legyil d4i

igdentiche fra loroe =d applicare almene una setichett

glascuna barra £ contemporansamente allfavanzamento della

¢

_— e
2 Ay

L

£
[

barra 2 lungs 1l basamentce 3, in particola

unag gelle sue dus posizioni ve consente di applicare

lfetichetta 35 su una faccia superiors o au una fagoia

- -

laterale della bharra 2.
Segondn una wvariante non illustrata, 1l basamento 3
presenta due longheroni longitudinali di guida impegnatil in

maniera scorrevole uno dalla slivta orizzontale 15 del dispositivo

14 & 1altro dedla sliktba corizzontals 32 del gruppo 31,

C\'p o~

orcln una wlteriore variante non illustrata,

=
-
{Tx
it
i
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L

stichetbatura & mortato lungo il bDasanento 3 a valle ge

nella direrions 4 i avanzamento delle barre 2 dalla stasione 27

~

alla stazione 28, in particolare a monte o a valle della lama 25,
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1.~ Macchina yper la lavorazicone di  barre
alluminio, leghe leggere, EBEVC o simili comprendente un
bagamento {3} allungatoe sstendentesi in una prima dirszione
{4); uwn pilano Gi appoggle inferiore {(P1l) per almene ura
barra (23; almenoe una stazions di laverazions (21} per
agseguire la lavorazione e/o il taglio della barra {(2); un

digponsitive di avanzamento {14) per avanzare la barva {2)

azione di

s
o
{r
-
%.‘u

lunge 11 basamento {3} ad
avorazions {213 nalla prima direziane {4} ure - primo
digpositive i arignamento {15a}) wer apoatare il
dispositivo i avanzamento {14} nella prima direzione {4);
ed un gruppo di etichetbatura (31} per applicare almeno una
atichetta {353} su giascuna barra {(2}; & caratterizzata dal
fattn di comnprendere, 1nolire, un zsecondoe dizpositive di

azionamento {33 indipendente dal prime dispositive di

azignamento {15a} per spostare 11 gruppo di

{31} lungo i1l hasamento {3) nella prima direzions {4},

secondo 1la rivendicazione 1 e

-y
P~

comprendente, inoltre, W& centralina  eletitronica  di

controlla

configurata per controllare selettivamsnte 1

dettl primo =2 seconde dispesitivo di azionamsnto {135a, 33)

in modo da spostare 11 dispositive di avanzament® {14} =d

X

I3

il gruppo di  etichettatura {31} lungge 11 basamento {3}

nella prima direzicne (4} con rispettive leggl di mote
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it i ohie.

loro tanzialmente iag

3.~ Macechina  ssccendo la  rivendicazicone 1 o 2 e
gomprendente, inoltre, un primo dispositivo di supporto a

rulli (&), il guale comprende, a sua voelba, una pluralitd
di primi rulli (7} montatil per ructare attorne a rispetvivi
wriml  assi A1 rotazione {3) parallelil fra loro =
asversall alla prima divezione {4), & definisce il detto

plann di agpogglio inferiore (P11},

4.~ Macchina secondoe una gualsis
rivendicazioni =] comprendente, iroltre, un sacondn

digponsitive di suppertce & rullil {10}, 11 guale comprende, a

S

sua volta, una pluralitid i secondil rulli

runtare attorno a rispebtivi secondl assi 41 rotazione {12}
paralleli fra loro e perpendicolari al detto pilano i
poggloe inferiore {(Pl), e definisce un plano 4i appogglo

laterale (P2} per almeno una barra {<£}.

5.~ Macchina secondo la rivendicaziore 4, in  ©ui

ciascun secondon rullo (11} di almeno parte del secondil

rulli {11} & mobile tra una poesizione operativa, in cui i1l

senondn rulls

inferiore ({PFl}, ad una posizions i riposo, in cui 1l

X L

3

seconde rulle (11 =31 estend

il
o
’_l
e
'_.
4]
)
o
o
(]
9}
i
'_l
s
'_.
W
o)
&
)
'_.

appogglo inferiore {Pl} stesso.

G cohina secondo una gualsiasi delle

rivendicazioni pregedentl & oomprendents, inoltre, url
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longherone longitudinale di guida {5y, 11 quals si estende

nella prima direzione {4}, ad & impegnabte in maniera

soorreveole dal dispositivo di avanzameanto {14) & dal gruppo

di evichebtatura (31).

cochina secondo urna gualsiasi dalle
rivendicazioni da 1 & % & conprendente, inolitre, due

longheroni longitudinali di guida, 1 guali si estendono

{Ts
I
'_
("\
s
I
o

nella prima dire e zono lmpegnatil  in maniera

Lo {14}

iy

georrevole  uno  dal  dispositive di avanz
17alvro dal gruppn di etichettatura (31},
S Macchina geoondn uria gualziasi delle
rivendicazioni precedenti, in cud il Jruppo gdi
etichettatura (31} comprends un magazzing etichebite (34} ed

un dispositivo applicatore {36, 27, 38}

stichette (35) dal magazzino stichette {34} alla barrva {Z2).

:
¢]
(=
I
T
(V&
-
-
=
G
]
]
=

cohina segonde la rivendioazsi

grugpo di etichevtartura (31} comprends una prima slitta
Ty

orizeontale (323, la guals & mobile lungo 11 basamernteo {3)

naella  prima  direzione {4}, e supporta 11 magazzino

10.~ Maschina secondo la rivendicazione %, in oul 11

37 38y comprends Urn Qrganc

.
{4}
o

-
{nk

-

i
%

igpositive applicatore

applicatore {38} provvisto di

Al presa dellfstichet

{35}; una seconda slitta orizzontale {37 pe=r spestare

fu
o]
o
o
'_l
'_“ -
]
i1
g
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