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Przedmiotem wynalazku jest sprezynowy mechanizm napedoﬁy do zabawek,
zwtaszcza W postaci réznego rodzaju pojazddw, w szczegblnodei lokomotyw.

Dotychczas znane sprezynowe mechaniziny napedowa do'zébawek tego ro-
dzaju posiadajgq te zasadniczg niedogodnosé, ze po pddhiésieniu przez dziecko
zabawkl dziatanie sprezyny nie iostaje zatrzymane, wskutek czego sprgzyna
bardzo szybko sig¢ rozkreca i po ustawieniu zabawki z powrotem na stole czy
podtodze nie dziata, w zwigzku z tym zabawka musi by¢ ponownie nakrgcana.

Druga zasadniczg wadq znanych mechanizméw napedowych do zabawek jest
nierdwnomierne1ozqucgnie sie sprezyny napedowej, wskutek czego ruch za-
-bawki jest réwniez nieréwnomierny. :

" Pierwszgq z tych niedogodnosci ysuwa mechanizm napedowy wediug wyna-
lazku przez zastosowanie przegubowej dZwigni zaepadkowej, ktdra normalnie
jednym swym koxdcem dotyka zawsze‘podloia, na ktérym zabawka jest ustawiona,
natomiast z chwilg podniesienia zabawki, przeciwlegly zagiety koniec tej



dZwigni, stanowigcy wtadciwyq zapadke, zazebla sig z kolem zebatym, napgdza--
jacym napedowe kota toczne, wskutek czego sprezyna, sprzezona z tym kolem
zgbatym poprzez znanq przekladnie k6t zebatych, zostaje zablokowana. Po po-
nownym ustawieniu zabawki na podozu, .kolo to zostaje odblokowane i zabawkﬁ
moze toozyé sie dalej. " -

Jezeli chodzi o drugq niedogodnosé, to zapobiega sig jej w mechanizmie
wedlug wynalazku przez zastosowanie Jgpimosrodu na jednym z kéi zebatych prze-
ktadni. Wynalazek jest blizej wyjaéniony na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-

- stawia widok czolowy wnetrza mechanizmu lpo odjeciu jednej jego Scianki 0207'
towej, fig. 2 - widok boczny tego mechadizmu od strony wspomnianej dZwigni
zapadkowej po odjeciu te] ostatniej, fig. 2 - taki samr widok boczﬁy wraz z-
dZwigniq zapadkowsg, a fig. % - widok boczny mechanizm od strony przeciwnej.

Wewnqtrz plaskiej, otwartej z dwéch stron, ostony ramkowej, utworzo-'
nej z dwéch $dcianek czolowych 1, 1’ oraz z prostopadlych do nich $écianek
gérnej 2 i dolnej 2’, osadzona jest znana przektadnia két zgbatych urucha-
miana za pomocq sprezyny Srubowoj 4, 5, osadzonej na osi 3 i nakrecanej klu-
czem, Koniec tej sprezyny 3 jest oparty o dolng Scienke 2’ osiony. Dzialta-
nie sprezyny jest przenoszone za pomocq wspormnisnej przektadni kéi ze-b'gtych
na kota toczne 15 zabawki. Przenoszenie dziatania sprezyny %;:5, na kola 15,
jest dokonywane za pomocq‘ osadzonego na 0si 3 kota zgbatego ﬁ' zazebionego z
osadzonym obrotowo na osi 7’ kotem zgbatym 7, ktére wprawig ® ruch obrotowy
kolo zgbate 14 zamocowane réwniez na osi 7°. Koo a4 jest zazebione 2z kolem
zebatym 8 osadzonym na osi 18. Na obu korcach tej osi zamocowane ‘8q kola
toczne 15 zabawki, znajdujqce sie w pewnej odleglosci od écianek ‘czotowych
A, 2’. ¥ tym celu aby kota toczne 15 po nakrgceniu sprqtyny _,.,,E.nie mogly
sig obracaé z chwilq podniesienia zabawki w gére i aby s’px"q'zyxihag dziatala na
te kola Jedynie po ustawieniu zabawki na dowolnym pod}.ozu',"'np._ na podtodze,
mechanizm napedowy wedlug wynalazku jest zaopatrzony'w dzv,tgui‘e _1§, a2, ‘osa-
dzong na przegubowej osi 20 1 zakorczong zebem zapadkowym 19, % chwilg pod-
niesienia zabawki dZwignia 16, 17 odchyla sig pod wpiywem w‘lasnego cigzaru o
pewien kqt w d6t 1 zajmuje potozenie przedstawione na fig,: A+ T takim poto-
2eniu zqb zapadkowy 19 dZwigni 16, 17 zazgbia sig 3z kolem zebatym 9, zamoco-
wanya na osi 18. Na skutek tego zazeblenia uniemoznwiony jest obrét kéi '
tocznych 15 1 rozkrecanie sie sprezyny %, 5.

Z chwilg postawienia zabawki na pod.lodze, dolny rozszerzony koniec 11
dZwignil przegubowej 16, 17 oplera siq o nig i jednoczeénie o krawedzie écia-
nek czotowych 1 1 1’ / jak to wyraZnie przedstawiono na rysunku fig. 3 /,
wskutek czego zab zapadkowy 19 wylacza sie z zazebienia z kolem zebatym 3.
Wéwczas spreZyna napedowa 4, 5 zaczyna dziataé i kola toczne 15 zaczynajq
sie obracaé.

AZeby rozkrecanie siq sprezyny 4, 5 nie nastepowa?.o zbyt szybko i tym
sanym aby kota toczne nie obracaty sie réwniez zbyt szybko, obrét tych kéi
jest hamowany bezwlednodcig gtadkiego kola miro$rodowego 13, osadzonego ma
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osi 21. Na o0si tej zamocowane jest takze kolo z"e_bate 1_2',A kf&reA zazgbia sig
z kotem zgbatym 11, osadzonym na osi 22, na ktdra‘j}est zamocowane kolo zg-
bate 10 sprzezone ze wsp&mnianym kotem zgbatym 9. Bezwtadnoé¢ kola mifro*‘ro-
dowego 13 wpiywa hamujgco na szybkoéé obrotows kola zgbatego 2, i na svyb— )
koéé obrotowg két tocz nych J2 zabawki,

1.

2.

3.

Zastrzezenia patentowe

Sprezynowy mechanizm napedowy do zabdwek, posiadajacy przekladnie kéit
zebatych, przenoszaca site napedowq sprezyny érubovej na kb!;a i:apedzajq;-
ce zabawke, znamienny tym, Ze zaopatrzony jest w dZwignie przegubowg

/ 16, 12 /, ktérej zab zapadkowy /19/, W potozeniu wychylnym tej déwigni,
zazebia sie z kotem zgbatym /2/, osadzonym na ws;élnej osi /18/ z tocz-
nymi kotami /15/. zabawki,

lechanizm wedZug zastrz. 1, znamienny tym, Ze dolmy koniec /12/ dfwigni
przegubowej /16, 17/ jest szerszy i w potozeniu normalnym opiera aiq [
krawedzie czolowych $cianek /1, 1’/:o0stony mechanizmu, :
Mechanizm wedlug zastrz. 1, 2, znamienny tym, ze posiada gtadkie koo
mimoérodowe /13/, sprzezone z kotem zgbatym /2/ poprzez'ko'lo -zgbate /12/,
osadzone na osi /21/ mimosrodu /13/ 1 zazebione z kotein: zebatym 711/, na
ktérego osi /22/ jest zamocowane koo zebdate /10/, zazebione z kolem

zgbatym /2/

Fiotr Stefan Beer

Jerzy Rondio

Zastepca: Kolegium Rzecznik@w‘ Patentowych’
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