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(54) ДВУМЕРНЫЕ РЕШЕТКИ УЛЬТРАЗВУКОВОГО ПРЕОБРАЗОВАТЕЛЯ, РАБОТАЮЩИЕ С
РАЗЛИЧНЫМИ УЛЬТРАЗВУКОВЫМИ СИСТЕМАМИ

(57) Формула изобретения
1. Ультразвуковой матричный датчик, содержащий:
матрицу (12) элементов преобразователя;
микроформирователь (14) лучей, соединенный с элементами преобразователя

матрицы, при этом микроформирователь лучей содержит:
множество управляемых элементов (112, 114, 116, 118, 120) задержки, соединенных

с элементами матрицы, чтобы выдавать неодинаково задержанные сигналы
преобразователя; и

множество управляемыхпереключателей (122, 124, 126, 132, 134, 136), присоединенных
для объединения неодинаково задержанных сигналов преобразователя для
формирования множества сигналов пэтча,

причем микроформирователь лучей может выдавать максимальное количество
сигналов пэтча;
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контроллер (40) микроформирователя лучей, присоединенный для управления
управляемыми элементами задержки и управляемыми переключателями;

соединитель (36) датчика, который соединяет матричный датчик с формирователем
(22) лучей системы ультразвуковой системы, причем формирователь лучей системы
имеет заранее заданное количество каналов формирователя лучей; и

кабель датчика, соединенный с микроформирователем (14) лучей и соединителем
(36) датчика, который соединяет множество сигналов пэтча с формирователем лучей
системы,

причем контроллер (40) микроформирователя лучей управляет элементами задержки
и переключателями с возможностью выдавать максимальное количество сигналов
пэтча, когда заранее заданное количество каналовформирователя лучей системыравно
или превышает максимальное количество, и с возможностью выдавать некоторое
количество сигналов пэтча, котороеменьшемаксимального количества, когда заранее
заданное количество каналов формирователя лучей системы меньше максимального
количества.

2. Ультразвуковой матричный датчик по п. 1, в котором
контроллер (40) микроформирователя лучей дополнительно присоединен для приема

сигнала посредством кабеля датчика, который идентифицирует количество сигналов
пэтча, которое должно быть выдано микроформирователем (14) лучей.

3. Ультразвуковой матричный датчик по п. 1, в котором сигнал, который
идентифицирует количество сигналов пэтча, идентифицирует количество каналов
формирователя лучей системы.

4. Ультразвуковой матричный датчик по п. 1, в котором сигнал, который
идентифицирует количество каналов формирователя лучей системы, выдается
контроллером (28) формирователя лучей системы и соединяется с контроллером (40)
микроформирователя лучей путем соединителя датчика и кабеля датчика.

5. Ультразвуковойматричный датчик по п. 1, дополнительно содержащий устройство
памяти, которое хранит информацию об ультразвуковом матричном датчике (10),

причем информация об ультразвуковом матричном датчике подается на
ультразвуковую систему (100), когда соединитель (36) датчика соединяет матричный
датчик с формирователем (22) лучей системы.

6. Ультразвуковой матричный датчик по п. 1, в котором кабель датчика
дополнительно содержитмножество сигнальныхжил пэтча, которое равно количеству
сигналов пэтча, формируемых микроформирователем лучей под управлением
контроллера (40) микроформирователя лучей.

7. Ультразвуковой матричный датчик по п. 1, в котором максимальное количество
сигналов пэтча, которое может выдаваться микроформирователем лучей, составляет
128.

8. Ультразвуковойматричный датчик по п. 7, в котором заранее заданное количество
каналов формирователя лучей системы составляет 48 или меньше.

9. Ультразвуковой матричный датчик, содержащий:
матрицу (12) элементов преобразователя;
микроформирователь (14) лучей, соединенный с элементами преобразователя

матрицы, при этом микроформирователь лучей содержит:
множество управляемых элементов (112, 114, 116, 118, 120)
задержки, соединенных с элементами матрицы, чтобы выдавать неодинаково

задержанные сигналы преобразователя; и
множество управляемых переключателей (122, 124, 126), присоединенных для

объединения неодинаково задержанных сигналов преобразователя для формирования
заранее заданного количества сигналов пэтча;
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объединитель (60) сигналов, присоединенный для приема заранее заданного
количества сигналов пэтча и объединения сигналов пэтча, чтобы выдавать
фиксированное количество сигналов выхода пэтча, которое меньше заранее заданного
количества сигналов пэтча;

контроллер (40) микроформирователя лучей, присоединенный для управления
управляемыми элементами задержки и управляемыми переключателями;

соединитель (36) датчика, который соединяет матричный датчик с формирователем
(22) лучей системы ультразвуковой системы (100), причем формирователь (22) лучей
системы имеет некоторое количество каналов формирователя лучей, равное
фиксированному количеству сигналов выхода пэтча; и

кабель датчика, соединенный с микроформирователем (14) лучей и соединителем
(36) датчика, который соединяет сигналы выхода пэтча с формирователем (22) лучей
системы.

10.Ультразвуковойматричныйдатчикпоп. 9, дополнительно содержащийустройство
памяти, которое хранит информацию об ультразвуковом матричном датчике,

причем информация об ультразвуковом матричном датчике подается на
ультразвуковую систему (100), когда соединитель датчика соединяет матричный датчик
с формирователем (22) лучей системы.

11. Ультразвуковой матричный датчик по п. 9, в котором кабель датчика
дополнительно содержит множество сигнальных жил пэтча, которое равно
фиксированномуколичеству сигналоввыходапэтча, выдаваемыхмикроформирователем
(14) лучей.

12. Ультразвуковойматричныйдатчик поп. 9, в котором заранее заданное количество
сигналовпэтча, котороеможет выдаватьсямикроформирователем (14) лучей, составляет
128,

причем количество каналовформирователя лучей системы составляет 48 илименьше.
13. Множество ультразвуковых матричных датчиков по п. 9, при этом множество

ультразвуковых матричных датчиков содержит ультразвуковой матричный датчик по
п. 9; и

второй ультразвуковой матричный датчик, содержащий:
матрицу (12) элементов преобразователя, которая является такой же, как у

матричного датчика по п. 9;
микроформирователь (14) лучей, который является таким же, как у матричного

датчика по п. 9, за исключением того, что объединитель (60) сигналов содержит
объединитель сигналов, присоединенный для приема заранее заданного количества
сигналов пэтча и объединения сигналов пэтча, чтобы выдавать второе фиксированное
количество сигналов выхода пэтча, которое меньше заранее заданного количества
сигналов пэтча;

контроллер (40) микроформирователя лучей, который является таким же, как у
матричного датчика по п. 9;

соединитель (36) датчика, который соединяет матричный датчик с формирователем
(22) лучей системы второй ультразвуковой системы, причем формирователь лучей
системы второй ультразвуковой системы имеет некоторое количество каналов
формирователя лучей, равное второму фиксированному меньшему количеству; и

кабель датчика, соединенный с микроформирователем (14) лучей и соединителем
датчика, который соединяет сигналы выхода пэтча с формирователем лучей системы
второй ультразвуковой системы.

14.Множество ультразвуковыхматричных датчиков по п. 13, в котором соединитель
датчика второго ультразвукового матричного датчика отличается от соединителя
датчика первого ультразвукового матричного датчика.
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15. Множество ультразвуковых матричных датчиков по п. 13, в котором кабель
датчика первого ультразвукового матричного датчика имеет некоторое количество
сигнальных жил пэтча и

в котором кабель датчика второго ультразвукового матричного датчика имеет
некоторое количество сигнальных жил пэтча, которое

отличается от количества сигнальныхжилпэтчапервого ультразвуковогоматричного
датчика.
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