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Przedmiotem wynalazku jest uklad sterowania
przenosnego mnapedami elektrycznymi dzwignic,
zwlaszcza napedem urzgdzen przeladunkowych na
statkach.

W znanych dotychczas ukladach sterowniczych,
przytwierdzonych do koncowek kabli sterowania
dokonuje sie za pomoca przyciskéw lub klawiszy.
Uklady te przeznaczone sg do sterowania stosun-
kowo prostych urzadzen, poniewaz dla kazdego
rodzaju ruchu wymagany jest co najmniej jeden
przycisk lub klawisz.

Uklady te sg nieprzydatne dla urzgdzen prze-
tadunkowych ma statkach, ze wzgledu na kilka
rodzajéw ruchu i kilku réznych ich predkosci,
oraz duzej ilosci rozruchow.

Celem wynalazku jest ulepszenie ukladu stero-
wania, przydatnego do urzadzen przeladunkowych
na statkach.

Cel ten zostal osiggniety przez zastosowanie
przeno$énych sterownik6w  umieszczonych we
wispélnej obudowie zawieszonej na szelkach za-
kladanych przez operatora, w ktérej to obudowie
s3 umieszczone lgczniki zamykane lub otwierane
na poszczegélnych stopniach bezposrednio lub ste-
rowane krzywkami, przyciskowy wylacznik bez-
pieczenistwa, przechylowy wylacznik bezpieczen-
stwa do wylgczania ukladu przy przechylach o kat
wiekszy od 50° wzgledem pionu oraz regulacyjne
pokretla dla kazdego sterownika, od dotu za$§ do-
prowadzony jest do sterownika gietki kabel po-
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laczony z aparaturg sterownicza, przy czym po-
kretla posiadajg urzadzenie do samoczynnego lub
wyimuszonego powrotu w polozenie zerowe. Prze-
no$ne sterowniki sg polaczone ze stacjonarnymi
sterownikami wind za pomocg wielobiegunowego,
dwu lub tréjpolozeniowego przelgcznika. Diugosé
kabla jest tak dobrana, ze pozwala operatorowi
na swobodne poruszanie sie po pokladzie statku,
wglad do luku oraz obserwowanie z poza burty
terenu w poblizu miejsca postoju statku.

Uklad sterowania przeno$nego wedlug wynalaz-
ku jest uwidoczniony na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia schematycznie winde tadunko-
wa w ukladzie Ward-Leonarda wraz z urzgdze-
niem do .s‘terow\an.ia przeno$nego, fig. 2 — frag-
ment schematu elektrycznego uktadu z fig. 1,
fig. 3 — fragment schematu elektrycznego stero-
wania przeno$nego do ukladu fig. 2, fig. 4 —
fragment schematu elektrycznego windy ladunko-
wej na prad zmienny z silnikiem asynchronicz-
nym tréjbiegowym, fig. 5 — fragment schematu
elektrycznego isterowania przenosnego do ukladu

z fig. 4, fig. 6 — fragment schematu elektrycz-

nego windy ladunkowej na prad staly, fig. 7 —
fragment schematu elektrycznego sterowania prze-
nosnego do ukladu z fig. 6, fig. 8 — sterownik
przenoény w widoku z przodu, a fig. 9 — ten sam
sterownik w widoku z boku.

Uklad sterowania windy tadunkowej w ukladzie
Ward-Leonarda (fig. 1) sklada sie ze skrzynki za-
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silajacej 13 ze skrzynks stycznikowa 14 oraz poi-
zlgcza kablowego 15, polgczonego gietkim kablem
4 ze sterownikiem przenosnym 3 zawieszanym na
szelkach 1 przez operatora. Do zdalnego rozruchu,
regulacji predkosci i hamowania silniké6w nape-
dowych lewej windy 11 i prawej windy 12 za po-
moca stycznikOw pomocniczych, zawartych w
skrzynce stycznikowej 14 i sterujacych stycznika-
mi roboczymi umieszczonymi w szafach styczni-
kowych 6 i 7, stuzg stacjonarne sterowniki 8 i 9
albo przeno$ny sterownik 3. Do przelaczenia ste-
rowarla ze stacjonarnego na przenosne lub od-
wrotnie stuzy wielobiegunowy, dwu- lub tréjpo-
tozeniowy przelgcznik 17. Styezniki robocze 6 i 7
stuzg do sterowania ukladem Ward-Leonarda 10,
podajacym regulowane napecie na silniki wind
11 i 12. Sterownik 3 ma polgczenie z ukladem na-
pedowym windy i steruje bezposrednio stycznika-
mi roboczymi, lub poprzez styezniki albo prze-
kazniki poSredniczace steruje napieciem bezpiecz-
nym.

Przeno$ne sterowniki 3 s3 wumieszczone we
wspdlnej obudowie, zawierajacej laczniki 19, za-
mykane fub otwierane na poszczegblnych stop-
niach bezposrednio lub sterowane Kkrzywkami,
przyciskowy wylgcznik bezpieczenstwa 5 i prze-
chylowy wylgceznik bezpieczenistwa 18 do wyla-
czania ukladu przy przechylach statku o kat
wiekszy od 50° wzgledem pionu. Sterowniki 3
majg pokretla 2 z urzadzeniem do samoczynnego
lub wymuszonego powrotu w polozenie zerowe, od
dolu za§ doprowadzony gietki kabel 4 I3czony
z aparaturg sterowniczg.
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W celu przejscia ze stacjonarnego ukladu ste-
rowania urzadzeniami przeladunkowymi ma stero-
wanie przenos$ne przelgcza sie przelgcznik 17 w
skrzynce stycznikowej z polozenia ,sterowanie
stacjonarne” w polozenie ,sterowanie przenosne”.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad sterowania przeno$nego napedami elek-
trycznymi dzwignic, zwlaszcza napedem urzg-
dzen przeladunkowych na statkach, ktéry shu-
zy do rozruchu, regulacji predkosci-i hamowa-
nia silnik6w napedowych, znamienny tym, ze
zawiera przenos$ne sterowniki (3) umieszczone
we wspolnej obudowie zawieszonej na szelkach
(1) zakladanych przez operatora, w ktérej to
obudowie s umieszczone lgczniki (19), zamy-
kane lub otwierane na poszczegélnych stop-
niach bezpoSrednio lub sterowane krzywkami,
przyciskowy wylgcznik  bezpieczehistwa (5),
przechylowy wylacznik bezpieczenstwa (18) do
Wwylaczania ukladu przy przechylach o kat
wigkszy od 50° wzgledem pionu oraz regula-
cyjne pokretta (2) dla kazdego sterownika, od
dotu za$§ doprowadzony jest do sterownika
gietki kabel (4), polaczony z aparaturg sterow-
nicza, przy czym pokretla (2) posiadajg urzg-
dzenie do samoczynnego lub wymuszonego po-
wrotu w polozenie zerowe.

2. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, :ze
przenosne sterowniki (3) sg polaczone ze sta-
cjonarnymi sterownikami (8 i 9) wind (11 i 12)
za pomocy wielobiegunowego, dwu lub tréjpo-
tozeniowego przelgcznika (17).
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