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{54) Zapojeni bezpetného bezkontakiniho dohlédaciho a hradlovaciho
obvodu
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ReSeni se tykd oboru Zeleznitni zabezpe-
€ovaci techniky. Re3i zapojeni bezpe&ného
bezkontaktniho dohlédaciho a hradlovaci-

ho obvodu, vyhovujici poZadavkGm zabez- =
petovaci techniky v Zelezni®ni dopravé. O
Podstatou reSeni je zapojeni bezpe&ného 9 % o
bezkontaktniho dohlédaciho a hradlovaciho o
obvodu vyznadené tim, Ze na vstupni svor- r T

ku je pripojen jednak vstup dohlédaciho }

obvodu, jednak prvni vstup modulatoru, vy- I T S
stup dohlédaciho obvodu je pFipojen na dru- 2 (&i )
hy vstup moduldtoru, vystup moduldtoru 1'

je pFipojen na vystupni svorku. [

ReSeni lze vyuZit predevsim v Zeleznitni
zabezpeCovaci technice a déle v t&ch apli-
kacich, kdy se poZaduje, aby pii poruse
dohlédaciho a hradiovaciho obvodu nebyl
na vystupu obvodu zjiStén vstupni signdl.

s L

-
i i
] |
| :
o~
LR
1 ]
o | A 1 9]
] }
! |
| 3 !
{ o 1
i |
| SRS .
,4) n O
=
bt
«}
bl

246738



246738

3

Vynalez fiesi zapojeni bezpetného bez-
kontaktniho dohlédaciho a hradlovaciho
obvodu elektrickych signdlfi, vyhovujici po-
Zadavk@im zabezpeovaci techniky v Zelez-
ni¢ni dopravs.

V doposud znadmych zapojenich bezpeé-
nych dohlédacich a hradlovacich obvodd e-
lektrickych signédlt v Zelezni€ni zabezpelo-
vaci technice se ve funkci hradlovacich prv-
kit pouZivaji elektromechanickd relé spe-
cidlni konstrukce, pf¥ipadné magnetické ze-
silovale, které spliuji bezpe€nostni poZa-
davky =zabezpelovaci techniky. Hradlovaci
prvky reSené na principu elektromechanic-
kych prvkll trpi mechanickym opotfebenim,
klimatickymi vlivy, hradlovaci prvky vyuZi-
vajici magnetické zesilovade jsou t8Zké, roz-
mérné a pri jejich vyrobé vznikaji techno-
logické potiZe pfi poZadovaném malém roz-
ptylu hodnot elektrickych parametrd. Do-
hlédaci a hradlovaci obvody s elektrome-
chanickymi prvky i dohlédaci a hradlova-
ci obvody s magnetickymi zesilova&i jsou
ohtizné sluditelné s elektronickymi obvody
vyuZivajici polovodiéové souldstky.

VySe uvedené obtiZe i'eSi zapojeni bezpec-
ného bezkontaktniho dohlédaciho a hradlo-
vaciho obvodu podle vynélezu, které je vy-
znafené tim, Ze na vstupni svorku je pfii-
pojen jednak vstup dohlédaciho obvoduy,
jednak prvni vstup moduldtoru, vystup do-
hlédaciho obvodu je pFipojen na druhy vstup
modulatoru, vystup moduldtoru je pripojen
na vystupni svorku.

NavrZenym uspofdddnim se dosdhne bez-
peéného hradlovadni elektrického signéalu
vybo&ujiciho ze stanovenych mezi dohléda-
nych dohlédacim obvodem. Pfitom je moZ-
né cely obvod Fedit pomoci bezkontaktnich
polovodiCovych prvké bez ohroZeni bezped-
nosti Zelezni¢ni dopravy.

Na obr. 1 je zapojeni bezpetného bez-
kontaktniho dohlédaciho a hradlovaciho
obvodu podle vynélezu, na obr. 2 je pii-
klad praktické realizace bezpecného bez-
kontaktniho dohlédaciho a hradlovaciho
obvodu.

V konkrétnim provedeni hezpetného bez-
kontaktniho dohlédaciho a hradlovaciho
obvodu podle obr. 1 se privadi vstupni stii-
davy nebo impulsni signdl o zndmé stano-
vené frekvenci, ze vstupni svorky 1 na vstup
2 dohlédaciho obvodu 3 a na prvni vstup
8 modul4toru 6. Vystup 4 dohlédaciho ob-
vodu 3 je propojen se druhym vstupem 5

4

modulatoru 8. Vystup 7 moduldtoru 6 je
propojen na vystupni svorku 9. Na vystupu
4 dohlédaciho obvodu 3 je generovéan stej-
nosmérny, pfipadné stifidavy signdl pouze
tehdy, jestliZe vstupni stFidavy nebo impuls-
ni signdl pfivedeny na vstupni svorku 1
nevybocuje ze stanoveného toleran&niho po-
le. Dohlédaci obvod 3 je funk&n& navrZen,
aby spliioval poZadavky Zeleznitni zabez-
pedovaci techniky, tj. uvaZované poruchy
dohlédaciho obvodu 3 se projevi v bezpec-
ném smyslu, ztrdtou signdlu na vystupu 4
dohlédaciho obvodu 3. Signél pFivedeny ze
vstupni svorky 1 na prvni vstup 8 modu-
latoru 6 je v moduldtoru 6 smé3ovén se sig-
nédlem pFivedenym z vystupu 4 dohlédaci-
ho obvodu 3 na druhy vstup 5 moduldtoru
6. Na vystupu 7 modulédtoru 6 obdrZime sig-
ndl, ktery lze vyjadfit jako:

u7 =K.us5.us

(1)
kde

K je konstanta modulédtoru dand jeho kon-
struk&nim usporfddanim,

u7 je okamZitd hodnota signdlu na vystu-
pu 7 modulétoru 8,

us je okamZitd hodnota signdlu pfivede-
na na druhy vstup 5 moduldtoru 6,

us je okamZitd hodnota signalu pfivede-
né na prvni vstup 8 modulétoru 6.

Ze vztahu (1) vyplyvé, Ze pii ztraté sig-
nédlu na druhém vstupu 5 modulatoru 6 do-
jde rovnéZ ke ztraté signdlu na vystupu 7
moduldtoru 6 a na vystupni svorce 9. Tim-
to usporddanim jsou tedy splnény poZadav-
ky Zeleznitni zabezpedovaci techniky, kdy
vystupni signdl bezpe&né zanikne, jestliZe
signadl na vystupu 4 dohlédaciho obvodu 3
vybodi ze stanovenych mezi.

Zapojeni bezpetného bezkontaktniho do-
hlédaciho a hradlovaciho obvodu podle vy-
nélezu lze vyuZit zejména v zapojenich pro
bezpecnou kontrolu kmitoétu vstupniho
signdlu, kdy dohlédaci obvod je realizovany
bezpednym kmitoftové-nap&tovym prevod-
nikem. Zapojeni lze mimo uvedeného pFi-
kladu vyuZit i ve sloZit&jSich zapojenich,
napiiklad v obvodu pro bezpetnou konver-
zi vstupniho st¥idavého signédlu do jiného
kmito&tového pasma.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni bezpetného bezkontaktniho do-
hlédaciho a hradlovaciho obvodu vyznade-
né tim, Ze na vstupni svorku (1} je pFipo-
jen jednak vstup (2) dohlédaciho obvodu
(3} a jednak prvni vstup (8) modulétoru

(6}, pri€emZ vystup (4) dohlédaciho obvo-
du (3) je pfripojen na druhy vstup (5) mo-
dulatoru (6), jehoZ vystup (7] je pfipojen
na vystupni svorku (9).
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