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(54) Zafizeni pro posun dilnich vozii

Vyndlez redf zarizeni pro posun ddlnich
voz na povrchu i v dolech, na tratfch vo-
dorovnych nebo mirn¥ stoupajicich, napriklad
pro posunovéani vozd k sypim, vyklopnikim,
narazedldm nebo podobnym technologickym
zatizenim. )

Na zdkladové konstrukci uvnit? kole-
jist& je upevn&na hnaci kladka napojend
na pohonnou jednotku a napinaci kladka.

Osy otddeni napinaci{ i hnac{f kladky
jsou svislé a kladky jsou opdsény taZnym
Petézem uloZenym ve vodicim rému piipoje=-
ném k zdkladové konstrukci. Na kgZdé vEtvi obr. 4
taZného Petdzu je upraven alespon jeden
jednosm&rn¥ plisobici posunovaci &len, spo-
lupracujic{ s ndpravou dilntho vozu.

Krajni polohy posunovacich &lend jsou
indikovény koncovymi spina&i. V kolejisti
posunovadla je uloZena jednosm&rnd kolejo- 6
va zardZka. i
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Vyndlez Pe3{ zafizeni pro posun dilnich vozl, pouii?ajici Jednosm¥rné plsobici posu-
novaci &len, zejména pro pristavovéni vozl k riznych technologickym zafizenim.

Dosud se pro posun ddlnich vozh pouZivd riznych tyﬁﬁ pneumatickych posunovacich za¥i-
zeni. U t¥chto zafizeni zpravidla kaZdy ze dvou paraleln upravenych silovych vélcl uloZe-
nych uvnit? koleji¥té je napojen na jednosm&rnd pisobicf posunovaci element, zachycujfci

za nédpravy ddlnich vozl.

Nedostatkem t¥chto zafizeni Je pom&rnd konstruk®ni sloZitost, energetickd ndrolnost
a néro&nost na kvalifikovanou obsluhu a ddrZbu. Pneumaticﬁé zafizeni nevyhovuji s ohledem
na velmi nep¥fznivé pracovni podminky a jsou hlu¥nd. Posunovacf{ rychlost zaffzenf je li-
mitovéna rozmdrnostf silovych védlcd a doddvkou tlakového média. Spolehlivost zafizen{ Je
podninéna kvalifikovanou udrZbou a seffzenim.

Uvedené nedostatky odstranuje zaPizeni pro posun ddlnich vozi podle vyndlezu. Jeho
podstata spolivéd v tom, Ze na zdkladové konstrukci Je uvnit¥ koleJji¥t® uprevena jednak
hnaci jednotka nepojend na pohonnou Jjednotku uloZenou vnd koleji¥t¥ a jednak napinaci{ Jed=-
notka. Hnaci kladka hnaci jednotky a napinaci kladka napineci Jjednotky maji svislou osu
otd¥eni a jsou opdsény taZnym Fetdzem uloZenym ve vodicim rému p¥ipevndném prostfednictvim
p¥rié&nych nosnikl k zdkladové konstrukci. Na kaZdé v&tvi taZného Fetdzu miZe byt upraven
alespon jeden jednosmdrnd pisobfci posunovaci ¥len, spolupracujic{ s népravou dilnfho vo-
zu. Na zdkladové konstrukci jsou upevndny koncové spinae krajnfich poloh posunovacich &le-
nli. Pohonnd jednotka mbZe byt tvofena reverza¥nim elektromotorem vybavenym brzdou a napo-
jenym na prevodovou sk¥fn, jeji% vystupni h#idel je napojen na hnacf kladku hnacf jednot-
ky. V kolejisti v krajn{ poloze posunovaciho ¥lenu miZe byt na strand pohonné jednotky
upravena jednosmdrng kolejovéd zardZka.

Zerizeni pro posun ddlnfch vozl podle vyndlezu je oproti dosud pouZivanym zafizenim
konstruk¥ng jednodussi, nendro&né na kvalifikovanou udr¥bu a sefizovéni a pfitom podstat-
n& energeticky mén& ndrodné. PouZitim zaPffzenf podle vyndlezu Jsou vytvéfeny piijatelné
hygienické pracovni podminky ddlniho persondlu. Pracovni rychlost posunovadla je oproti
dosud pou¥ivanym za¥izenim dvojndsobnéd a podstatnd Jje zvy3ena produktivita prdce. Zaiize-
ni je moZno ovlddat ddlkovd a napojit do automatizovaného systému ¥izeni technologického
procesu.

Na vykresu je schematicky zndzorn¥no p¥fkladné uspoPdddni zaffzeni podle vyndlezu,
na obr. 1 v ndrysném pohledu a na obr. 2 v pldorysném pohledu.

Za¥izeni pro posun ddlnfch vozd 60 se sklddd ze z8kladové konstrukce 10, na které Jje
uvnit? kolejist® 11 upravena jednak hnaci jednotka 2] napojené na pohonnou jednotku 20 ulo-
%fenou vné kolejist® 11 a jednek napinacf{ Jjednotka 232. Hnaci kladka 23 hnaci Jednotky 21
a napinaci kladka 24 napinaci jednotky 232 majf{ svislou osu otd¥eni a jsou opdsény teZfnym
ret¥zem 25 uloZenym ve dvoudilném vodicim rému 30. Vodici rém 3O je piipevndn prostifed-
nictvim p¥{¥nych nosnikl 3} k zdkladové konstrukei 10. Na kaZdé vdtvi tafného Fetdzu g5
Je upevn&n jeden jednosm¥rng plsobici posunovaci ¥len 40, ktery spolupracuje s kolovymi
ndpravemi ddlntho vozu 60. Pohonné jednotka 20 se sklddéd z reverzadniho elektromotoru 26
vybeveného brzdou a napojeného na prevodovou sk¥in 27, jeji% vfstupni h¥idel je napojen
na hnaci kladku 23 hnaci jednotky 21. Na zdkladové konstrukeci 10 Jsou v krajnich polohdch
posunovaciho ¥lenu 40 upevndny koncové spinaZe 12. Vn& kolejidt¥ 11 v krajni poloze posu-
novaciho &lenu 40 na stran¥ pohonné jednotky 20 je uloZena Jjednosm¥rnd kolejovéd zardZka 20.

ZaP{izeni pro posun dilnich vozd 60 je zafazovédno do komplexd horizontédlni{ ddlni dopra-
vy, na-tratich vodorovnych, p¥ipadn& mirn& stoﬁpajicich. Reverza&ni elektromotor 26 po-
honné jednotky 20 p¥es prevodovou ski¥in 27 a hnaci kladku 23 cyklicky posunuje tain& fe-
18z 25, na jeho kaZdé v&tvi je upevndn jeden jednosmsrns plsobici posunovaci ¥len 490.
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Krajni polohy posunovacich ¥lend 40 jsou indikovény koncovymi spina&i 12, které ovlé-
dajl reverzaci elektromotoru 26 pohonné jednotky 20. Dilni viz 60, ktery se nachdzi ne ko-
lejidti 11 zatizeni pro posun, Je zachycen za nédpravu jednosmérng plsobicim posunovacim
¥lenem 40 a posouvén ve smdru ke hnac{ kladce 23 tak, ¥e jeho kola vychyl{ jednosm¥rnou
kolejovou zardfiu 30. SouZasnd se jednosmdrnd plsobfef posunovaci ¥len 40 upevnény na dru-
hé vitvi tafného Petdzu 22 pohybuje opalnym sm&rem a pfi styku s nédpravou ddlnfho vozu 60
je vychflen, tak¥e voln& projde pod népravou ddlntho vozu §0. V krajnich polohdch posuno-
vacich ¥lend 40 indikovanych koncovymi spinadi 12 je zm&n¥n chod reverzalniho elektromoto-
ru 26, taZfny Fet¥z 25 se pohybuje opadnym smdrem. Funkce posunovacich &lend 40 na soused-
nich vdtvich ta¥ného Fetdzu 25 se vymdni. TaZny Petdz 22 je suvné veden a fixovén ve vo-
dicim rému 30 pripojeném prostfednictvim p¥finych nosnikd 31 k zékladové konstrukei 10.
Zp&tny posun dilnich vozd 60 je blokovén jednosm&rnou kolejovou zardZkou 20 upravenou
v krajnf poloze koleji&t& 11 zaPizeni pro posunovéni.

Za¥{zeni podle vyndlezu je urfeno k jednosmdrnému posunovéni dilnich vozd na povrchu
i v dole, na tratich vodorovnych nebo mirnd stoupajicich, napfiklad pro posunovéni vozd
k sypdm, vyklopnikim, neraZedlim apod.

PREDMET VYNALEZU

1. Zabfzeni pro posun dllnich vozd, sklédajlci se ze zdkladové konstrukce, jednosm&r-
n¥ plsobicfho posunovactho ¥lenu -a koleji3t&, vyznalené tim, %e na zékladové konstrukci (10)
je uvnit¥ kolejist¥ (11) upravena jednak hnaci jednotka (21) napojend na pohonnou jednot-
ku (20) uloZenou vn¥ koleji¥ts (11) a jednak napinaci jednotka (22), pFi¥emZ hnac{i Klad-
ka (23) hnaci jednotky (21) a napinac{ kladka (24) nepinaci jednotky (22) mej{ svislou
osu otd&eni a jsou opdsény tainym Fetdzem (25) ulo¥enym ve vodicim rému (30) pfipevn¥ném
prost¥ednictvim pF{&nych nosnikd (31) k zékladové konstrukei (10), priZem¥ na kaZdé vstvi
tafného Fetdzu (25) Jje upraven alespon jeden jednosmdrnd pdsobici posunovaci &len (40),
spolupracujici s ndpravou ddilntho vozu (60).

2. Ze¥fzeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze pohonnéd jednotka (20) se sklddéd z rever-
zadniho elektromotoru (26) vybaveného brzdou a napojeného na pfevodovou skFin (27), jejiz
v¥stupni h¥fdel je napojen na hnaci kladku (23) hnaci jednotky (21).

3. Zarfzeni podle bodu 1, vyznalené tim, ¥e v krajnfch polohdéch posunovacich &lend (40)
jsou na zdékladové konstrukci (10) upraveny koncové spinafe (12).

4. Zarizent podle bodu 1, vyzna%ené tim, ¥e v krajn{ poloze posunovaciho &lenu (40)
na stran¥ pohdndci jednotky (20) Je na koleji¥ti -(11) upravena jednosmdrné kolejova za~
rédtka (50).

1 list vykresd
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