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Tiivistelmd - Sammandrag

Keksintd koskee menetelmdd ja jérjeste- ja/tai temporaalisen erottelutarkkuuden
lyd televisiosiunaalin lihettamiscksi valilld, jossa on picneapli  erottelutark-
tai tallentamiscksi lihetys- tai tallen- kuus kuin ensimmiisessd jakautumassa.
nuskanavan kautta, kun televisiosignaali Keksinndn kohteena on myos Hirjestely te-
kdsittdd videosianaalin, jossa on valot i- levisiosignaalin vastaanot tamisokst .,

heys— ja viirikkyyssianaali  (L,0) jiar jos-
tely kisittidd laaitteen (15,19,23,27,31,3%)
kKanavaan syodtettdviin televisiosianaalin
tuottamiscks: useiden mahdollisten video-
signaalin kdsittelytoimenviteiden mukai-
sesti, jotka aikaansaavat spatiaaliscn
ja/tal temporaalisen erottelutarkkuuden
keskindisesti erilaisia Jakautumia, lait-
teen (49,613) kdsxttolytOLmenpiteen valit-
semiscksi useista mahdollisista videosig-
naalin kisittelytoimenpiteoisti, ja lait-
teen lirtkevektorien midrittimiscksi vh-
dessd kyselsistd kdsittelytoimenpiteisti,
lattteen (/71,79) liikkeestd riippuvan va-
linan tekemiseksi liikevektorien midrityk-
sen kKdsitbivissd kyserscnsi Kisittelytoi-
menpiteessd varikkyyssignaalin toimenpi-
teen, joka aikaansaa ensimmiisen jakau-
tuman spatiaalisen ja/tar temporaalisen
erottelutarkkunden vililli, ja virikkyys-~
signaalin toimenpiteen vialillid, loka ai-

kaansaa erilaisen jakautuman spatiaalisen



Uppfinningen avser ett fdrfarande och ett
system f8r sdndning och uppbevaring av en
televisionssignal via en sdndnings- eller
uppbevaringskanal da televisionssignalen
omfattar en videosignal med luminans- och
krominanssignal (I, C). Systemet omfattar
cnoanordning (1, Y9, 23, 27, 311, 3) 1Or
producerande av den in i kanalen mathara
televisionssignalen i enlighet med flera
mdjliga videosignalbehandlingar, vilka i
rymdhdnseende och/eller temporart dstadkom-
mer en separationsnoggrannhet i inbdrdes
olika férdelningar fér vdljande av anord-
ningens (49, 63) behandlingsatgédrd bland
ett flertal mdjliga videosignalbehandlings-
dtgdrder, och for bestdmning av anordning-
ens rorelsevektorer i ndgon av de ifragava-
rande behandlingsdtgdrderna. For forenkling
av mottagarens konstruktion, omfattar sys-
temet ett av anordningens (71, 75) rorelse
beroende viljande av antingen krominanssig-
nalen bland de fdr bestdmning av rorelse-
vektorerna till buds stdende behandlings&t-
girderna, varvid denna signal astadkommer
en f&rsta fordelning mellan rymd- och/eller
tempordra separationsnoggrannheten, eller
luminanssignalen, vilken astadkommer en
annan foérdelning mellan rymd- och/eller
tempordra separationsnoggrannheten, vilken
f5rdelning har lidgre separationsnoggrannhet
in den forsta fordelningen. Uppfinningen

avser aven ett system fOr mottagning av en

televisionssignal.
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Terdvapiirtotelevisiojdrjestelma

Esilld oleva keksintd kohdistuu menetelmid&dn tele-
visiosignaalin 1lahettdmiseksi tai tallentamiseksi lahe-
tys- tai tallennuskanavan kautta, televisiosignaalin kéd-
sittdessd videosignaalin, jossa on valotiheys- ja varik-
kyyssignaali, menetelmidn kédsittdessd televisiosignaalin
tuottamisen, joka syotetddn kanavaan useiden mahdollisten
videosignaalin kdsittelytoimenpiteiden mukaisesti, jotka
aikaansaavat spatiaalisen ja/tai temporaalisen erottelu-
tarkkuuden keskindisesti erilaiset jakautumat, ja kisit-
telytoiminnan valinnan useista mahdollisista videcosignaa-
lin kasittelytoimenpiteistd, yhden toiminnoista k&dsit-
tdessd liikevektorien mddrittidmisen.

Esilld oleva keksinto kohdistuu myos tallennusva-
lineeseen.

Esilla oleva keksinto kohdistuu myés jdrjestelyyn
televisiosignaalin vastaanottamiseksi ja/tai esittdmisek-
si, televisiosignaalin k&dsittdessd videosignaalin, jossa
on valotiheys- ja varikkyyssignaali, jadr jestelyn kasit-
tdessd laitteen televisiosignaalin tuottamiseksi useiden
mahdollisten videosignaalin kédsittelytoimenpiteiden mu-
kaisesti, jotka aikaansaavat spatiaalisen ja/tai tempo-
raalisen erottelutarkkuuden keskindisesti erilaiset ja-
kautumat, ja kdsittelytoimenpiteen valinnan useista mah-
dollisista videosignaalin k&dsittelytoimenpiteistd, kysei-
sen tuotantolaitteen kdsittdessd laitteen liikekompensoi-
tua 1interpolaatiota varten liikevektorien avulla yhdessa
kyseisistd toiminnoista.

Esilld oleva keksintd kohdistuu myos jarjestelyyn
televisiosignaalin ldhettidmiseksi tai tallentamiseksi la-
hetys—- tai tallennuskanavan kautta, televisiosignaalin
kdsittdessd videosignaalin, jossa on valotiheys- ja vi-
rikkyyssignaali, jdrjestelyn kdsittdessd laitteen kana-

vaan syotettdvdn televisiosignaalin tuottamiseksi useiden
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mahdollisten videosignaalin ké&sittelytoimenpiteiden mu-
kaisesti, jotka aikaansaavat spatiaalisen ja/tai tempo-
raalisen erottelutarkkuuden keskindisesti erilaisia ja-
kautumia, laitteen kidsittelytoimenpiteen valitsemiseksi
useista mahdollisista videosignaalin kdsittelytoimenpi-
teistd, ja laitteen liikevektorien méddrittdmiseksi yhdes-
sd kyseisistd kdsittelytoimenpiteista,

Kyseisen tyyppinen menetelmd ja kyseisen tyyppiset
jarjestelyt tunnetaan ennestdan artikkelista "Motion
compensated interpolation applied to HD-MAC pictures
encoding and decoding”, 2nd International Workshop on
Signal Processing of HDTV, 29.2. - 3.3. 1988, jossa esi-
tetddn terdvdpiirtotelevisiojidrjestelmd, jossa televisio-
signaalille on kolme mahdollista kdsittelytoimenpidetta,
yhtda ndistd toimenpiteistd seuratessa liikevektorien ar-
viointi ldahettimessd ja liikekompensoitu interpolaatio
vastaanottimessa.

Esilld olevan keksinndn tavoitteena on aikaansaada
terdvapiirtotelevisiojdr jestelmd, jossa on yksinkertainen
vastaanotto- ja/tai nayttodlaite,

Esilld olevan keksinnon mukaisesti on edelld esi-
tetyn tyyppiselle menetelmidlle tunnusomaista se, ettd ky-
seinen liikevektorien mddrityksen sisdltdvd kdsittelytoi-
menpide sisdltdd varikkyyssignaalin toimenpiteen, jossa
on liikkeestd riippuva valinta toimenpiteen, joka aikgan—
saa ensimmidisen jakautuman spatiaalisen ja/tai temporaa-
lisen erottelutarkkuuden vd41illd, ja toimenpiteen vdlil-
la, joka aikaansaa &erilaisen jakautuman spatiaalisen
ja/tai temporaalisen erottelutarkkuuden vdlillid, jossa on
pienempi spatiaalinen erottelutarkkuus kuin ensimmdisessa
jakautumassa,

Esilla olevan keksinnon mukaisesti on edelld maa-
ritellyn tyyppiselle vastaanotto- ja/tai nidyttdlaitteelle
tunnusomaista laite liikkeestd riippuvan valinnan tekemi-

seksi kyseisessd liikekompensoidussa kdsittelyssda varik-
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kyyssignaalin kdsittelytoimenpiteen, joka aikaansaa en-
simmdisen jakautuman spatiaalisen ja/tai temporaalisen
erottelutarkkuuden v&lilla, ja vadrikkyyssignaalin kidsit-
telytoimenpiteen vdlillia, joka aikaansaa erilaisen jakau-
tuman spatiaalisen ja/tai temporaalisen erottelutarkkuu-
den vdlilla, jossa on pienempi spatiaalinen erottelutark-
kuus kuin kyseisessi ensimmidisessi jakautumassa.

Edelleen erddlle jiarjestelylle televisiosignaalin
ladhettdmiseksi tai tallentamiseksi ldhetys— tai tallen-
nuskanavan kautta, televisiosignaalin kidsittiessd video-
signaalin, jossa on valotiheys- ja vdrikkyyssignaali,
jdrjestelyn kdsittdessd laitteen kanavaan syotettdvan te-
levisiosignaalin tuottamista varten, useiden mahdollisten
videosignaalin ké&sittelytoimenpiteiden mukaisesti, jotka
aikaansaavat spatiaalisen ja/tai temporaalisen erottelu-
tarkkuuden keskindisesti erilaisia jakautumia, laitteen
kdsittelytoimenpiteen valintaa varten useista mahdolli-
sista videosignaalin kdsittelytoimenpiteistd ja laitteccn
liikevektorien maidrittamiseksi yhdessd kdsittelytoimenpi-
teessd, on tunnusomaista laite liikkeests riippuvan va-
linnan tekemiseksi liikevektorien madrityksen kidsittidvias-—
sd kyseisessd kdsittelytoimenpiteessi varikkyyssignaalin
toimenpiteen, joka aikaansaa ensimmidisen jakautuman spa-
tiaalisen ja/tai temporaalisen erottelutarkkuuden valil-
ld, ja varikkyyssignaalin toimenpiteen v&dl1illi, joka ai-
kaansaa erilaisen jakautuman spatiaalisen ja/tai tempo-
raalisen erottelutarkkuuden valilla, jossa on piencmpi
erottelutarkkuus kuin ensimmdisessi jakautumassa.

Keksinté perustuu siihen havaintoon, ettd monimut-
kainen 1liikekompensoitu interpolaatiopiiri varikkyytti
varten voidaan jattdd vastaanottimesta pois; pienten
liikkeiden aiheuttamat interferenssit voidaan jattaa huo-
miotta, kun liikkeet ovat suurempia, hdiritsevat erot
liikekompensoidun valotiheyden ja liikekompensoimattoman
vadrikkyyden vdlillsd voidaan vidlttisi kytkemdlld kdsittely-

toimenpide, joka aikaansaa pienemmin spatiaalisen erotte-
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Jutarkkuuden vidrikkyydelle. Tédssd tilanteessa kdytetddn
hyvdksi sitd tosiasiaa, ettd silmd on vahemmdn herkka va-
rikkyyssignaalin puutteille (tai sen erottelutarkkuudelle)
kuin valotiheyssignaalin puutteille (tai sen erottelu-
tarkkuudelle). Kyseisen yksinkertaisen vastaanottolait-
teen kdyton mahdollistamiseksi taytyy televisiosignaali
kdsitella sopivasti ldhetyspuolella.

Esillid olevaa keksintod selostetaan seuraavassa
yksityiskohtaisemmin sita rajoittamattoman esimerkin
avulla mukana seuraaviin piirustuksiin viitaten, joissa:

Kuva 1l esittdid terdvdpiirtotelevisiojédrjestelmds,

Kuva 2 esittda vastaanotinta kuvassa 1 esitettya
terdavdpiirtotelevisiojédrjestelmdd varten, ja

Kuva 3 esittda piiria liikevektorin suuruuden mit-
taamiseksi.

Kuva 1 esittdid terdvdpiirtotelevisiojarjestelmaa,
jossa on ldhetinosa ja vastaanotinosa. Edelleen selitys-
osaa varten, ja erityisesti tasta eteenpdin kdytettdvien
ilmaisujen selostusta varten, viitataan edelld mainittuun
artikkeliin seka hollantilaisecen patenttihakemukseen
8800449 (PHN 12440), joka tulee katsoa sisidlletyn Lissi
viitteeksi. LAhetysosalla on tehtdvandédn koodata terava-
piirtotelevisiosignaali, jossa on esimerkiksi 1250 juovaa
kuvaa kohden jakautuneena lomitetulla tavalla kahteen
kenttddn kuvaa kohden kenttdtaajuudella 50 kenttda sekun-
nissa, siten ettd lidhetettavd tai tallennettava televi-
siosignaali voidaan vastaanottaa ja esittdd ilman liial-
lisia hdirioita normaalipiirtoisilla MAC-vahvistimilla,
luonnollisesti erottelutarkkuudella, joka ei ole suurempi
kuin mitd normaalipiirtoiselle MAC-televisiosignaalille
kuuluu. Siten koodattua yhteensopivaa televisiosignaalia
kutsutaan HD-MAC-televisiosignaaliksi. Vastaanotto-osalla
on tehtaviniiin dekoodata vastaanotettu HD-MAC-televisio-
signaali jiallceen televisiosipgnaaliksi, jossa on 1250 juo-

vaa kuvaa kohti, jolloin pienen liikkeen tapauksessa voi-
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daan saavuttaa suuri spatiaalinen erottelutarkkuus.

Terdavidapiirtotelevisiosignaalin valotiheyssignaali
. syotetaidn teravapiirtotelevisiojiar jestelmidn ldhetysosan
valotiheyssignaalin ottoon 1, terdvdpiirtotelevisiosig-
naalin sisdltdessd edelleen muun muassa vdrikkyysignaa-
lin C, joka sydtetdan lidhetysosan varikkyyssignaalin ot-
toon 3. Valotiheyssignaalin otto 1 on kytketty liikkeen
arvioijan (ME) 7 ottoon 5, paatéspiirin (DEC L) 11 ottoon
9 valotiheyssignaalia L varten, valotiheyden koodauspii-
rin (80L) 15 ottoon 13, joka aikaansaa suuren spatiaali-
sen erottelutarkkuuden uudistumisjaksolla 80 ms, valoti-
heyden koodauspiirin (40 L) 19 ottoon 17, joka aikaansaa
keskisuuren spatiaalisen erottelutarkkuuden 40 ms, secki
valotiheyden koodauspiirin (20 L) 23 ottoon 21, joka ai-
kaansaa pienen spatiaalisen erottelutarkkuuden uudistu-—
misjaksolla 20 ms. Vastaavasti vdrikkyyssignaalin otto 3
on kytketty vdrikkyyden koodauspiirin (80 C) 27 ottoon
25, joka aikaansaa suuren spatiaalisen erottelutarkkuu-
den uudistumisjaksolla 80 ms, viarikkyyden koodauspiirin
(40 C) 31 ottoon 29, joka aikaansaa keskisuuren spatiaa-
lisen erottelutarkkuuden uudistumisjaksolla 40 ms, ja vi-
rikkyyden koodauspiirin (20 C) 35 ottoon, joka aikaansaa
pienen spatiaalisen erottelutarkkuuden uudistumis jaksolla
20 ms. Vastaavan vidrikkyyden korjauspiirin 27, 31 ja 35
annot 37, 39 ja 41 kytketdin kdsitellyn viarikkyyssignaa-
lin C'" vaihtokytkimen (SW C') vastaaviin vidrikkyyssignaa-
lin ottoihin 43, 45 ja 47. Vastaavasti, valotiheyden koo-
dauspiirien 15, 19 ja 23 vastaavat annot 51, 53 ja 55 on
kytketty kadsitellyn valotiheyssignaalin L' vaihtokytkimen
(SW L") 63 vastaaviin valotiheyssignaalin ottoihin 57, 59
ja 61.

Vaihtokytkimen 63 ohjaamiseksi on pdatospiirin 11
anto 65 kytketty tdmin kytkimen ohjausottoon 67. Piitos-—
piirin 11 anto 65 on edelleen kytketty DATV-koodauspiirin
(DATV ENC) 71 wvalotiheyden padtospiirin  ottoon 69 ja
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virikkyyssignaalia C varten olevan pddtdéspiirin (DEC C)
75 ohjausottoon 73, annon 77 ollessa kytketty vaihtokyt-
kimen 49 ohjausottoon 79. Liikkeen arvioijan 7 anto 81
voidaan kytked padtospiirin 75 ylimddrdiseen ohjausottoon
83 piirustuksessa katkoviivalla esitetyn yhteyden kautta.
Edelleen erdidssd suoritusmuodossa paatdspiirin 75 ohjaus-
otto 83 voidaan kytked suoraan piirustuksessa pistevii-
valla esitetyn yhteyden kautta vastaanotinosan valoti-
heyssignaalin ottoon 1., P&d&dtospiirin 75 anto 85 voidaan
kytked DATV-koodauspiirin 71 vdrikkyyden paatdsottoon 87
piirustuksessa katkoviivalla esitetyn yhteyden avulla.
Liikkeen arvioijan 7 anto 89 on kytketty DATV-koodauspii-
rin 71 liikevektorin ottoon 91, annon 93 ollessa kytketty
MAC-koodauspiirin (MAC ENC) 97 DATV-ottoon 95. Vaihtokyt-
kimen 49 anto 99 syottdd kasitellyn varikkyyssignaalin c'
MAC-koodauspiirin 97 varikkyyssignaalin ottoon 101. Vaih-
topiirin 63 anto 103 syottdd kdsitellyn valotiheyssignaa-
lin L' MAC-koodauspiirin 97 valotiheyssignaalin ottoon
105.

Edelld esitetyn ldhetinosan toimintamuotoa varten
viitataan ensin edelld mainittuun artikkeliin ja mainit-
tuun patenttihakemukseen. Keksinnén mukainen lidhetinosa
poikkeaa siitd siten, ettd siind on vidrikkyyssignaalia C
varten pddatospiiri (DEC C) 75, joka toimii seuraavasti.
Yksinkertaisemman vastaanottimen kdyton mahdollistamisek-
si, jossa 40 ms:n haara on todella liikekompensoitu valo-
tiheyden suhteen, mutta ei vdrikkyyden suhteen, on tilan-
ne sellainen, ettd kun 40 ms:n haara valitaan valotiheyt-
ti varten lahetinosan varikkyysosassa, valitaan 40 ms:n
haara pienten liikkeiden tapauksessa ja 20 ms:n haara va-
litaan suurten liikkeiden tapauksessa. Keksintd perustuu
sille havainnolle, ecttii monimutkainen liikekompensoitu
interpolaatiopiiri virikkyytta varten voidaan jattaid pois;
pienten liikkeiden tapauksessa ovat siten aiheutetut hdi-

riot niin pienia, ettd ne voidaan olla huomioimatta,
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suurempien liikkeiden tapauksessa voidaan hairitsevit
erot liikekompensoidun valotiheyden ja liikekompensoimat-
toman vdrikkyyden vdlilld estdd kytkenndlld kédsittelytoi-
menpiteelle, joka aikaansaa pienemmdn spatiaalisen erot-
telutarkkuuden vdrikkydelle. Sitd tosiasiaa, ettd silmi
on vdhemmdn herkkd vidrikkyyssignaalin puutteille (sen
erottelutarkkuudelle) voidaan k&dyttdd silloin hyviaksi.
Varikkyysignaalin p&ddatéspiiri 75 seuraa 80 ms:n ja 20
ms:n haarojen suhteen valotiheyssignaalin paddtospiirin 11
paatoksia. Varikkyyssignaalin pddtospiirin 75 tdytyy si-
ten kyetd tekemiddn ero "suurten" ja "pienten" liikkeiden
vdalilla 40 ms:n haaralla. Valotiheydelle middritettyja
liikevektoreita voidaan silloin kayttdd edullisesti: kun
ndiden liikevektoreiden suuruus, joka voidaan mdarittaa
Pythagoraan teoreeman avulla, ylittdd ennalta midardtyn
kynnysarvon, liikettd pidetddn "suurena'", ja muussa ta-
pauksessa liikettd pidetddn "pienend'". Kuuden kuvaelemen-
tin kynnysarvon kuvajaksoa kohden on havaittu olevan hy-
vin sopivan. Liikkeen suunta voidaan luonnollisesti maa-
rittda suoraan valotiheyssignaalin ottoon 1 syotetysta
valotiheyssignaalista, esimerkiksi siten kuin on esitetty
hollantilaisessa patenttihakemuksessa 8800452 (PHN
12453). Paatospiirin 75 tekema pddtsés voidaan syottds
piirustuksessa katkoviivalla esitetyn yhteyden kautta
DATV-koodauspiirin ottoon 87 DATV-signaalin kautta vas-
taanottoosaan tapahtuvaa syottdd varten; vastaanottimessa
on vaihtoehtoisesti mahdollista kdyttdd liikevektorien
suuruutta oikeaan pddtokseen pddsemiseksi, mikd mahdolli-
suus johtaa hieman mutkikkaampaan vastaanottimeen, mutta
samalla DATV-signaalissa ldhetettdvien bittien lukumidara
on pienempi.

Filmikuvia 1l&hetettdessd, jolloin 20 ms:n haaraa
ei kdytetsd, koska filmikuvien temporaalinen erottelutark-
kuus ei ole suurempi kuin 24 Hz, ei vidrikkyyden piadtos-—

piirin 75 tarvitse tehdd muuta kuin kuljettaa valotihecy-
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den pddtospiirin 11 pddtoksid vdrikkyyden vaihtokytkimen
49 ottoon 79.

MAC-koodauspiirilld 97 on ensimmdinen anto 107,
joka on kytketty lahetyslaitteeseen, joka on symbolisesti
esitetty satelliittildhetysantennin 107 avulla, koodatun
HD-MAC-televisiosignaalin ldhettdmiseksi. Satelliitin S
kautta koodattu HD-MAC-televisiosignaali saavuttaa vas-
taanotinlaitteen, joka on symbolisesti esitetty satellii-
tin vastaanottavalla antennilla 11, joka on kytketty vas-
taanotinlaitteen 115 ottoon 113, joka on esitetty yksi-
tyiskohtaisemmin kuvassa 2. Muut ldhetysmahdollisuudet
sisdltdvdt esimerkiksi koodatun HD-MAC-televisiosignaalin
lahetyksen kaapelitelevisioverkon kautta tai terrestiaa-
listen ldhetyslaitteiden kautta.

MAC-koodauspiirissd 97 on edelleen toinen anto
117, joka on kytketty tallennuslaitteen (REC) 121 ottoon
119. Tallennuslaite tallentaa HD-MAC-televisiosignaalin
tallennusvdlineeseen, joka tallennusvdline voi esimer-
kiksi olla magneettinauha T tai optisesti luettava levy
D. Tallennusvdline voidaan toistaa toistolaitteella (PLB)
123, jonka anto 125 on kytketty vastaanotinlaitteen 115
toiseen ottoon 127. Vastaanotinlaitteen 115 annot 129 ja
131 on kytketty nayttdlaitteen 137 vastaaviin ottoihin
133 ja 131 dekoodatun vdrikkyyssignaalin C'' ja valoti-
heyssignaalin L'' syottidmiseksi vastaavasti siihen.

Kuvassa 2 on vastaanotinlaitteen 115 otot 113 ja
127 kytketty MAC-dekooderipiirin (MAC DEC) 205 vastaaviin
ottoihin 201 ja 203. MAC-dekooderipiirin 205 annossa 207
syotetddn ldhetinosan kdsittelemd valotiheyssignaali L'
liikekompensoidun valotiheyden keskisuuren erottelutark-
kuuden dekooderipiirin (40 L' MC) 211 ottoon 209, valo-
tiheyden suuren erottelutarkkuuden dekooderipiirin (80L"')
215 ottoon 213 sekd valotiheyden pienen erottelutarkkuu-
den dekooderipiirin (20 L') ottoon 217. Valotiheyden de-
kooderipiirien 211, 215 ja 219 annot 221, 223 ja 225 kyt-
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ketddn vastaavasti vaihtokytkimen (SW L''"') 233 valoti=-
heyssignaalin ottoihin 227, 229 ja 231, joka syottda an-
nosta 235 dekoodatun valotiheyssignaalin L'' vastaanotta-
van laitteen 115 antoon 131.

MAC-dekooderipiirin 205 annossa 237 1ldhetinosan
kdsittelemd varikkyyssignaali C' sydtetdsdn viarikkyyden
keskisuuren erottelutarkkuuden dekooderipiirin (40 C')
241 ottoon 239, varikkyyden suuren erottelutarkkuuden de-
kooderipiirin (80 C') 245 ottoon 243, seka viarikkyyden
pienen erottelutarkkuuden dekooderipiirin (20 C') 249 ot-
toon 247. Varikkyyden dekooderipiirin 249, 241 ja 245 an-
not 251, 253 ja 255 on vastaavasti kytketti vaihtokytki-
men (SW C'') 263 vastaaviin vidrikkyysignaalin ottoihin
257, 259 ja 261, annosta 265 sydtettdessd dekoodattu vi-
rikkyyssignaali C'' vastaanottavan laittcen 115 antoon
129.

Kuvan 1 ldhetysosan DATV-koodauspiirin 71 kehittii-
md DATV-signaali syotetddn MAC-dekooderipiirin 205 annos-
ta 267 DATV-dekoodauspiirin (DATV DEC) 271 ottoon 269.
DATV-dekoodauspiirin 271 ensimmdinen anto 273 syottdd oh-
jaussignaalin vaihtokytkimen 233 ohjausottoon 275. DATV-
dekoodauspiirin 271 toinen anto 277 on kytketty liikevek-
torin dekoodauspiirin (MV) 281 ottoon 279, annon 283
syottdessd liikevektoreita liikekompensoituun valotihey-
den keskisuuren erottelutarkkuuden dekoodauspiiriin 211.
DATV-dekoodauspiirin kolmas anto voidaan kytked vaihto-
kytkimen 263 ohjaussignaalin ottoon piirustuksessa pis-
teviivalla esitetyn kytkenndn kautta, tapauksessa jossa
ldhetysosassa olevan varikkyyssignaalin paddatdspiirin 75
pddtos kuljetetaan vastaanottimeen DATV-signaalin avulla.
Toisessa tapauksessa DATV-dekoodauspiirin 271 ensimm&inen
anto 273 on myos kytketty piirustuksessa katkoviivalla
esitetyn kytkenndn kautta pddtospiirin (DEC C') 292 cn-
simmdiseen ottoon 291, toisen oton 293 ollessa kytketty

liikevektorin deckoodauspiirin 281 ylimddrdiseen antloon
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295, ja pddtéspiirin 292 annon 297 ollessa kytketty vaih-
tokytkimen 263 ohjausottoon 289, Tapauksessa jossa 20
ms:n haara tai 80 ms:n haara ovat valinnaisia, on vidrik-
kyyden padtospiiri 292 myos valinnainen vastaavasti 20
ms:n haaralle tai 80 ms:n haaralle. Tapauksessa, jossa
valotiheydelle 1liikekompensoitu 40 ms:n haara on valin-
nainen, on varikkyyden pddtospiiri 292 valinnainen "pien-
ten" liikkeiden tapauksessa liikekompensoimattomalle 40
ms:n haaralle, ja "suurten" 1liikkeiden tapauksessa 20
ms:n haaralle. Tdssd tilanteessa kdytetddn hyddyksi lii-
kevektorin dekoodauspiirin 281 tuottamia liikevektoreita,
joista Pythagoraan teoreeman avulla voidaan johtaa 1liik-
keen suuruus . Sopiva kynnysarvo paidtokselle siitd, onko
liikevektori suuri tai pieni, on 6 kuvaelementtiid kuva-
jaksoa kohti.

Vastaanotettaessa filmikuvia, jolloin 20 ms:n haa-
raa ei kdytetd, koska filmikuvien temporaalinen erottelu-
tarkkuus ei ylitd 24 Hz, voi padtospiiri 292 suoraan kul-
jettaa DATV-dekoodauspiirin 271 sydttdmdn ohjaussignaalin
vaihtokytkimen 263 ohjausottoon. Tdtid tarkoitusta varten
DATV-signaali osoittaa edullisesti esimerkiksi filmimuo-
tobitin avulla sen, vastaanotetaanko filmikuvia.

Kaikissa muissa suhteissa vastaanotinlaitteen 115
toiminnassa viitataan edelld mainittuun artikkeliin sek3d
mainittuun hollantilaiseen patenttihakemukseen 8800449,

Kuva 3 esittdd piirid, jolla liikevektorien suu-
ruus voidaan mitata ja joka toimii Pythagoraan teoreeman
mukaisesti., Sen otto 301, joka on kytketty esimerkiksi
kuvan 1 p&adtospiirin 75 ottoon 83 tai kuvan 2 padtdspii-
rin 292 ottoon 293, on kytketty jakopiirin 305 ottoon
303, joka aikaansaa liikevektori-informaatiosta vektorien
x- ja y-komponentit, jotka syGtetddn vastaavasti jakopii-
rin 305 annoista 307 ja 309. Jakopiirin 305 anto 307 on
kytketty neligintipiirin 313 ottoon 31, annon 315 ollessa

kytketty summaus- ja juurenottopiirin 318 ensimmdiseen
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ottoon. Jakopiirin 305 anto 309 on kytketty nelidintipii-
rin 321 ottoon 319, jonka anto 323 on kytketty summaus-
ja juurenottopiirin 318 toiseen ottoon 325. Tavoitteena
ollessa syottdd signaali, joka osoittaa liikkeen suuruu-
den, tdssd tapauksessa erityisesti liikevektorien ampli-
tudin, kytketddn summaus— ja juurenottopiirin anto 327
vertailupiirin 331 ottoon, jonka kynnysottoon on sydtetty
kynnysarvo Th, annon 335 syottdessd signaalin, joka
osoittaa, onko liikkeen suuruus suurempi tai pienempi
kuin kynnysarvo Th.

Varikkyyden pdatospiirin yksinkertaisessa suori-
tusmuodossa on mahdollista kdyttda liikevektorien x- ja
y-komponentteja (ohjelmoitavan) lukumuistin kdsittavan
hakupdyddn osoitteena, jossa jokaiselle osoitteelle on
nollan tai ykkésen avulla osoitettu, onko liikevektori
pienempi tai suurempi kuin kynnysarvo Th.

Alan ammattimiehelle on tadmin selostuksen luet-
tuaan monet suoritusmuodot mahdollisia; kaikkien nididen
suoritusmuotojen tulee katsoa muodostavan osan esilla

olevaa keksintoi.
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Patenttivaatimukset

1. Menetelmd televisiosignaalin ldhettamiseksi tai
tallentamiseksi ldhetys- tai tallennuskanavan kautta, te-
levisiosignaalin kdsittdessd videosignaalin, jossa on va-
lotiheys- Jja varikkyyssignaali, menetelman kéasittdessa
televisiosignaalin tuottamisen, joka syotetddn kanavaan
useiden mahdollisten videosignaalin kasittelytoimenpitei-
den mukaisesti, jotka aikaansaavat spatiaalisen ja/tai
temporaalisen erottelutarkkuuden keskindisesti erilaiset
jakautumat, ja kd@sittelytoiminnan valinnan useista mahdol-
lisista videosignaalin kdsittelytoimenpiteista, yhden toi-
minnoista kdsittaessid liikevektorien madrittémisen, t u n-
nettu siitd, ettd kyseinen liikevektorien mdarityksen
sisdltavd kdsittelytoimenpide sisalt&a varikkyyssignaalin
toimenpiteen, jossa on liikkeestd riippuva valinta toimen-
piteen, joka aikaansaa ensimmdisen jakautuman spatiaalisen
ja/tai temporaalisen erottelutarkkuuden valillad, Jja toi-
menpiteen valilld, joka aikaansaa erilaisen Jjakautuman
spatiaalisen ja/tai temporaalisen erottelutarkkuuden va-
1illa, Jjossa on pienempi spatiaalinen erottelutarkkuus
kuin ensimmdisessad jakautumassa.

2. Patenttivaatimuksen 2 mukainen menetelma, t u n-
nettu siitd, ettd kyseinen liikkeestd riippuva valin-
ta riippuu liikkeen suuruudesta.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen menetelmda, t u n-
nettu siitd, ettd liikevektorien amplitudia kaytetaan
liikkeen suuruuden mittana.

4, Patenttivaatimuksen 2 mukainen menetelma, t u n-
nettu siitd, ettd jos liikkeen suuruus on kynnysarvon
alapuolella, valitaan ensimmdinen kdsittelytoimenpide, ja
jos liikkeen suuruus ylittda kynnysarvon, valitaan toinen
kdsittelytoimenpide.

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen menetelmd, t u n-

nettu siita, ettda kyseinen kynnysarvo on 6 kuvaele-
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menttia kuvajaksoa kohti.
6. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmi, t u n-
nettu siitd, ettd kyseinen liikkeestd riippuva va-
linta ldhetetddn tai tallennetaan yhdessi televisiosignaa-
lin kanssa ylimddrdisen signaalin kautta.

7. Tallennusvdline, t unne t t u siitid, ettia pa-
tenttivaatimuksen 1 mukaisesti tuotettu televisiosignaali
tallennetaan kyseiseen tallennusvilineeseen.

8. Jarjestely televisiosignaalin vastaanottamiseksi
ja/tai esittédmiseksi, televisiosignaalin kidsittidessa vi-
deosignaalin, jossa on valotiheys- (L’') ja varikkyyssig-
naali (C’), jdrjestelyn k#dsittdessid vdlineet (20C’, 40C’,
80C’; 20L’, 40L'mc, 80 L’') televisiosignaalin tuottamisek-
si useiden mahdollisten videosignaalin kdasittelytoimenpi-
teiden mukaisesti, jotka aikaansaavat spatiaalisen ja/tai
temporaalisen erottelutarkkuuden keskindisesti erilaiset
jakautumat, ja vdlineet (SWL", SWC") kdsittelytoimenpiteen
valitsemiseksi useista mahdollisista videosignaalin kdsit-
telytoimenpiteistd, kyseisten tuotantovilineiden sisalti-
essd laitteen (40L’'mc) liikekompensoitua interpolaatiota
varten liikevektorien avulla yhdessid kyseisistid toimin-
noista, t un ne t t u laitteesta (DEC C’) liikkeesti
riippuvan valinnan tekemiseksi kyseisessi liikekompensoi-~
dussa kdsittelyssd viarikkyyssignaalin kasittelytoimenpi-
teen (40C’), joka aikaansaa ensimmdisen jakautuman spati-
aalisen ja/tai temporaalisen erottelutarkkuuden valilla,
ja varikkyyssignaalin kdsittelytoimenpiteen (20C’) valil-
1a, joka aikaansaa erilaisen jakautuman spatiaalisen ja/
tai temporaalisen erottelutarkkuuden valilla, jossa on
pienempi spatiaalinen erottelutarkkuus kuin kyseisessa
ensimmdisessda jakautumassa.

9. Patenttivaatimuksen 8 mukainen jarjestely,
tunnettu laitteesta (DEC C’'), joka mittaa liikkeen
suuruuden kyseisen liikkeestid riippuvan valinnan tekemi-

seksi,
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10. Patenttivaatimuksen 9 mukainen jarjestely,
tunnettu siitd, ettd mittauslaite (DEC C’) on jar-
jestetty liikevektorien amplitudin mittaamiseksi.

11. Patenttivaatimuksen 9 mukainen jarjestely,
tunnettu vertailulaitteesta (331) liikkeen suuruu-
den vertaamiseksi kynnysarvoon, jolloin jos liikkeen suu-
ruus (Ve) on kynnysarvon (Th) alapuolella valitaan ensim-
miinen kidsittelytoimenpide ja jos liikkeen suuruus ylittaa
kynnysarvon, valitaan toinen kdsittelytoimenpide.

12. Patenttivaatimuksen 11 mukainen jarjestely,
tunnettu siita, ettd kynnysarvo (Th) on 6 kuvaele-
menttid kuvajaksoa kohti.

13. Patenttivaatimuksen 8 mukainen jarjestely,
tunnettu laitteesta (DATV DEC) ylimddraisen sig-
naalin vastaanottamiseksi, joka on lahetetty tai tallen-
nettu yhdessid televisiosignaalin kanssa ohjaussignaalin
kehittamiseksi kyseistd liikkeestd riippuvaa valintaa var-
ten.

14. Jarjestely televisiosignaalin ldhettamiseksi
tai tallentamiseksi lahetys- tai tallennuskanavan kautta,
televisiosignaalin k#sittdessa videosignaalin, jossa on
valotiheys- (L) ja varikkyyssignaali (C), jdrjestelyn ka-
sittdessa valineet (80C, 40C, 20C, 80L, 40L, 20L) kanavaan
sydtettavian televisiosignaalin tuottamiseksi useiden mah-
dollisten videosignaalin kdsittelytoimenpiteiden mukaises-
ti, jotka aikaansaavat spatiaalisen ja/tai temporaalisen
erottelutarkkuuden keskindisesti erilaisia jakautumia,
valineet (SWC’, SWL’) kdsittelytoimenpiteen valitsemiseksi
useista mahdollisista videosignaalin k&sittelytoimenpi-
teistd, ja laitteen (ME) liikevektorien madrittdmiseksi
yhdessd kyseisistd kédsittelytoimenpiteistd, t unne t -
t u valineistad (40L, ME) liikkeestd riippuvan valinnan
tekemiseksi liikevektorien mdarityksen kdsittdvdssa kysei-
sessd kdsittelytoimenpiteessd varikkyysignaalin toimenpi-

teen (40C), joka aikaansaa ensimmdisen jakautuman spatiaa-
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lisen ja/tai temporaalisen erottelutarkkuuden valillid, ja
varikkyyssignaalin toimenpiteen (20C) v&lilld, joka ai-
kaansaa erilaisen jakautuman spatiaalisen ja/tai temporaa-
lisen erottelutarkkuuden v&lill&, jossa on pienempi erot-
telutarkkuus kuin ensimmdisessd jakautumassa.

15. Patenttivaatimuksen 14 mukainen j&rjestely,
tunnettu laitteesta (81, DEC C) liikkeen suuruuden
mittaamiseksi kyseisen liikkeestd riippuvan valinnan teke-
miseksi.

l16. Patenttivaatimuksen 15 mukainen jarjestely,
tunnettu siitd, ettd mittauslaite (8a, DEC C) on
jarjestetty liikevektorien amplitudin mittaamiseksi.

17. Patenttivaatimuksen 15 mukainen jarjestely,
tunnettu vertailulaitteesta (331) liikkeen suuruu-
den (Ve) vertaamiseksi kynnysarvoon (Th), jolloin jos
liikkeen suuruus on kynnysarvon alapuolella valitaan en-
simmdinen kédsittelytoimenpide 3ja jos 1liikkeen suuruus
ylittda kynnysarvon valitaan toinen kdsittelytoimenpide.

18. Patenttivaatimuksen 17 mukainen jarjestely,
tunnettu siitd, ettd kyseinen kynnysarvo (Th) on 6
kuvaelementtid kuvaa kohti.

19. Patenttivaatimuksen 14 mukainen jarjestely,
tunnettu laitteesta (DATV ENC) ylimddrdisen sig-
naalin (DATV) kehittadmiseksi, joka ldhetetdin tai tallen-
netaan yhdessa televisiosignaalin kanssa kyseisen 1liik-
keestd riippuvan valinnan ldhettdmiseksi tai tallentami-

seksi yhdessd televisiosignaalin kanssa.
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Patentkrav

1. Forfarande for sandning eller lagring av en te-
levisionssignal via en sandnings- eller lagringskanal,
varvid televisionssignalen omfattar en videosignal med en
luminans- och en krominanssignal, varvid forfarandet om-
fattar producering av en televisionssignal som inmatas i
en kanal i enlighet med ett flertal méjliga videosignalbe-
handlingar, vilka astadkommer sinsemellan olika fdérdelnin-
gar av den spatiala och/eller tidsmdssiga uppldsningsnog-
grannheten, och val av behandlingsdtgdrd bland ett flertal
méjliga videosignalbehandlingsdtgarder, varvid en av 4t-
garderna omfattar bestdmning av rorelsevektorer, k a n -
netecknat dirav, att behandlingsdtgdrden som in-
nehdller den ifrdgavarande bestamningen av roérelsevekto-
rerna innehdller en atgard for krominanssignalen med ett
rérelsebetingat val mellan en atgdrd, som astadkommer en
forsta fordelning mellan den spatiala och/eller tidsmadssi-
ga uppldsningsnoggrannheten, och en dtgdrd som dstadkommer
en olik fordelning mellan den spatiala och/eller tidsmas-
siga uppldsningsnoggrannheten, med en mindra spatial upp-
ldsningsnoggrannhet an i den fdrsta fordelning.

2. Forfarande enligt patentkravet 1, k a4 nne -
t ec knat dirav, att det ifrdgavarande rdrelsebetin-
gande valet beror pd rdrelsens storlek.

3. Forfarande enligt patentkravet 2, k anne -
t ecknat darav, att rorelsevektorernas amplitud an-
viands som mdtt pd rdrelsens storlek.

4. Frorfarande enligt patentkravet 2, k da nne -
t ec knat darav, att ifall rorelsens storlek under-
skrider ett tréskelvarde, vdljes den fdrsta behandlingsat-
garden, och ifall rorelsens storlek Overskrider ett tros-
kelvidrde, vdljes den andra behandlingsdtgérden.

5. Forfarande enligt patentkravet 4, k a nne -

t ecknat darav, att det ifrdgavarande troskelvardet
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utgdrs av 6 bildelement per bildsekvens.

6. Forfarande enligt patentkravet 1, k 4 nn e -
t ec knat ddrav, att det ifrdgavarande rdérelsebetin-
gade valet sdnds eller lagras tillsammans med televisions-
signalen via en extra signal.

7. Lagringsmedium, k @ nnetecknat dirav,
att en enligt patentkravet 1 producerad televisionssignal
lagras p& ifrdgavarande lagringsmedium.

8. System for mottagning och/eller visande av en
televisionssignal, vilken televisionssignal omfattar en
videosignal med en luminans- (L’) och en krominanssignal
(C"), varvid systemet omfattar organ (20C’, 40C’, 80C’;
20L’, 40L'mc, 80 L') fOr producering av en televisionssig-
nal i enlighet med ett flertal m&jliga videosignalbehand-
lingsdtgdrder, vilka &stadkommer sinsemellan olika férdel-
ningar i den spatiala och/eller tidsmidssiga upplosnings-
noggrannheten, och organ (SWL", SWC") f6r att valja be-
handlingsdtgédrd bland ett flertal m&éjliga videosignalens
behandlingsédtgérder, varvid de ifrdgavarande producerings-
organen innehdller en anordning (40L’‘mc) f&r rérelsekom-
penserad interpolation med hjdlp av rérelsevektorer i en
av de ifrdgavarande 4&tgirderna, k 4 nnetecknad
av en anordning (DEC C’) f&r att gdra ett rdrelsebetingat
val i namnda rdrelsekompenserade behandling mellan en be-
handlingsdtgdrd (40C’) f&r krominanssignalen, som &stad-
kommer en f&rsta férdelning mellan den spatiala och/eller
tidsmdssiga uppl&sningsnoggrannheten, och en behandlings-
dtgdrd (20C) for krominanssignalen, som &stadkommer en
olik fdrdelning mellan den spatiala och/eller tidsméassiga
upplOsningsnoggrannheten, med en mindre spatial upplés-
ningsnoggrannhet &n i ndmnda férsta fordelning.

9. System enligt patentkravet 8, k A nnet e c k-
nat av en anordning (DEC C’) som miter rdrelsens stor-
lek for att gdra det ndmnda rérelsebetingade valet.

10. System enligt patentkravet 9, k 4 nn e -
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t ecknat dirav, att matanordningen (DEC C’') &r an-
ordnad att mdta rorelsevektorernas amplitud.

11. System enligt patentkravet 9, k d@&nne -
t ecknat av en jamférelseanordning (331) fér jamfo-
rande av rérelsens storlek med ett trdskelvdrde, varvid da
rdrelsens storlek (Ve) underskrider trdskelvdardet (Th)
viljs den foérsta behandlingsdtgdrden, och ifall rdrelsens
storlek underskrider trodskelvardet, valjs den andra be-
handlingsdtgarden.

12. System enligt patentkravet 11, k anne -
t ecknat dirav, att troskelvdrdet (Th) utgdrs av 6
bildelement per bildsekvens.

13. System enligt patentkravet 8, k anne -
t ecknat av en anordning (DATV DEC) for mottagning
av en extra signal, som &r sand eller lagrad tillsammans
med televisionssignalen f&r att generera en styrsignal for
det namnda rdrelsebetingade valet.

14. System for sandning eller lagring av en tele-
visionssignal via en sindnings- eller lagringskanal, vil-
ken televisionssignal omfattar en videosignal med lumi-
nans- (L) och krominanssignal (C), varvid systemet omfat-
tar organ (80C, 40C, 20C, 80L, 40L, 20L) for producering
av en televisionssignal som matas i kanalen i enlighet med
ett flertal méjliga videosignalbehandlingsdtgdrder, vilka
4stadkommer sinsemellan olika fdrdelningar i den spatiala
och/eller tidsmdssiga upplésningsnoggrannheten, organen
(SWC', SWL') f&r val av behandlingsdtgdrd bland ett fler-
tal méjliga videosignalbehandlingsdtgarder, och en anord-
ning (ME) for bestamning av rorelsevektorer i en av namnda
behandlingsdtgarder, k a@annetecknat av organ
(40L, ME) for att gdra ett rorelsebetingat val i namnda
behandlingsdtgidrd omfattande bestamningen av rérelsevekto-
rerna mellan en &tgdrd (40C) och krominanssignalen, som
dstadkommer en foérsta fordelning mellan den spatiala och/

eller tidsmdssiga upplosningsnoggrannheten, och en dtgard
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(20C) p& krominanssignalen, som &stadkommer en olik for-
delning av den spatiala och/eller tidsmdssiga uppldsnings-
noggrannheten, dir uppl&sningsnoggrannheten &r l&agre an i
den forsta fordelningen.

15. System enligt patentkravet 14, k @ nn e -
tecknat av en anordning (81, DEC C) f6r matning av
rorelsens storlek foér att gdra namnda roérelsebetingade
val.

16. System enligt patentkravet 15, k a nn e -
t ecknat darav, att mitanordningen (81, DEC C) a&r
anordnad att mata rdrelsevektorernas amaplitud.

17. System enligt patentkravet 15, k @ nne -
t ecknat av en jamfdrelseanordning (331) for jamfo-
relse av rorelsens storlek (Ve) med ett tréskelvarde (Th),
varvid d& rorelsens storlek underskrider troskelvardet
vdljs den forsta behandlingsdtgdrden, och d& rdrelsens
storlek overskrider trdskelvardet, vdljs den andra behand-
lingsatgarden.

18. System enligt patentkravet 17, k anne -
tecknat dirav, att det ndmnda trdskelvdardet (Th)
utgdrs av 6 bildelement per bild.

19. System enligt patentkravet 14, k d nn e -
tecknat av en anordning (DATV, ENC) fOr generering
av en extra signal (DATV), som sdnds eller lagras tillsam-
mans med televisionssignalen for att sanda eller lagra
niamnda rérelsebetingade val tillsammans med televisions-

signalen.
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