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(57) OcCelom rieSenia je zjednoduenie

Radiaci mechanizmus

kon$trukcie prevodovky. Radiaci mechaniz-
mus m& na axidlne zaistenom hriadeli upev-
neny segment, v ktorom je vytvorend oboj-
strann& vadka, do ktorej zapadd vy&nelok,
vytvoreny na radiacej vidlici, ktord je
posuvne uloZend na tycke, spolu s druhou
pevne uloZenou radiacou vidlicou. Tycka
je axidlne prestavitelna a na jednom konci
je opatrend ndbojom, do ktorého dradiky je
vsunuty koniec kratSieho ramena radiacej
paky, vykyvne uloZenej prostrednictvom
éapu v zdreze hriadela.
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Vyndlez sa tyka riadiaceho mechanizmu, ktory je vhodny pre troj a% $tvorstupifiové pred-

lohové prevodovky s tromi stupfiami volnosti.

V st¢asnosti sa pri stavbe prevodovych agregdtov vozidiel a pracovnych strojov vyuZfvaiju
najmé prediohové prevodovky s 2 stupilami volnosti. Radenie jednotlivych prevodovych stupiiov
ra b pealisuje vidy spojentm jedne | dvojice Lincmalickych Clonov paovidoviy panbnnyeh
kolies a hriadelov, fTieto prevodovky maju relatfvne velky pocet ozubenych kolies a tym aj
vddsie z§stavbové rozmery a hmotnost, ¢o v niektorych pripadoch obmedzuje ich pouZitie.
Preto je vyhodné pouZit prevodovy mechanizmus s troma stupfiami volnosti, kde sa radenie
prevodovych stuphov realizuje spojenim dvoch dvojic kinematickych &lenov prevodovoky. To
dovoluje pri rovnakom poéte ozubenych sikolesi vytvorit vdcsi potet prevodovych stupiiov.

Na radenie prevodovych stupiiov u takéhoto typu prevodovky sa v3ak nedajd vyuZit radiace
mechanizmy, ktoré sa pouZivajd u prevodoviek s dvoma stupfiami volnosti radenych zubovymi
spojkami, pretoZe nezabezpelujid sicasne radenie dvoch zubovych spojok nezdvisle od seba.
Preto sa prevodovky s viacerymi stupilami volnosti vyuZivajd hlavne ako prevodovky radené
pod zatafenim, pri ktorych spajanie C¢lenov prevodovky zabezpeluju trecie spojky ovlddané
tlakovym olejom. Tieto systémy si konStrukéne i technologicky zlo%ité a vyZaduju zdroj a

systém rozvodu tlakového oleja.

Uvedené nevyhody odstrafiuje radiaci mechanizmus podla vyndlezu, ktorého podstata spolfiva
v tom, Ze na axidlne zaistenom hriadeli, je upevneny segment, v ktorom je vytvorend oboj-
strannd vacdka, do ktorej zapadd vycnelok vytvoreny na radiacej vidlici, ktord je posuvne
uloZend na tytke, spolu s druhou pevne uloZenou radiacou vidlicou. Ty¢ka je axidlne
prestavitelnd a na jednom konci je opatrend ndbojom, do ktorého valcovej drédZky je vsunuty
koniec krat$ieho ramena radiacej péky, vykyvne uloZenej prostrednictvom apu v zdreze

hriadela.

Vyhody radiaceho mechanizmu podla vynédlezu si v tom, #e umoZiluje radenie jednak pohybom
radiacej paky v rovine rovnobeZnej s osou prevodovky a jednak pohybom radiacej pdky v rovine
kolmej k pozdlZnej osi prevodovky, &o v konenom ddsledku znamend podstatné zjednoduSenie

kongtrukcie prevodovky.

/
//Priklad‘prevedenia radiaceho mechanizmu je zndzorneny na vykrese kde zobrazuje obr. 1

ndrys a obr. 2 bokorys radiaceho mechanizmu.

MoZné kondtrukéné riefenie je uvedené na obr. 1. Radiaca pdka 11 je prostrednictvom
gapu 12 ulo¥end v zéreze 14 hriadela 9. Na hriadeli 9, ktory je axidlne zaisteny, je pevne
uloZeny segment 6, v ktorom je vytvorend obojstranné vatka 7. Do vatky 7 zapad4d ¢fap 8 radiacej
vidlice 3, ktord je posuvne uloZend na tytke 5, na ktorej je stG&asne pevne uloZend radiaca
vidlica 4. Radiaca paka 11 je na jednom ramene opatrend rukovdtou 15 a druhé, krat$ie rameno
16 je zasunuté do valcovej drédZky 13 néboja 10, pevne spojeného s tylkou 5. Vidlica 3 je
zasunutd do radiacej objimky 1 jednej radiacej spojky a vidlica 4 je zasunutd do radiacej

objimky 2 druhej radiacej spojky.

Pohybom radiacej p&ky 11 horizontdlne v smere kolmom na pozdlZni os hriadela 9 je podla
tvaru va&ky 7 ovladand radiaca vidlica 3 a pohybom radiacej péky 11 v smere rovnobeZnom
s pozdl¥nou osou hriadela 9 je ovladand radiaca vidlica 4. Polohu vidlice 3 moZno volit
nezévisle od polohy vidlice 4 a opadne na rozdiel od beZnych radiacich mechanizmov, kde
polohu jednej radiacej vidlice moZno volit iba pri neutrdlnych polohdch dal$ich radiacich
vidlic. Mechanizmus podla vyndlezu moZno prispdsobit tak, Ze vonkajSia obsluha radiacej
pdky 11 a postupnost radenia bude rovnak4 ako u prevodoviek klasickych s dvoma stupiiami

volnosti.
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PREDMET VYNALEZU

Radiaci mechanizmus vyzna&ny tym, Ze na axidlne zaistenom hriadeli (9) je upevneny
segment {6), v ktorom je vytvorend obojstrannd valka (7), do ktorej zapadd vyénelok (8)
vytvoreny na radiacej vidlici (3), ktord je posuvne uloZend na ty&ke (5), spolu s druhou
prvioe wtozenon padltacon vidileoon (4, podcom tycka (W) Je axbiilne prontavitednd a na jodnom
konci je opatrend ndbojom (10), do ktorého valcovej drdZky (13) je vsunuty koniec krat#ieho

ramena (16) radiacej paky (11), vykyvne uloZenej prostrednictvom &apu (12} v zireze (14)

hriadela (9).

1 vykres
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