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Przedmiotem wynalazku jest dlawik o sterowa-
nej indukcyjnosci, przeznaczony do ksztaltowania
charakterystyki dynamicznej zrodet zasilania tuku
spawalniczego lub tez filtrowania pradu w obwo-
dach pradu stalego, w szczegélnosci w obwodach
o napieciu sterowanym fazowo, lub tez sterowania
indukcyjnego spadku napiecia w obwodach pradu
przemiennego.

W znanych rozwigzaniach  konstrukcyjnych
dlawika sterowanie indukcyjnosci odbywa sie przez
zmiane ilo$ci zwojéw naltozonych na rdzen magne-
tyczny diawika. Zmiana ilosci zwojéw wigczonych
w obwdéd pradowy dokonywana jest za pomoca
szczotki grafitowej przesuwanej po zwojach cewki
przy pomocy mechanizmu $rubowego. )

Znane sg dilawiki z usytuowaniem dwoch uzwo-
jen na rdzeniu magnetycznym, z ktoérych jedno
jest nieruchome, a drugie jest w znany sposéb
mechaniczny przesuwane wzgledem pierwszego.
Tak uzyskana zmiana indukcyjnosci wzajemnej
dwoch cewek dlawika umozliwia sterowanie jego
indukcyjnosci wypadkowej. Zmiany indukcyjnosci
dlawika mozna réwniez dokonaé¢ poprzez zmiane
szczeliny rdzenia. Niedogodnos$cia wymienionych
rozwigzan jest konstrukcja mechaniczna nieodzow-
na dla sterowania indukcyjnos$ci dtawika.

Celem wynalazku jest miedzy innymi sterowanie
charakterystyki dynamicznej zrodel zasilajgcych
luk spawalniczy, a w szczegdlnosSci sterowanie
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szybko$ci -narastania prgdu zwarcia w obwodzie
zasilania tuku zwarciowego.

Zagadnienie sterowania indukcyjno$ci zostalo
rozwigzane przez zastosowanie w dlawiku dodatko-
wego uzwojenia o malym przekroju miedzi na-
wojowej i o zmiennym sprzeZeniu magnetycznym
z uzwojeniem roboczym dlawika. Zmiana sprzeze-
nia magnetycznego powoduje zmiane indukcyj-
no$ci rozproszenia, ktéra z kolei stanowi sterowang
indukcyjno$¢é roboczg. .

Sterowany diawik wedlug wynalazku ma w po-
réwnaniu z innymi rozwigzaniami takie zalety, jak
proste wykonawstwo, wyeliminowanie konstrukcji
mechanicznej dla sterowania indukcyjnosci dla-
wika, zmiana indukcyjnosci w.o‘bwodzie roboczym
o duzym natezeniu prgdu dokonywana jest przez
wysterowanie za pomocg obwodu elektrycznego
i zwigzanego z nim elementu 1!gczeniowego na
przyklad przelgcznika wielopozycyjnego matej
mocy.

Dlawik wedlug wynalazku jest przedstawiony
w przykltadzie wykonania na rysunku, na ktérym
jest uwidoczniony jego schemat elektryczny. Uzwo-
jenie 1 dlawika stanowi uzwojenie robocze na-
tozone na rdzen magnetyczny 2. Uzwojenie do-
datkowe 3 nasuniete na uzwojenie robocze prze-
laczane jest jednym wielopozycyjnym przetaczni-
kiem 4 dla dokonywania zwaré sekcji uzwojenia
dodatkowego 3 o réznym ich usytuowaniu geome-
trycznym wzgledem uzwojenia roboczego 1.
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W polozeniu przetgcznika 4, zwierajacego jedng
cewke uzwojenia sterujgcego, sprzezenie magne-
tyczne pomiedzy obu zamknietymi obwodami jest
najmniejsze. W polozeniu przelgcznika 4, zwiera-
jacego wszystkie cewki uzwojenia sterujacego,
sprzezenie magnetyczne pomiedzy obu zamknietymi
obwodami jest najwieksze. .

W ukladzie sterowania szybko$ci narastania
pradu zwarcia Zrédia zasilania luku zwarciowego
jest wielopozycyjny przetgcznik 4 dlawika sprze-
gniety mechanicznie z drugim wielopozycyjnym
przelgcznikiem 5 napiecia: Zrédla zasilania tuku
zwarciowego. Zadanie wielopozycyjnego przelgcz-
nika 5 spelnia réwniez potencjometr o dzialaniu
cigglym lub skokowym, zadajgcy napiecie wyjscio-
we Zrodia, sterowane za posrednictwem wzmac-
niacza transduktorowego lub tyrystorowego. Do
nastawiania wielko$ci sterowanej obwodu np. na-
piecia, indukecyjno$ci, stosunku napiecia do induk-
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cyjno$ci, bedgcego miarg szybko$ci narastania pra-
du zwarcia, przewidziane jest pokretlo 6.

Zastrzezenia patentowe

1. Dlawik o sterowanej indukcyjnosci sktadajgcy
sie z rdzenia magnetycznego i uzwojenia roboczego,
znamienny tym, ze posiada pewng ilos¢ sekcji
uzwojenia dodatkowego (3), zwieranych przelgcz-
nikiem wielopozycyjnym (4) dla dokonania zmiany
sprzezenia magnetycznego pomiedzy uzwojeniem
roboczym (1) i uzwojeniem dodatkowym (3) dia-
wika, uzyskanej dzieki réznym usytuowaniom
geometrycznym sekcji zwieranych wzgledem uzwo-
jenia roboczego.

2. Dlawik wedtug zastrz. 1 znamienny tym, zZe
jeden wielopozycyjny przelgcznik (4) sterujacy in-
dukcyjno$¢ jest mechanicznie sprzegniety z osig
drugiego wielopozycyjnego przelgcznika, (5) steru-
jacego napiecie zrodia zasilania obwodu roboczego.
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