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(54) Hangedrehkran
(57) Die Erfindung betrifft einen Hangedrehkran, mit einem s

auf Schienen (1) fahrenden Rahmen (8), an dem, um
eine vertikale Rahmenachse (12) drehbar, ein
Dreharm angebracht ist, an dessen freien Ende eine
Kabine (6) und, um eine horizontale Schwenkachse
schwenkbar, ein Lastarm (4) befestigt ist.

Zur Verbesserung der Bedienbarkeit und um in jedem
Umfeld rasch und genau arbeiten zu kénnen ist
vorgesehen, dass der Lastarm (4), bevorzugt mit der
Kabine (6) gemeinsam, um eine vertikale Armachse
(13) drehbar am Dreharm befestigt ist.

In einer Ausgestaltung ist der Dreharm teleskopierbar
ausgebildet, sodass der Abstand zwischen den
beiden Achsen (12, 13) veranderlich ist.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen Hangedrehkran entsprechend dem Oberbegriff des Anspru-
ches 1 und der EP 1 288 156.

[0002] Aus der EP 1 288 156 mit Prioritdt 2001 ist ein Hangedrehkran bekannt, bei dem der
Kran, auf Schienen hangend, verfahren werden kann und um eine vertikale Hochachse im
Bereich des Rahmens verdreht werden kann. Am Rahmen ist ein Teleskoparm angebracht, an
dessen teleskopierbarem Ende sowohl eine Kabine, als auch ein um eine horizontale
Schwenkachse angeordneter Lastarm, vorgesehen ist. Der Lastarm selbst ist ebenfalls telesko-
pierbar ausgestattet und tragt an seinem freien Ende einen Greifer oder ein anderes Arbeitsge-
rat.

[0003] Dieser Kran hat sich verschiedentlich bewahrt, weist aber, gemeinsam mit allen noch
alteren derartigen Anlagen, den Nachteil auf, bei den Ublichen landwirtschaftlichen Einsatzge-
bieten mit den oft verwinkelten teilweise auf unterschiedlichen Niveaus befindlichen Flachen,
oder durch Stitzen in einzelne Gebiete unterteilten Arbeitsflachen komplizierte Bewegungsma-
néver durchfiihren zu missen. Damit ist nicht nur Zeitverlust verbunden, sondern es ist auch
notwendig, bestimmte Bereiche des Arbeitsraumes frei zu machen bzw. frei zu halten, was das
Stauvolumen verringert und wodurch die gesamte Logistik gestért und kompliziert wird.

[0004] Aus der DE 31 51 402 aus 1981 ist eine Vorrichtung bekannt, mit der Paletten auf Fahr-
zeuge aufgeladen bzw. von Fahrzeugen abgeladen werden kénnen. Dabei ist an einem entlang
von Schienen verfahrbaren Briickenkran ein um eine zu den Schienen parallele horizontale
Achse in geringem Ausmaf schwenkbarer und quer zu den Schienen teleskopierbarer Tragarm
vorgesehen, an dessen freien Ende, um eine stets vertikal verlaufende Hochachse drehbar, und
entlang dieser héhenverstellbar, eine Lastgabel fir die Paletten vorgesehen ist. Direkt an der
mit Stitzrollen versehenen Lastgabel, die auch Uber Querbeweglichkeit verfligt, ist ein Bedie-
nungssitz fir den Operateur angebracht.

[0005] Zufolge der Einsatzbedingungen erlaubt die Konstruktion nur ein geringes Verschwen-
ken des Teleskoparmes um eine vertikale Achse im Bereich der Briicke, und ebenfalls nur ein
geringes Verschwenken um die bereits genannte Horizontalachse. Im Gegensatz dazu kann die
Lastgabel um zumindest 180° um die vertikale Achse verdreht werden, um auch das Ergreifen
von Paletten ,gegeniber” dem Fahrzeug zu ermdéglichen, wie in Fig. 3 gezeigt.

[0006] Entsprechend der Platzverhalinisse und der Notwendigkeit des genauen Einfadelns der
Gabel ist das Vorsehen des Bedienungssitzes direkt an der Gabel zweckmaBig. Bei einem
Einsatzgebiet wie dem oben genannten treten die dort im Hinblick auf die EP 1 288 156 ge-
nannten Probleme wegen der stark reduzierten Beweglichkeit noch verstarkt auf.

[0007] Es besteht somit ein Bedarf an einem Hangedrehkran, der die genannten Nachteile nicht
aufweist, sondern eine verbesserte und vereinfachte Zugriffsmdglichkeit im gesamten Arbeits-
gebiet erlaubt.

[0008] ErfindungsgemaB wird dies durch einen Hangedrehkran erreicht, der die im kennzeich-
nenden Teil des Anspruches 1 angegebenen Merkmale aufweist, mit anderen Worten, es ist am
Drehrahmen, im Endbereich des teleskopierbaren Horizontaltragers wo der Lastarm angelenkt
ist, eine weitere Hochachse vorgesehen, um die der Lastarm, bevorzugt mit der Kabine, ver-
dreht werden kann.

[0009] Auf diese Weise wird es fir den Benutzer mdglich, um ein Hindernis quasi herumzugrei-
fen, ohne den Kran entlang der Schienen verfahren zu missen und das Gut aus einem Winkel
anzugreifen, der besonders gut dafiir geeignet ist. Durch die Anordnung der Kabine am drehba-
ren Teil ist auch die Kontrollmdglichkeit durch den Benutzer stets optimal gegeben.

[0010] Die Erfindung wird im Folgenden anhand der Zeichnung ndher erlautert. Dabei zeigt

[0011] die Fig. 1, eine Seitenansicht eines erfindungsgeméBen Hangedrehkrans mit einge-
zogenem Teleskop,
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[0012] die Fig. 2, die ansonsten gleiche Situation mit ausgezogenem Teleskop,
[0013] die Fig. 3, die Situation wie die Fig. 2, aber mit gedrehtem Lastarm,
[0014] die Fig. 4, die Situation wie die Fig. 1, aber mit verdrehtem Rahmen und
[0015] die Fig. 5, eine schematische Draufsicht auf die Vorrichtung.

[0016] Die Fig. 1 zeigt in Seitenansicht, rein schematisch, einen erfindungsgemaBen Hange-
drehkran, im Folgenden Kurz Kran 10 genannt. Der Kran 10 héngt an Schienen 1 vermittels
eines Rahmens 8, der passende Rollen 7 tragt. Es gibt im Stand der Technik zahlreiche Aus-
fihrungsformen solcher Rahmen und Rollen bzw. deren Lagerung, sodass darauf nicht néher
eingegangen werden muss.

[0017] Um eine vertikal verlaufende Rahmenachse 12 drehbar, ist mit dem Rahmen ein hori-
zontal angeordneter Teleskoparm 5 vorgesehen. Er muss nicht genau waagrecht sein, und
auch nicht teleskopierbar. Ublicherweise erfolgt die Ausbildung der Rahmenachse 12 durch
einen Ring 11 (Fig. 5), auf dem passende Rollen auf einem Gegenlager laufen. Der Teleskop-
arm 5 muss nicht horizontal ausgebildet sein, wenn dies auch in den meisten Féllen vorteilhaft
ist.

[0018] Die Fig. 1 zeigt den Teleskoparm 5 in eingezogenen Zustand, die Fig. 2, ansonsten der
Fig. 1 entsprechend, zeigt den Teleskoparm 5 in einer teilweise ausgefahrenen Lage.

[0019] Am vorderen, kabinenseitigen, Ende des Teleskoparms 5 ist erfindungsgemaB der
Lastarm 4 und, bevorzugt und wie dargestellt, auch die Kabine 6 um eine vertikal verlaufende
Armachse 13 drehbar gelagert. Auf diese Weise wird es durch das Verdrehen des Lastarmes 4
um die Armachse 13 mdglich, den Lastarm 4 und besonders einen Greifer 9 quasi aus der
Darstellungsebene bzw. Papierebene herauszubewegen, und so um ein Hindernis herum zu
kommen, ohne den Rahmen 8 bezlglich der Schienen 1 bewegen zu missen. Der Lastarm ist
auch um eine horizontale Achse 3 schwenkbar gelagert.

[0020] Besonders hilfreich ist diese Mdglichkeit natirlich in Bereichen weiter ab (seitlich) von
den Schienen 1, wenn der Teleskoparm 5 quer zu den Schienen positioniert ist, wahrend der
Lastarm 4 dann wieder in eine Ebene nahezu oder vollstandig parallel zu den Schienen 1 posi-
tioniert und so bewegt und aktiviert werden kann.

[0021] Die Fig. 3 zeigt die Situation wie die Fig. 2, allerdings mit dem um die Armachse 13
verdrehtem Lastarm 4.

[0022] Die Fig. 4 zeigt die Situation der Fig. 1 bei einer Drehung des Lastarms 4 um die Ar-
machse 13. Deutlich ist aus einem Vergleich der einzelnen Darstellungen die vielfaltig mégliche
Anpassung des Krans an Hindernisse und rdumliche Zwéange zu sehen.

[0023] Die Fig. 5 zeigt schlieBlich, rein schematisch, eine Draufsicht, aus der insbesondere die
Ausbildung des Teleskoparms ersichtlich ist, der zur Verbesserung der Steifigkeit und Stabilitat
leiterférmig mit zwei parallel zueinander verlaufenden, teleskopierbaren Teilen, Holmen 15, und
diese verbindende Quersprossen 14 ausgebildet ist. Auch die Benutzung eines Ringes zur
Ausbildung der Armachse 13 ist gut zu erkennen, und auch, dass die Kabine 6 im dargestellten
Ausfihrungsbeispiel die Drehung des Lastarmes 4 mitmacht, wie im Vergleich mit der Position
des Greifers 9 deutlich ist, und so dem Benutzer stets den besten Uberblick Uber die Arbeit-
situation erméglicht.

[0024] Die Erfindung kann vielfach abgewandelt werden. So kann insbesondere alles, was im
Stand der Technik bekannt ist, die jeweiligen konstruktiven Details des dargestellten Ausfiih-
rungsbeispiels ersetzen; dies gilt insbesondere flr die Ausbildung der Schienen 1, damit auch
der Rollen 7 und des Rahmens 8. Die diesbeziglichen Ausgestaltungen, um den Rahmen 8
auch im kurvigen Verlauf der Schienen und bei steigenden und abfallenden Streckenbereichen
zuverlassig zu halten und die Last gleichméaBig zu verteilen, hangen mit der Erfindung nicht
ursdchlich zusammen, und kdénnen daher vom Fachmann in Kenntnis der Erfindung und des
jeweiligen Einsatzgebietes in weitesten Grenzen frei gewahlt werden.
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[0025] Ahnliches gilt fir die Ausbildung des Teleskopsarms 5, mit der Einschrankung, dass
dieser in seinem Ubergangsbereich zum Lastarm 4 so ausgebildet sein muss, dass er dort eine
vertikale Armachse 13 aufnehmen bzw. ausbilden kann. Die dargestellte Ausbildung als Ring
hat sich bewé&hrt und vermag groBe Lasten und Momente aufzunehmen, doch ist es durchaus
moglich, entweder die Rahmenachse 12 und/oder die Armachse 13 anders auszubilden.

[0026] In einer vereinfachten und kostenglnstigen, in vielen Anwendungsgebieten trotzdem
nutzlichen und technisch ausreichenden Ausgestaltung kann, wie erwéhnt, statt des Teleskops
5 ein Dreharm fester Léange vorgesehen sein, sodass die beiden vertikalen Achsen 12, 13 kon-
stanten Abstand voneinander aufweisen.

[0027] Der Ausbildung des Lastarms 4, gar nicht zu sprechen vom Greifer 9, oder den anderen
anhangbaren Werkzeugen, sind wiederum keine Grenzen gesetzt, auch hier muss nur am
jeweiligen Anschlussbereich Platz fir die Ausbildung einer Armachse und fiir die Ubertra-
gungsmdglichkeit fir die aufzunehmenden Kréfte und Momente vorgesehen sein.
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BEZUGSZEICHENLISTE:

01 Schiene
02 Drehteil
03 Horizontale Achse
04 Lastarm

05 Teleskop
06 Kabine
07 Rolle(n)
08 Rahmen
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09
10
11
12
13
14
15
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Greifer

Kran

Ring
Rahmenachse
Armachse
Quersprosse
Holm
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Patentanspriiche

1.

Hangedrehkran, mit einem auf Schienen (1) fahrenden Rahmen (8), an dem, um eine
vertikale Rahmenachse (12) drehbar, ein Dreharm angebracht ist, an dessen freien Ende
eine Kabine (6) und, um eine horizontale Schwenkachse schwenkbar, ein Lastarm (4) be-
festigt ist, dadurch gekennzeichnet, dass der Lastarm (4), bevorzugt mit der Kabine (6)
gemeinsam, um eine vertikale Armachse (13) drehbar am Dreharm befestigt ist.

Hangedrehkran nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Dreharm ein Tele-
skop (5) ist.

Hangedrehkran nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Rah-
menachse (12) und/oder die Armachse (13) als Ring/e (11) mit einem Gegenlager und
passenden Rollen ausgebildet ist/sind.

Hangedrehkran nach Anspruch 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, dass das Teleskop
(5) als leiterartiges Gestell mit teleskopierbaren Holmen (15) und/oder mit festen Quer-
sprossen (14) ausgebildet ist.

Hierzu 5 Blatt Zeichnungen

5/10



AT 515 573 B1 2016-03-15

Cprersd L w\{\\\\\\\\\\:
-, S
28 7
A T
s 144
1 b e M%w
3 ESns st g

O e .
% AT
s
IR

et

s

s
Sl
i
e B s
3 et :

ol it

patentamt

Gsterreichisches

P

¥
rsganns

B S N N A

6/10



AT 515 573 B1 2016-03-15

patentamt

Gsterreichisches

P

S R

S

S
SeARAAAS

§

it bl

T d

s

s

2 T
i
A

7/10



AT 515 573 B1 2016-03-15

patentamt

Gsterreichisches

P

7 Laman
% # o
iz 328 7 =
/
i : \
i 7
i 3 N
% ; %
i L
it e
vuw\{ £z i g . L
p s s SN s o) it :
R e s = .WMNVN%\N\\& o s .\W\ »\ﬂﬂ % m\ M“ :
+ 41 SN 3
; ~ ; 557 b :
7 2 3
M\\\\\\\\\3&\\\\\\\\\\\\¥\\\ww\\ .................. Eiitttes \~
£ #
5
H
:
B
5
y;
- sk
St

R

B Gy

ROSSSSSS

8/10



gsterreichisches AT 515 573 B1 2016-03-15
patentamt

ey

S

S G

e

YoNs,
¥ >

S

%,
Lyt

3
N
1N
N
133
oA N 0 £ ! A NA AN ey N s B
R AN 4
R T ;
R AT (et 3
: %i : :
H i 3
3 3 AR S AR A NN A
N RN
%
A
Y
s

B e

3.

o
Sinirssrerirsssees Il

/

i % it
RMhons HEan i
> - :

R
Rsoiseeey

.
e

9/10



AT 515 573 B1 2016-03-15

patentamt

Gsterreichisches

P

R

2
«.\A\.\.::.m\\k:&m\ttkw\m\‘%\\ recrs
k 3 £ S ) -
ke .\\..\.Wv e SR AR TSI e
S ¥ vwn.w\n\“ A sy, :
SR SRS ;
H s
! £l
] i e g g earere 57
4 B Qﬁ‘\w‘ I gt L 5 , . 5
3 i s
cloer

SR

TR

e

e

b,

AR

s
3

by

g

QIO S
s

T T
ey

e

",

7

D T
P i

o
Bt R

2
»&\\ .\N\NA\.\\\NA\%
g

T

o

g

N

I

3

R M W

—
v " %
% % 77 E o it
# %y s A, % ;
: 4
M et SR
% (asoe setrsorttd

10/10



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

