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Vyndlez se tyka automatické klimatolo-
gické stanice s pln8 automatickym zazna-
mem nékolika riznych vybranych meteoro-
logickych parametri a méfeni fasu pro o-
deCteni t&chto parametrli na jediné dérné
pasce, obsahujici ¢idla sluneéniho zéafeni,
teploty, vlhkosti, deSté a rychlosti vétru, a-
nemometr sméru vétru ve formé mechanic-
ko-kontaktového pievodniku signaléi a ana-
logové-impulsovy prevodnik signdld, ktery
pfevadi hodnotu na elektricky impuls, SimZ
astroji tohoto pFevodniku ve formé kontak-
tového bloku umoZiiuje vysilat informaci o
nameéfené hodnoté méfeného meteorologic-
kého parametru, priCemZ stanice je napé-
jena ze svého vlastniho stejnosmérného
zdroje a navic Gtyfi Cidla, vysilajici signél
hodnoty fyzikalni veli¢iny v analogové for-
meé, jsou pres Fidici jednotku pFipojena k
analogové-impulsovému pievodniku signél
a dvé Cidla, vysilajici signdl hodnoty fyzi-
kalni velitiny ve formé elektrického impul-
su jsou primo pfipojena ka?dé ke svému
pfisluSnému integratoru rychlosti vétru a
dest&, z nichZ kaZdy je naopak pripojen k
Fidici jednotce a kédovaédi.

Klima je diilleZitym prvkem zemépisného
_ prost¥ed] ovliviiujicim vyvoj organického
Zivota a do znatného stupné& lidské hospo-
darstvi. V&domosti a racionalni vyuZiti kli-
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matu vyZaduji provdd&ni systematickych a
dlouhotrvajicich mé&Feni zdkladnich meteo-
rologickych parametr. Tyto parametry po
zprimérovani za dlouhé casové ddobi cha-
rakterizuji klimatické podminky. Méfeni to-
hoto druhu se provadégji v klimatologickych
stanicich. Sit téchto stanic v dané zemi, do-
stateCné hustd pro urceni v8eobecnych cha-
rakteristik zem&, nedostaCuje pro zkoumé-
ni klimatu men8ich oblasti, které se nyni
stdvd Castéji praktickym problémem.

Klimatologické stanice dosud zndmé a vy-
uZivané jsou vytvofeny jako neautomatické
nebo poloautomatické zafizeni. Zdznam me-
teorologickych prvkidl je provaddén odedita-
nim naméfenych hodnot nebo zdznamem
pomoci inkoustu na papirové pdasky, coZ
vyZaduje mnoho casu zabirajici odecitani
hodnot prvkill zaznamenanych na téchto pés-
cich. Odecdtené hodnoty meteorologickych
prvkill jsou ru¢né zandSeny na papirové for-
muléfe. Jejich zavddéni do poditacl k dde-
lim statistického zpracovani vyZaduje také
ru¢niho dérovdni vSech hodnot. Na tomto
zalizeni je také nutnd castd nadrzba. Ta je
obvykle provadéna riznymi vyrobci, coZ zté-
Zuje opravy a udrZbu zaiizeni.

Dosavadni stav techniky v oblast meteo-
rologickych a klimatologickych piistroja je
popsdn v knize ,Metody a méfFici p¥istroje
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v meteorologii a hydrologii”, napsané E.
Strauchem, Polské vé&decké publikace, Var-
Sava 1972, zejména na strandch 238 aZ 243.

Tohoto cile bylo dosaZeno a nevyhody do-
savadnich FeSeni byly odstran&ny u auto-

matické klimatologické stanice podle vyné-

lezu tim, Ze jeji €idla vysilajici signél hod-
noty fyzikélni veliiny v analogové formé
jsou prostiednictvim Fidici jednotky spoje-
na s analogové-impulsovym pfevodnikem a
jeho ¢idla vysilajici signédl hodnoty fyzikéal-
ni veliiny ve formé& elektrického impulsu
jsou spojena pifimo se svym pFisluinym in-
tegratorem, z nichZ kaZdy je spojen s Fidici
jednotkou a s kodovafem, a spoletny hii-
del spojuje pohon, dérovad pasky a analo-
gové-impulsovy pievodnik a mé =zapinaci
obvod hiidele, zapinajici jej v naprogramo-
vanych &asovych intervalech, pfiCemZ ana-
logové-impulsovy prevodnik, kaZdy z obou
integratorfi, mé¥i¢ Casu a anemometr pro
méfeni smdru vétru s didlem sméru véiru
jsou spojeny s kddovadem, spoleénym jim
viem, ktery pieddvad zpracovanou informa-
¢i v programovaném kédovém systému d&-
rovafi pdsky. Zapinaci jednotka stanice se-
stdvd z hodin, jejichZ vybrand ruitka je
vybavena malym zrcdtkem a okraj cifer-
niku hodin je opatf¥en fotodiodou umist&nou
mezi dvé trpasli¢i Zarovky. Elektricky obvod
fotodiody je pies zesiloval pFipojen k za-
pinaci jednotce trakéniho motoru a k Fidici
jednotce.

Integratory stanice jsou vybaveny dv&ma
elektromagnety a jeden z nich je pFipojen
k elektrickému obvodu ¢idel. Druhy elektro-
magnet je pak pripojen k elektrickému ob-
vodu fidici jednotky, ze které dostdva im-
pulsy v osmiminutovych intervalech, pficemZ
prvni jadro prvniho elektromagnetu je pfi-
pojeno k jednoramenné péce. Pdka je opat-
tfena zdpadkou prvni rohatky, které je voln&
pFipevnéna na prvnim h¥ideli. Tento h¥idel
je také opatfen volnou deskou zubové spoj-
ky pevné& spojené s rohatkou a druhd des-
ka je pevné spojend s prvnim h¥idelem, na
jehoZ vzhledem ke spojce opatném konci
je viidi mnohasegmentové desce ototn& pii-
pevndna prvni kontaktovd rutka. Dva zkra-
tovaci kontakty této rudky jsou umistény
jeden na prvnim kovovém KkrouZku desky in-
tegratoru, druhy naproti vzdjemné odizolo-
vanym segmentlim, usopfddanym podél o-
kraje desky, pFitemZ krouZek nebo prstenec
i kaZdy segment jsou pies oddélené galva-
nické obvody piipojeny ke kddovaci.

MgFi¢ dasu stanice je opatfen tfetim e-
lekiromagnetem, jehoZ civka je pfFipojena
k fidici jednotce. Druhé jadro tohoto elek-
tromagnetu je pak piipojeno k dal3i jedno-
ramenné péce, ke které je pfipevnéna dru-
héa zdpadka druhé rohatky, namontovand na
druhy pfedlohovy h¥idel. Pak je na tento hii-
del rotacné& vii¢i druhé desce upevnéna dru-
hé kontaktova rucka. Tato rutka je opatie-
na dvéma zkratovacimi kontakty, z nichZ
jeden je umist&n na kovovém prstenci dru-
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hé desky a druhy naproti vzdjemné izolova-
nym segmentim uspofddanym podél okra-
je této desky. Druhy prstenec a kaZdy seg-
ment je pFipojen pres odd&leny galvanicky
obvod ke kddovafi.

Stanice podle vyndlezu sestdvd ze zné-
mych, &astedn& modifikovanych nebo zcela
novych jednotek vhodn& mezi sebou propo-
jenych a umoZiiujicich plné automaticky
zdznam nékolika vybranych meteorologic-
kych dat na jediné spoletné d8rné pésce.
Informace doddvané jednim z meteorologic-
kych d&idel, napfiklad teplomé&rem, jsou za-
znamendny na d&rné pésce, kterd miZe byt
uchovéna ve stanici do té doby, neZ je pie-
dana do pocitate nebo miZe byt pFedédna
do centrdlni kanceldfe ddlkovym vedenim.
Po zpracovani v pocitati miZe zdkaznik ob-
dr¥et vysledky mésieni ve formé tist&ngch
listfi, obsahujicich napf#iklad po hodindch
mé¥eny pribéh, teploty.

Uvedené mdfeni omezuje tcast lidi na me-
teorologickych méfenich, pfi €teni zdznamo-
vych pések a p¥i statistickém zpracovavani
vysledkfi. To p¥ind$i zna&né uspory préace
odbornikli a ¢ini automatické klimatologic-
ké stanice uspofddané podle vyndlezu mno-
hondsobn& lacin&jS§imi neZ traditni stanice.

Dal3i vyhody vyndlezu budou pojednény
pii popisu pfikladného provedeni automatic-
ké klimatologické stanice podle vynélezu,
které je zobrazeno na pfipojenych vykre-
sech, kde znézoriiuje obr. 1 blokové schéma
klimatologické stanice, obr. 2 schematicky
diagram urdité sestavy v€etn& spojt, obr.
3 pldorys zapinaciho obvodu, obr. 4 tyZ ob-
vod v okamZiku zapnuti fotodiody, obr. 5
bokorys integratoru, obr. 6 bokorys integréa-
toru ze strany spojky, obr. 7 bokorys desky
integratoru, obr. 8 bokorys méfife Casu a
na obr. 9 bokorys Ciselniku méFie €asu.

Analogové signdly (viz obr. 2) pfijimané
od meteorologickych ¢idel — od termoelek-
trické baterie 1, ukazujici intenzitu slunec-
niho zéafeni, od odporového teploméru 2,
ukazujiciho teplotu vzduchu, od odporového
teplomé&ru 3, ukazujiciho teplotu zemé& a od
membranového vihkom#&ru 4, ukazujiciho
vlhkost vzduchu — jsou pies ¥Fidici jednot-
ku 11 vysilany k analogovéimpulsovému pfe-
vodniku 12, ktery meni analogovou hodnotu
na elektricky impuls, {imZ se umoZiuje vy-
silat informace o hodnot& méfenych meteo-
rologickych parametri.

Odtud jsou zpracovdvané impulsy v osmi-
minutovych intervalech a ve sledu urdéova-
ném ¥idici jednotkou 11 dod&vdny koédova-
¢i 17 a z kodovale 17 jsou impulsy preda-
vdny dérovaci 10, ktery je spoust&n poho-
nem 9, uvddénym v Cinnost ve stanoveny
okamZik zapinacim obvodem 8. Pohon 9 a
zapinaci obvod 8 jsou napédjeny potfebnym
napétim z transformétorového zdroje 186,
napojeného na sit 220 V nebo na baterii
2 X 12 V.

Impulsovy signdl z ¢idla 5 rychlosti vét-
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ru s kmito€tem tmérnym sile vétru je do-
ddvadn do prvniho integrdtoru 13 rychlosti
vétru, z néhoZ ve vhodny okamZik urfovany
Fidici jednotkou 11 je integrovany impuls
zdvisici na poloze integrdatoru 13 rychlosti
vétru doddvédn kédovadi 17 a z kddovale 17
do dérovate 10. Analogicky impulsovy sig-
ndl z ¢idla 6 desté je doddvdan druhym in-
tegratorem 14 deSté do kodovace 17 a de-
rovade 10. Mechanicky signdl z ¢idla 7 smé&-
ru vétru je doddvdn anemometru pro meé-
Feni sméru vétru opatfenému mechanicko-
-kontaktovym pi‘evodnikem signdld (kde jed-
nim z ¢lent je ¢idlo 7 sméru vétru) a pak
ve vhodny okamZik na signal z Fidici jed-
notky 11 do koédovale 17 a do dérovale 10.

Pohon 9 (viz obr. 2) se zapind k méfeni
meteorologickych tidaji zapinaci jednotkou
8 pouze pro dérovéani péasky 18, pak se au-
tomaticky rozpoji a zlistdvad rozpojen aZ do
okamZiku, kdy je znovu zapojen pro méfe-
ni dal§itho parametru. Takto tento obvod
spotfebovdvd pouze mald mnoZstvi energie
a je velmi stabilni.

Pohon sestdvd z elektrického motoru 24
pohan#jiciho hlavni{ hiidel 27 dérovale 10
pésky 18 ridici jednotku 11 prostfednictvim
$nekového pievodu 25 a ozubeného pfevo-
du 26.

Ridici jednotka 11 pFipojuje cyklicky &id-
la 1 aZ 7 k analogové-impulsovému pfevodni-
ku 12 a obBma signdl zpracovavajicim in-
tegratorim 13, 14, prevddé&jicim signéal ke
kodovadi 17 a dérovadi 10 v jednominuto-
vych intervalech definovanych zapinacim
obvodem 8, ktery uvadi pohon 9 v &innost
pfesné kaZdou minutu.

Zapinaci obvod 8, zndzornény podrobngé
na obr. 3 a 4, je sloZen z hodin 19, u nichZ,
aby se dosdhly cile souvisejici s méFenim
¢asu v jednominutovych intervalech, je hlav-
n& pouZita sekundové rucicka, kterd mé na
svém konci zrcatko. Svételny paprsek, vysi-
lany jednou ze dvou elektrickych Zarovek
22, (¥arovky jsou zdvojeny pro pripad, Ze
by se jedna ZArovka spdlila), je odré&Zen
zrcatkem 21 a vrhdn na fotodiodu 23, kterd
generuje elektricky signdl v jednominuto-
vych intervalech, ktery po zesileni zesilo-
vaCem 24 zapind pohon 9.

Pohon 9 je zapindn kaZdou minutu, pii-
¢emZ kaZdé zapnuti je urfeno pro provede-
ni jednoho méieni kaZdého ze sedmi Cidel
1 aZ 7. KaZdy osmy {Casovy signdl, vyslany
do zapinaciho obvodu 8 se indukuje na mé-
Fi¢i 15 Casu pro vyznaceni skonCeného cyk-
lu méfeni. Tato informace po vysldni do
koédovade 17 se také déruje na dérnou pas-
ku 18.

Tak kazdy devaty signal ze zapinaciho ob-
vodu 8 zacind novy cyklus méreni.

Oba totoZné integrdtory 13 pro méreni
rychlosti vétru a 14 de3té jsou podrobné
zndzornény na obr. 5, 6 a 7, které schema-
ticky zobrazuji kinematické vztahy mecha-
nism@ téchto integréatori 13 a 14. Jsou vy-
tvoreny néasledovné:
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Informace z ¢idla 5 rychlosti vétru, nebo
analogicky z cidla 6 deSt&, se ve formé e-
lektrického impulsu predd prvnimu zapina-
cimu elektromagnetu 28. ZataZeni prvniho
jadra 29 tohoto prvniho elektromagnetu 28
odpovid4d pohybu jednoramenné paky 30 smé-
rem dolil; zdpadka 31 je pevné pfipevnéna
k pédce 30 a to zptsobuje pootofeni rohat-
ky 32 o jeden zub; rohatka 32 je pevné u-
pevnéna na hrideli 33 spolu s dvéma kotou-
¢i 34 a 35 prvni a druhé zubové spojky.

PootoCeni prvni rohatky 32 o jeden zub
seé prenese prvnim h¥idelem 33 na prvni
kontaktni rucdi¢ku 36 pomoci spojky, jejiz
jeden kotouC¢ 34 je namontovdn volné na
prvnim hiideli 33 a upevnén s prvni ro-
hatkou 32 na télese 37 integrétoru, zatimco
druhy kotou¢ 3% spojky je pevné& spojen s
prvnim hiidelem 33. Prvni kontaktni ruéic-
ka 36 ma dva zkratovaci kontakty 38, které
pri posouvéni ve sledu na oddélenych seg-
mentech 39 kotoule 40 integrédtoru zkratuji
segment 39 integrdtoru a prvni prstenec 41.
Elektricky impuls vysilany po této cesté po
projiti kédovalem 17 se zaznamend jako
informace o hodnotdch odeftenych z €idel
5 a 6 b&hem osmiminutového cyklu méfFeni.

KdyZ je osmiminutovy cyklus méfeni skon-
den, integrdator 13 rychlosti vétru a integré-
tor 14 de$té se vynuluji do vychozi polohy.
To provede druhy elekitromagnet 42, ktery
vztaZzenim svého druhého jddra 43 zpfisobi
chebnym konektorem 44, Ze prvni hiidel 33
zplsobi rozpojeni kotouclt 34, 35 spojky ro-
hatky. PruZina 485, kterd umisti prvni hfidel
33 do jeho norméalni polohy, pohne kotou-
¢em rohatky 32 a kontaktni ru&itkou 36 do
nulové polohy, v niZ kolik 46, pFipevnény
ke hiideli 33, se opfe o opérku 47, upevné-
nou v télese 37 integratoru. Soufasné se
také prvn{ kontaktni rucicka 36 spolu s
prvnim hiidelem 33 vrati do poféatedni po-
lohy.

Obr. 8 a 9 ukazuji meéric 15 fasu. Je zkon-
struovdn podobné& jako integratory 13 rych-
losti vétru a 14 deSté. Na zdkladné 48 je
namontovén tieti elektromagnet 49, ktery
po obdrZeni elektrického impulsu z Fidici
jednotky 11, odpovidajiciho informaci o
skonfeném osmiminutovém méricim cykly,
vtdhne druhé jadro 50, které druhou pékou
51 a druhou zdpadkou 52, k ni pevné pfi-
pevnénou, zplsobi, Ze druhd rohatka 53 se
pootofi o jeden zub. Soulasn& s druhym °
hiidelem 54 se pooto¢i druhd kontaktni ru-
¢icka 55 a svymi kontakty 58 zkratuje nej-
bliZ8i druhy segment 57 méFife Casu s prs-
tencem 58 na kotoufi 59 méfie casu.

Jako vysledek zkratovani nejbliZ3iho ob-
vodu se kédovaci 17 predd impuls a tento
se zaznamena na pasce 18 dérovafem 10.

Kotoud 5% méfrife ¢asu ma 60 segmentd
57 a v dtsledku toho miZe zaznamenat in-
formace z osmihod‘nové periody b&hem je-
diné své otdcky. Osmihodinovd perioda je
zaznamendna na pédsce 18 jako neperforo-
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vand sekce a proto je moZné zietelné a
snadno najit cyklus mé&feni provedenych bé-
hem osmihodinové periody.

Nésobky této méfici periody mohou byt
snadno vztaZeny na meéfeni s periodou 24
hodin, jednoho tydne, jednoho mésice, pFi-
tem? tyto casové periody se ur¢i v souvislos-
ti s plipravou dat pro statistické tcely.

Odporovy teplomér 2, uréeny pro méreni
teploty a vlhkomér 4 jsou umistény v me-
teorologické skiiiice ve vySce dvou metril
nad zemi. Ve stejné trovni se umisti &idla
na stojanech, totiZz termoelektrickd baterie
1 a &idlo 6 destd. Cidlo 5 rychlosti vétru a
¢idlo 7 sméru vétru spolu s mechanicko-im-
pulsovanym prevodnikem signdlu sméru vét-
ru jsou upevnény na trubkovém stoZaru ve
vysi Ctyf aZ osmi metrd nad zemi. Ostatni
pfistroje, to jest analogové-impulsovy pfe-

vodnik 12 signélu, integrétory 13 rychlosti
vétru a 14 dest& impulsovych signéld, za-
pinaci obvod 8, pohon 9, d&rovac 10, Fidici
jednotka 11, kodovad 17, napédjeci akumulé-
tor 16 jsou umist&ny ve zvl4stni kabind nég-
kolik metrt od ¢idel. V kabin& je také ter-
mostaticky oh¥Fivaé&, udrZujici vhodnou teplo-
tu pristroje v chladnéjSich. ro¢nich obdo-
bich. Kabina slouZi i pro tischovu dérné pés-
Ky. Je-li nutné vysilat vysledky méfeni bez-
prostfedné sbh&rné stanici, miZe byt v ka-
bin& umisténo zafizeni pro dédlkovy pfenos.

Obsluha automatické klimatologické stani-
ce spolu s vymé&nou dérné pasky, kontrola
prdace &idel a jinych konstrukénich celkli
se v zdsadé provadi jednou tydng, ale ve
specidlnich pripadech stanice miie praco-
vat bez obsluhy cely mésic.

PREDMET VYNALEZU

1. Automatickd klimatologickd stanice s
pln& automatickym zdznamem nékolika riiz-
nych vybranych meteorologickych parametrii
a méTeni Casu pro odecCteni téchto paramet-
rt na jediné dérné pésce, obsahujici ¢idla
slunetniho zéfeni, teploty, vlhkosti, desté
a rychlosti vétru, anemometr pro méfeni
sméru vétru ve form& mechanicko-kontakto-
vého pievodniku signdlt a analogové-impul-
sovy pievodnik signdlfi, ktery pirevadi ana-
logovou hodnotu na elektricky impuls, ¢imZ
ustroji tohoto prevodniku ve formé& kontak-
tového bloku umoZiiuje vysilat informaci o
namérené hodnot& meéfeného meteorologic-
kého parametru, pfiCemZ stanice je napéjena
ze svého vlastniho stejnosmérného zdroje a
navic &tyri ¢idla, vysilajici signal hodnoty
fyzikélni veliCiny v analogové formé, jsou
pfes Fidici jednotku pFipojena k analogové-
-impulsovému prevodniku signéld a dvé &id-
la, vysilajici signal hodnoty fyzikalni veli-
¢iny ve formé# elektrického impulsu jsou
pfimo pripojena kaZdé ke svému pFislusné-
mu integratoru rychlosti vétru a dests, z
nichZ kazdy je naopak pfipojen k ridici jed-
notce a kodovaci, vyznacujici se tim, Ze jeji
pohon (9}, dé&rovac (10) péasky (18) a ana-
logové-impulsovy pfevodnik (12) jsou spo-
jeny spoiefnym hlavnim h¥idelem (27),
ktery ma navic zapinaci obvod (8) s pfedem
nastavenymi fasovymi intervaly, pfi¢em% a-
nalogové-impulsovy prevodnik (12), inte-
grator (13) rychlosti vétru, integrédtor (14)
de8té, méri¢ (15) ¢asu a smérovy anemo-
metr s Cidlem (7) sméru vétru jsou pfFipo-
jeny ke svému spoletnému kédovadi (17),
ktery je p¥ipojen k d&rovadi (10) pésky (18)
pro vyslani zpracovanych informaci v pro-
gramovaném kdédovém systému.,

2. Automatickéd klimatologick4 stanice pod-
le bodu 1, vyznacCujici se tim, Ze zapinacl
obvod (8) ve formé& vybrané rué&icky (20)
hodin (19) je na svych koncich opatfen zr-
catkem (21} a okraj ciferniku hodin je o-

patfen fotodiodou (23), umist&nou mezi dvé
Zarovky (22}, pFifemZ elektricky obvod fo-
todiody (23) je pres zesiloval pripojen ke
spina¢i napdjeciho zdroje motoru (24) po-
honu (9) a k fidici jednotce (11).

3. Automadtickd klimatologicka stanice pod-
le bodu 1, vyznadujici se tim, Ze v jejim po-
honu (9} je elektricky motor (24) spojen
s hlavnim hfidelem (27) pomoci Snekového
kola (25) a ozubeného kola (26).

4. Automatické klimatologick4 stanice pod-
le bodu 1, vyznacujici se tim, Ze v integré-
toru (13) rychlosti vétru a integrétoru (14)
dest&, vybavenymi prvnim elektromagnetem
(28} a druhym elektromagnetem (42) je civ-
ka prvniho elektromagnetu (28) pfipojena
k elektrickému obvodu ¢idla (5) rychlosti
vétru a c¢idla (6) dedt& a civka druhého e-
lektromagnetu (42) k elektrickému obvodu
Fidici jednotky (11), pro pf¥ivod impulsf na-
pftklad v osmiminutovém cyklu, pFiemZ
prvni jadro (29) prvniho elektromagnetu
(28] je pFipojeno k jednoramenné péce (30),
s niZ je spojena zapadka (31) prvni rohatky
(32), prvni rohatka (32) je volné upevnéna
na prvnim hiideli (33), na némZ je také vol-
né upevnén prvni kotoué (34} zubové spoj-
ky, pFfitemZ prvni kotoud (34) je pevné spo-
jen s prvni rohatkou (32) a druhy kotoué
(35) je pevné spojen s prvanim hiidelem (33),
na ném# na opatném konci neZ spojka je
prvni kontaktni ruéitka (36) upevnéna o-
tofné vi¢i prvnimu mnohasegmentovému
kotouti (40), prvni kontaktini rucitka (36)
mé dva zkratovaci kontakty (38), z nichZ
prvni je umistén na prvnim kovovém prsten-
ci (41) kotoule (40) integratoru a druhy je
umistén naproti vzajemné odizolovanych seg-
mentdt (39) integrdtoru, uspofddanych po
obvodu kotoude (40) integrdtoru, pricemZ
prvni prstenec (41) a kaZdy ze segmentll
{39) integratoru je galvanicky spojen oddsé-
lenym obvodem s kédovadem (17).

5. Automatickd klimatologick4 stanice pod-
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le bodu 1, vyznadujici se tim, Ze v jejim
méFi¢i (15) casu civka tretiho elektromag-
netu (49] je spojena s ridici jednotkou (11}
a druhé jadro (50) tFetiho elektromagnetu
(49) je spojeno s druhou jednoramennou
pdkou (51), ke které je pripojena druhé z&-
padka (52} druhé rohatky (53), namonto-
vand na hfideli (54) méfie (15) Casu a na
druhém hrideli (54) je upevné&na druhé kon-
taktni rucicka (55) otoCné vi€i druhému
mnohasegmentovému kotou¢i (59), druhéd
kontaktni rucitka (55) mé& dva zkratovaci
kontakty (56), z nichZ jeden je umistén na

10

druheém kovovém prstenci (58) druhého ko-
toue (59) a druhy je umist&n naproti na-
vzdjem odizolovanym segmentiim (57) uspo-
fadanym po obvodu druhého kotoute (59),
druhy prstenec (58) a kaZdy ze segmentl
(57) méFi€e (15) Casu jsou galvanicky spo-
jeny pomoci oddéleného obvodu s kodova-
cem (17).

6. Automatickd klimatologickd stanice pod-
le bodu 5, vyznadujici se tim, Ze civka elek-
tromagnetu (49) je napojena na Fidici jed-
notku (11) pro buzeni impulsem v osmimi-
nutovych intervalech.

5 listd vykresd

severografia, n. p., zdvod 7, Most
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Obr. 3

Obr. 4
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Obr. 9
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