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Pila trakowa

1

Przedmiotem wynalazku jest pila trakowa z ra-
mg o ruchu. posuwisto-zwrotnym, do wycinania
tarcicy z krétkich ki6d drewnianych.

Do wzdluznego przecinania k16d drewnianych i
wyecinania z nich tarcicy, stosowano dotychczas
najczesciej pity z ramg trakowsg poruszajacg sie
ruchem posuwisto-zwrotnym w plaszczyZnie piono-
wej. Te znane pily wyposazone byly w dwie pary
walcow posuwowych, usytuowane parami po dwéch
stronach ramy trakowej, przy czym osie gérnych
walcow i odpowiadajacych im dolnych walcow
znajdowaly sie na wsp6lnych plaszezyznach pio-
nowych.

Z uwagi na konstrukcje pity trakowej, zaleznej
od maksymalnej $rednicy przecinanych ki6éd, od-
leglo$¢ przedniej pary walcébw posuwowych od
tylnej pary walcéw jest do$é znaczna. Warunkiem
stabilnego mocowania klody podeczas przecinania,
jest uchwycenie jej co najmniej w trzech usta-
lonyeh punktach, rozmieszczonych po dwéch stro-
nach przecinanej klody, co w przypadku znanych
pit wymagalo uchwycenia klody w obu parach
walcow.

W poczatkowej fazie przecinania, kioda moco-
wana jest tylko w przedniej parze walcéw posu-
wowych i podirzymywana w urzadzeniu chwyta-
kowym woézka podajgcego. Na skutek takiego nie-
stabilnego mocowania klody, w czasie przemiesz-
czania czola kiody na odcinku pomiedzy przed-
nig i tylng parg walcéw, w wyniku ciecia, na
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klode dziala znaczny moment, powodujgcy niepo-
igdane przemieszczanie klody w plaszezyZnie pio-
nowej.

Analogiczne zjawisko wystepuje w koricowej fa-
zie przecinania klody, na odcinku przemieszczania
konica klody pomiedzy przednig i tylng parg wal-
c¢6w posuwowych.

W przypadku przecinania ki6d o wigkszych diu-
gosciach, z uwagi na ich znaczny ciezar, bedacy
przeciwwags sit cigcia, zjawisko o nie wywiera
niebezpiecznego skutku. Jednak w przypadkach
przecinania k16d o dlugosciach mniejszych, mo-
ment dzialajacy ma przecinang klodg, powoduje
niepozgdane jej drgania, utrudniajjce znaeznie
pPrzecinanie, stwarzajgc niebezpieczenstwo zaklesz-
czenia a nawet zniszczenia ramy pily.

Urzadzenie podajace i prowadzgce klode w cza-
sie przecinania znanych pit trakowych, stanowity
specjalne woézki szynowe, wyposazone w zespél
chwytakowy, najczesciej dwuszczgkowy, napgdza-
ny recznie. Te znane urzadzenia podajgce nie za-
pewnialy wlaéciwego prowadzenia kroétkich kiéd
w czasie ich przecinania, a to z uwagi na brak
mozliwo$ci zapewnienia potrzebnego centrowania
klody zaréwno w plaszczyZnie poziomej jak i pio-
nowej, jak i z uwagi na niemozliwosé zapewnie-
nia stabilnego mocowania klody w urzgdzeniu po-
dajacym.

Ponadto reczne mocowanie kiody w urzadzeniu
podajacym, uniemozliwiale szybkie i bezpieczne
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zwolnienie klody z zacisku szczek tego urzgdzenia,
w kolicowej fazie przecinania tej klody, co ma
istotne znaczenie przy przecinaniu krétkich ki6d.

W wyniku wymienionych niedogodnosci znanych
pit trakowych, przecinanie krétkich ki6d na tych
pitach, zwlaszcza o diugosci ponizej 1 m, jest prak-
tycznie niemozliwe.

Zadaniem wynalazku jest usuniecie niedogod-
no$ci znanych pit trakowych, przez zmiane kon-
strukcji korpusu stojaka i usytuowania walcéw
posuwowych, umozliwiajacych bezpieczne mocowa-
nie i przecinanie krétkich kiéd, o diugosci réwnej
a nawet mniejszej od 1 m.

Zadanie to zostalo rozwigzane wedlug wynalaz-
ku w ten sposbb, ze korpus stojaka wraz z ramg
trakowg usytuowano ukosnie, pod kgtem mniej-
szym od 90° w stosunku do poziomu od strony
podawania klody, z jednoczesng zmiang rozmiesz-
czenia walcéw posuwowych, a wbézek podajacy za-
stapiono chwytakowym, samocentrujgcym urzadze-
niem podtrzymujgcym przecinang klode, usytuo-
wanym w sposGb staly w bezposredniej bliskosci
ramy stojaka, wyposazonym w hydrauliczny na-

ped szczek. R6wniez urzgdzenie odbierajgce prze-.

cinang klode wyposazono w mechanizm szczeko-
wy z napedem hydraulicznym.

Uko$ne usytuowanie korpusu pily wraz z ramg
trakowg, umozliwia korzystniejsze usytuowanie
walcéw posuwowych w stosunku do przecinanej
klody, a mianowicie przesuniecie gérnych walcéw
wzgledem odpowiadajgcych im dolnych walc6w
w kierunku podawanej klody, co w znacznym
stopniu zmniejsza odlegloséci pomiedzy kolejnymi
punktami mocowania klody, dajac znacznie pew-
niejsze mocowanie i prowadzeme klody w czasie
"jej przecinania. _

" Ponadto, kilkuszczekowe, zaciskane hydraulicznie
urzagdzenie podtrzymujace, wyposazone w -rolki
"toczne , prowadzi w spos6éb bezpieczny przecinang
klode, podtrzymujac jg wraz z wymienionymi wal-
cami posuwowymi w ¢o najmniej trzech i wiecej
stabilnych punktach podparcia, rozmieszczonych na
przemian po gbérnej i dolnej -stronie klody. Prze-
suwne urzgdzenie odbiorcze, z hydraulicznie nape-
dzanyml szczekami mocujacymi, umozliwia szyb-
“kie ‘mocowanie przecu:tej czesci klody, oraz bez-
p1eczne mooowame i prowadzeme jej w koncowej
fazie przecinania.

" Niezaleznie od wymienionych zalet, ukosnie u-
" sytuowany korpus i rama trakowa z brzeszczota-
mi, stwarzaja korzystniejszy rozklad sil w czasie
" przecinania kiody. Pila trakowa wedlug wynalaz-
ku umozliwia przecinanie krétkich kiéd, nawet o
dlugosci 1 m i mniejszej, z jednoczesnym zapew-
nieniem nieucigzliwej i bezpiecznej obslugi. Pila
trakowa wedlug wynalazku uwidoczniona jest w
przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig.
1 — przedstawia pite¢ w widoku z boku, fig. 2 —
przedstawia pile w przekroju pionowym “podiuz-
‘nym, a fig. 3 — przedstawia urza,dzeme podtrzy-
mujgce w przekrom w ptaszezyZnie I—I. :

-Jak uwidoczriono na rysunku; pile trakowa we-
dlug wynalazku stanowi korpus sto;aka 1,- ktéry
wraz z przesuwnie umieszczong w nim ramg tra-
kowg 2 z brzeszczotami 3, wykonujgca ruch posu-
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wisto-zwrotny, napedzang zespolem napedowym 4,
usytuowany jest pod katem mniejszym od 90° w
stosunku do wzdluznej osi 5 przecinanej klody 6,
mierzonym w plaszczyinie pionowej. Praktycznie
kat pochylenia korpusu 1 i ramy 2 wynosi w gra-
nicach 65 do 80°. Korpus stojaka 1 wyposazony
jest w dwie pary posuwowych walcé6w 7, 8 i 9, 10,
z ktérych przednia para 7, 8 usytuowana jest przed
ramg trakowa 2, tj. od strony podawania klody 6
a tylna para 9, 10 usytuowana jest za ramg tra-
kowa 2, tj. po stronie odbioru przecietej klody 6.

Osie dolnych walcébw 7 i 9 oraz osie gérnych
walcéw 8 i 10 usytuowane s w plaszczyznach
réwnoleglych do plaszczyzny przechodzgcej przez
o$ 5 klody 6, ktéra jest najkorzystniej plaszczyz-
ng poziomg. Wszystkie posuwbwe walce 7, 8, 91 10
posiadaja wspbélny naped. Kierunek obrotu walcéw
jest zgodny z kierunkiem przemieszczania przeci-
nanej klody 6. Dolne walce 7 i 9 usytuowane sg
w stalym polozeniu wzgledem korpusu stojaka 1,
na stalej wysokoéci. Natomiast gérne walce 8 i
10 usytuowane sa przesuwnie w plaszczyznach
réwnoleglych do ramy trakowej 2 i przemieszcza-
ne za pomoc¢g hydraulicznych silownikéw 11, ste-
rowanych zdalnie, gwarantujacych odpowiedni na-
cisk tych walc6w 8 i 10, oraz poigdang amorty-
zacje tego nacisku. Z czolowej strony korpusu
stojaka 1 usytuowane jest urzgdzenie podajace
klode 6, skladajace sig z nos$nej konstrukeji 12,
tocznych rolek 13, usytuowanych obrotowo na po-
ziomie wysokosci dolnych walcéw posuwowych 7
i 9, réwnomiernie rozlozonych wzdluz osi 5 poda-
wanej kiody 6, oraz zespolu 14 podtrzymujgcego
klode 6. Zesp6t podtrzymujacy 14 sklada sie 2z
kilku, najkorzystniej czterech diwigniowych szczek

-15, rozmieszczonych na przemian po dwéch bocz-

nych stronach przecinanej kilody 6, polgczonych
jednym koficem w spos6b przegubowy sworzniem
16, ktéry z kolei polaczony jest z tloczyskiem 17
hydraulicznego silownika 18, usytuowanego w po-
zycji pionowej. Diwigniowe szczeki 15 obejmujg

- klode 6 z dwéch stron na przemian, dociskajac jg

swymi drugimi koncami 19, wyposazonymi w o0-
brotowo umocowane rolki 20, do tocznych rolek
13, symetrycznie z dwéch kierunkéw od strony
gbérnej, pod katem ostrym w stosunku do pozio-
mu. S
W ten sposéb kloda 6 utrzymywana jest z trzech
stron, pomiedzy rolkami 20 diwigniowych szczek
15 i tocznymi rolkami 13 nosnej konstrukeji 12,
Dzwigniowe szczeki 15, w dolnej swej czesci,
maja sworznie 21, ktérych wystajace czopy u-
mieszczone sg przesuwnie w krzywkowych wycie-
ciach 22 prowadnic 23, przymocowanych w spo-
s6b staly do nos$nej konstrukcji 12. Krzywkowe
wycigeia 22 prowadnic 23, sa swym ksztaltem
krzywizny dostosowane do mocowania ki6d 6 o
réznych wielko$ciach $rednic. Z drugiej strony kor-
pusu stojaka 1 tj. po stronie odbioru przecinanej
klody 6, znajduje sie odbiorczy st6t 24, usytuowa-
ny na przedluzeniu osi nosnej konstrukcji 12 urzg-
dzenia podajgcego i przylegajacy do stojaka 1,
o wysokosci réwnej wysokosci wymienionej kon-

~strukeji 12, W gérnej cze$ci 25 odbiorczego stolu

24, umieszczone jest w sposéb przesuwny urzgdze-
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nie odbiorcze 26, wyposazone w hydraulicznie za-
ciskane szczeki 27, usytuowane wspélosiowo z prze-
cinang klodg 6.

Przewidziang do przeciecia klode 6, podaje sie
na toczne rolki 18 noénej konstrukcji 12 podajg-
cego urzadzenia, pomiedzy rozchylone szczeki 15
zespolu podirzymujgcego 14, po czym wlacza sie
hydrauliczny silownik 18, ktérego tloczysko 17
przemieszczajgc sie w kierunku ku dotowi, pocig-
ga za sobg polaczone z nim kotice diwigniowych
szczek 15. Podczas przemieszczania szczek 15 w
kierunku ku dolowi, na skutek umieszczenia czo-
péw sworzni 21 diwigniowych szczek 15 w krzyw-
kowych wycieciach 22 prowadnic 28, nastepuje
jednoczesne zblizanie drugich koncéw 19 szczek
15 w kierunku klody 6, powodujgc doci$niecie klo-
dy 6 do tocznych rolek 18 konstrukcji 12 urzadze-
nia podajgcego, utrzymujgqc ja w osi ciecia.

Nastepnie przemieszcza sie prowadzong w zespo-
le podtrzymujacym 14 klode 6, w kierunku brzesz-
czotbw 8 ramy trakowej 2, w sposéb reczny, az
do przednich walcéw posuwowych 7, 8, ktére po
dosunieciu gérnego walca 8 do powierzchni tej
klody 6, obracajac sie przemieszczajg klode 6 dalej
w kierunku brzeszczotéw 3, powodujac jej prze-
cinanie. Po przemieszczeniu klody 6 w obreb tyl-
nych walcéw posuwowych 9, 10, dosuwa sie goér-
ny walec 10 do powierzchni klody 6, przez wigcze-
nie silownika 11. Walce przemieszczaja dalej prze-
cinang kilode 6. Z chwilg przesuniecia przecietego
konca klody 6 poza korpus stojaka 1, pomiedzy
rozchylne szczeki 27 odbiorczego urzgdzenia 26,
wigeza sie hydrauliczny naped /nie uwidoczniony
na rtysunku/ urzadzenia 26, powodujgc zacisniecie
szczek 27 na przecietej klodzie 6 i dalsze jej pro-
wadzenie w koficowej fazie przecinania.

Zastrzezenia patentowe
1. Pila trakowa do przecinania ki6d drewnia-

nych, zwlaszcza krétkich, z ramg wykonujgcg ruch
posuwisto-zwrotny znamienna tym, ze korpus sto-
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jaka (1) wraz z przesuwnie umieszczong w nim
ramg trakowsg (2), usytuowane sg pod katem mniej-
szym od 90° w stosunku do wzdluinej osi (5)
przecinanej klody (6), mierzonym w plaszczyZnie
pionowej po stronie podawania, a osie wzdluzne
walcéw posuwowych (7, 8, 9, 10), umieszczonych -
parami przed i za ramg trakowa (2), usytuowane
s§ w plaszezyznach réwnoleglych do ramy (2) z
brzeszczotami (3), w jednakowych od niej odleg-
losciach, przy czym po stronie podawania klody
(6), usytuowany jest diwigniowy zesp6l podtirzy-
mujacy (14), a po stronie odbioru przecinanej klo-
dy (6) umieszczone jest przesuwne odbiorcze urzg-
dzenie (26), z hydraulicznie zaciskanymi szczeka-
mi (27).

2. Pila trakowa wedlug zastrz. 1, znamienna
tym, ze kat pochylenia korpusu (1) wraz z ramg
trakowg (2) w stosunku do poziomu, wynosi w
granicach 65° do 80°,

3. Pila trakowa wedlug zastrz. 1, znamienna
tym, ze gbrne walce posuwowe (8, 10), usytuowa-
ne przesuwnie w korpusie stojaka (1), w kierunku
réwnoleglym do ramy trakowej (2), polaczone sg
Z napedzajagcymi je hydraulicznymi sitownikami
(11).

4. Pila trakowa wedlug zastrz. 1, znamienna
tym, ze podtrzymujacy zesp6l (14) sklada sie z
kilku, najkorzystniej czterech diZwigniowych szczek
(15), rozmieszczonych na przemian po dwéch bocz-
nych stronach przecinanej klody (6), polgczonych
w jednym koficu przegubowo sworzniem (16), kt6-
ry z kolei polaczony jest z tloczyskiem (17) hydra-
ulicznego silownika (18).

5, Pila trakowa wedlug zastrz. 1 i 4, znamien-
na tym, ze diwigniowe szczeki (15), w dolnej swej
czesSci, majg sworznie (21), ktérych czopy umiesz-
czone s§ przesuwnie w krzywkowych wycieciach
(22) prowadnic (23), przymocowanych na stale do
nos$nej konstrukcji (12), natomiast gérne konice (19)
szczek (15) wyposazone s§ w obrotowo umocowa-
ne rolki (20), usytuowane stycznie do mocowanej
klody (6), powyzej jej poziomej osi (5).
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