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(73) Majitel patentu: usporadanych a navzajem zkfiZenych kalibrovanych valedki
BAU- UND MASCHINENSCHLOSSEREI (15), které jsou pohanény se stejnym smyslem otacent,
FRIEDRICH HOFFMANN, Riesa, DE; pfiemz viechna uvedena ustroji a uvedené soudasti véetné

(72) Pavod i zasobniho svitku (14) jsou umistény v krytu.
uvodce vynalezu:

Hoffmann Friedrich, Riesa, DE;
(74) Zastupce:

Chlustina Jifi Ing., Jana Masaryka 43-47, Praha 2,
12000;

(54) Nézev vynilezu:

Prenosné zafizeni pro spojovani armovacich

Zelez
(57) Anotace:
Resenti se tyka prenosného zafizeni pro spojovani armovacich
Zelez, které je opatfeno o sobé znamym prostorem pro
vytvafeni smy&ek a sestava z pohyblivého prvniho kledt'ového
ramena (1) a pevné uspofadaného druhého klestového ramena
(2), ve kterych je vytvofena v uzavieném stavu prichozi
vodici drazka (3a, 3b) pro ocelovy drét (13). Mezi kle3tovymi
rameny (1, 2) je uspofadano zkrucovaci tstroji (6, 7) a
pfenosné zafizeni je opatfeno oddélovacim ustrojim (10) a
piivadécim ustrojim (11) pro ocelovy drét (13). Klet'ova
ramena (1, 2) jsou uspofadana na plasti (5), pfiemZ prvni
klestové rameno (1) je posuvné uspofadino na kluzném
vedeni (4) a druhé kle$t'ové rameno (2) je na protilehlé strané
pléste (5) usporadano pevné, v oblasti kluzného vedeni (4) je
na vnitini strané plasté (5) uspofadan vodici blok (12), ktery
svou tieti vodici drazkou (3c) plynule navazuje na prvni
vodici drazku (3a) v prvnim kle$t'ovém ramenu (1). Na
druhém kleStovém ramenu (2) je uspofadano oddélovaci
ustroji (10), které je tvofeno kruhovym noZem (M). V plasti
(5) je pohyblivé v podélném sméru uspofadan valec (6), ve
kterém jsou usporadany Zelisti (7) a nad kterym je usporadan
senzor (9), ktery je propojen s odd&lovacim ustrojim (10), v
druhém kle$tfovém ramenu (2) a v plasti (5) je prichodné
vytvoren otvor (8) navazujici na pfivadéci ustroji (11) pro
ocelovy drat (13), které sestiva ze dvou za sebou
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P¥enosné za¥izeni pro spojovani armovacich Zelez

Oblast techniky

Vynélez se tyka pfenosného zatizeni pro spojovani armovacich Zelez, které je opatfeno o sobé
zndmym prostorem pro vytvafeni smy&ek a sestava z pohyblivého prvniho kleStového ramena
a pevné usporadaného druhého klestového ramena, ve kterych je vytvofena v uzavieném stavu
prichozi vodici drazka pro ocelovy drat, pfi¢emz mezi kleStovymi rameny je usporddano
zkrucovaci ustroji, pfenosné zafizeni je opatfeno oddélovacim ustrojim a pfivadécim ustrojim
pro ocelovy drat. Vynalez se tedy tyka pfenosného zafizeni pro spojovani armovacich Zelez na
stavbach.

Dosavadni stav techniky

Armovaci Zeleza, jinak také armovaci tyCe i draty do betonu, se pouzivaji jako vyztuz pfi stavbé
Zelezobetonovych objektil. Ze stavu techniky jsou jiz zndmy rizné nastroje, popfipadé zafizeni
pro spojovani a fixovani téchto armovacich Zelez. Ve v3ech t&chto nastrojich a zafizenich se
pouziva vyzihany ocelovy dréat a zafizeni sestavaji ze zasobniku tohoto ocelového dratu, svéra-
ciho ustroji, fezacich Gstroji a zkrucovaciho ustroji.

Z némecké zvefejnéné patentové prihlasky &. 36 03 752 je znamo prenosné zafizeni pro
spojovani armovacich Zelez. Je popsina kombinace pfivddéciho ustroji pro ocelovy drat
s mechanismem pro vytvaieni smy&ek tohoto ocelového dratu, s oddélovanim a zkrucovanim
tohoto ocelového dratu. Popsané pfenosné zafizeni umoziuje krokovy pfisun pfedem zadanych
délek ocelového dratu. Nevyhodou tohoto prenosného zfizeni je, Zze se musi pouzit tvrdsi ocelovy
drat, nez se dosud mohl pouZivat p¥i ru€nim vézani, protoze ocelovy drat s dosud obvyklou
tvrdosti by se nemohl bez deformaci transportovat. Jiz z toho vyplyvé, Ze v tomto pfenosném
zafizeni nelze zajistit poZadované t&sné astabilni spojeni armovacich Zelez zkroucenymi
ocelovymi draty. Transportni mechanismus, ktery je popsan v uvedené patentové pfihlasce,
kromé& toho neni schopen kompenzovat drobné, pfi vyrobé vznikajici nerovnomémosti tloustky
ocelového dratu, takZe nelze vylougit rizné zavady pti zkrucovani tohoto ocelového dratu.

Ukolem vynalezu je proto vyvinuti pfenosného zafizeni pro spojovani armovacich Zelez, ve
kterém bude moZno pouZit znamé funkéni celky, které bude pracovat s na mékko vyZihanym
ocelovym dritem a které bude sou¢asn& schopno kompenzovat drobné rozdily tloustky tohoto
ocelového dratu a spojovat armovaci Zeleza s konstantni dobrou kvalitou nezavisle na zru¢nosti
obsluhy.

Podstata vynilezu

Uvedeny tikol fesi a nedostatky znamych pfenosnych zafizeni pro spojovéni armovacich Zelez
tohoto druhu do zna&né miry odstrafiuje pfenosné zafizeni pro spojovani armovacich Zelez podle
vynélezu, jehoZ podstata spodiva v tom, Ze klestova ramena jsou uspofadana na plasti, pfi¢emz
prvni kleitové rameno je posuvné uspofadano na kluzném vedeni a druhé kleStové rameno je na
protilehlé stran& plasté usporddéno pevné, v oblasti kluzného vedeni je na vnitini strané plaste
uspotadan vodici blok, ktery svou tfeti vodici drazkou plynule navazuje na prvni vodici drazku
v prvnim kle3tovém ramenu, na druhém klestovém ramenu je usporadano oddélovaci dstroji,
které je tvofeno kruhovym noZem, v plasti je pohyblivé v podélném sméru uspofddan valec, ve
kterém jsou uspofddany &elisti anad kterym je uspofadan senzor, ktery je propojen
s oddélovacim ustrojim, v druhém kle$tovém ramenu av plasti je prichodn& vytvofen otvor
navazujici na privadéci Gstroji pro ocelovy drat, které sestiva ze dvou za sebou uspofadanych
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a navzajem zkfizenych kalibrovanych valeckd, které jsou pohanény se stejnym smyslem otaceni,
pfiCemz viechna uvedena ustroji a uvedené soudasti v&etné zasobniho svitku jsou umistény

v krytu.

Z hlediska funkce odd€lovaciho ustroji je vyhodné, jestlize kruhovy niiz je uspofadan posuvné
v podélném sméru.

Celisti jsou s vyhodou tvofeny polypovymi &elistmi a do pfenosného zafizeni se pfivadi na
mékko vyZzihany ocelovy drat, ktery se svinuje ve smy&ku kolem armovacich Zelez a zkrucuje.

Ptivadéci ustroji pro ocelovy drat je tedy provedeno tak, Ze se za Celem vytvafeni smycek
a zkrucovani mize bez deformaci a v potfebnych délkach pfivadét na m&kko vyzihany ocelovy
drat. Privadéci ustroji pro ocelovy drat obsahuje dva navzijem zk¥izené uspofadané kalibrované
valecky, které jsou pohanény se stejnym smyslem otaleni a které odtahuji ocelovy drat ze
zasobniho svitku a zavadéji do vodici draZky v prostoru pro vytvareni smycky. Pii pouZiti
navzajem zkiizené uspofadanych kalibrovanych valeckii lze bez deformaci a spolehlivé
transportovat mékky ocelovy drat, pfiCemZ zkiizené uspofddané kalibrované valeCky pii
doptedném pohybu ocelového dratu tento ocelovy drat povrchové za studena zuslechti, ¢imZ se
soucasné vyrovnaji pripadné existujici jemné, aviak $kodlivé nerovnomémosti tloustky tohoto
ocelového dratu. PouZiva se takova tloustka ocelového dratu, aby se dosihlo tésného
a prostorové fixovaného spojeni navzajem zkfizenych armovacich Zelez. Toto je velka prednost
ve srovnani sdosavadnim stavem techniky. Dal§imi soudastmi pfenosného zafizeni podle
vynilezu jsou oddélovaci ustroji a zkrucovaci Ustroji a rovnéz regulace riiznych funkei tohoto
ptenosného zafizeni po celé potfebné délce ocelového dratu.

Piehled obrazki na vvkresech

Podstata vynalezu je dile objasnéna na pfikladech jeho provedeni, které jsou popsany na zakladé
pfipojenych vykrest, které znazoriiuji

-naobr.1  perspektivni principialni pohled na pfenosné zafizeni podle vynalezu,
-naobr.2  pienosné zafizeni ve stavu, kdy ocelovy drat narazi na senzor,
-naobr.3  pfenosné zafizeni ve stavu spusténi oddélovaciho ustroji, a

-naobr.4  pfenosné zafizeni ve stavu spusténi zkrucovaciho ustroji.

Ptiklady provedeni vynalezu

Prenosné zafizeni podle vynalezu obsahuje podle obr.1 dvé zndma kle$tova ramena 1, 2,
pfiemzZ prvni kle$tové rameno 1 ma zndmy hakovity tvar a je v podélném sméru na kluzném
uloZeni 4 posuvné na plasti 5, zatimco druhé klestové rameno 2 je na plasti 5 uspofadano pevné.
RovnéZ znamym zpiisobem je v obou klestovych ramenech 1, 2 vytvofena vodici drazka 3a, 3b
pro ocelovy drat 13. K lepSimu vedeni tohoto ocelového dratu 13 je na vnitini strané plasté 5
v oblasti kluzného uloZeni 4 nasazen vodici blok 12, ktery svou tfeti vodici drazkou 3¢ navazuje
na prvni vodici drazku 3a v prvnim kle§tovém ramenu 1. Naproti vodicimu bloku 12 je na vné;jsi
strané plasté S usporadano oddélovaci tustroji 10, které je jako fezacim nastrojem opatfeno
kruhovym noZzem M, ktery pfi procesu oddélovani vnika do odpovidajiciho volného prostoru
v druhém kle$tovém ramenu 2 a pfi dosaZeni prostoru otvoru 8 oddéli ocelovy drat 13. Do
vnitiniho prostoru plasté 5 vyéniva senzor 9, ktery je funkéné spfazen s oddé€lovacim ustrojim
10. V plasti 5 je dale stfedové uspofadan valec 6, ktery je pohyblivy v podélném sméru. Valec 6
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nese Celisti 7, které mohou byt alternativné provedeny jako polypové &elisti. Vné popsané
konstrukce je uspofadano pfivadéci ustroji 11 pro ocelovy drat 13, které v podstaté sestava ze
dvou za sebou uspofddanych anavzijem zkiizenych kalibrovanych vale¢ka 15, které jsou
pohénény se stejnym smyslem otaceni. Hnaci motor téchto kalibrovanych vale¢kii 15 neni
znazomén. Ve vychozim stavu pfenosného zafizeni jsou kleStova ramena 1, 2 rozeviena
a prenosné zafizeni se umisti do mista kiizeni armovacich zelez. Sepnutim neznazornéného
spinace se dosahne najeti prvniho klestového ramena 1 na druhé klestové rameno 2 a uzavieni
prostoru, kde se vytvéreji smycky. Takto dojde k plynulému propojeni tfeti vodici drazky 3c
s vodicimi drazkami 3a, 3b a ocelovy drat 13 je spravné ukladan do smycky kolem zkiiZzenych
armovacich Zelez. Uvedou se do pohybu kalibrované valetky 15 ptivadéciho ustroji 11 a ocelovy
drat 13 je ze zasobniho svitku 14 skrze otvor 8 a vodici blok 12 zasouvan do vodicich drazek 3c,
3a, 3b, dokud tento ocelovy drat 13, navzajem zkiizeny, nedosdhne senzoru 9. Tato situace je
znazornéna na obr. 2. Senzor 9 nyni spusti oddé€lovaci dstroji 10, takZe kruhovy niz M se
pohybuje smérem dopiedu a odfizne ve vysi otvoru § ocelovy drat 13, jak je toto patmé z obr. 3.
Soucasné se seviou Celisti 7 a seviou tak konce ocelového dratu 13. Nasledné se pfes seviené
Celisti 7 ptesune valec 6 a zaCne se otacet. Otaceni valce 6 probiha s mirnym predpétim, to jest
véalec 6 je béhem svého otaCeni tazen smérem dozadu, ¢imZ se dosdhne spravného zkrouceni
koncii ocelového dratu 13. Po tomto zkrouceni, které je podle zku$enosti t€sné, se otaéeni valce 6
zastavi, kle§tova ramena 1, 2 se rozeviou a celé pfenosné zafizeni podle vynélezu se oddali od

nyni navzdjem svazanych armovacich Zelez a nasadi se znovu na jiném miste.

Popsané privadéci Ustroji 11 pro ocelovy drat zajistuje bezporuchovy pfisun tohoto ocelového
dratu 13. Pfi pouziti mékkého a snadno tvarovatelného ocelového dratu 13 se dosdhne velmi
tésného spojeni a fixovani mista kfizeni armovacich Zelez, pficemz cela operace je ve srovnani
s obdobnymi zndmymi zafizenimi podstatné€ jednodussi.

PATENTOVE NAROKY

1. Prenosné zafizeni pro spojovani armovacich Zelez, které je opatfeno prostorem pro
vytvafeni smyCek a sestava z pohyblivého prvniho klestového ramena a pevné uspofddaného
druhého klestového ramena, ve kterych je vytvofena v uzavieném stavu prichozi vodici drazka
pro ocelovy drat, pfi¢emz mezi kle$tovymi rameny je uspofddano zkrucovaci uistroji a pfenosné
zafizeni je opatfeno oddélovacim Gstrojim a pfivadécim ustrojim pro ocelovy drit, vyzna-
¢ujici se tim, Ze kleStova ramena (1, 2) jsou uspofadana na plasti (5), pficemz prvni
klestové rameno (1) je posuvné uspofadano na kluzném vedeni (4) a druhé klestové rameno (2)
je na protilehlé stran€ plasté (5) uspofadano pevné, v oblasti kluzného vedeni (4) je na vnitini
strané plasté (5) uspofadan vodici blok (12), ktery svou tfeti vodici drazkou (3c) plynule
navazuje na prvni vodici drazku (3a) v prvnim klestovém ramenu (1), na druhém kle$tovém
ramenu (2) je uspofddano oddélovaci ustroji (10), které je tvofeno kruhovym nozem (M), v plasti
(5) je pohyblivé v podélném sméru uspofadan valec (6), ve kterém jsou usporadany celisti (7)
a nad kterym je uspofadan senzor (9), ktery je propojen s oddélovacim tstrojim (10), v druhém
klestovém ramenu (2) av plasti (5) je prichodné vytvofen otvor (8) navazujici na pfivadéci
ustroji (11) pro ocelovy drat (13), které sestava ze dvou za sebou uspofaddanych a navzajem
zkiizenych kalibrovanych valeckd (15), které jsou pohanény se stejnym smyslem otaceni,
pfi¢emZ vechna uvedena ustroji a uvedené soudasti véetné zasobniho svitku (14) jsou umistény

v krytu.

2. Prenosné zafizeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze kruhovy niz (M) je
usporadan posuvné v podélném sméru.
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3. Pfenosné zafizeni podle niroku 1, vyznadujici se tim, Ze &elisti (7) jsou tvofe-
ny polypovymi &elistmi.

4. Prenosné zafizeni podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze je pfiveden na mékko
vyzihany ocelovy drat (13), pro svinuti do smy&ky kolem armovacich Zelez a zkrouceni.

2 vykresy
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