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(54) PFLANZENBEARBEITUNGSMASCHINE

(57) Die Erfindung betrifft ein System (1) zur
Bearbeitung, Pflege und zum Management von
Pflanzen (2), wobei an zu bearbeitenden Pflanzen
(2) ein Radio Frequency ldentification (RFID) Tag
(3) angebracht ist, und wobei eine
Pflanzenbearbeitungsmaschine (4) zum Auslesen
von in den Tags (3) gespeicherten Pflanzendaten
einen RFID-Reader (5) und eine zugeordnete
RFID-Antenne (6) aufweist, und wobei die
Pflanzenbearbeitungsmaschine (4) in Abhangigkeit

von den ausgelesen Pflanzendaten eines
Tags (3) einer Pflanze (2) zum selektiven
Aktivieren eines  Arbeitsvorganges der

Planzenbearbeitsungsmaschine  (4) fir diese
Pflanze (2) ausgebildet ist, und wobei die
Pflanzenbearbeitungsmaschine (4) zumindest einen
im Wesentlichen quer zur Fahrtrichtung von der
Pflanzenbearbeitungsmaschine (4) abstehenden in
einem Bearbeitungsabstand (BA1; BA2) zum Boden
(10) im Wesentlichen parallel zum Boden (10)
verlaufenden Ausleger (8,9; 14, 15) aufweist, an
dem eine Pflanzenbearbeitungseinrichtung (12,13;
16,17,18) vorgesehene ist und an dem zumindest
zwei zueinander in einem Antennenabstand (A)
beabstandete RFID-Antennen (6) vorgesehen sind,
und dass die Pflanzenbearbeitungsmaschine
(4) in Abhéngigkeit von den mit den
beiden RFID-Antennen (6) ausgelesenen
Pflanzendaten zum selektiven  Aktivieren der

Pflanzenbearbeitungseinrichtung (12, 13; 16, 17, 18)
zur Durchflhrung des Arbeitsvorganges an der zu
bearbeitenden  Pflanze  (2) und/oder  zum
Registrieren/Inventarisieren  von  ausgelesenen
Pflanzdaten im System (1) ausgebildet ist, und dass
die Tags (3) im Wesentlichen an der oberen Halfte
der Pflanzen (2) angebracht sind, und dass die
Lesereichweite (7) der RFID-Antennen (6) auf die
obere Halfte der Pflanzen justiert ist.
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Beschreibung

PFLANZENBEARBEITUNGSMASCHINE

[0001] Die Erfindung betrifft ein System zur Bearbeitung, Pflege und zum Management von
Pflanzen, wobei an zu bearbeitenden Pflanzen ein Radio Frequency Identification (RFID) Tag
angebracht ist und wobei eine Pflanzenbearbeitungsmaschine zum Auslesen von in den Tags
gespeicherten Pflanzendaten einen RFID-Reader und eine zugeordnete RFID-Antenne aufweist
und wobei die Pflanzenbearbeitungsmaschine in Abhangigkeit von den ausgelesen Pflanzenda-
ten eines Tags einer Pflanze zum selektiven Aktivieren eines Arbeitsvorganges der Pflanzen-
bearbeitungsmaschine fir diese Pflanze ausgebildet ist.

[0002] Das Dokument EP 1 762 135 A1 offenbart so ein System zur Bearbeitung, Pflege und
Management von Pflanzen, wobei insbesondere Nadelbdume auf einer Plantage von kleinen
Baum-Stecklingen bis zur GréBe von verkaufbaren Christbdumen bearbeitet werden. Das Sys-
tem umfasst einen Traktor als Pflanzenbearbeitungsmaschine, der einen RFID-Reader auf-
weist. An einer Seite des Traktors ist die dem RFID-Reader zugeordnete RFID-Antenne ange-
bracht, um die an den ChristbAumen befestigten Tags kontaktlos auszulesen. An derselben
Seite des Traktors ist eine Sage vorgesehen, mit der ein Christbaum abgeschnitten werden
kann. Je nachdem, welche Pflanzendaten in dem Tag des Christbaums gespeichert und mit
dem RFID-Reader ausgelesen werden, steuert eine Steuereinrichtung des RFID-Readers die
Sage an, um den gewlinschten Christbaum mit dem ausgelesenen Tag abzuschneiden bzw. zu
beschneiden. Weiters ist in dem Dokument offenbart, dass je nachdem, welche Pflanzendaten
ausgelesen werden, auch selektiv Christbdume gediingt werden kdénnen.

[0003] Das Dokument AT 502 323 A1 offenbart weiters ein Pflanzenbearbeitungssystem, bei
dem auf den einzelnen Pflanzen zur Identifizierung RFID-Tags angeordnet sind, die von einem
RFID-Reader mit einer RFID-Antenne automatisch detektiert werden, um damit die selektive
Bearbeitung einzelner Pflanzen durch die Arbeitsmaschine zu veranlassen.

[0004] Das Dokument US 5,842,307 offenbart eine Pflanzenbearbeitungsmaschine, bei der an
der Rickseite eines Tracktors quer zu den in Reihen stehenden zu bearbeitenden Pflanzen
Ausleger mit Arbeitseinrichtungen wie Spritzdliisen oder Bodenbearbeitungsgeraten angeordnet
sind, die mit Hilfe von spezifischen Sensoren und einer Steuerung aktivert, einzelne Pflanzen
selektiv bearbeiten kénnen.

[0005] Bei dem bekannten System hat sich als Nachteil erwiesen, dass die Pflanzen in relativ
groBen Abstanden gesetzt werden missen, damit der Traktor durch jede Pflanzenreihe fahren
kann, um die Pflanzen selektiv zu bearbeiten. Hierdurch kann die bepflanzbare Flache nicht
optimal zur Bearbeitung méglichst vieler Pflanzen bewirtschaftet werden. Weiters hat sich das
Abfahren jeder einzelnen Pflanzenreihe zur selektiven Bearbeitung nur einzelner Pflanzen als
zeit- und kostenintensiv herausgestellt. Weiters hat sich das Abfahren jeder einzelnen Pflanzen-
reihe zur selektiven Bearbeitung einzelner Pflanzen insofern als Nachteil erweisen, da durch
das Gewicht des Traktors der Untergrund - speziell bei feuchtem Wetter - uneben und matschig
wird, was wiederum zu einer Beschmutzung der Christbdume durch die Rader des Traktors
fihrt. Weiters ist bei dem bekannten System der Nachteil gegeben, dass eine Inventur der auf
der Plantage befindlichen Pflanzen nur schwer und aufwendig durchfihrbar ist.

[0006] Als weiterer Nachteil hat sich bei dem bekannten System mit dem RFID-Reader zum
Auslesen der RFID-Tags ergeben, dass bei einer Inventur auch die am Boden liegenden RIFD-
Tags mit ausgelesen werden, wodurch das Ergebnis der Inventur stark verfélscht wird.

[0007] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde ein System zur Bearbeitung, Pflege und Ma-
nagement von Pflanzen zu schaffen, bei dem die vorstehend angegebenen Nachteile vermie-
den werden.

[0008] Erfindungsgeman wird diese Aufgabestellung dadurch gelést, dass die Pflanzenbearbei-
tungsmaschine zumindest einen im Wesentlichen quer zur Fahrtrichtung von der Pflanzenbear-
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beitungsmaschine abstehenden, in einem Bearbeitungsabstand zum Boden, im Wesentlichen
parallel zum Boden verlaufenden Ausleger aufweist, an dem eine Pflanzenbearbeitungseinrich-
tung vorgesehen ist und an dem zumindest zwei zueinander in einem Antennenabstand beab-
standete RFID-Antennen vorgesehen sind, und dass die Pflanzenbearbeitungsmaschine in
Abhangigkeit von den mit den beiden RFID-Antennen ausgelesenen Pflanzendaten zum selek-
tiven Aktivieren der Pflanzenbearbeitungseinrichtung zur Durchfiihrung des Arbeitsvorganges
an der zu bearbeitenden Pflanze und/oder zum Inventarisieren von ausgelesenen Pflanzenda-
ten im System ausgebildet ist, und dass die Tags im Wesentlichen an der oberen Halfte der
Pflanzen angebracht sind, und dass die Lesereichweite der RFID-Antennen auf die obere Hélfte
der Pflanzen justiert ist.

[0009] Hierdurch ist der Vorteil erhalten, dass die Pflanzenbearbeitungsmaschine mit ihrem
Ausleger mehrere Pflanzenreihen (berspannt und Pflanzen in diesen Pflanzenreihen parallel
oder selektiv bearbeiten kann. Durch das Vorsehen von zumindest zwei oder mehreren zuei-
nander beabstandeten RFID-Antennen auf dem Ausleger ist der Vorteil erhalten, dass der
gesamte Bereich unter dem Ausleger durch die Lesereichweiten der RFID-Antennen abgedeckt
wird und somit sdmtliche an den Pflanzen unter dem Ausleger befindlichen Tags ausgelesen
werden kénnen. Folglich kann die Pflanzenbearbeitungseinrichtung auf dem Ausleger selektiv
zur Durchfiihrung eines Arbeitsvorganges aktiviert oder deaktiviert werden. Es muss somit
beispielsweise nur jede dritte oder fiinfte Pflanzenreihe breiter ausgelegt bzw. durchfahren
werden, damit die Pflanzenbearbeitungsmaschine durchfahren kann, wodurch der Erirag der
Plantage gesteigert wird. Weiters wird weniger Matsch und Verschmutzung der Pflanzen durch
die Pflanzenbearbeitungsmaschine erzeugt und der Arbeitsprozess erheblich beschleunigt und
kostenoptimiert wird.

[0010] Besonders vorteilhaft ist durch das Anbringen der Tags im Wesentlichen in der oberen
Halfte der Pflanzen, dass man mit den Auslegern - je nach aktueller Héhe der Pflanzen - immer
Uber die Spitze oder Wipfel der Pflanzen fahrt und auch eine relativ begrenzte Lesereichweite
der RFID-Antennen ausreicht, um die Tags zuverlassig auslesen zu kénnen. Die Tags werden
somit unabhangig von der GréBe der Pflanzen zuverlassig ausgelesen. Besonders vorteilhaft ist
hierbei, dass die Lesereichweite nicht bis zum Boden reicht und somit von den Pflanzen abge-
fallene oder vom Markierer (Mitarbeiter, der die Pflanzen mit den Tags markiert) ausgestreute
und am Boden liegende Tags nicht ausgelesen werden. Hierdurch ist vermieden, dass am
Boden liegende Tags als noch auf der Plantage befindliche Pflanzen identifiziert werden,
wodurch eine Inventur der auf der Plantage befindlichen Pflanzen eindeutig und besonders
zuverlassig durchfihrbar ist.

[0011] Mit der gleichen Pflanzenbearbeitungsmaschine kann aber auch eine Inventur der
Pflanzen auf der Plantage durchgefiihrt werden, wobei alle ausgelesenen Pflanzendaten ge-
speichert und mit einer zentralen Logistikstelle mittels Funk synchronisiert werden. Hierbei
kdnnen Pflanzendaten, die in dem System noch nicht registriert waren, auch gleich neu regis-
triert werden. Hierdurch werden Kosten und Arbeitszeit gespart, da man mit nur einmaligem
Durchfahren einer Pflanzenreihe, Pflanzen mehrerer Pflanzenreihen selektiv bearbeiten und die
Pflanzen in den Pflanzenreihen inventarisieren, und wenn nétig auch neu registrieren, kann.

[0012] Wenn die Pflanzenbearbeitungsmaschine zum Spritzen von Diingemittel oder von
Schadlingsbekampfungsmittel genutzt werden soll, dann hat es sich als vorteilhaft erwiesen, an
dem Ausleger mehrere Abgabeeinheiten, beziehungsweise Spritzdiisen, vorzusehen. Die
Spritzdiisen werden selektiv dann aktiviert, wenn mit der in unmittelbarer Nahe der Spritzdlise
angebrachten RFID-Antenne ein Tag ausgelesen wurde, entsprechend dessen Pflanzendaten
der Arbeitsvorgang des Dingens oder Bespritzens mit Schadlingsbekdmpfungsmittel vorgese-
hen ist.

[0013] Wenn die Pflanzenbearbeitungsmaschine zum Beschneiden oder zum Abschneiden von
Pflanzen genutzt werden soll, dann hat es sich als vorteilhaft erwiesen, an dem Ausleger meh-
rere Schneideinrichtungen beziehungsweise Schnittwerkzeuge, also beispielsweise einfahrbare
S&gen, vorzusehen. Die Sagen werden selektiv dann aktiviert, wenn mit der in unmittelbarer
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Nahe der Sage angebrachten RFID-Antenne ein Tag ausgelesen wurde, entsprechend dessen
Pflanzendaten der Arbeitsvorgang des Beschneidens oder Abschneidens vorgesehen ist.

[0014] Besonders vorteilhaft ist es an einem Ausleger mit Schneideinrichtungen RFID-
Antennen mit einer Richicharakteristik vorzusehen, mit denen die Position des Tags einer
Pflanze, die beschnitten oder abgeschnitten werden soll, genau zu detektieren. Diese Positi-
onsinformation kann dann von der Schneideinrichtung dazu genutzt werden, um die S&ge der
Schneideinrichtung in Abhangigkeit des Stamms der Pflanze oder der Aste der Pflanze zu
positionieren.

[0015] Vorteilhaft ist es weiters, die RFID-Antennen an dem Ausleger in einem Multiplexverfah-
ren von nur einem RFID-Reader anzusteuern. Hierdurch wird eine kostengiinstige Lésung
erhalten.

[0016] Die mit der Pflanzenbearbeitungsmaschine erzielbare Effizienz kann noch weiter gestei-
gert werden, wenn an beiden Seiten der Pflanzenbearbeitungsmaschine Ausleger mit RFID-
Antennen mit der selektiv aktivierbaren Pflanzenbearbeitungseinrichtung vorgesehen sind.

[0017] Um mit mdglichst wenigen RFID-Antennen einen méglichst groBen Lesebereich auf den
Auslegern abdecken zu kénnen ist es vorteilhaft, den Antennenabstand so festzulegen, dass
sich die Lesereichweiten der RFID-Antennen in der Héhe der auszulesenden Tags zumindest
geringfugig Uberlappen, um zuverlassig alle an den Pflanzen befestigten Tags auszulesen. Die
Lesereichweite der RFID-Antenne héngt unter anderem von der gewahlten Antennenform und
von der gewahlten Ubertragungsfrequenz im LF, HF- oder UHF-Frequenzbereich ab. Weiters
kommt es darauf an, in welchem Bearbeitungsabstand vom Boden die Ausleger eingestellt sind
und wie hoch die Pflanzen bereits sind, denn beide Faktoren haben einen Einfluss auf den
Abstand zwischen den RFID-Antennen und den auszulesenden Tags an den Pflanzen.

[0018] Als vorteilhaft hat es sich auch erwiesen, Positionsbestimmungsmittel, also beispielswei-
se einen GPS-Empfanger, an der Pflanzenbearbeitungsmaschine oder dem Ausleger vorzuse-
hen. Als besonders vorteilhaft hat sich aber gezeigt, mehrere GPS-Empfanger jeweils den
RFID-Antennen zugeordnet an den Auslegern anzubringen. Hierdurch ist der Vorteil erhalten,
dass bei einer Inventur der Pflanzen auf der Plantage auch jeweils die Position der einzelnen
Pflanze abgespeichert wird. Bei der Inventur wird hierflr ermittelt, welche Tags, beziehungswei-
se welche Pflanzen, von den RFID-Antennen wéahrend der Fahrt durch die Plantage detektiert
werden und die ausgelesenen Pflanzendaten werden gemeinsam mit den im Wesentlichen
zeitgleich ausgelesenen GPS-Positionsdaten abgespeichert. Mit diesen gesammelten Daten
kann beispielsweise eine Liste der auf der Plantage befindlichen Pflanzen erstellt werden, wo-
bei in dieser Liste zusétzlich angegeben ist, wo sich die einzelne Pflanze genau befindet bzw.
welchem Plantagenabschnitt die Pflanze zugeordnet ist. Ebenso kénnte ein Plan der Plantage
dargestellt oder ausgedruckt werden, in dem alle aktuell auf der Plantage befindlichen Pflanzen
bzw. nur der mit RFID Etiketten (enthalten die Tags) markierten (= zum Verkauf vorbereiteten)
Pflanzen eingezeichnet sind. Dies hat weiters den Vorteil, dass online zu jedem Zeitpunkt des
Erntevorganges abgerufen werden kann, wie viele Pflanzen einer gewissen Klasse geerntet
worden sind und wie viele Pflanzen sich noch in dem Plantageabschnitt befinden, die noch
geerntet werden missen. Damit bekommt der Plantagebesitzer eine genaue Produktiibersicht
wahrend der Erntesaison.

[0019] Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen des erfindungsgemaBen Systems werden im Fol-
genden anhand der Figuren naher erlautert.

[0020] Figur 1 zeigt einen Traktor mit Auslegern zum selektiven Diingen und Inventarisieren
von Baumen/Pflanzen.

[0021] Figur 2 zeigt einen Traktor mit Auslegern zum selektiven Schneiden von B&umen,
wobei zusatzlich GPS-Empfanger flr eine Positionsgenaue Inventur vorgese-
hen sind.

[0022] Figur 1 zeigt ein System 1 zur Bearbeitung, Pflege und zum Management von Pflanzen
einer Plantage. Auf der Plantage werden Stecklinge kleiner Bdume 2 eingepflanzt und Uber
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mehrere Jahre gepflegt, um die Bdume 2 in der gewiinschten GréBe von beispielsweise 1,5m
bis 3m Hbhe abzuschneiden und als Christbdume zu verkaufen. Auf solch einer Plantage kdénn-
ten aber auch andere Pflanzen, wie beispielsweise Buchsbaume oder Laubbdume, bearbeitet
werden.

[0023] Bei dem System 1 gemaB Figur 1 wird jeder Baum 2 mit einem Radio Frequency Identi-
fication (RFID) Tag 3 gekennzeichnet. Jeder der Tags 3 weist einen Speicher zum Speichern
von Pflanzendaten auf, die kontaktlos von einem RFID-Reader ausgelesen werden kdnnen. Die
RFID Technologie ist seit langem bekannt, weshalb hierauf nicht ndher eingegangen ist. Als
Pflanzendaten kdnnen beispielsweise folgende Daten in dem Tag 3 gespeichert werden: Da-
tum, an dem der Steckling eingepflanzt wurde; GréBe des Stecklings beim Einpflanzen; Art der
Pflanze; Herkunft der Pflanze; Kunde, fiir den die Pflanze gepflegt wird. In jedem Tag 3 ist aber
auf jeden Fall ein unverwechselbar eindeutiger Produkt - Code als Pflanzendaten gespeichert,
anhand der jeder Tag 3 eindeutig identifiziert werden kann.

[0024] Das System 1 weist weiters einen in den Figuren nicht dargestellten Computer auf, in
dem ebenfalls die Pflanzendaten der in dem System 1 verwendeten Tags 3 gespeichert sind.
Tags 3, deren Pflanzdaten in dem Computer gespeichert sind, sind in dem System 1 registrierte
Tags. Je nach Implementierung des Systems 1 kdnnen im Tag 3 samtliche relevanten Pflan-
zendaten oder auch nur der eindeutige Produkt-Code als Minimalvariante der Pflanzendaten
gespeichert sein. Bei dieser Minimalvariante sind samtliche Pflanzendaten einer registrierten
Pflanze dann auf jeden Fall in dem Computer gespeichert. Es geniigt somit, dass der Tag 3
durch seinen eindeutigen Produkt-Code eindeutig identifiziert werden kann, um die restlichen
Pflanzendaten aus dem Computer zu ermitteln.

[0025] Das System 1 beinhaltet zusétzlich einen Traktor 4 als Pflanzenbearbeitungsmaschine,
mit dem Arbeitsvorgdnge wie Dilingen, Spritzen oder Be-/Abschneiden der Bdume 2 durchge-
fohrt werden kdnnen. Der Traktor 4 weist einen RFID-Reader 5 und insgesamt zehn dem RFID-
Reader 5 zugeordnete RFID-Antennen 6 auf. Jede RFID-Antenne 6 hat eine gewisse Leser-
eichweite 7, in der von der RFID-Antenne 6 ein elektromagnetisches Feld mit ausreichend
groBer Feldstarke abgegeben wird, um in der Lesereichweite 7 befindliche passive Tags 3
auszulesen. Der RFID-Reader 5 nutzt die zehn RFID-Antennen 6 in einem Multiplexverfahren,
bei dem der RFID-Reader 5 eine RFID-Antenne 6 nach der anderen ansteuert, um zu ermitteln,
ob sich innerhalb der Lesereichweite 7 der jeweiligen RFID-Antenne 6 ein Tag 3 befindet. Ant-
wortet ein Tag 3 auf die Anfrage des RFID-Readers 5, dann werden die gespeicherten Pflan-
zendaten, also zumindest der Produkt-Code, des Tags 3 ausgelesen und in dem RFID-Reader
5 zur weiteren Verarbeitung gespeichert.

[0026] Der Traktor 4 weist nunmehr weiters zwei Ausleger 8 und 9 auf, die quer zur Fahrtrich-
tung des Traktors 4 in einem Bearbeitungsabstand BA1, zum Erdniveau beziehungsweise
Boden 10, parallel zum Boden 10 verlaufen. Auf den Auslegern 8 und 9 sind die zehn RFID-
Antennen 6 angebracht, wobei sie zueinander jeweils in einem Antennenabstand A beab-
standet befestigt sind. Hierdurch Uberlappen die Lesereichweiten 7 der RFID-Antennen 6 in
dem Bereich unter den Auslegern 8 und 9, in dem die Tags 3 an den Bidumen 2 befestigt sind.

[0027] Der Traktor 4 mit den Auslegern 8 und 9 ist zum Dingen einzelner Baume 2 vorgesehen
und ausgebildet. Hierflr weist der Traktor einen Tank 11 auf, in dem flissiger Dinger enthalten
ist. An den Tank 11 ist eine Pflanzenbearbeitungseinrichtung angeschlossen, die durch zehn
Spritzdiisen 12, Schlauchverbindungen zu dem Tank 11 und einer Steuereinrichtung 13 flr die
Spritzdliisen 12 gebildet ist. Mit der Steuereinrichtung 13 kdnnen einzelne oder auch alle der
Spritzdiisen 12 zum Spritzen des Diingers gedffnet und wieder geschlossen werden. Da in
diesem Ausflihrungsbeispiel der Spritzbereich D einer Spritzdiise 12 etwa mit der Lesereichwei-
te 7 der RFID-Antenne 6 Ubereinstimmt, ist jeder RFID-Antenne 6 genau eine der Spritzdiisen
12 zugeordnet.

[0028] Gem&B einem Anwendungsbeispiel des Systems 1 ist angenommen, dass 200 Stilick
Baume 2 unterschiedlicher Baumarten mit einem Alter von vier Jahren, beziehungsweise einer
GréBe von zumindest 2,5 Metern, bei der Plantage bestellt wurden. Die Lieferung soll in drei
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Monaten erfolgen. Diese Baume 2 sollen nunmehr noch einmal gezielt gediingt werden, damit
sie in drei Monaten besonders griine Nadeln haben.

[0029] Gem&RB der in dem Computer gespeicherten Liste aller Baume 2 auf der Plantage wer-
den die 200 geeigneten Baume 2 ausgesucht, wobei allgemein Ubliche Suchkriterien in Daten-
banken verwendet werden. Die eindeutigen Produkt-Codes der Tags 3 der ausgewahlten Bau-
me 2 werden von dem Computer in einem Speichermedium (z.B. USB-Stick, SD-Karte,...)
gespeichert, das der Traktorfahrer TF vor Arbeitsbeginn erhalt bzw. werden diese per Funk
(z.B. GSM) von der Zentrale zum Traktor Ubertragen. Der Traktorfahrer TF steckt dieses Spei-
chermedium in die Steuereinrichtung 13 der Pflanzenbearbeitungseinrichtung und beginnt
damit, die Pflanzenreihen der Plantage abzufahren. Die Ausleger 8 und 9 reichen jeweils lber
z.B. drei Pflanzenreihen, wobei in jeder der Pflanzenreihen Baume 2 hintereinander in einer
Reihe gepflanzt sind. Der RFID-Reader 5 steuert eine RFID-Antenne 6 nach der anderen RFID-
Antenne 6 an, liest den eindeutigen Produkt-Code der Tags 3 der Baume 2 kontinuierlich aus
und speichert diese. Die Steuereinrichtung 13 vergleicht nunmehr die von dem RFID-Reader 5
ausgelesenen Seriennummern mit den auf dem Speichermedium gespeicherten bzw. per Funk
Ubertragenen Produki-Codes der Tags 3, die gediingt werden sollen. Wenn die Steuereinrich-
tung 13 eine Ubereinstimmung feststellt, dann steuert sie jene Spritzdiise 12 zum Verspritzen
des Diingers an, die der RFID-Antenne 6 zugeordnet ist, die die Seriennummer des Tags 3
ausgelesen hat. Hierdurch ist der Vorteil erhalten, dass selektiv gerade jene 200 Baume der
Plantage gediingt werden, die in drei Monaten geschnitten werden sollen.

[0030] Bei einer einfacheren Ausfiihrungsvariante des Systems wére es auch mdglich, dass
samtliche Spritzdiisen 12 an einem der Ausleger 8 oder 9 angesteuert werden, um Diinger zu
verspritzen, wenn von nur einer der RFID-Antennen 6 auf diesem Ausleger 8 oder 9 ein Tag 3
mit einer Seriennummer ausgelesen wurde, der mit den gespeicherten Produkt-Codes der Tags
3 Ubereinstimmt. In diesem Fall wirden voraussichtlich auch Bdume 2 gedlingt werden, die
nicht oder noch nicht gediingt werden mussten, dafir kénnte die Pflanzenbearbeitungseinrich-
tung besonders einfach mit nur einen Schlauch von dem Tank 11 zu den Spritzdliisen 12 des
Auslegers 8 und 9 ausgefiihrt werden.

[0031] In Figur 2 ist der Traktor 4 gemaB Figur 1 dargestellt, wobei er zum Schneiden der Bau-
me 2 umgebaut wurde. Hierflr wurde der Tank 11 entfernt und zwei andere Ausleger 14 und 15
montiert, auf denen als Pflanzenbearbeitungseinrichtung jeder RFID-Antenne 6 zugeordnet eine
Schneideinrichtung 16 vorgesehen ist. Je Ausleger 14 und 15 sind vier Schneideinrichtungen
16 den fiinf RFID-Antennen 6 zugeordnet, wobei den &uBeren beiden RFID-Antennen 6 je
Ausleger 14 oder 15 jeweils die gleiche Schneideinrichtung 16 zugeordnet ist. Die Schneidein-
richtungen 16 weisen einen ausklappbaren Arm 17 und eine Sage 18 auf. Die Steuereinrichtung
13 ist zum Ausklappen des Arms 17 und zum Betétigen der Sage 18 ausgebildet, um Baume 2
abzuschneiden.

[0032] Die Schneideinrichtungen 16 weisen nunmehr weiters je eine Ferritantenne F auf, die
sich durch eine besondere Richicharakteristik des abgegebenen elekiromagnetischen Feldes
auszeichnen. Diese Richicharakteristik ist dadurch gegeben, dass der Lesebereich FL als sehr
schmale Keule/schmaler Zylinder ausgebildet ist. Die Ferritantennen F sind auf dem Ausleger
14 und 15 horizontal in Pfeilrichtung PF verschiebbar angeordnet, wobei ein Motor die jeweilige
Ferritantenne F entsprechend einer Steuerinformation der Steuereinrichtung 13 in ihrer horizon-
talen Position verstellt.

[0033] GemaB vorstehendem Anwendungsbeispiel ist angenommen, dass nun die 200 Stiick
B&ume 2 beschnitten und/oder geschnitten und geliefert werden sollen. Der Traktorfahrer TF
nimmt neuerlich die auf dem Speichermedium gespeicherten Seriennummern der 200 Baume 2
der Bestellung vor drei Monaten und steckt es in die Steuereinrichtung 13, des zum Schneiden
von Baumen 2 umgebauten Traktors 4. Hierauf justiert er die Héhe der Ausleger 14 und 15 auf
die Bearbeitungshéhe BA2, um mit den eingeklappten Armen 17 nicht an Baumwipfeln anzu-
streifen und trotzdem nahe genug mit den RFID-Antennen 6 an den Tags 3 entlangzufahren,
damit die Lesereichweite 7 ausreicht, um sicher alle an den Bdumen 2 befestigten Tags 3 aus-
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zulesen.

[0034] Hierauf fahrt der Traktorfahrer TF neuerlich durch die Pflanzenreihen und der RFID-
Reader 5 liest mittels der RFID-Antenne R sa@mtliche Tags 3 innerhalb der Lesereichweite 7
aus. Wenn der Vergleich der von dem RFID-Reader 5 ausgelesenen Seriennummern mit den in
dem USB-Stick gespeicherten Seriennummern eine Ubereinstimmung ergibt, dann steuern die
Steuereinrichtung 13 die Schneideinrichtung 16 derart an, dass der Arm 17 ausfahrt und die
S&ge 18 den selektierten Baum 2 knapp lber dem Boden 10 absagt oder beschneidet.

[0035] Zum Detektieren der exakten Position des Stammes des abzuschneidenden/zu be-
schneidenden Baumes 2 legt der RFID-Reader 5 vor dem Ab-/Beschneiden den Baumes 2 ein
elektromagnetisches Feld an die Ferritantenne F der Schneideinrichtung 16 und die Steuerein-
richtung 13 verandert die horizontale Position der Ferritantenne F in Pfeilrichtung PF so lange,
bis der gespeicherte Produkt-Code fehlerfrei und mit maximaler ,Riicksignalstarke" des Tags 3
vom Leser empfangen wurde. Da dies nur in dem schmalen / zylindrischen Lesebereich FL
mdoglich ist, kennt die Steuereinrichtung 13 hierdurch die exakte Position des Tags 3 und somit
auch die exakte Position des Stammes des abzuschneidenden/zu beschneidenden Baumes 2.
Mit dieser Information kann die Steuereinrichtung 13 die Schneideinrichtung 16 zum Abschnei-
den/Beschneiden des Baumes 2 besonders genau steuern, was in der Praxis groBe Vorteile mit
sich bringt, da der Stand der Technik nur eine manuelle, zeitaufwendige und ungenaue Positio-
nierung des Schnittwerkzeuges ermdglicht.

[0036] Hierdurch ist der Vorteil erhalten, dass am Computer ausgewéhlte Bdume 2 von dem
Traktor 4 selektiert und genau abgeschnitten/beschnitten werden, wobei nur ein Traktorfahrer
durch die Pflanzenreihe fahren muss und zusétzliche Personen zur manuellen Aktivieren und
Ansteuerung des Schnittwerkzeuges am Traktor eingespart werden kdénnen.

[0037] Pflanzen kénnen auf unterschiedliche Weise flr einen Arbeitsvorgang durch die Pflan-
zenbearbeitungsmaschine ausgewahlt werden. Beispielweise kénnten mit dem Computer durch
einen automatischen Suchvorgang alle Baume 2 selektiert werden, die vor 3 Jahren gepflanzt
wurden. Oder es kénnten alle Bdume 2 selektiert werden, die einer bestimmten Baumart ange-
héren oder es kdnnten alle Laubb&dume selektiert werden. Je nach gewilinschten Auswahlmdg-
lichkeiten wiirden die entsprechenden Informationen als Pflanzendaten im Computer und/oder
in den Tags 3 an den Baumen 2 gespeichert werden. Sobald die Baume 2 fiir einen Arbeitsvor-
gang ausgewahlt wurden und eine entsprechende Liste an n Produkt-Codes der Steuereinrich-
tung 13 zugefiihrt wurde, kann der gewiinschte Arbeitsvorgang an den ausgewahlten Bdumen 2
durchgefiihrt werden.

[0038] Besonders vorteilhaft ist das System 1 anwendbar, wenn die Ausleger eine ausreichend
groBe Lange L aufweisen. Ausleger mit 5m, 10m oder gar 20m La&nge Uberspannen bereits
mehrere Pflanzenreihen, weshalb hierdurch Zeit, Kosten und Matsch/Beschmutzung/Bescha-
digung durch den Traktor bei der Pflanzenbearbeitung eingespart werden kénnen.

[0039] Vorteilhaft ist es auch, die Tags 3 in der oberen Hélfte des der Baume 2 beziehungswei-
se an den Baumwipfeln zu befestigen und die Lesereichweite 7 der RFID-Antennen 6 so einzu-
stellen, dass diese nicht bis zum Boden 10 reicht. Hierdurch ist der Vorteil erhalten, dass ein
von einem Baum 2 heruntergefallener Tag 20 bzw. vom Markierer fallen gelassene/ausgestreu-
te Tags 20 von dem RFID-Reader 5 nicht ausgelesen werden, wodurch eine exakte Inventur
der verfiigbaren Pflanzenprodukte gewahrleistet ist. Der derzeitige Stand der Technik 16st das
Problem dadurch, dass die verschiedenen Markierer manuell angeben, wie viele Etiketten sie in
welchem Plantagesegment befestigt haben. Dabei kommt es zu gravierenden Ungenauigkeiten
z.B. durch verloren gegangene Etiketten oder unexakten manuellen Aufzeichnungen. Die Erfin-
dung ermdglicht dariber hinaus, eine genaue Kontrolle und Leistungsiiberwachung der Markie-
rer.

[0040] Es sei festgestellt, dass die Tags 3 sehr fest mittels eines Kunststoffanhdngers oder
RFID-Etikett an den Baumen 2 befestigt sind und praktisch nicht herunterfallen kénnen. Dies
kann jedoch beim Absagen eines Baumes 2 vorkommen, weshalb durch die nicht bis zum
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Boden 10 reichenden Lesereichweiten 7 unnétige Arbeitsvorgénge vermieden werden.

[0041] Besonders vorteilhaft ist es auch die Aufhangung der Ausleger so auszufiihren, dass der
Bearbeitungsabstand eingestellt werden kann, um die an der Spitze der Wipfel der Bdume 2
befestigten Tags 3, unabhangig von der jeweiligen Baumhéhe B, zuverlassig auslesen zu kdn-
nen. Der Traktorfahrer kann dies wahrend der Fahrt hydraulisch und/oder pneumatisch durch-
fUhren.

[0042] Vorteilhaft an dem System 1 und dem Traktor 4 ist nunmehr weiter, dass beim Abfahren
der Pflanzenreihen der Plantage, um ausgewahlte Bdume 2 zu bearbeiten, alle von den RFID-
Antennen 6 ausgelesenen Pflanzdaten mit Hilfe des RFID-Reader 5 gespeichert werden. Diese
Liste der Pflanzdaten alle auf der Plantage befindlichen Tags 3 beziehungsweise Baume 2 ist
eine Inventur-Liste, die einen aktuellen Uberblick Uber die auf der Plantage befindlichen Baume
2 gibt. Auf diese Weise wird somit einfach und ohne Mehrkosten, bei jedem Durchfahren der
Plantage mit dem Traktor 4 eine Inventur der Baume 2 durchgefiihrt. Es werden sémtliche
Pflanzendaten aller stehenden - also lebenden - Bdume 2 gespeichert. Diese Inventurdaten
kénnen von dem RFID-Reader 5 an den Computer Ubertragen (z.B. USB-Stick oder anderes
Speichermedium oder per Funk,...) und in diesem weiter verarbeitet werden.

[0043] Besonders vorteilhaft ist es Positionsbestimmungsmittel, also insbesondere mehrere
GPS-Empfanger 19, jeweils an im Wesentlichen derselben Position wie die RFID-Antennen 6
an den Auslegern 14 und 15 anzubringen, wie dies in Figur 2 dargestellt ist. Die GPS-Empfén-
ger 19 sind mit dem RFID-Reader 5 verbunden, der von den RFID-Antennen 6 ausgelesene
Pflanzendaten (z.B. Produkt-Code: 223453245) gemeinsam mit an dem zugehérigen GPS-
Empfanger 19 ausgelesene GPS-Positionsdaten (GPS: 16.252 O / 48.178 N) zugeordnet spei-
chert. Hierdurch ist der Vorteil erhalten, dass der Traktor 4 nur einmal durch die Pflanzreihen
der Plantage fahren muss, um eine Inventur der Bdume 2 auf der Plantage mit ihrer aktuellen
Position in der Plantage durchzufihren. Hierdurch ist eine besonders einfache und zuverlassige
Maéglichkeit der Inventur der Pflanzen in einer Plantage erhalten.

[0044] GemaB einen weiteren Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung ist angenommen, dass die
Baume in der Plantage erst dann registriert werden, wenn sie eine geeignete GréBe und Wuchs
fir den Verkauf erreicht haben. So kdnnten beispielsweise im Sommer Arbeiter durch die Plan-
tage gehen und RFID-Etiketten mit Tags an jene Badume hangen, die sich bereits als Christ-
bdume in diesem Jahr eignen. Beispielsweise kdénnten rote RFID-Etiketten Tannen mit einer
Qualitat 1 einer GréBe von 2m bis 2,5m kennzeichnen und griine RFID-Etiketten Fichten mit
einer GréBe von 1,5m bis 2m. Weitere Farbkennungen bzw. GrdBenklassencodierungen
(1=<1m, 2=1-1,25m,.... 9= >2,25m) der RFID-Etiketten wiirden weitere Baumarten und/oder
GréBen der Baume und/oder Wiederverkdufer (Kunden) der Baume kennzeichnen. In den
RFID-Etiketten sind Tags enthalten, in denen Pflanzdaten gespeichert sind, die die jeweilige
Kennzeichnung des Baumes elektronisch enthalten. Also in dem Tag des roten RFID-Etikettes
waren Pflanzdaten gespeichert, die den Baum als eine Tanne mit einer GréBe von 2m bis 2,5m
kennzeichnen.

[0045] Nachdem die Arbeiter im Sommer durch die Plantage gegangen sind und alle als Christ-
bdume in diesem Jahr verkaufbaren Badume mit RFID-Etiketten gekennzeichnet haben, fahrt der
Traktorfahrer mit dem Traktor die Plantage ab und registriert alle Tags in den RFID-Etiketten an
den B&umen in dem System. Da zuvor keine Tags in dem System registriert waren ist hierdurch
auch gleich eine erste Inventur der verkaufbaren Baume erhalten. Der Plantagenverwalter weif3
hierdurch unmittelbar, dass beispielsweise 1.325 Baume dieses Jahr als Christbdume verkauft
werden kénnen und, dass hierbei beispielsweise 223 Tannen mit einer GréBe von 2m bis 2,5m
umfasst sind. Hierdurch sind die Verwaltung der Baume auf der Plantage, die Planbar-
keit/Erfillbarkeit von Kundenbestellungen, die Logistik, die Kommissionierung und der Verkauf
der Baume wesentlich vereinfacht. Auch wahrend der Ernte erhdlt der Plantagenverwal-
ter/Logistiker bei jeder Durchfahrt der Plantage mit dem Traktor eine aktuelle Inventur, welche
verkaufbaren Baume noch in der Plantage stehen.

[0046] Es kann erwahnt werden, dass die Pflanzenbearbeitungsmaschine nicht durch einen
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Traktor gebildet sein muss. Beispielsweise ware es mdglich, dass in den Pflanzreihen Schienen
gelegt wurden, auf denen ein von dem Computer automatisch angetriebener Motorschlitten die
Pflanzreihen abfahrt und Arbeitsvorgange selektiv durchfiihrt.

[0047] Es kann erwdhnt werden, dass die Schneideinrichtung auch zum automatischen Be-
schneiden der Form von Pflanzen ausgebildet sein kann. So kénnten beispielsweise einzelne
der Bdume 2 durch die Baumart der Buchsbdume gebildet sein und die Schneideeinrichtung 16
kénnte selektiv diese Baume 2 in eine Kegelform/Kugelform beschneiden. Das automatische
Beschneiden der Baume 2 kann erst durch vorstehend beschriebene Positionsbestimmung des
Tags 3 am Baum 2 durch die Ferritantennen F realisiert werden. Wenn also ein Buchsbaum in
eine Kegelform beschnitten werden soll, dann ist dies unter Beriicksichtigung der Position des
Stammes des Buchsbaums maschinell durchfiihrbar.

[0048] Es kann erwahnt werden, dass nicht unbedingt RFID-Antennen 6 und je Schneideinrich-
tung 16 zusétzlich je eine Ferritantenne F vorgesehen sein miissen. Es sind dem Fachmann
Techniken bekannt den Lesebereich einer RFID-Antenne einzuschrénken. Somit kénnte vorerst
mit den RFID-Antennen 6 mit ihren Uberlappenden Lesebereichen 7 die Tags 3 auf den Bé&u-
men 2 detektiert werden und dann, wenn einer der Badume 2 geschnitten werden soll, die Le-
sereichweite 7 der RFID-Antenne 6, die den Tag 3 des zu schneidenden Baumes 2 detektiert
hat, zu einer schmalen Lesereichweite eingeschrankt werden, um die exakte Position des Tags
3 zu detektieren. Hierdurch wére eine kostengunstige Ausfihrungsvariante der Erfindung erhal-
ten.

[0049] Es kann erwdhnt werden, dass Pflanzenbearbeitungseinrichtungen unterschiedliche
Arbeitsvorgénge durchfiihren kénnen. So kénnte eine Pflanzenbearbeitungseinrichtung bei-
spielsweise zum Setzen von Stecklingen von Pflanzen ausgebildet sein. Die Pflanzenbearbei-
tungseinrichtung kénnte an Positionen in den Pflanzreihen, an denen kein Tag detektiert wird,
die also frei sind, einen Steckling pflanzen. Diese Pflanzenbearbeitungsmaschine kénnte auch
gleich automatisch den Tag an der Spitze des Stecklings befestigen und die Pflanzdaten im
System registrieren.

[0050] Es kann erwadhnt werden, dass mehrere Pflanzenbearbeitungseinrichtungen (z.B.
Spritzdiisen; Schneideinrichtungen, Pflanzeinrichtungen) einer RFID-Antenne und auch nur
eine Pflanzenbearbeitungseinrichtung mehreren RFID-Antennen zugeordnet sein kann. Dies
hangt vom jeweiligen Werkzeug und Bearbeitungsvorgang ab.

[0051] Es kann erwahnt werden, dass der oder die Ausleger der Pflanzenbearbeitungsmaschi-
ne auch Uber fiinf, sieben oder sogar zwanzig Pflanzenreihen reichen kdnnen. Dies ist insbe-
sondere bei kleinwiichsigen oder schmalwichsigen Pflanzen mdglich, da in diesem Fall die
Pflanzenreihen sehr nah nebeneinander angelegt werden kdénnen. Weiters sind besondere
Konstruktionen der Ausleger méglich, die besonders lang ausgefiihrt sind.

[0052] Es kann erwdhnt werden, dass der Ausleger mit den Pflanzenbearbeitungseinrichtungen
(z.B. Schnittwerkzeuge zum Beschneiden beziehungsweise zum Abschneiden der Pflanzen)
auch am hinteren Teil des Traktors befestigt sein kann. Es kénnte also nur ein am hinteren Teil
des Traktors befestigter Ausleger sowohl links als auch rechts quer zur Fahrtrichtung von dem
Traktor abstehen.

Patentanspriche

1. System (1) zur Bearbeitung, Pflege und zum Management von Pflanzen (2), wobei an zu
bearbeitenden Pflanzen (2) zumindest ein Radio Frequency Identification (RFID) Tag (3)
angebracht ist und wobei eine Pflanzenbearbeitungsmaschine (4) zum Auslesen von in
den Tags (3) gespeicherten Pflanzendaten einen RFID-Reader (5) und eine zugeordnete
RFID- Antenne (6) aufweist und wobei die Pflanzenbearbeitungsmaschine (4) in Abhangig-
keit von den ausgelesen Pflanzendaten eines Tags (3) einer Pflanze (2) zum selektiven Ak-
tivieren eines Arbeitsvorganges der Pflanzenbearbeitungsmaschine (4) fur diese Pflanze
(2) ausgebildet ist, dadurch gekennzeichnet, dass die Pflanzenbearbeitungsmaschine (4)
zumindest einen im Wesentlichen quer zur Fahrtrichtung von der Pflanzenbearbeitungs-
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maschine (4) abstehenden, in einem Bearbeitungsabstand (BA1; BA2) zum Boden (10), im
Wesentlichen parallel zum Boden (10) verlaufenden Ausleger (8, 9; 14,15) aufweist, an
dem eine Pflanzenbearbeitungseinrichtung (12,13; 16,17,18) vorgesehen ist und an dem
zumindest zwei zueinander in einem Antennenabstand (A) beabstandete RFID-Antennen
(6) vorgesehen sind, und dass die Pflanzenbearbeitungsmaschine (4) in Abhangigkeit von
den mit den beiden RFID-Antennen (6) ausgelesenen Pflanzendaten zum selektiven Akti-
vieren der Pflanzenbearbeitungseinrichtung (12,13; 16,17,18) zur Durchfiihrung des Ar-
beitsvorganges an der zu bearbeitenden Pflanze (2) und/oder zum Inventarisieren von
ausgelesenen Pflanzendaten im System (1) ausgebildet ist, und dass die Tags (3) im We-
sentlichen an der oberen Hélfte der Pflanzen (2) angebracht sind, und dass die Lesereich-
weite (7) der RFID-Antennen (6) auf die obere Hélfte der Pflanzen justiert ist.

2. System (1) gemaB Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Pflanzenbearbei-
tungsmaschine (4) einen Behélter (11) fir Pflanzenbearbeitungsmittel, insbesondere Diin-
gemittel (D) beziehungsweise Schadlingsbekdmpfungsmittel, aufweist und dass an dem
Ausleger (8, 9) Abgabeeinheiten (12) der Pflanzenbearbeitungseinrichtung zum Abgeben
des Pflanzenbearbeitungsmittels vorgesehen sind, wobei jede Abgabeeinheit (12) zumin-
dest einer RFID-Antenne (6) zugeordnet ist, und dass die Pflanzenbearbeitungsmaschine
(4) in Abh&ngigkeit von den mit den RFID-Antennen (6) ausgelesenen Pflanzendaten zum
Aktivieren der zugeordneten Abgabeeinheit (12) zur Abgabe des Pflanzenbearbeitungsmit-
tels (D) an die dafiir vorgesehenen Pflanzen (2) ausgebildet ist.

3. System (1) gemaB Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass an dem Ausleger (14,15)
Schneideinheiten (16) der Pflanzenbearbeitungseinrichtung zum Beschneiden und/oder
Abschneiden der Pflanzen (2) vorgesehen sind, wobei jede Schneideinheit (16) zumindest
einer RFID-Antenne (6) zugeordnet ist, und dass die Pflanzenbearbeitungsmaschine (4) in
Abhéngigkeit von den mit den RFID-Antennen (6) ausgelesenen Pflanzendaten zum Akti-
vieren der zugeordneten Schneideinheit (16) zum Beschneiden und/oder Abschneiden der
daflir vorgesehenen Pflanzen (2) ausgebildet ist.

4. System (1) gemaB einem der vorherigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass nur
ein RFID-Reader (5) vorgesehen ist, der mit allen an dem Ausleger (8, 9; 14, 15) vorgese-
henen RFID-Antennen (6) zusammenwirkt, um die Tags (3) in den Lesebereichen (7) der
RFID-Antennen (6) auszulesen.

5. System (1) gemaB einem der vorherigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Pflanzenbearbeitungsmaschine (4) zwei gegeniberliegende, im Wesentlichen quer zur
Fahrtrichtung von der Pflanzenbearbeitungsmaschine (4) abstehende, in dem Bearbei-
tungsabstand (BA1; BA2) zum Boden (10), im Wesentlichen parallel zum Boden (10) ver-
laufende Ausleger (8,9; 14,15) aufweist, wobei die beiden Ausleger insbesondere als nur
ein am hinteren Teil der Pflanzenbearbeitungsmaschine angebrachter Querausleger aus-
geflhrt sind.

6. System (1) gemaB einem der vorherigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der
Antennenabstand (A) zwischen den RFID-Antennen (6) derart festgelegt ist, dass die Le-
sereichweiten (7) der RFID-Antennen (6) die gesamte Lénge der Ausleger (8, 9; 14,15) Ii-
ckenlos abdecken.

7. System (1) gemaB einem der vorherigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass
zumindest ein Positionsbestimmungsmittel (19) an der Pflanzenbearbeitungsmaschine (4)
und/oder zumindest ein Positionsbestimmungsmittel (19) an dem Ausleger (14, 15) vorge-
sehen ist, das zum Ermitteln aktueller GPS-Positionsdaten ausgebildet ist, wobei die Pflan-
zenbearbeitungsmaschine (4) zum zugeordneten Speichern der ausgelesenen Pflanzenda-
ten und ermittelten GPS-Positionsdaten ausgebildet ist.

8. Verfahren zur Bearbeitung, Pflege und zum Management von Pflanzen (2), wobei an zu
bearbeitenden Pflanzen (2) zumindest ein Radio Frequency ldentification (RFID) Tag (3)
angebracht ist und wobei eine Pflanzenbearbeitungsmaschine (4) mit einem RFID-Reader
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(5) und zugeordneten RFID-Antennen (6) in den Tags (3) gespeicherte Pflanzendaten aus-
liest und wobei die Pflanzenbearbeitungsmaschine (4) in Abhangigkeit von den ausgelesen
Pflanzendaten eines Tags (3) einer Pflanze (2) einen Arbeitsvorgang der Pflanzenbearbei-
tungsmaschine (4) fur diese Pflanze (2) selektiv aktiviert, dadurch gekennzeichnet, dass
die Pflanzenbearbeitungsmaschine (4) mit einem im Wesentlichen quer zur Fahrtrichtung
von der Pflanzenbearbeitungsmaschine (4) abstehenden, in einem Bearbeitungsabstand
(BA1; BA2) zum Boden (10), im Wesentlichen parallel zum Boden (10) verlaufenden Aus-
leger (8,9; 14, 15), an dem eine Pflanzenbearbeitungseinrichtung (12, 13; 16,17,18) und
zumindest zwei zueinander in einem Antennenabstand (A) beabstandete RFID-Antennen
(6) mit auf die obere Halfte der Pflanzen justierten Lesereichweiten (7) vorgesehen sind,
Uber die Pflanzenreihen reicht und mit den RFID-Antennen (6) die an der oberen Halfte der
Pflanzen angebrachten Tags (3) ausliest, und dass die Pflanzenbearbeitungsmaschine (4)
in Abhangigkeit von den mit den beiden RFID-Antennen (6) ausgelesenen Pflanzendaten
selektiv die Pflanzenbearbeitungseinrichtung (12,13; 16, 17, 18) zur Durchfiihrung des Ar-
beitsvorganges an der zu bearbeitenden Pflanze (2) aktiviert und/oder die ausgelesenen
Pflanzendaten im System (1) inventarisiert.

9. Verfahren gemaB Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass mit zumindest einer RFID-
Antenne (F) mit Richtcharakteristik, insbesondere einer Ferritantenne, die genaue Position
des Tags (3) detektiert und damit die Pflanzenmitte der zu beschneidenden und/oder ab-
zuschneidenden Pflanze (2) genau erkannt wird, und dass eine Schneideinheit (16) beim
Schneidvorgang unter Berlicksichtigung der detektierten Position des Tags (3) positioniert
wird.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen
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