EP 3 375 685 B1

(19)

Europdisches
Patentamt

European

Patent Office

Office européen
des brevets

(12)

(45) Date de publication et mention
de la délivrance du brevet:
05.05.2021 Bulletin 2021/18

(21) Numéro de dépot: 18161638.4

(22) Date de dépdt: 14.03.2018

(11) EP 3 375 685 B1

FASCICULE DE BREVET EUROPEEN

(51) IntCl.:
B61B 12/02 (200607

(54) DISPOSITIF D’APPUI ET DE GUIDAGE D’UN CABLE AERIEN PORTEUR-TRACTEUR AU MOYEN

DE GALETS AMORTIS

STUTZ- UND FUHRUNGSVORRICHTUNG FUR TRAG-/ZUGLUFTSEIL MITHILFE VON

GEDAMPFTEN ROLLEN

DEVICE FORBEARING AND GUIDING AN OVERHEAD CARRYING/TRACTION CABLE BY MEANS

OF DAMPED ROLLERS

(84) Etats contractants désignés:
AL AT BE BG CH CY CZDE DK EE ES FI FR GB
GRHRHUIEISITLILT LULV MC MK MT NL NO
PL PT RO RS SE SI SK SM TR

(30) Priorité: 14.03.2017 FR 1752052

(43) Date de publication de la demande:
19.09.2018 Bulletin 2018/38

(73) Titulaire: POMA
38340 Voreppe (FR)

(72) Inventeurs:
* MESSAOUD, Salah
38590 BREZINS (FR)

¢ VINCENT, Adrien
38400 Saint-Martin d’Héres (FR)
¢ SEVE, Clémence
38380 Saint Laurent Du Pont (FR)

(74) Mandataire: Talbot, Alexandre
Cabinet Hecké
28 Cours Jean Jaurés
38000 Grenoble (FR)

(56) Documents cités:

WO-A2-2012/085883 FR-A1-2 654 053

Il est rappelé que: Dans un délai de neuf mois a compter de la publication de la mention de la délivrance du brevet
européen au Bulletin européen des brevets, toute personne peut faire opposition a ce brevet aupres de I'Office européen
des brevets, conformément au reglement d'exécution. L'opposition n'est réputée formée qu'apres le paiement de la taxe
d'opposition. (Art. 99(1) Convention sur le brevet européen).

Printed by Jouve, 75001 PARIS (FR)



1 EP 3 375 685 B1 2

Description
Domaine technique de I'invention

[0001] L’invention concerne un dispositif d’appui et de
guidage d’'un cable aérien porteur-tracteur d’'une instal-
lation de remontée mécanique, ledit dispositif compre-
nant une structure porteuse, une pluralité de galets ro-
tatifs destinés a prendre appui sur le cable pour le guider
lors de son défilement, et des moyens d’amortissement
en liaison avec les galets pour s’adapter a la déflexion
etalacharge du cable, chaque galet rotatif étant associé
a une liaison d’amortissement articulée autour d’un pivot
pour former un module élémentaire fixé individuellement
alastructure porteuse, et les différents modules élémen-
taires étant échelonnés le long de la structure porteuse
conformée selon une poutre.

Etat de la technique

[0002] Dans les installations de transport du type télé-
siége ou télécabine, le cable porteur-tracteur est guidé
et maintenu par une pluralité de galets disposés sur des
balanciers supports et des balanciers de compression,
lesquels sont portés par des pylénes répartis entre les
stations de départetd’arrivée. Des sieges ou des cabines
sont fixés au cable par des pinces d’accrochage fixes ou
débrayables. Les galets sont associés d’'une maniére
connue par paires en étant montés aux extrémités de
balanciers primaires, lesquels sont articulés dans leur
partie médiane aux extrémités de balanciers secondai-
res, eux-mémes montés de la méme maniére sur des
balanciers tertiaires, et ainsi de suite selon le nombre de
galets utilisés. Le dernier balancier forme une poutre
montée articulée dans sa partie médiane a une potence
de la structure portante du pyléne. Une telle disposition
standardisée permet aux galets de suivre le chemine-
ment du cable avec une répartition homogéne de la char-
ge sur les galets, indépendamment de I'état de charge.
[0003] En cas de panne ou de révision, il est néces-
saire de démonter 'ensemble du systeme a balanciers.
Cette technologie connue a base de balanciers entraine
des co(ts importants d’installation, de dépannage et de
maintenance, concernant notamment le temps d’inter-
vention, les outillages et les moyens de levage pour le
montage ou démontage.

[0004] On peut citer la demande de brevet francgais
FR2 654 053 qui divulgue une installation de transport a
cable aérien, comprenant des galets supportant le cable
montés individuellement sur un support fixe, et des
moyens de rappel, tel un vérin ou un ressort a tarage
ajustable, pour équilibrer les efforts verticaux auxquels
sont soumis les galets. On peut également citer la de-
mande internationale WO 2012/085883 qui divulgue un
systeme de transport a cable, comprenant une structure,
des galets etun membre élastique situé entre la structure
et un galet.

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

Objet de I'invention

[0005] L’objet de l'invention consiste a réaliser un dis-
positif d’appui et de guidage d’un cable aérien porteur-
tracteur, ayant une structure simplifiée, facile a installer
et a dépanner de maniére a réduire le temps d’interven-
tion, et les colts de maintenance. A cet effet, I'invention
a pour objet un dispositif d’appui et de guidage selon la
revendication 1.

[0006] Selon I'invention, la liaison d’amortissement de
chaque module comporte une paire de ressorts a lames
situés symétriquement de part et d’autre du galet. La
poutre comporte un profilé de section transversale en U
renversé ayant deux ailes verticales paralléles entre el-
les, de maniere a délimiter un compartiment pour le lo-
gement des différents modules élémentaires. Le galet
de chaque module est monté a rotation libre autour d’un
premier axe a 'une des extrémités de la liaison d’amor-
tissement correspondante, l'autre extrémité de ladite
liaison étant articulée au pivot, lequel est fixé transver-
salement aux deux ailes du profilé.

[0007] Selon une caractéristique de l'invention, la par-
tie intermédiaire de chaque ressort a lames prend appui
sur un deuxiéme axe fixe, lequel est paralléle au pivot.
[0008] La poutre peut étre montée fixe ou articulée a
la potence du pyldne. Le profilé de la poutre peut étre
rectiligne ou incurvé.

[0009] Dansle cas ou lapoutre estrectiligne, les pivots
des différents modules sont alignés selon une ligne dis-
posée selon la direction longitudinale du profilé. Dans le
cas ou la poutre est incurvée, son rayon de courbure est
fonction de I'angle d’entrée ou de sortie du cable.
[0010] L’invention s’applique a tout type de télépor-
teurs, notamment télésiéges, télécabines, téléphéri-
ques.

Description sommaire des dessins

[0011] D’autres avantages et caractéristiques ressor-
tiront plus clairement de la description qui va suivre d’un
mode de réalisation de I'invention donné atitre d’'exemple
non limitatif et représenté aux dessins annexés, dans
lesquels :

- les figures 1 et 2 sont des vues en perspective du
dispositif d’appui et de guidage selon l'invention, le
cable étant illustré sur la figure 1 seule ;

- lafigure 3 montre une vue en élévation de la figure
2, la poutre ayant un profil rectiligne ;

- lafigure 4 est une variante de réalisation avec une
poutre incurvée.

Description d’un mode particulier de réalisation

[0012] En référence aux figures 1 a 3, un dispositif
d’appui et de guidage 10 d’un céable aérien 11 porteur-
tracteur d’une installation de remontée mécanique, com-
porte plusieurs galets 12 échelonnés a intervalles régu-
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liers le long d’'une structure porteuse formée par une pou-
tre 13 de support.

[0013] La poutre 13 est formée a titre d’exemple par
un profilé rectiligne ayant une section transversale en U
renversé, délimitée par deux ailes 14, 15 verticales
s’étendant parallelement 'une a l'autre, et réunies a une
ame 16 commune agencée a la partie supérieure de la
poutre 13. Les galets 12 ont des structures identiques
de mémes diameétres extérieurs, chaque galet 12 circu-
laire présentant a la périphérie une gorge 17 de guidage
du cable aérien. L’ame 16 est pourvue d’ouvertures 18
autorisant le passage partiel des galets 12.

[0014] Chaque galet 12 est monté a rotation libre
autour d’'un premier axe 19 se trouvant a l'une des ex-
trémités d’'une liaison d’amortissement 20 agencée entre
les deux ailes 14, 15 a l'intérieur du profilé. L’autre ex-
trémité de la liaison 20 est articulée autour d’un pivot 21
transversal solidaire des deux ailes 14, 15.

[0015] La liaison d’amortissement 20 de chaque galet
12 comprend une paire de ressorts 22 a lames situés
symétriquement de part et d’autre du galet 12. Chaque
ressort 22 s’étend dans la direction longitudinale du pro-
filé, et est attaché par ses extrémités opposées respec-
tivement au premier axe 19 et au pivot 21. La partie in-
termédiaire des ressorts 22 prend appui surun deuxiéme
axe 23 fixe, lequel est solidarisé aux deux ailes 14, 15,
ets’étendant parallelementau pivot21. Le deuxiéme axe
23 estplacé au-dessus d’'uneligne passantpar le premier
axe 19 et le pivot 21.

[0016] Chaque galet 12 et sa liaison d’'amortissement
20 a ressorts 22 constitue un module élémentaire fixé
individuellement a la poutre 13. Le galet 12 rotatif de
chaque module est susceptible de pivoter autour du pivot
21 correspondant, en étant sollicité en permanence par
les ressorts 22 au contact du cable 11 avec une pression
prédéterminée. Le mouvement de pivotement de chaque
module décrit un angle aigu qui est fonction de la charge
exercée par le cable, et de la réaction des ressorts 22.
[0017] Les galets 12 amortis des différents modules
permettent ainsi de s’adapter a la déflexion du cable por-
teur-tracteur, et de limiter les phénoménes vibratoires.
La pression exercée par les galets 12 est calculée pour
éviter tout risque de déraillement du cable. Dans 'exem-
ple illustré aux figures 1 a 3, la poutre 13 du dispositif
d’appui et de guidage 10 est rectiligne, et comporte qua-
tre modules élémentaires. Les pivots 21 des différents
modules sont alignés selon une ligne droite dirigée selon
la direction longitudinale du profilé. Il est clair que le nom-
bre de modules peut étre inférieur ou supérieur a quatre.
[0018] Dans la variante du dispositif d’appui et de gui-
dage 100de lafigure 4, les mémes numéros de référence
désignent des piéces identiques ou similaires a celles du
dispositif 10 des figures 1-3. La forme de la poutre 100
est légerement incurvée, et présente un rayon de cour-
bure prédéterminé en fonction de I'angle d’entrée ou de
sortie du cable. Les pivots 21 sont répartis selon une
trajectoire ayant de préférence le méme rayon de cour-
bure que la poutre 100.
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[0019] Dans les deux dispositifs 10, 100, la partie mé-
diane de la poutre 13, 113 peut étre montée fixe ou arti-
culée sur une potence, notamment d’un pyléne de ligne
ou d’une station.

[0020] Les ressorts 22 a lames des liaisons d’amortis-
sement 20 peuvent étre remplacés par d’autres types de
ressorts, ou par des vérins a gaz ou hydrauliques.
[0021] Un tel agencement des modules élémentaires
a galets 12 sur la poutre 13 permet de réduire les colts
de maintenance en évitantle démontage complet du dis-
positif 10, 100 en cas d’une révision ou inspection géné-
rale de I'installation. Il suffira d'inspecterindividuellement
les modules sur le plateau de service de chaque pylone,
et de remplacer le module défectueux sans démonter le
dispositif 10, 100 de sa potence. Le temps d’intervention
en dépannage et maintenance est réduit et simplifié com-
paré a la technologie classique utilisant les balanciers.

Revendications

1. Dispositif d’appui et de guidage (10,100) d’un céble
aérien (11) porteur-tracteur d’'une installation de re-
montée mécanique, ledit dispositif comprenant :

- une structure porteuse,

- une pluralité de galets (12) rotatifs destinés a
prendre appui sur le cable (11) pour le guider
lors de son défilement,

- etdes moyens d’amortissement en liaison avec
les galets (12) pour s’adapter a la déflexion et a
la charge du cable, chaque galet (12) rotatif
étantassocié a une liaison d’amortissement (20)
articulée autour d’un pivot (21) pour former un
module élémentaire fixé individuellement a la
structure porteuse, et les différents modules élé-
mentaires étant échelonnés le long de la struc-
ture porteuse conformée selon une poutre (13,
130), caractérisé en ce que la liaison d’amor-
tissement (20) de chaque module comporte une
paire de ressorts (22) a lames situés symétri-
quement de part et d’autre du galet (12), et en
ce que la poutre (13, 130) comporte un profilé
de section transversale en U renversé ayant
deux ailes (14, 15) verticales paralléles entre
elles, de maniére a délimiter un compartiment
pour le logement des différents modules élé-
mentaires, etle galet (12) de chaque module est
monté a rotation libre autour d’'un premier axe
(19) al'une des extrémités de la liaison d’amor-
tissement (20) correspondante, I'autre extrémi-
té de ladite liaison étant articulée au pivot (21),
lequel est fixé transversalement aux deux ailes
(14, 15) du profilé.

2. Dispositif d’appui et de guidage (10, 100) selon la
revendication 1, caractérisé en ce que chaque res-
sort (22) s’étend dans la direction longitudinale de
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la poutre (13, 130).

Dispositif d’appui et de guidage (10, 100) selon la
revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que la partie
intermédiaire de chaque ressort (22) a lames prend
appui sur un deuxieme axe (23) fixe, lequel est pa-
rallele au pivot (21).

Dispositif d’appui et de guidage (10, 100) selon la
revendication 3, caractérisé en ce que le deuxiéme
axe (23) est placé au-dessus d’une ligne passant
par le premier axe (19) et le pivot (21).

Dispositif d’appui et de guidage (10) selon I'une des
revendications 1 a4, caractérisé en ce que le profilé
de la poutre (13) est rectiligne, les pivots des diffé-
rents modules étant alignés selon une ligne disposée
selon la direction longitudinale du profilé.

Dispositif d’appui et de guidage (100) selon 'une des
revendications 1a5, caractérisé en ce que le profilé
de la poutre (130) posséde une forme incurvée, pré-
sentant un rayon de courbure prédéterminé en fonc-
tion de I'angle d’entrée ou de sortie du cable (11).

Dispositif d’appui et de guidage (10, 100) selon I'une
des revendications précédentes, caractérisé en ce
que la poutre (13, 130) équipée des différents mo-
dules, est montée fixe ou articulée sur une potence
ou pyléne de linstallation.

Patentanspriiche

Vorrichtung zum Abstiitzen und Fihren (10, 100) ei-
nes Trag- und Zugseils (11) einer mechanischen
Aufstiegsanlage, wobei die Vorrichtung aufweist:

- eine Tragerstruktur,

- mehrere drehbare Rollen (12), die dazu be-
stimmt sind, auf dem Kabel (11) abgestiitzt zu
werden, um es bei seinem Laufen zu fihren,

- und Dampfungsmittel in Verbindung mit den
Rollen (12), um sich an die Durchbiegung und
an die Last des Kabels anzupassen, wobei jede
drehbare Rolle (12) mit einer Dampfungsverbin-
dung (20) verbunden ist, die um einen Zapfen
(21) angelenktist, um ein Grundmodul zu bilden,
das einzeln an der Tragerstruktur befestigt ist,
und wobei die verschiedenen Grundmodule ent-
lang der Tragerstruktur gestaffelt sind, die ent-
sprechend eines Balkens (13, 130) ausgebildet
ist, dadurch gekennzeichnet, dass die Damp-
fungsverbindung (20) von jedem Modul ein Paar
Federn (22) mit Klingen aufweist, die symmet-
risch beiderseits der Rolle (12) angeordnet sind,
und dadurch, dass derBalken (13, 130) ein Profil
mit einem Querschnittin Form eines umgekehr-
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ten U aufweist, das zwei vertikale Flligel (14, 15)
aufweist, die parallel zueinander sind, derart,
um eine Kammer zum Aufnehmen der verschie-
denen Grundmodule abzugrenzen, und die Rol-
le (12) von jedem Modul an einem der Enden
der entsprechenden Dampfungsverbindung
(20) frei drehbar um eine erste Achse (19) ge-
lagert ist, wobei das andere Ende der Verbin-
dung um den Zapfen (21) angelenkt ist, der in
Querrichtung an den zwei Flugeln (14, 15) des
Profils befestigt ist.

Vorrichtung zum Abstlitzen und Fihren (10, 100)
nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass
sich jede Feder (22) in der Langsrichtung des Bal-
kens (13, 130) erstreckt.

Vorrichtung zum Abstlitzen und Fihren (10, 100)
nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet,
dass sich der Zwischenteil von jeder Feder (22) auf
einer zweiten festen Achse (23) abstitzt, die parallel
zu dem Zapfen (21) ist.

Vorrichtung zum Abstlitzen und Fihren (10, 100)
nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass
die zweite Achse (23) Uber einer Linie angeordnet
ist, die durch die erste Achse (19) und den Zapfen
(21) verlauft.

Vorrichtung zum Abstiitzen und Fihren (10) nach
einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Profil des Balkens (13) geradli-
nig ist, wobei die Zapfen der verschiedenen Module
entlang einer Linie ausgerichtet sind, die in Langs-
richtung des Profils ausgerichtet ist.

Vorrichtung zum Abstitzen und Fuhren (100) nach
einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Profil des Balkens (130) eine
gekrimmte Form besitzt, die einen Krimmungsra-
dius aufweist, der in Abhangigkeit von dem Eintritts-
oder Austrittswinkel des Kabels (11) vorbestimmt ist.

Vorrichtung zum Abstlitzen und Fihren (10, 100)
nach einem der vorhergehenden Anspriiche, da-
durch gekennzeichnet, dass der Balken (13, 130),
der mitden verschiedenen Modulen ausgestattet ist,
fest oder gelenkig auf einem Ausleger oder Mast der
Installation angebracht ist.

Claims

Device for supporting and guiding (10,100) an aerial
carrying-hauling cable (11) of a cable lift installation,
said device comprising:

- a support structure,
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- a plurality of rotary sheaves (12) designed to
press on the cable (11) to guide it when it is
running,

- and damping means connected with the
sheaves (12) to adjust to the deflection and load
of the cable, each rotary sheave (12) being as-
sociated with a damping connection (20) artic-
ulated around a pivot (21) to form an individual
module fixed individually to the support struc-
ture, and the different individual modules being
staggered along the support structure in the form
of a beam (13, 130), characterized in that the
damping connection (20) of each module com-
prises a pair of leaf springs (22) located sym-
metrically on each side of the sheave (12) and
in that the beam (13, 130) comprises a profile
of reverse U-shaped transverse cross-section
having two vertical wings (14, 15) parallel to one
another so as to delimita compartment for hous-
ing the different individual modules, and the
sheave (12) of each module is mounted rotating
freely around a first axis (19) on one of the ends
of the corresponding damping connection (20),
the other end of said connection being articulat-
ed on the pivot (21), which is fixed transversely
to the two wings (14, 15) of the profile.

Device for supporting and guiding (10, 100) accord-
ing to claim 1, characterized in that each spring
(22) extends in the longitudinal direction of the beam
(13, 130).

Device for supporting and guiding (10, 100) accord-
ing to claim 1 or 2, characterized in that an inter-
mediate part of each leaf spring (22) presses on a
second fixed axis (23) which is parallel to the pivot
(21).

Device for supporting and guiding (10, 100) accord-
ing to claim 3, characterized in that the second axis
(23) is placed above a line passing through the first
axis (19) and the pivot (21).

Device for supporting and guiding (10, 100) accord-
ing to one of claims 1 to 4, characterized in that the
profile of the beam (13) is rectilinear, the pivots of
the different modules being aligned along a line ar-
ranged in the longitudinal direction of the profile.

Device for supporting and guiding (10, 100) accord-
ing to one of claims 1 to 5, characterized in that the
profile of the beam (130) has a curved shape pre-
senting a predefined radius of curvature according
to the angle of entry or exit of the cable (11).

Device for supporting and guiding (10, 100) accord-
ing to one of the foregoing claims, characterized in
that the beam (13, 130) equipped with the different
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modules is mounted fixed or articulated on a support
bracket or pillar of the installation.
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