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一种具有藤蔓预去除功能的番薯快速挖掘

机

(57)摘要

本实用新型提供了一种具有藤蔓预去除功

能的番薯快速挖掘机，包括手扶式拖拉机，所述

手扶式拖拉机的前端下侧固定连接有底板，底板

上侧设置有藤蔓剪切装置，藤蔓剪切装置右侧的

底板上固定连接有藤蔓导向板，所述藤蔓导向板

呈V字形；所述手扶式拖拉机的后部对称固定连

接有两个竖直安装板，竖直安装板之间转动连接

有两根驱动轴。本实用新型具有以下有益效果

是：第一，转轴带动第二锥齿轮转动，第二锥齿轮

驱动第一锥齿轮转动，第一锥齿轮带动螺纹杆转

动，与螺纹杆相配合的驱动杆向第一凹槽内部移

入，使得两个转动柄的前部相互靠近，依靠转动

柄前部设置的刀片来对藤蔓进行剪段，以便使藤

蔓与番薯相分离，便于后续对番薯的挖掘。
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1.一种具有藤蔓预去除功能的番薯快速挖掘机，包括手扶式拖拉机，其特征在于，所述

手扶式拖拉机的前端下侧固定连接有底板，底板上侧设置有藤蔓剪切装置，藤蔓剪切装置

右侧的底板上固定连接有藤蔓导向板，所述藤蔓导向板呈V字形；所述手扶式拖拉机的后部

对称固定连接有两个竖直安装板，竖直安装板之间转动连接有两根驱动轴，驱动轴上均固

定连接有带轮，且两个带轮之间连接有筛板，两个竖直安装板的左部之间固定连接有起土

板；所述竖直安装板右侧下部固定连接有支撑板，支撑板上方设置有收集框，收集框右侧通

过铰链与支撑板铰接，收集框左侧通过两个倾倒装置与支撑板相连接。

2.根据权利要求1所述的一种具有藤蔓预去除功能的番薯快速挖掘机，其特征在于，所

述藤蔓剪切装置包括竖直转轴，竖直转轴底端与底板转动连接，所述竖直转轴上固定连接

有两个转动柄，转动柄前端内侧设置有刀片，两个转动柄的后端通过驱动装置相连接。

3.根据权利要求2所述的一种具有藤蔓预去除功能的番薯快速挖掘机，其特征在于，所

述驱动装置包括支承座，支承座与其中一个转动柄固定连接，支承座上转动连接有第一安

装柱，第一安装柱上开设有开口朝上设置的第一凹槽，第一凹槽内设置有螺纹杆，螺纹杆底

端与第一安装柱转动连接，螺纹杆上固定连接有第一锥齿轮，第一锥齿轮左侧啮合有第二

锥齿轮，第二锥齿轮左端固定连接有转轴，转轴左端穿过第一安装柱设置，且转轴左端与电

机输出轴固定连接；所述螺纹杆上方的第一凹槽内设置有驱动杆，驱动杆上开设有开口朝

下设置的螺纹槽，螺纹杆右部与螺纹槽螺纹连接，所述驱动杆右端与位于另一个转动柄的

第一球铰链相连接。

4.根据权利要求3所述的一种具有藤蔓预去除功能的番薯快速挖掘机，其特征在于，所

述第一凹槽内侧壁上对称开设有两个第一限位槽，第一限位槽内设置有第一限位杆，第一

限位杆的另一端与驱动杆侧壁固定连接。

5.根据权利要求1所述的一种具有藤蔓预去除功能的番薯快速挖掘机，其特征在于，所

述藤蔓导向板的尖端朝左设置。

6.根据权利要求1所述的一种具有藤蔓预去除功能的番薯快速挖掘机，其特征在于，所

述起土板朝右上方倾斜设置，所述起土板呈等腰梯形状，且起土板的左端大于右端；所述起

土板的两侧固定连接有挡板。

7.根据权利要求1所述的一种具有藤蔓预去除功能的番薯快速挖掘机，其特征在于，所

述竖直安装板的右部底端固定连接有辅助轮。

8.根据权利要求1所述的一种具有藤蔓预去除功能的番薯快速挖掘机，其特征在于，所

述倾倒装置包括第二支撑柱，第二支撑柱嵌设在支撑板内，且第二支撑柱上开设有开口朝

上设置的第二凹槽，第二凹槽内底部固定连接有电磁铁，电磁铁上方的第二凹槽内设置有

磁极，磁极上侧固定连接有倾倒柱，倾倒柱顶端与位于收集框下侧的第二球铰链固定连接。

9.根据权利要求8所述的一种具有藤蔓预去除功能的番薯快速挖掘机，其特征在于，所

述第二凹槽内侧壁上对称开设有两个第二限位槽，第二限位槽内设置有第二限位杆，第二

限位杆另一端与倾倒柱侧壁固定连接。
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一种具有藤蔓预去除功能的番薯快速挖掘机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及番薯技术领域，特别地，涉及一种具有藤蔓预去除功能的番薯快

速挖掘机。

背景技术

[0002] 山芋又称红薯、甘薯、红苔、白薯、地瓜。之所以称番薯，大抵是因为它是“舶来品”

之故。山芋是家喻户晓的作物，它的名称却易被混淆。地瓜，山芋，甘薯和红薯等眼花缭乱。

事实上，番薯才是正确的称呼，其它都只是番薯的别称而已。番薯因果实长在地下，不少人

称之为地瓜，但它不是瓜，为什么这么说呢？一方面，从植物分类学来说，番薯是旋花科番薯

族；而我们熟知的冬瓜、西瓜、南瓜、黄瓜都是葫芦目葫芦科，二者分属不同的植物科目；从

口感形态上来说，瓜类有瓜仁和瓜瓢，口感清脆爽口，生吃熟食皆可；番薯没有瓜仁，而且淀

粉含量高，若生吃没经过高温，不易消化，容易产生腹胀，嗝气等不适。另一方面，中国各地

方言多称“番薯”，没有“地瓜”一词，日本和韩国等多个国家也都统称番薯。那甘薯是番薯

吗？甘薯只是番薯的别称，番薯身为植物分类学中的“番薯族番薯属”的“族长”，还是希望被

以学名“番薯”称之的。而红薯、紫薯是红番薯和紫番薯的简称，红、紫只是果皮颜色不同以

示区别而已。

[0003] 番薯含有膳食纤维、胡萝卜素、维生素A、B、C、E以及钾、铁、铜、硒、钙等10余种微量

元素，营养价值很高，被营养学家们称为营养最均衡的保健食品。

[0004] 由于番薯生长在土里面，在进行收获时，由于无法看到番薯的大小，常常会造成番

薯的损坏，番薯损坏后其保存期将会大大缩短，并且无法出售，因此，在现有技术中，番薯的

挖掘一般都是依靠人工手持铁锹等工具来进行的，其挖掘效率极低，难以适用于大规模的

种植。

实用新型内容

[0005] 本实用新型目的在于提供一种具有藤蔓预去除功能的番薯快速挖掘机，以解决节

约能源和保护环境的技术问题。

[0006] 为实现上述目的，本实用新型提供了一种具有藤蔓预去除功能的番薯快速挖掘

机，包括手扶式拖拉机，所述手扶式拖拉机的前端下侧固定连接有底板，底板上侧设置有藤

蔓剪切装置，藤蔓剪切装置右侧的底板上固定连接有藤蔓导向板，所述藤蔓导向板呈V字

形；所述手扶式拖拉机的后部对称固定连接有两个竖直安装板，竖直安装板之间转动连接

有两根驱动轴，驱动轴上均固定连接有带轮，且两个带轮之间连接有筛板，两个竖直安装板

的左部之间固定连接有起土板；所述竖直安装板右侧下部固定连接有支撑板，支撑板上方

设置有收集框，收集框右侧通过铰链与支撑板铰接，收集框左侧通过两个倾倒装置与支撑

板相连接。

[0007] 作为本实用新型的进一步效果是：所述藤蔓剪切装置包括竖直转轴，竖直转轴底

端与底板转动连接，所述竖直转轴上固定连接有两个转动柄，转动柄前端内侧设置有刀片，
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两个转动柄的后端通过驱动装置相连接。

[0008] 作为本实用新型的再进一步效果是：所述驱动装置包括支承座，支承座与其中一

个转动柄固定连接，支承座上转动连接有第一安装柱，第一安装柱上开设有开口朝上设置

的第一凹槽，第一凹槽内设置有螺纹杆，螺纹杆底端与第一安装柱转动连接，螺纹杆上固定

连接有第一锥齿轮，第一锥齿轮左侧啮合有第二锥齿轮，第二锥齿轮左端固定连接有转轴，

转轴左端穿过第一安装柱设置，且转轴左端与电机输出轴固定连接；所述螺纹杆上方的第

一凹槽内设置有驱动杆，驱动杆上开设有开口朝下设置的螺纹槽，螺纹杆右部与螺纹槽螺

纹连接，所述驱动杆右端与位于另一个转动柄的第一球铰链相连接。

[0009] 作为本实用新型的再进一步效果是：所述第一凹槽内侧壁上对称开设有两个第一

限位槽，第一限位槽内设置有第一限位杆，第一限位杆的另一端与驱动杆侧壁固定连接。

[0010] 作为本实用新型的再进一步效果是：所述藤蔓导向板的尖端朝左设置。

[0011] 作为本实用新型的再进一步效果是：所述起土板朝右上方倾斜设置，所述起土板

呈等腰梯形状，且起土板的左端大于右端；所述起土板的两侧固定连接有挡板。

[0012] 作为本实用新型的再进一步效果是：所述竖直安装板的右部底端固定连接有辅助

轮。

[0013] 作为本实用新型的再进一步效果是：所述倾倒装置包括第二支撑柱，第二支撑柱

嵌设在支撑板内，且第二支撑柱上开设有开口朝上设置的第二凹槽，第二凹槽内底部固定

连接有电磁铁，电磁铁上方的第二凹槽内设置有磁极，磁极上侧固定连接有倾倒柱，倾倒柱

顶端与位于收集框下侧的第二球铰链固定连接。

[0014] 作为本实用新型的再进一步效果是：所述第二凹槽内侧壁上对称开设有两个第二

限位槽，第二限位槽内设置有第二限位杆，第二限位杆另一端与倾倒柱侧壁固定连接。

[0015] 本实用新型具有以下有益效果是：

[0016] 第一，转轴带动第二锥齿轮转动，第二锥齿轮驱动第一锥齿轮转动，第一锥齿轮带

动螺纹杆转动，与螺纹杆相配合的驱动杆向第一凹槽内部移入，使得两个转动柄的前部相

互靠近，依靠转动柄前部设置的刀片来对藤蔓进行剪段，以便使藤蔓与番薯相分离，便于后

续对番薯的挖掘；

[0017] 第二，利用藤蔓导向板将藤蔓向两侧拔去，以留下除去藤蔓的田垄，方便进行番薯

的挖掘工作；

[0018] 第三，利用起土板对田垄进行起土，使得土壤与番薯一起被翻起，然后通过起土板

落到筛板上，土壤可以通过筛板落下，则番薯无法从筛板上落下，如此实现了土壤和番薯的

分离；

[0019] 第四，利用倾倒装置可以将盛满番薯的收集框倾斜，以便能够到处番薯，为后续番

薯的收集作准备；

[0020] 第五，采用电磁铁，可以在通电的瞬间产生较大的排斥力，使收集框内的番薯被掉

出然后又复位，在此期间，手扶式拖拉机可以继续前进，这样便可以保证所有的番薯都能够

被收集起来。

[0021] 除了上面所描述的目的、特征和优点之外，本实用新型还有其它的目的、特征和优

点。下面将参照图，对本实用新型作进一步详细的说明。
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附图说明

[0022] 构成本申请的一部分的附图用来提供对本实用新型的进一步理解，本实用新型的

示意性实施例及其说明用于解释本实用新型，并不构成对本实用新型的不当限定。在附图

中：

[0023] 图1是本实用新型优选实施例的结构示意图；

[0024] 图2是本实用新型优选实施例图1中的A向视图；

[0025] 图3是本实用新型优选实施例驱动装置的结构示意图；

[0026] 图4是本实用新型优选实施例藤蔓导向板的俯视图；

[0027] 图5是本实用新型优选实施例图1中的B向视图；

[0028] 图6为本实用新型优选实施例筛板的结构示意图；

[0029] 图7是本实用新型优选实施例起土板的俯视图；

[0030] 图8是本实用新型优选实施例倾倒装置的结构示意图。

具体实施方式

[0031] 以下结合附图对本实用新型的实施例进行详细说明，但是本实用新型可以根据权

利要求限定和覆盖的多种不同方式实施。

[0032] 请参阅图1、图2和图3，在本实施例中，一种具有藤蔓预去除功能的番薯快速挖掘

机，包括手扶式拖拉机1，所述手扶式拖拉机1的前端下侧固定连接有底板2，底板2上侧设置

有藤蔓剪切装置3，所述藤蔓剪切装置3包括竖直转轴301，竖直转轴301底端与底板2转动连

接，所述竖直转轴301上固定连接有两个转动柄302，转动柄302前端内侧设置有刀片303，两

个转动柄302的后端通过驱动装置304相连接，所述驱动装置304包括支承座3041，支承座

3041与其中一个转动柄302固定连接，支承座3041上转动连接有第一安装柱3042，第一安装

柱3042上开设有开口朝上设置的第一凹槽3043，第一凹槽3043内设置有螺纹杆3044，螺纹

杆3044底端与第一安装柱3042转动连接，螺纹杆3044上固定连接有第一锥齿轮3045，第一

锥齿轮3045左侧啮合有第二锥齿轮3046，第二锥齿轮3046左端固定连接有转轴3047，转轴

3047左端穿过第一安装柱3042设置，且转轴3047左端与电机3048输出轴固定连接；所述螺

纹杆3044上方的第一凹槽3043内设置有驱动杆3049，驱动杆30496上开设有开口朝下设置

的螺纹槽30410，螺纹杆3044右部与螺纹槽30410螺纹连接，所述驱动杆3049右端与位于另

一个转动柄302的第一球铰链30413相连接，在对番薯进行挖掘前，需要将番薯表面的藤蔓

进行清理，其具体做法为：启动电机3048，电机3048带动转轴3047转动，转轴3047带动第二

锥齿轮3046转动，第二锥齿轮3046驱动第一锥齿轮3045转动，第一锥齿轮3045带动螺纹杆

3044转动，与螺纹杆3044相配合的驱动杆3049向第一凹槽3043内部移入，使得两个转动柄

302的前部相互靠近，依靠转动柄302前部设置的刀片303来对藤蔓进行剪段，以便使藤蔓与

番薯相分离，便于后续对番薯的挖掘；随后使电机3048输出轴反向转动，则可以使驱动杆

3049从第一凹槽3043内移出，则两个转动柄302的前部相互远离，便于进行下一次的藤蔓剪

切工作；

[0033] 所述第一凹槽3043内侧壁上对称开设有两个第一限位槽30411，第一限位槽30411

内设置有第一限位杆30412，第一限位杆30412的另一端与驱动杆3049侧壁固定连接，在第

一限位杆30412作用下，驱动杆3049无法随螺纹杆3044一起转动，则驱动杆3049只能沿着第
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一限位槽30411来回移动。

[0034] 请参阅图1和图4，藤蔓剪切装置3右侧的底板2上固定连接有藤蔓导向板4，所述藤

蔓导向板4呈V字形，所述藤蔓导向板4的尖端朝左设置，当藤蔓被剪切下来后，为了使藤蔓

不会对后续的番薯挖掘造成影响，利用藤蔓导向板4将藤蔓向两侧拔去，以留下除去藤蔓的

田垄；

[0035] 请参阅图1、图5和图6，所述手扶式拖拉机1的后部对称固定连接有两个竖直安装

板5，竖直安装板5之间转动连接有两根驱动轴6，驱动轴6上均固定连接有带轮7，此处的驱

动轴6可直接连接电机，或者是与手扶式拖拉机1的驱动装置相连接，以实现驱动轴6带动带

轮7转动的目的，则带轮7可以带动筛板8转动，且两个带轮7之间连接有筛板8，两个竖直安

装板5的左部之间固定连接有起土板9，所述起土板9朝右上方倾斜设置，所述起土板9呈等

腰梯形状，且起土板9的左端大于右端，当手扶式拖拉机1在前进时，利用起土板9对田垄进

行起土，使得土壤与番薯一起被翻起，然后通过起土板9落到筛板8上，筛板8由若干个长条

形竹板间隔组成，土壤可以通过筛板8落下，则番薯无法从筛板8上落下，如此实现了土壤和

番薯的分离；

[0036] 请参阅图7，所述起土板9的两侧固定连接有挡板901，防止土壤和番薯从起土板9

上的落下，造成番薯的漏收。

[0037] 请参阅图1和图8，所述竖直安装板5右侧下部固定连接有支撑板11，支撑板11上方

设置有收集框12，收集框12右侧通过铰链13与支撑板11铰接，收集框12左侧通过两个倾倒

装置14与支撑板11相连接，所述倾倒装置14包括第二支撑柱141，第二支撑柱141嵌设在支

撑板11内，且第二支撑柱141上开设有开口朝上设置的第二凹槽142，第二凹槽142内底部固

定连接有电磁铁143，电磁铁143上方的第二凹槽142内设置有磁极144，磁极144上侧固定连

接有倾倒柱145，倾倒柱145顶端与位于收集框12下侧的第二球铰链146固定连接，被挖掘出

来且经过土壤分离后的番薯落到收集框12内，随着手扶式拖拉机1移动一段距离后，收集框

12内会收集满番薯，则需要将番薯倒掉，其具体做法为：对电磁铁143通入电流，电磁铁143

通入电流后会产生与磁极144相同的磁性，对磁极144进行排斥，使磁极144带动倾倒柱145

从第二凹槽142内移出一段长度，则收集框12会绕铰链13顺时针转动，则可以将收集框12内

的番薯倒出；然后对电磁铁143进行断电处理，使得电磁铁143的磁性消失，则收集框12在重

力作用下逆时针转动，收集框12恢复原位，实现了对番薯的再次收集；此处采用电磁铁143，

可以在通电的瞬间产生较大的排斥力，使收集框12内的番薯被掉出然后又复位，在此期间，

手扶式拖拉机1可以继续前进，这样便可以保证所有的番薯都能够被收集起来。

[0038] 所述第二凹槽142内侧壁上对称开设有两个第二限位槽147，第二限位槽147内设

置有第二限位杆148，第二限位杆148另一端与倾倒柱145侧壁固定连接。

[0039] 所述竖直安装板5的右部底端固定连接有辅助轮10。

[0040] 本实用新型的工作过程是：在对番薯进行挖掘前，需要将番薯表面的藤蔓进行清

理，其具体做法为：启动电机3048，电机3048带动转轴3047转动，转轴3047带动第二锥齿轮

3046转动，第二锥齿轮3046驱动第一锥齿轮3045转动，第一锥齿轮3045带动螺纹杆3044转

动，与螺纹杆3044相配合的驱动杆3049向第一凹槽3043内部移入，使得两个转动柄302的前

部相互靠近，依靠转动柄302前部设置的刀片303来对藤蔓进行剪段，以便使藤蔓与番薯相

分离，便于后续对番薯的挖掘；随后使电机3048输出轴反向转动，则可以使驱动杆3049从第
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一凹槽3043内移出，则两个转动柄302的前部相互远离，便于进行下一次的藤蔓剪切工作；

当藤蔓被剪切下来后，为了使藤蔓不会对后续的番薯挖掘造成影响，利用藤蔓导向板4将藤

蔓向两侧拔去，以留下除去藤蔓的田垄；当手扶式拖拉机1在前进时，利用起土板9对田垄进

行起土，使得土壤与番薯一起被翻起，然后通过起土板9落到筛板8上，筛板8由若干个长条

形竹板间隔组成，土壤可以通过筛板8落下，则番薯无法从筛板8上落下，如此实现了土壤和

番薯的分离；被挖掘出来且经过土壤分离后的番薯落到收集框12内，随着手扶式拖拉机1移

动一段距离后，收集框12内会收集满番薯，则需要将番薯倒掉，其具体做法为：对电磁铁143

通入电流，电磁铁143通入电流后会产生与磁极144相同的磁性，对磁极144进行排斥，使磁

极144带动倾倒柱145从第二凹槽142内移出一段长度，则收集框12会绕铰链13顺时针转动，

则可以将收集框12内的番薯倒出；然后对电磁铁143进行断电处理，使得电磁铁143的磁性

消失，则收集框12在重力作用下逆时针转动，收集框12恢复原位，实现了对番薯的再次收

集；此处采用电磁铁143，可以在通电的瞬间产生较大的排斥力，使收集框12内的番薯被掉

出然后又复位，在此期间，手扶式拖拉机1可以继续前进，这样便可以保证所有的番薯都能

够被收集起来。

[0041] 以上所述仅为本实用新型的优选实施例而已，并不用于限制本实用新型，对于本

领域的技术人员来说，本实用新型可以有各种更改和变化，凡在本实用新型的精神和原则

之内，所作的任何修改、等同替换、改进等，均应包含在本实用新型保护范围之内。
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