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Urzadzenie do usuwania

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do u-
suwania gazéw spawalniczych przy spawaniu
elektrycznym bezpoSrednio z miejsca, w ktéorym
gazy te powstaja, tj. z najblizszego otoczenia luku.
Urzadzenie to moze mieé zastosowanie wszedzie
tam, gdzie zachodzi spawanie elektryczne, lecz
szczegblnie nadaje sie w przypadkach spawania
wewnatrz ciasnych pomieszczen, a zwlaszcza przy
spawaniu zbiornikéw od strony wewnetrznej.

Znane urzgdzenia do usuwania gazéw spawalni-
czych przy spawaniu wewngtrz zbiornikéw skia-
dajg sie z wentylatora umieszczonego na zewnatrz
zbiornika, z gietkiego przewodu ssgcego oraz z kon-
cdwki tego przewodu, zwanej ssawka. Najsku-
teczniejsze jest odsysanie gazéw spawalniczych
bezpos$rednio z miejsca, w ktérym powstajg. Dla-
tego podczas pracy spawacza, drugi pracownik
powinien stale dosuwaé ssawke do miejsca spa-
wania, na przyklad na odleglo§¢ okolo 10 cm od
luku. Przy dostatecznej sprawnoSci wentylatora
i przy wlaSciwym ksztalcie ssawki oraz przy sta-
ranno$ci pracownika obstugujgcego ssawke, mozna
gazy spawalnicze usung€, zanim rozciencza sig
one powietrzem, co w zasadzie umozliwia prace
bez masek. Jednakze chwile nieuwagi ze strony
obstugujgcego ssawke wystarczg, aby szkodliwe
dla zdrowia gazy rozeszly sie, zanieczyszczajac
powietrze.

W przeciwieistwie do urzadzefi znanych, urza-
dzenie wedlug wynalazku nie wymaga obstugi,
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gazéw spawalniczych
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gdyz ssawka sama zdaza za lukiem i ustawia sie

. bezwzglednie we wlaSciwym poloZeniu kierunko-
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wym i we wlaSciwej odleglo$ci od luku.

Wynalazek polega ha zamocowaniu ssawki na
wozku obstugiwanym przez dwa silniki z przeklad-
niami, jeden do napedu, drugi do kierowania jaz-
da i na wykorzystaniu §wiatla luku spawalnicze-
go do sterowania tych silnikébw za pomoca czuj-
nik6w fotoelektrycznych.

Czujniki fotoelektryczne lgcznie ze wzmacnia-
czami elektronicznymi do wzmacniania wytwarza-
nych przez nie impluséw elektrycznych sgq znane
w roéznych zastosowaniach, jednakze nie byly
dotychczas stosowane do §ledzenia luku spawalni-
czego w celu napedzania urzgdzenia prowadzgce-
go ssawke i kierowania nim.

W urzadzeniu wedlug wynalazku wozek, na kt6-
rym zamocowana jest ssawka, ma dwa mosty po-
taczone wahliwie wzgledem osi pionowych, aby
woézek mégl skrecaé. Wozek niesie oba silniki wraz
z przekladniami do napedu i do kierowania oraz
obudowane uklady wzmacniajgce wraz z wylgcz-
nikami silnik6w. Okazalo sie szczegblnie korzyst-
ne umieszczenie podstawy, na ktérej zamocowa-
na jest ssawka, w kinematycznym $rodku woézka
przy sprzezeniu osi przedniej i tylnej wézka w
réwnoleglobok, gdyz te cechy konstrukcyjne igcz-
nie zapewniajg najmniejsze wahania kierunkowe
ssawki. Ponadto okazalo sie korzystne polgczenie
zwlaszcza tylnego mostu z wbézkiem, wahliwie
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wzgledem osi poziomej, gdyZz to umozliwia tocze-
nie sie wszystkich czterech k6t na podlozu odbie-
gajacym od plaszczyzny oraz ogumienie kéi, gdyz
kola ogumione zapobiegaja boeznemu obsuwaniu
si¢ wézka w razie pochylosci podloza.

Caujniki fotoelektryczne do sterowania silnika
sluzgcego do kierowania jazda, stanowi ‘pare jed=
nakowych czujnikbw umieszczonych na ssawce,
réwnolegle po obu stronach pionowej plaszczyzny
symetrii ssawki, w odlegloci od siebie wynoszjcej
do kilku centymettdw. Poszczegblne czujniki ma-
jg przestony ograniczajgce ich pole widzenia na
plaszczyZnie podloza, w ktérej odbywa sie spawa-
nie. Pole widzenia czujnika lewego zawarte jest
miedzy kierunkiem #ci§le na wprost, a linig od-
chylong od tego kierunku na lewo, a pole widze-
nia prawego czujnika miedzy kierunkiem na
wprost, a linig odchylong symetrycznie w prawo.
Miedzy tymi polami widzenia dwéch czujnikéw,
pozostaje pole niewidoczne dla obu w postaci pa-
sa po obu stronach osi symetrii. Jezeli ssawka
jest dobrze skierowana na luk, luk ten znajduje
sie w polu niewidocznym i jego Swiatlo nie dziala
na czujniki. Jezeli natomiast podczas jazdy woézka
nastapi odchylenie psawki od wiaSciwego kierun-
ku, lub spoina nie przebiega prostolinijnie, luk
wychodzi ze Srodkowego mniewidocznego pola
i §wiatlo jego jest przejmowane przez jeden z czuj-
nikéw, ktéry daje impuls do uruchomienia we
wlaéciwym kierunku silnika do kierowania jazdy.
Wéwczas wbzek wykonujgc pare wahafi o male-
jacej amplitudzie, trafia na wiasSciwy kierunek
wprost na luk po przejechaniu niewielkiego od-
cinka.

W celu podsuwania ssawki do huku fia wyraga-
ng odleglodd, wyhoszaea hp. $0—130 mm, stuzy

trzeci ¢zuinik fTotoelektrycony, umlészezony réw-"

niez ha ssawte. Jest on skietowany fia podivie
wzdtuz osi syinetrii uriwdzenia. Jegd oégraniczenie
pola widzenia fa plasetzyihie podtoda stanowi
obtreze ssawki, Ktore zastania podioie w bliskesci
ssawki, a mianowicie na odcinku od rzutu ssaw-
ki do Iuku Spawalniezepd. Diugoéé tego odcinka
jest nastawhh Mosowhle do 2yczeénian spawacza
przek pochylnte ud podwyisstanie ssawki, pole-
gajgte na zgihanin lub prostowaniu gietkiego prze-
wbdu. Dopieto gdy uk zhajdupe sie dalej od rzutu
ssawki niz ditugost Yegqe odeoinka, $wiatto tuku tra-
fia do czujnika, ktéry steruje silnik napedu, uru-
chemiajqc go pod wplywem fwiatla i zatrzymujac
w breku éwiatla. Wobee tego wézek zatrzymuje
si¢ wOlwozas, gdy zbliienie ssawki do luku prze-
kroczy granicg pola widzenia, a ré6wniez wbéwczas,
gdy nastapi preerwa w spawaniu. Dopiero przy
ponownym saéwiecesiu luku, lub po wyjsciu tuku
z pela widooznege w bliskoSci ssawki, silnik jazdy
zostaje ponowaie uruchomieny i ssawka zbliza
sie do lukw.

Okaszale sie celowe weiepne reczme ustawianie

kierunku i pochylenia esawki zwilaszcza przy zmia-
nie warunkéw, w kiérych sachodzi spawanie. To
reczne ustawiemie jest wmoiliwione «lzigki zamo-
cewaniu ssawki #a poéredaictwem krétkiego od-
cinka gietkiego przewodu majacego dostateczng
sztywno§é aby ssawke utrzymaé w nieruchomym
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A .
polozZeniu. Po wstepnym uregulowaniu po}oiaenia
ssawki, woézek ze ssawkg mnie wymaga obslugl
i nie zaprzata wiecej uwagi spawacza dzialajgc
automatycmle

Urzadzenie wedlug wynalazku przedstawia ry-
sunek, ktérego fig. 1 jest' widokiem bocznym wéz-
ka ze ssawka, fig. 2 widokiem woézka przy celo-
wym pominigciu przewodu ssgcego i ssawki, fig. 3
i fig. 4 s pomocniczymi schematami stuzgcymi do
wyjasnienia zasady dzialania urzgdzenia.

Wozek o czterech kéikach jest ostoniety obudo-

- wq 1. Ma on most tylny 2 i most przedni 3. Silnik

4 sluzy do napedu wézka, dzialajgc na kola tylnego

‘mostu za poérednictwem przektadni i mechanizmu

réznicowego 5.

Oba mosty 2 i 3 polgczone sg wahliwie wzgledem
osi pionowych P i Q ze frodkowg czefcig 15 wozka,
a ponadto sy ze soby zwigzane przylsczonym do
nich wahliwie sztywnym cieglem 6. Powstaje na
skutek tego réwnoleglobok ABCD, w ktérym mo-

_sly przebiegajq wzdlui przeciwlegiych bokéw AB

i CD, a ktérego Srodek O stanowi kinematyczny

. frodek woézka. Do zmiany kierunku jazdy stuzy

silnik 7 obracajgcy sie w jednym lub drugim kie-
runku, ktéry ga pofrednictwem przekladni 8 zmie-
nia kgt ustawienia mostéw 2 i 3 wzgledem Srod-
kowej czeSci 15 wo6zka. Na woézku umieszczona:
jest skrzynka 9 zawierajgca wzmacniacze wzgled-
nie przekazniki oraz wylgczniki obu silnik6éw.
Gigtki . przew6d ssacy nie uwidoczniony na rysun-
ku zalgcza sie na kréciec 10. Ssawka 11 o otwo-
rze owalnym 12 z zamocowanym na niej zespo-
lem czujnikéw fotoelektrycznych 13, jest zamoco-
wana na lukowo wygietym odeinku gietkiego, lecz
dos¢ sztywnego przewodu zakoficzomego tg ssaw-
kg 11. Poezgtkowy pionowy odcinek tego prrewo-
du ma of RR prrechodzacy przez irodek O réw-
nolegloboku ABCD.

Tylny most 2 jest za pomocy obrotowego ziacea
14 polacrony ze Sredkows caedciy 18 wézka uchyl-
nie wzgledem osi poziomej prrzechodzhcej przex
Srodek O wézka. Umosliwia to doleganie wszyst-
kich czterech k8t do nier6wnego podien. Dwa
czujniki 18 uwidocenione na fig. 3, praedstawia-
jace] ssawite w widoku z gory, saajy pola widze-
nia egraniczome przestonamyi nie uwitdoconionymi
na rysunka. Pole widrenia lewego crujnika na
plasstzyinie podivda zawelte fest miedzy limiami
1ik, a gprawegod maiedzy linisssfi m i a. Pola te
leig po obu stromach def symetrii, a wmiedry nimi
pozostaje pas réwnie: ¥0 obu stronach osi syme-
trii, z ktbérego fwiatio nfe trafia <o Zednego z czuj-
nikbw i gdy ssawka jest doskommie skisrowsma,
luk spawalnivey snajduje sip w tym pesie. Przy
ziym skieroweniu szawki, dwiatio iwkn dziaita na
jeden lub drugi czujnik, powedujnc skrecanie
wézka. v

Na fig. ¢ uwidoczniona jest ssawka 11 w widoku
bocznym z czujnikiem 1V shuigcym do sterowamia
silnika napedu. Pole widpenia czujnika 17 ma pia-
czyinie podloza jest ograniczone obrzeZema msmw-
ki,jaktommcmkniqaxmku;eltmdou-
ny dla tego caujnika, gdy znajduje sig dalej od
ssawki niz punkt przeciecia linii r z powierzchnig
podloza 19 czyli spawanych blach. Z powodu bez-



wladno$ci woézek przekracza punkt przeciecia li-
nii r z powierzchnig podloza np. o okolo 30 mm
i zatrzymuje sie do czasu, kiedy luk spawalniczy
oddali sie i wejdzie ponownie w pole widzenia
czujnika, ktéry otrzymawszy bodziec Swietlny
uruchamia silnik 4 napedu woézka.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do usuwania gazéw spawalniczych
przy elektrycznym spawaniu, zwlaszeza podczas
spawania wewnagtrz zbiornikéw, zlozone z wen-
tylatora i gietkiego przewodu ssacego z kofi-
cdwka zwang ssawka, znamienne tym, Ze gietki
przewéd, na koficu ktérego znajduje sie
ssawka (11) jest umieszczony na wozku, ktére-
go mosty tylny (2) i przedni (8) sa potaczone ze
Sfrodkows czeScia (15) wbzka wahliwie wzgle-
dem osi pionowych (P i Q) a most tylny (2) jest
polaczony wahliwie réwniez wzgledem poziomej
wzdluznej osi wézka za poSrednictwem obrotowe-
go zlacza (14) i ktéry to wbzek jest zaopatrzo-
ny w silnik (4) z przekladnia do napedu két
mostu tylnego (2) i w silnik (7) z przekladnig
do zmiany kierunku jazdy, przez zmiane kata
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ustawienia przedniego mostu (8) wzgledem £rod-
fcowej czefci (15) wobzka, przy czym ssawka (11)
jest zaopatrzona w dwa czujniki fotoelektrycz-
ne (16) o polach widzenia na plaszczyZnie podto-
za tak ograniczonych dowolnymi przestonami, ze
miedzy tymi polami pozostaje pas przebiegaja-
cy po obu stronach osi symetrii o szerokosci do
kilku centymetréw oraz w trzeci czujnik fo-
toelektryczny (17), ktérego pole widzenia na
plaszczyénie - podloza jest zastoniete przeslong,
korzystnie krawedzig ssawki (11), od rzutu
ssawki do luku spawalniczego na odcinku o
dlugo$ci nastawianej pochyleniem ssawki (11).
Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze mosty (2 {1 8) sg ze sobg polaczone sztywnym
cieglem przymocowanym do nich wahliwie
i przebiegajagcym po jednej stronie woézka w
blisko§ci k6t w celu zapewnienia réwnoleglosci
obu mostéw. '

. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne

tym, Ze gietki przew6d, na koficu ktérego znaj-
duje sie ssawka (11), jest zamocowany w kine-
matycznym $rodku (0) woézka.
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