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(57) Abstract: The invention relates to a base element (1) to
which a tool holder (2) can be secured. The base element (1)
has a height-adjusting mechanism (12) and/or a position-
adjusting mechanism (22). The height-adjusting mechanism
(12) allows a tool holder (2) to be secured to the base element
(1) in different positions relative thereto such that the position
of the tool holder (2) relative to the base element (1) can be
changed in a first spatial direction (y), and the tool holder (2)
can be moved as a whole relative to the base element (1) in
the first spatial direction (y). The position-adjusting
mechanism (22) is designed to change the orientation of a
tool holder (2) secured to the base element (1) relative to the
base element (1) in that the tool holder (2) is rotated relative
to the base element (1).

(57) Zusammenfassung: Die vorliegende Erfindung betriftt
ein Basiselement (1), an dem eine Werkzeugaufnahme (2)
befestigbar ist, wobei das Basiselement (1) einen
Haohenverstellmechanismus (12) und/oder einen
Lageeinstellmechanismus ~ (22)  aufweist, wobei der
Hohenverstellmechanismus  (12)  es  ermdglicht, eine
Werkzeugaufnahme (2) in verschiedenen Relativpositionen
relativ zu dem Basiselement (1) an diesem zu befestigen, so
dass die Relativposition der Werkzeugauthahme (2) zu dem
Basiselement (1) in einer ersten Raumrichtung (y)
verdnderbar ist,

[Fortsetzung auf der ndchsten Seite]



WO 2017/013157 A1 IWATT 000 000 A

wobei die Werkzeugauthahme (2) als Ganzes relativ zu dem Basiselement (1) in der ersten Raumrichtung (y) bewegbar ist, wobei
der Lageeinstellmechanismus (22) dazu ausgestaltet ist, die Orientierung einer an dem Basiselement (1) befestigte
Werkzeugauthahme (2) relativ zu dem Basiselement (1) dadurch zu &ndern, dass die Werkzeugauthahme (2) relativ zu dem
Basiselement (1) gedreht wird.
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Beschreibung

Basiselement fiir eine Werkzeugaufnahme

Die vorliegende Erfindung betrifft ein Basiselement fir eine

Werkzeugaufnahme.

Bei einer Werkzeugaufnahme handelt es sich um ein Bauteil,
das dazu ausgelegt ist, ein Werkzeug aufzunehmen und zu
halten. Eine Werkzeugaufnahme kann beispielsweise
unterschiedliche Werkzeuge wie Bohrer, Fraser, Gewindebohrer
und dhnlichen Zerspanungswerkzeugen aufnehmen und

festspannen.

Mit einem Werkzeug kann ein Werkstick bearbeitet werden. Das

Werkzeug wirkt dabei unmittelbar auf das Werkstiick ein.

Als Basiselement wird wiederum ein Bauteil bezeichnet, an dem
die Werkzeugaufnahme befestigbar ist und das die
Werkzeugaufnahme auf diese Weise mit einer weiteren Maschine,

die beispielsweise das Werkzeug antreibt, verbindet.

Um ein Werkzeug in optimaler Weise einsetzen zu kdnnen, ist
es oft erforderlich das Werkzeug hinsichtlich eines zu
behandelnden Werkstiicks auszurichten. Die der vorliegenden
Erfindung zugrundeliegende Aufgabe ist es, ein Basiselement
bereitzustellen, das dazu ausgelegt ist, diese Ausrichtung zu
vereinfachen. Insbesondere kann es das Basiselement
ermdglichen, eine solche Ausrichtung vorzunehmen, ohne eine
Befestigung des Werkzeugs in der Werkzeugaufnahme ldsen zu

miussen.
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Die Aufgabe wird durch ein Basiselement gemaB Anspruch 1

gelost.

Es wird ein Basiselement vorgeschlagen, an dem eine
Werkzeugaufnahme befestigbar ist, wobei das Basiselement
einen Hbhenverstellmechanismus aufweist, der es ermdglicht,
eine Werkzeugaufnahme in verschiedenen Relativpositionen
relativ zu dem Basiselement an diesem zu befestigen, so dass
die Relativposition der Werkzeugaufnahme zu dem Basiselement
in einer ersten Raumrichtung veradnderbar ist, wobei die
Werkzeugaufnahme als Ganzes relativ zu dem Basiselement in
der ersten Raumrichtung bewegbar ist. Alternativ oder
erganzend zu dem Hohenverstellmechanismus kann das
Basiselement einen Lageeinstellmechanismus aufweisen, der
dazu ausgestaltet ist, die Orientierung einer an dem
Basiselement befestigte Werkzeugaufnahme relativ zu dem
Basiselement dadurch zu andern, dass die Werkzeugaufnahme

relativ zu dem Basiselement gedreht wird.

Sowohl der Hohenverstellmechanismus als auch der

Lageeinstellmechanismus ermdglichen es auf diese Weise, ein
an der Werkzeugaufnahme befestigtes Werkzeug relativ zu einem
Werkstiuck auszurichten, indem die Position und/oder
Orientierung der Werkzeugaufnahme relativ zu dem Basiselement
angepasst wird. Dadurch kann eine solche Ausrichtung
vorgenommen werden, ohne die Befestigung des Werkzeugs an der

Werkzeugaufnahme andern zu missen.

Die vorliegende Erfindung schlagt somit vor, den
Hohenverstellmechanismus in dem Basiselement vorzusehen. Der
Hohenverstellmechanismus erlaubt es insbesondere, die
Relativposition von Werkzeugaufnahme und Basiselement

zueinander in einer Koordinate, namlich der Hbhe, zu
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verandern. Auf diese Weise kann auch die absolute Position im
Raum einer an dem Basiselement befestigten Werkzeugaufnahme
verandert werden. Damit adndert sich auch die absolute
Position eines an der Werkzeugaufnahme befestigten Werkzeugs.
Da diese Anderung durch die Anderung der Relativposition wvon
Basiselement und Werkzeugaufnahme zueinander erfolgt, kann
somit die absolute Position des Werkzeugs im Raum verdndert
werden, ohne dass das Werkzeug aus einer Befestigung in der

Werkzeugaufnahme geldst werden musste.

Die Relativpositionen, an denen die Werkzeugaufnahme an dem
Basiselement befestigt werden kann, konnen kontinuierlich
entlang der ersten Raumachse liegen. Die Werkzeugaufnahme
kann beispielsweise um eine festgelegte Strecke entlang der
ersten Raumachse verschoben werden und an jeder Position, die
sie dabei relativ zu dem Basiselement einnimmt, befestigbar

sein.

Die Relativposition der Werkzeugaufnahme relativ zu dem
Basiselement kann dabei stets anhand eines relativen
Koordinatensystems bestimmt werden, das fest an das
Basiselement gekoppelt ist. Wird das Basiselement
beispielsweise gedreht, so kann sich das relative

Koordinatensystem mitdrehen.

Die erste Raumrichtung kann dabei eine Ho&he angeben. Die
erste Raumrichtung kann senkrecht zu einer dritten
Raumrichtung sein, welche parallel zu einer Grundaufnahme des

Basiselements verlauft.

Der Hohenverstellmechanismus ist dazu ausgestaltet, die
Werkzeugaufnahme als Ganzes relativ zu dem Basiselement in

die erste Raumrichtung zu bewegen. Dabei werden vorzugsweise
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keine Elemente der Werkzeugaufnahme relativ zueinander
bewegt. Vielmehr kann die Werkzeugaufnahme als Ganzes, d.h.

die gesamte Werkzeugaufnahme als eine Einheit, bewegt werden.

Der Hohenverstellmechanismus kann derart ausgestaltet sein,
dass die Relativposition der Werkzeugaufnahme zu dem
Basiselement verandert werden kann, ohne die Relativposition
eines an der Werkzeugaufnahme befestigten Werkzeugs zu der
Werkzeugaufnahme zu verandern. Der HOhenverstellmechanismus
kann es ermdglichen die Hohe der Position, an der ein an der
Werkzeugaufnahme befestigtes Werkzeug an ein Werkstiick

angreift, zu verandern.

Der Lageeinstellmechanismus kann es ermdglichen,
Winkelkorrekturen in der Ausrichtung eines Werkzeugs, das an
der Werkzeugaufnahme befestigt ist, die wiederum an dem
Basiselement befestigt ist, vorzunehmen. Dabei kann die
Orientierung des Werkzeugs relativ zu dem Basiselement
geandert werden, indem die Werkzeugaufnahme relativ zu dem
Basiselement gedreht wird. Der Lageeinstellmechanismus kann
derart ausgestaltet sein, dass bei einer Drehung einer an dem
Basiselement befestigte Werkzeugaufnahme relativ zu dem
Basiselement weder eine Position noch eine Orientierung eines
an der Werkzeugaufnahme befestigten Werkzeugs relativ zu der
Werkzeugaufnahme verandert wird. Auf diese Weise kann eine
Ausrichtung des Werkzeugs vorgenommen werden, ohne die
Verbindung des Werkzeugs zu der Werkzeugaufnahme 1ldsen zu

miussen.

Der Lageeinstellmechanismus kann dazu ausgestaltet sein, die
Werkzeugaufnahme als Ganzes relativ zu dem Basiselement zu
drehen. Dabei kann die gesamte Werkzeugaufnahme als Einheit

relativ zu dem Basiselement gedreht werden.
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Der Hohenverstellmechanismus kann derart ausgestaltet sein,
dass bei einer Anderung der Relativposition der
Werkzeugaufnahme zu dem Basiselement die Relativposition der
Werkzeugaufnahme in zwei zu der ersten Raumrichtung
senkrechten Raumrichtungen unverandert bleibt. Der
Hohenverstellmechanismus kann dementsprechend so ausgelegt
sein, dass die Relativposition der Werkzeugaufnahme zu dem

Basiselement nur in der ersten Raumrichtung veradnderbar ist.

Da die Relativposition in der zweiten und der dritten
Raumrichtung nicht verd&nderbar sein kann, kann vermieden
werden, dass die Werkzeugaufnahme versehentlich, in diesen
Raumrichtungen verstellt wird. Durch die Beschrankung des
Hohenverstellmechanismus auf eine Raumrichtung, in die die
Werkzeugaufnahme bewegbar ist, kann die Positionierung der
Werkzeugaufnahme in dieser Raumrichtung besonders prazise

vorgenommen werden.

Das Basiselement kann zumindest ein erstes Fihrungselement
aufweisen, das dazu ausgestaltet sein kann, eine Bewegung
einer an dem Basiselement zu befestigenden Werkzeugaufnahme
in die erste Raumrichtung relativ zu dem Basiselement zu
ermdglichen und eine Bewegung der Werkzeugaufnahme in zu der

ersten Raumrichtung senkrechten Raumrichtungen zu verhindern.

Fiir dieses Fihrungselement sind verschiedene Ausgestaltungen
denkbar. Beispielsweise kann es sich bei dem Fihrungselement
um ein Langloch oder eine Schiene handeln, in denen ein
entsprechendes Befestigungselement der Werkzeugaufnahme

gefilhrt werden kann.
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Der Hohenverstellmechanismus kann zumindest ein erstes
Fiihrungselement mit einer Offnung, die dazu ausgestaltet ist,
ein Element einer an dem Basiselement befestigten
Werkzeugaufnahme aufzunehmen, und ein bewegliches Element,
das relativ zu dem ersten Fihrungselement bewegt werden kann
und das einen Teil der Offnung verdeckt, aufweist. Dabei kann
es sich um das im vorherigen Abschnitt genannte erste

Fihrungselement handeln.

Durch eine Rewegung des beweglichen Elements kann dabei eine
GroBe des von dem beweglichen Element verdeckten Teils der
Offnung verdndert werden. Das bewegliche Element kann
vorzugsweise manuell bewegt werden, beispielsweise durch das

Drehen einer Stellschraube.

Der Hohenverstellmechanismus kann derart ausgestaltet sein,
dass eine an dem Basiselement zu befestigende
Werkzeugaufnahme relativ zu dem Basiselement in die erste
Raumrichtung bewegt wird, wenn das bewegliche Element relativ
zu dem Fihrungselement bewegt wird. Dementsprechend kann eine
Bewegung des beweglichen Elements in eine Bewegung der
Werkzeugaufnahme umgewandelt werden. Es ist somit nicht
erforderlich, dass ein Nutzer des Basiselementes unmittelbar
mit der Werkzeugaufnahme interagiert. Somit kann verhindert
werden, dass versehentlich ein in der Werkzeugaufnahme
verspanntes Werkzeug verstellt oder beschadigt wird. Dadurch
das die Werkzeugaufnahme sich iber eine RBRewegung des
beweglichen Elements relativ zu dem Basiselement bewegen
lassen kann, kann die Relativposition der Werkzeugaufnahme zu

dem Basiselement in kontrollierter Weise eingestellt werden.

Bei der Bewegung des beweglichen Elements, die in eine

Bewegung der Werkzeugaufnahme in die erste Raumrichtung
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umgewandelt werden kann, kann es sich insbesondere um eine
Bewegung in die zweite Raumrichtung handeln, welche senkrecht

zur ersten Raumrichtung ist.

Das Basiselement kann ferner eine Stellschraube aufweisen,
Uber die das bewegliche Element bewegt werden kann. Auf diese
Weise kann die Position des beweglichen Elements und damit

auch der Werkzeugaufnahme manuell angepasst werden.

Das Basiselement kann zumindest ein zweites Fihrungselement
aufweisen, das dazu ausgestaltet ist, eine Rotation einer an
dem Basiselement befestigten Werkzeugaufnahme relativ zu dem
Basiselement zu verhindern. Das zweite Fihrungselement kann
beispielsweise ein oder mehrere Langldcher aufweisen. Die
Werkzeugaufnahme kann durch das erste und das zweite
Fihrungselement an mehreren Positionen relativ zu dem
Basiselement fixiert werden, so dass eine Drehung der
Werkzeugaufnahme relativ zu dem Basiselement nicht mehr

moéglich ist.

Das Basiselement kann ferner eine Grundaufnahme und einen
Basiskorper aufweist, wobei der Hohenverstellmechanismus dazu
ausgestaltet ist, eine Werkzeugaufnahme in verschiedenen
Relativpositionen relativ zu dem Basiselement an diesem zu
befestigen, ohne dabei die Position der Grundaufnahme relativ
zu dem Basiskdrper zu verdndern. Der Hbhenverstellmechanismus

kann somit unabhangig von der Grundaufnahme sein.

Der HOhenverstellmechanismus kann derart ausgestaltet sein,
dass bei einer Anderung der Relativposition der
Werkzeugaufnahme zu dem Basiselement die Neigung der

Werkzeugaufnahme unverédndert bleibt. Damit bleibt auch die
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Neigung eines in der Werkzeugaufnahme befestigten Werkzeugs

unverandert.

Der Lageeinstellmechanismus kann dazu ausgestaltet sein, eine
an dem Basiselement befestigte Werkzeugaufnahme relativ zu
dem Basiselement um einen Winkel o zu rotieren, wobei 0° <
la| < 10°. Vorzugswelse ist der Bereich, in dem der Betrag
des Winkels o liegt, um den die an dem Basiselement
befestigte Werkzeugaufnahme relativ zu diesem rotiert werden
kann, gegeben durch 0° £ |a| £ 5°, besonders vorzugsweise
durch 0° £ |a] £ 1°. Dementsprechend kann der
Lageeinstellmechanismus insbesondere zur Vornahme von kleinen
Winkelkorrekturen in der Ausrichtung der Werkzeugaufnahme
relativ zu dem Basiselement geeignet sein. Der
Lageeinstellmechanismus ist vorzugsweise nicht dazu geeignet,
eine Rotation der Werkzeugaufnahme um mehr als 10° relativ zu
dem Basiselement vorzunehmen, da andernfalls eine stabile
Befestigung der Werkzeugaufnahme an dem Basiselement

erschwert werden konnte.

Vorzugsweise sind das BRasiselement und die Werkzeugaufnahme
Uber Stifte und entsprechende Ausnehmungen miteinander
verbunden. Eine solche Verbindung kann ein geringes Spiel
aufweisen, das eine Rotation der Werkzeugaufnahme relativ zu
dem Basiselement erméglichen kann. Der
Lageeinstellmechanismus kann dieses Spiel nutzen, um die
Werkzeugaufnahme relativ zu dem Basiselement zu rotieren. Der
Winkel, um den die Werkzeugaufnahme maximal relativ zu dem
Basiselement gedreht werden kann, kann durch das Spiel in der
Befestigung begrenzt sein. Dementsprechend kann der Winkel
auf 1° begrenzt sein. In anderen Ausfihrungsformen kann der

Winkel auf 5° oder auf 10° begrenzt sein.
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Der Lageeinstellmechanismus kann ein drehbares
Verbindungselement aufweisen, das mit der Werkzeugaufnahme
verbindbar ist, wobei durch eine Drehung des
Verbindungselements eine mit dem Verbindungselement
verbundene Werkzeugaufnahme relativ zu dem Basiselement
gedreht wird. Das drehbare Verbindungselement kann um einen
Drehpunkt gedreht werden, der auf dem Basiskdrper des
Basiselements liegt. Beispielsweise kann der Drehpunkt durch
die Drehachse einer Scheibe definiert sein, auf der das
drehbare Verbindungselement versetzt zur Achse angeordnet
ist. Auf diese Weise kann durch eine einfache Mechanik in dem
Basiselement eine Anderung der Orientierung der
Werkzeugaufnahme relativ zu dem Basiselement ermdglicht

werden.

Der Lageeinstellmechanismus kann eine Stellschraube
aufweisen, wobei das drehbare Verbindungselement auf einer
Scheibe angeordnet sein kann, die dazu ausgestaltet ist,
durch eine Verstellung der Stellschraube gedreht zu werden.
Die Stellschraube kann beispielsweise auf einer Seitenfléche
des BasiskOrpers angeordnet sein. Dementsprechend kann die

Stellschraube leicht zuganglich sein.

Insbesondere kann das Basiselement eine Fihrung aufweisen,
die von der Stellschraube verschiebbar ist, wobei die Scheibe
einen Vorsprung aufweist, der in die von der Stellschraube
verschiebbare Fihrung eingreift. Die Fihrung kann in die
zweite Raumrichtung verschoben werden, wobei eine Bewegung
der Fihrung in die zweite Raumrichtung zu einer Drehung der
Scheibe fihrt. Die zweite Raumrichtung ist dabei senkrecht zu
der ersten Raumrichtung, in die die Werkzeugaufnahme durch

den Hbhenverstellmechanismus bewegt werden kann und senkrecht
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zu der dritten Raumrichtung, die parallel zur Grundaufnahme

ist.

Ein weiterer Aspekt der vorliegenden Erfindung betrifft ein
System, das ein Basiselement und eine Werkzeugaufnahme
aufweist, die an dem Basiselement befestigbar ist. Bei dem
Basiselement kann es sich insbesondere um das oben
beschriebene Basiselement handeln. Dementsprechend kann jedes
strukturelle und funktionelle Merkmal, das im Zusammenhang
mit dem Basiselement offenbart ist, auch auf das System
zutreffen. Bei der Werkzeugaufnahme kann es sich insbesondere
um die oben beschriebene Werkzeugaufnahme handeln.
Dementsprechend kann jedes strukturelle und funktionelle
Merkmal, das im Zusammenhang mit der Werkzeugaufnahme

offenbart ist, auch auf das System zutreffen.

Das Basiselement kann grundsatzlich mit jeder Art von
Werkzeugaufnahme kombiniert werden, die lediglich dazu
ausgestaltet sein sollte an dem Basiselement befestigt zu
werden. Auf diese Weise konnen die Vorteile des
Hohenverstellmechanismus sowie die Vorteile des
Lageeinstellmechanismus fiir eine Vielzahl wvon
Werkzeugaufnahmen genutzt werden. Die Werkzeugaufnahme ist an
dem Basiselement befestigbar. Hierfiir kann die
Werkzeugaufnahme ein oder mehrere Befestigungselemente
aufweisen. Das jeweilige Befestigungselement der
Werkzeugaufnahme kann dabei in ein entsprechendes
Fihrungselement des Basiselements aufgenommen werden und dort

fixiert werden.

Ein weiterer Aspekt der vorliegenden Erfindung betrifft eine
Anordnung, die das oben beschrieben System und ein Werkzeug

aufweist. Dabeili kann der Hohenverstellmechanismus des
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Basiselements derart ausgestaltet sein, dass die
Relativposition der Werkzeugaufnahme zu dem Basiselement
verandert werden kann, ohne die Relativposition des Werkzeugs
zu der Werkzeugaufnahme zu veradndern. Der
Lageeinstellmechanismus des Basiselements kann derart
ausgestaltet sein, dass bei einer Rotation einer an dem
Basiselement befestigte Werkzeugaufnahme relativ zu dem
Basiselement weder eine Position noch eine Orientierung eines
an der Werkzeugaufnahme befestigten Werkzeugs relativ zu der

Werkzeugaufnahme verandert wird.

Im Folgenden wird die Erfindung anhand der Figuren erlautert.

Figur 1 zeigt ein Basiselement 1 in einer perspektivischen

Ansicht.

Figuren 2 und 3 zeigen eine Werkzeugaufnahme in

perspektivischer Ansicht.

Figuren 4 und 5 zeigen schematisch einen

Hohenverstellmechanismus.

Figur 6 zeigt eine Werkzeugaufnahme mit einem darin

befestigten Werkzeug.

Figur 7 zeigt ein System aus einem Basiselement und einer

Werkzeugaufnahme.

Figur 8 zeigt eine Anordnung, bestehend aus dem in Figur 7

gezeigten System und einem Werkzeug.

Figuren 9 bis 11 zeigen ein zweites Ausfihrungsbeispiel fir

eine Werkzeugaufnahme.
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Figuren 12 bis 14 zeigen ein drittes Ausfihrungsbeispiel fir

eine Werkzeugaufnahme.

Figuren 15 bis 17 zeigen ein viertes Ausfihrungsbeispiel fir
eine Werkzeugaufnahme.Figuren 18 bis 20 zeigen ein finftes

Ausfihrungsbeispiel flir eine Werkzeugaufnahme.

Figuren 21 bis 23 zeigen ein sechstes Ausfiithrungsbeispiel fir

eine Werkzeugaufnahme.

Figuren 24 und 25 zeigen ein Basiselement gemdB einem

alternativen Ausfihrungsbeispiel.

Figur 1 zeigt ein Basiselement 1, an dem eine
Werkzeugaufnahme 2 befestigbar ist, in einer perspektivischen
Ansicht. Das Basiselement 1 weist eine Grundaufnahme 3 und
einen BasiskOrper 4 auf. BRei der Grundaufnahme 3 handelt es
sich um einen auf einer Riickseite des Basiskodrpers 4
angebrachten Schaft. Die Grundaufnahme 3 ermdglicht es, das

Basiselement 1 mit einer weilteren Maschine zu verbinden.

Der BasiskOrper 4 weist ferner eine Vorderseite auf. Die
Vorderseite des BasiskOrpers 1 ist derart ausgestaltet, dass
eine Werkzeugaufnahme 2 an der Vorderseite befestigt werden

kann.

Figur 2 und Figur 3 zeigen perspektivische Ansichten einer
Werkzeugaufnahme 2, die zu dem in Figur 1 gezeigten
Basiselement 1 passt. Die Werkzeugaufnahme 2 weist ein erstes
Befestigungselement 5, ein zweites Befestigungselement 6 und

ein drittes Befestigungselement 7 auf. Bei den
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Befestigungselementen 5, 6, 7 handelt es sich jeweils um

einen vorstehenden Stift.

Ferner weist die Werkzeugaufnahme 2 Offnungen 8 auf. Bei den
Offnungen 8 handelt es sich um Langlécher. Insbesondere weist
die Werkzeugaufnahme 2 vier Langldcher auf, die jeweils in

einer Ecke der Werkzeugaufnahme 2 angeordnet

Im Folgenden wird die Befestigung der in den Figuren 2 und 3
gezeigten Werkzeugaufnahme 2 an dem Basiselement 1
beschrieben.

Dabei wird fiir die Bezeichnung dreier aufeinander senkrecht
stehender Raumrichtungen stets das in den Figuren
eingezeichnete Koordinatenkreuz verwendet. Eine erste
Raumrichtung wird als y-Richtung bezeichnet. Eine zweite
Raumrichtung wird als x-Richtung bezeichnet. Eine dritte

Raumrichtung wird als z-Richtung bezeichnet.

Die dritte Raumrichtung, die im Folgenden als z-Richtung
bezeichnet wird, ist parallel zu der Ausrichtung der
Grundaufnahme 3 des Basiselements 1. Die erste und die zweite
Raumrichtung, die im Folgenden als y- bzw. x-Richtung

bezeichnet werden, sind senkrecht zur z-Richtung.

Das in Figur 1 gezeigte Basiselement 1 weist ein erstes
Fihrungselement 9 auf. Das erste Fihrungselement 9 weist eine

Offnung auf. Bei der Offnung handelt es sich um ein Langloch.

Die Offnung weist in x-Richtung eine Ausdehnung auf, die der
Ausdehnung des ersten Befestigungselements 5 der
Werkzeugaufnahme 2 entspricht. In y-Richtung weist die
Offnung eine Ausdehnung auf, die gréler ist als die

Ausdehnung des ersten Befestigungselements 5 in y-Richtung.
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Auf diese Weise kann es ermdglicht werden, die
Werkzeugaufnahme 2 in y-Richtung relativ zu dem Basiselement

1 zu bewegen.

Ferner weist das Basiselement 1 ein zweites Fihrungselement
10 und ein drittes Fihrungselement 11 auf. Auch bei dem
zweiten und bei dem dritten Fihrungselement 10, 11 handelt es
sich jeweils um eine Offnung, insbesondere um ein Langloch.
Die Offnungen des zweiten und des dritten Fihrungselements
10, 11 weisen jeweils in y-Richtung eine gréBere Ausdehnung
auf als das entsprechende zweite beziehungsweise dritte
Befestigungselement 6, 7 der Werkzeugaufnahme 2. In x-
Richtung weisen die Offnungen des zweiten und des dritten
Fihrungselements 10, 11 jeweils eine Ausdehnung auf, die der
Ausdehnung des zweiten beziehungsweise dritten

Befestigungselements 6, 7 in x-Richtung entspricht.

Um nun die Werkzeugaufnahme 2 mit dem Basiselement 1 zu
verbinden, wird das erste Befestigungselement 5 in das erste
Fihrungselement 9 eingesteckt. Gleichzeitig werden das zweite
Befestigungselement 6 und das dritte Befestigungselement 7 in
das zweite und das dritte Fihrungselement 10, 11 eingesteckt.
Auf diese Weise wird die Werkzeugaufnahme 2 relativ zu dem

Basiselement 1 in x-Richtung fixiert.

In y-Richtung verbleibt zunachst ein Spiel, um das sich die
Werkzeugaufnahme 2 relativ zu dem Basiselement 1 bewegen
kann. Die Strecke, um die sich die Werkzeugaufnahme 2 relativ
zu dem Basiselement 1 in y-Richtung bewegen kann, wird
festgelegt durch die Differenz zwischen der gréBeren
Ausdehnung des ersten Fihrungselementes 9 in y-Richtung und
der kleineren Ausdehnung des ersten Befestigungselements 5 in

y-Richtung.
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Das Basiselement 1 weist ferner einen
Hohenverstellmechanismus 12 auf, der es ermdglicht, die
Werkzeugaufnahme 2 in der y-Richtung relativ zu dem
Basiselement 1 in eine gewiinschte Relativposition zu bewegen
und an dieser Position zu befestigen. Insbesondere kann dabei
die Werkzeugaufnahme 2 relativ zu dem Basiselement 1 in y-
Richtung bewegt werden, ohne dabei die Relativpositionen der
Werkzeugaufnahme 2 in x- oder z-Richtung in Bezug auf das
Basiselement 1 zu verandern. Auch ein Verkippen oder
Verdrehen der Werkzeugaufnahme 2 relativ zum Basiselement 1

wird verhindert.

Der Hohenverstellmechanismus 12 wird nachfolgend zunadchst
anhand der schematischen Figuren 4 und 5 erldutert. In den
Figuren 4 und 5 sind jeweils das erste Fihrungselement 9, das
erste Befestigungselement 5 der Werkzeugaufnahme 2 sowie ein
bewegliches Element 13 des Hohenverstellmechanismus 12

gezeigt.

Das bewegliche Element 13 weist eine keilfdrmige Form auf.
Das bewegliche Element 13 kann in x-Richtung relativ zu dem
ersten Fuhrungselement 9 bewegt werden. Insbesondere kann das
beweglich Element 13 manuell relativ zu dem ersten
Fihrungselement 9 in x-Richtung bewegt werden. Das bewegliche
Element 13 ist im Innern des Basiselements 1 angeordnet und
ist aus diesem Grund in der perspektivischen Darstellung in

Figur 1 nicht zu erkennen.

Aufgrund der Schwerkraft wird die Werkzeugaufnahme 2 sich
soweit in die negative y-Richtung relativ zu dem Basiselement
1 bewegen, bis das erste Befestigungselement 5 auf einen

Anschlag trifft.
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Figur 4 zeigt schematisch den Hohenverstellmechanismus 12 in
einer Konfiguration, bei der die Werkzeugaufnahme 2 an der
tiefstmdglichen Position angeordnet ist. Hier liegt das erste
Befestigungselement 5 am unteren Ende der Offnung des ersten
Fihrungselements 9 an. Als ,tiefstmdgliche Position™ bzw.
,unteres Ende™ wird hier die am weitesten in negative y-
Richtung angeordnete Position bzw. das am weitesten in

negative y-Richtung angeordnete Ende bezeichnet.

Figur 5 zeigt den Hohenverstellmechanismus 12 in einer
weiteren Konfiguration, bei der das bewegliche Element 13 in
x-Richtung bewegt wurde. Wird das bewegliche Element 13 in x-
Richtung bewegt, so schiebt sich das bewegliche Element 13
unter das erste Befestigungselement 5 der Werkzeugaufnahme 2
und bewegt dadurch die Werkzeugaufnahme 2 in die positive y-
Richtung. Durch eine schrdge Flache 14 des keilfdrmigen
beweglichen Elementes 13 kann eine Bewegung des beweglichen
Elementes 13 in x-Richtung umgewandelt werden in eine
Bewegung der Werkzeugaufnahme 2 in y-Richtung. Gleichzeitig
bewegen sich auch das zweite und das dritte
Befestigungselement im zweiten und dritten Fihrungselement

10, 11 in y-Richtung.

Der Hohenverstellmechanismus 12 erlaubt es, die
Werkzeugaufnahme 2 soweit in y-Richtung zu bewegen, bis das
erste Befestigungselement 5 am oberen Ende der Offnung des
ersten Fihrungselements 11 anschlagt. Ist dieser Punkt
erreicht, kann das bewegliche Element 13 nicht weiter in x-

Richtung bewegt werden.

Auch eine Anderung der Relativposition der Werkzeugaufnahme 2
zu dem Basiselement 1 in negative y-Richtung ist moglich.

Dazu wird das bewegliche Element 13 in die negative x-
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Richtung bewegt. Auf Grund der Schwerkraft gleitet das erste
Befestigungselement 5 dabei im ersten Fihrungselement 9 stets
soweit in die negative x-Richtung, dass es auf der schragen

Flache 14 des beweglichen Elements 13 aufliegt.

Ferner weist das Basiselement 1 Gewindeldcher 15 auf. Diese
entsprechen den in der Werkzeugaufnahme 2 angeordneten
Offnungen 8. Ist die Werkzeugaufnahme 2 nun auf die
gewlinschte y-Position eingestellt, so kann die
Werkzeugaufnahme 2 mit dem Rasiselement 1 verschraubt werden.
Zu diesem Zweck werden Schrauben 16 in die Offnungen 8 der
Werkzeugaufnahme 2 gesteckt und mit den Gewindeldchern 15 des
Basiselementes 1 verschraubt. Durch das Verschrauben wird die
Werkzeugaufnahme 2 mit dem Basiselement 1 fixiert. Eine
Relativbewegung der Werkzeugaufnahme 2 in x-, y- oder z-
Richtung ist im verschraubten Zustand nicht mdéglich. Um die
y-Ausrichtung nachzujustieren, kann die Verschraubung geldst
werden und die y-Position der Werkzeugaufnahme 2 relativ zum
Basiselement 1 dadurch verandert werden, dass das bewegliche

Element 13 in x-Richtung bewegt wird.

Ferner weist der HOhenverstellmechanismus 12 eine
Stellschraube 17 auf. Die Stellschraube 17 ist an einer
AuBenfldche des Basiskdrpers 4 angeordnet. Durch ein Drehen
der Stellschraube 17 wird das bewegliche Element 13 in x-

Richtung bewegt.

In einer alternativen Ausfihrungsform kann das bewegliche
Element 13 eine Platte mit einem Langloch sein. Dabei kann
das Langloch sich in einem schridgen Winkel zu der Offnung des
ersten Fuhrungselements 9 erstrecken. Insbesondere kdnnen das
Langloch des beweglichen Elements 13 und das Langloch des

ersten Fihrungselements 9 derart ausgerichtet sein, dass sie



10

15

20

25

30

WO 2017/013157 PCT/EP2016/067261

einen Winkel zwischen 10° und 80° einschlieRen, alternativ
einen Winkel zwischen 100° und 170°. Der schrige Winkel des
Langlochs des beweglichen Elements 13 ermdglicht es, dass bei
einer Bewegung des beweglichen Elements 13 in x-Richtung
relativ zu dem ersten Fihrungselement 9 der Bereich, in dem
sich das Langloch des beweglichen Elements 13 mit einer
Offnung des ersten Fihrungselement 9 iiberschneidet, in y-

Richtung verschiebt.

Wird nunmehr das erste Befestigungselement 5 der
Werkzeugaufnahme in das erste Fihrungselement 9 eingesteckt,
so greift das erste Befestigungselement 5 auch in das
Langloch des beweglichen Elements 13 ein. Wird dann das
bewegliche Element 13 in x-Richtung verschoben, so wandert
der Bereich, in dem sich das Langloch des beweglichen
Elements 13 und das Langloch des ersten Fihrungselements 9
Uberschneiden, in y-Richtung. Dadurch wird das erste
Befestigungselement 5 in y-Richtung verschoben. Dadurch wird
die gesamte Werkzeugaufnahme 2 relativ zu dem Basiselement 1
in y-Richtung verschoben. Es handelt sich hierbei um eine

gezwungene Fihrung.

Das hier gezeigte Basiselement 1 kann mit verschiedensten
Werkzeugaufnahmen 2 zu einem System kombiniert werden. Dabei
kann auf die oben beschriebene Weise stets eine
Relativposition in y-Richtung der Werkzeugaufnahme 2 zu dem

Basiselement 1 verdndert werden.

Bei der in Figur 2 gezeigten Werkzeugaufnahme 2 handelt es

sich um einen Bohrstangenkopf flir Scheibenrevolver. Figur ©
zeigt den Bohrstangenkopf mit einem in dem Bohrstangenkopf

aufgenommenen Werkzeug 18. Das Werkzeug 18 ist eine

Bohrstange. Der Bohrstangenkopf umschlingt dabei die
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Bohrstange voll. Es handelt sich bei der Bohrstange um eine
schwingungsgedampfte Bohrstange. Figur 7 zeigt ein an dem
Basiselement 1 befestigte Werkzeugaufnahme 2. Figur 8 zeigt
ferner, dass in dieser Werkzeugaufnahme 2 nunmehr ein

Bohrstangenkopf aufgenommen ist.

Die schwingungsgedampfte Bohrstange weist eine hohe
Auskragung auf. Diese Auskragung ist bei der Ausrichtung der
Bohrstange zu berlicksichtigen. Der an dem Basiselement 2
vorgesehene Hohenverstellmechanismus 12 ermdglicht es, die
absolute Position des Werkzeugs zu korrigieren, indem die
Relativposition der Werkzeugaufnahme 2 zu dem Basiselement 1
verandert wird. Auf diese Weise kann auch ein Werkzeug 18 mit

einer hohen Auskragung optimal positioniert werden.

Figur 9 zeigt ein weiteres Beispiel fiir eine Werkzeugaufnahme
2, die mit dem Basiselement 1 kombinierbar ist, d.h. die an
dem Basiselement 1 befestigbar ist, wobei eine Veradnderung
der y-Ausrichtung der Werkzeugaufnahme 2 an dem Basiselement
1 vorgenommen werden kann. Es handelt sich bei der
Werkzeugaufnahme 2 um einen Bohrstangenhalter flr
Sternrevolver. Figur 10 zeigt diese Werkzeugaufnahme
befestigt an dem Rasiselement 1. Figur 11 zeigt ferner eine

in der Werkzeugaufnahme aufgenommene Bohrstange.

Figur 12 zeigt ein weiteres Beispiel fir eine an dem
Basiselement 1 befestigbare Werkzeugaufnahme. Es handelt sich
hierbei um einen Maulhalter fir Scheibenrevolver. Figur 13
zeigt einen an dem Basiselement 1 befestigten Maulhalter und
Figur 14 zeigt ferner ein in dem Maulhalter befestigtes
Werkzeug. Bei dem Werkzeug 18 handelt es sich um einen

Seitendrehmeisel mit Wendeschneidplatte.
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Die Figuren 15 bis 17 zeigen eine Werkzeugaufnahme 2, bei der
es sich um einen Maulhalter fiir Sternrevolver handelt, die

ebenfalls mit dem Basiselement 1 kombinierbar ist.

Die Figuren 18 bis 20 zeigen eine Werkzeugaufnahme 2, bei der
es sich um einen Stechschwerthalter fir Scheibenrevolver
handelt, die ebenfalls mit dem Basiselement 1 kombinierbar

ist.

Die Figuren 21 bis 23 zeigen ein weiteres Beispiel fir eine
Werkzeugaufnahme 2, die an dem Basiselement 1 befestigbar
ist. Bei der Werkzeugaufnahme 2 handelt es sich um einen

Spannzangenhalter fiir Scheibenrevolver.

Der entscheidende Punkt ist bei den in den Figuren gezeigten
Systemen, die jeweils aus dem Basiselement 1 und einer
Werkzeugaufnahme 2 bestehen, dass der
Hohenverstellmechanismus 12 des Basiselements 1 es
ermdglicht, die Werkzeugaufnahme 2 in verschiedenen
Positionen relativ zu dem Basiselement 1 an diesem zu
befestigen, wobei die verschiedenen Relativpositionen sich in

der y-Position voneinander unterscheiden.

Der HOhenverstellmechanismus 12 kann durch das oben
beschriebene erste Ausfithrungsbeispiel gebildet werden.
Ferner sind dariber hinaus auch andere Ausfiihrungsbeispiele
des Hohenverstellmechanismus 12 mdglich. Der
Hohenverstellmechanismus 12 kann beispielsweise eine Schiene
aufweisen, entlang der die Werkzeugaufnahme 2 relativ zu dem

Basiselement 1 in y-Richtung gefahren werden kann.

Der Hohenverstellmechanismus 12 ermdéglicht es, die absolute

Position eines in der Werkzeugaufnahme 2 aufgenommenen
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Werkzeuges 18 in y-Richtung zu korrigieren, ohne dabei das
Werkzeug 18 relativ zu der Werkzeugaufnahme 2 bewegen zu
missen. Das Werkzeug 18 kann somit fest in der
Werkzeugaufnahme 2 verspannt bleiben, und eine Korrektur der
y-Position des Werkzeuges 18 kann dadurch vorgenommen werden,
dass der HoOhenverstellmechanismus 12 die relative y-Position
der Werkzeugaufnahme 2 zu dem Basiselement 1 verandert. Dabei
wird die x- und die y-Relativposition von Werkzeugaufnahme 2

zu Basiselement 1 nicht verandert.

Ferner weist das Basiselement 1 eine interne Kihlmittelzufuhr
auf. Das Basiselement 1 weist eine in Figur 1 gezeigte
Kihlmittelibergabe 19 auf. Dabei handelt es sich um eine
Offnung, aus dem ein in dem Basiselement 1 gefiihrtes

Kihlmittel heraustreten kann.

Die Werkzeugaufnahme 2 weist ferner eine entsprechende
Kihlmittelaufnahme 20 auf, die beispielsweise in Figur 3
gezeigt ist. Bei der Kihlmittelaufnahme 20 handelt es sich um
eine Offnung in der Werkzeugaufnahme 2, durch die ein
Kihlmittel in die Werkzeugaufnahme 2 eingeleitet werden kann.
In der Werkzeugaufnahme 2 wird das Kihlmittel dann dem

Werkzeug 18 zugefihrt.

Die Offnung der Kihlmittelilbergabe 19 des Basiselements 1 und
die Offnung der Kiuhlmittelaufnahme 20 der Werkzeugaufnahme 2
sind jeweils derart dimensioniert, dass eine
Kihlmitteliberleitung vom Basiselement 1 zur Werkzeugaufnahme
2 in jeder Position moéglich ist, in der die Werkzeugaufnahme
2 an dem Basiselement 1 befestigt werden kann. Dazu weisen
die Offnungen einen Durchmesser auf, der groBer ist als die
Lange der Strecke, um die die Werkzeugaufnahme 2 relativ zu

dem Basiselement 1 bewegt werden kann.
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Das Basiselement 1 weist ferner eine Umschaltung 21 des
Kiithlmittels von interner Kihlmittelzufithrung auf externe
Kihlmittelzufihrung auf. Mit einem Schlitzschraubendreher
kann eine Wahlscheibe der Umschaltung 21 in die entsprechende
Position gedreht werden, sodass das Kihlmittel entsprechend

umgeleitet wird.

Figur 24 zeigt ein alternatives Ausfihrungsbeispiel fir ein
Basiselement 1. Das Basiselement 1 weist zusatzlich zu dem
Hohenverstellmechanismus 12 einen Lageeinstellmechanismus 22
auf. In einem weiteren alternativen Ausfiihrungsbeispiel weist
das Basiselement 1 keinen Hohenverstellmechanismus 12,

sondern nur den Lageeinstellmechanismus 22 auf.

Figur 24 zeigt das Basiselement 1 in einer perspektivischen
Ansicht. Figur 25 zeigt einen Querschnitt durch das in Figur
24 gezeigte Basiselement 1. Der Lageeinstellmechanismus 22
ist dazu ausgestaltet, eine Werkzeugaufnahme 2 relativ zu dem
Basiselement 1 zu drehen und dadurch eine Winkelkorrektur in
der Orientierung der Werkzeugaufnahme 2 und gegebenenfalls in
der Orientierung eines in der Werkzeugaufnahme 2 befestigten

Werkzeugs 18 relativ zu dem Basiselement 1 vorzunehmen.

Das Basiselement 1 weist gemal dem in den Figuren 24 und 25
gezeigten Ausfiihrungsbeispiel das erste Befestigungselement
106 und das zweite Befestigungselement 107 auf, wobei es sich
bei dem ersten und dem zweiten Befestigungselement 106, 107
Jjeweils um einen Stift handelt. Das erste Befestigungselement
106 ist starr mit dem Basiskdrper 4 des Basiselements 1
verbunden. Das zweite Befestigungselement 107 ist auf einer
drehbaren Scheibe 23 angeordnet. Die Scheibe 23 ist in dem

Basiskorpers 4 des Basiselements 1 angeordnet.
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Die drehbare Scheibe 23 weist einen Vorsprung 24 auf, lber
den die Scheiben 23 gedreht werden kann. Ferner weist das
Basiselement 1 eine Offnung 25 fiir eine Stellschraube 26 auf.
Die Offnung 25 weist ein Gewinde auf, in das die
Stellschraube 26 eingreift. In dem in Figur 25 gezeigten
Querschnitt ist gezeigt, dass die Stellschraube 26 eine
Fihrung 27 betdatigt. Bei der Fihrung 27 handelt es sich um
einen mit der Stellschraube 26 verbundenen Balken. Durch eine
Verstellung der Stellschraube 26 kann die Fihrung 27 in die
zwelte Raumrichtung bewegt werden. Der Vorsprung 24 ist in

einer Offnung der Fiilhrung 27 aufgenommen.

Wie in Figur 25 durch die Pfeile angedeutet, kann
beispielsweise durch eine Bewegung der Fihrung 27 nach
rechts, d.h. in die negative zweite Raumrichtung x, die
Scheibe 23 im Uhrzeigersinn rotiert werden.
Konstruktionsbedingt kann die Scheibe 23 nicht um beliebig
groBe Winkel gedreht werden.

Das Basiselement 1 weist ferner ein Fihrungselement 9 auf,
das bereits im Zusammenhang mit dem Hb6henverstellmechanismus

erlautert wurde.

Die Werkzeugaufnahme 2, die dazu vorgesehen ist, an dem in
Basiselement 1 befestigt zu werden, weist ein erstes
Fihrungselement und ein zweites Fihrungselement auf, wobei
das erste Fihrungselement und das zweite Fihrungselement
jeweils eine Offnung aufweisen, die dazu ausgebildet ist, das
erste Befestigungselement 106 beziehungsweise das zweite
Befestigungselement 107 aufzunehmen. Ferner weist die

Werkzeugaufnahme eine Befestigungselement, vorzugsweise einen
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Stift, auf, der von dem Fihrungselement 9 aufgenommen werden

kann.

Bei der Befestigung der Werkzeugaufnahme 2 an dem
Basiselement 1 durch die oben beschriebenen
Befestigungselemente, die in entsprechenden Fihrungselementen
aufgenommen werden kdnnen, verbleibt ein kleines Spiel, das
von dem Lageeinstellmechanismus 22 zur Veranderung der
Rotationslage der Werkzeugaufnahme 2 relativ zum Basiselement
1 genutzt wird.

In weiteren alternative Ausfihrungsbeispielen kann das
Basiselement 1 keine oder einige oder samtliche der
Befestigungselemente aufweisen, wobei an der Werkzeugaufnahme
2 entsprechende Fihrungselemente zur Aufnahme der
Befestigungselemente vorgesehen sind. Ferner kann das
Basiselement 1 keine oder einige oder samtliche der
Fihrungselemente aufweisen, wobei an der Werkzeugaufnahme 2
entsprechende Befestigungselemente vorgesehen sind, die in

den jeweiligen Fiihrungselementen aufgenommen werden kodnnen.
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Schraube

Stellschraube

Werkzeug
Kiithlmittelibergabe
Kihlmittelaufnahme
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Patentanspriiche

Basiselement (1), an dem eine Werkzeugaufnahme (2)
befestigbar ist,

wobei das Basiselement (1) einen
Hohenverstellmechanismus (12) und/oder einen
Lageeinstellmechanismus (22) aufweist,

wobei der Hohenverstellmechanismus (12) dazu
ausgestaltet ist, eine Werkzeugaufnahme (2) in
verschiedenen Relativpositionen relativ zu dem
Basiselement (1) an diesem zu befestigen,

so dass die Relativposition der Werkzeugaufnahme (2) zu
dem Basiselement (1) in einer ersten Raumrichtung (y)
veranderbar ist, wobei die Werkzeugaufnahme (2) als
Ganzes relativ zu dem Basiselement (1) in der ersten
Raumrichtung (y) bewegbar ist,

wobei der Lageeinstellmechanismus (22) dazu ausgestaltet
ist, die Orientierung einer an dem Basiselement (1)
befestigte Werkzeugaufnahme (2) relativ zu dem
Basiselement (1) dadurch zu &ndern, dass die
Werkzeugaufnahme (2) relativ zu dem Basiselement (1)

gedreht wird.

Basiselement (1) gemal Anspruch 1,

wobei der Hohenverstellmechanismus (12) derart
ausgestaltet ist, dass bei einer Anderung der
Relativposition der Werkzeugaufnahme (2) zu dem
Basiselement (1) die Relativposition der
Werkzeugaufnahme (2) in zwei zu der ersten Raumrichtung
(v) senkrechten Raumrichtungen (x, z) unverandert

bleibt.

Basiselement (1) gemdl einem der vorherigen Anspriiche,
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aufweisend zumindest ein erstes Fihrungselement (9), das
dazu ausgestaltet ist, eine Bewegung einer an dem
Basiselement (1) zu befestigenden Werkzeugaufnahme (2)
in die erste Raumrichtung (y) relativ zu dem
Basiselement (1) zu ermdglichen und eine Bewegung der
Werkzeugaufnahme (2) in zu der ersten Raumrichtung (y)

senkrechten Raumrichtungen (x, z) zu verhindern.

Basiselement (1) gemal einem der vorherigen Anspriliche,
wobei der Hohenverstellmechanismus (12) zumindest ein
erstes Fihrungselement (9) mit einer Offnung, die dazu
ausgestaltet ist, ein Element (5) einer an dem
Basiselement (1) befestigten Werkzeugaufnahme (2)
aufzunehmen, und ein bewegliches Element (13), das
relativ zu dem ersten Flihrungselement (9) bewegt werden

kann und das einen Teil der Offnung verdeckt, aufweist.

Basiselement (1) gemal Anspruch 4,

wobei der Hohenverstellmechanismus (12) derart
ausgestaltet ist, dass eine an dem Basiselement (1) zu
befestigende Werkzeugaufnahme (2) relativ zu dem
Basiselement (1) in die erste Raumrichtung bewegt wird,
wenn das bewegliche Element (13) relativ zu dem ersten

Fihrungselement (9) bewegt wird.

Basiselement (1) gemal einem der Anspriiche 4 oder b5,
ferner aufweisend eine Stellschraube (17), Uber die das

bewegliche Element (13) bewegt werden kann.

Basiselement (1) gemdl einem der vorherigen Anspriiche,
aufweisend zumindest ein zweites Fihrungselement (10),

das dazu ausgestaltet ist, eine Rotation einer an dem
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10.

Basiselement (1) befestigten Werkzeugaufnahme (2)

relativ zu dem Basiselement (1) zu verhindern.

Basiselement (1) gemdl einem der vorherigen Anspriiche,
das ferner eine Grundaufnahme (3) und einen Basiskérper
(4) aufweist, wobei der Hohenverstellmechanismus (12)
dazu ausgestaltet ist, eine Werkzeugaufnahme (2) in
verschiedenen Relativpositionen relativ zu dem
Basiselement (1) an diesem zu befestigen, ohne dabei die
Position der Grundaufnahme (3) relativ zu dem
Basiskdrper (4) zu verandern

und/oder

wobei der Hohenverstellmechanismus (12) derart
ausgestaltet ist, dass bei einer Anderung der
Relativposition der Werkzeugaufnahme (2) zu dem
Basiselement (1) die Neigung der Werkzeugaufnahme (2)

unverandert bleibt.

Basiselement (1) gemdl einem der vorherigen Anspriiche,
aufweisend den Lageeinstellmechanismus (22), wobei der
Lageeinstellmechanismus (22) dazu ausgestaltet ist, eine
an dem Basiselement (1) befestigte Werkzeugaufnahme (2)
relativ zu dem Basiselement (1) um einen Winkel o zu

drehen, wobei 0° £ |a| £ 10°.

Basiselement (1) gemdl einem der vorherigen Anspriiche,
aufweisend den Lageeinstellmechanismus (22), wobei der
Lageeinstellmechanismus (22) ein drehbares
Befestigungselement (107) aufweist, das mit der
Werkzeugaufnahme (2) verbindbar ist, wobei durch eine
Drehung des Befestigungselements (107) eine mit dem
Befestigungselement (107) verbundene Werkzeugaufnahme

(2) relativ zu dem Basiselement (1) gedreht wird.
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11.

12.

13.

14.

Basiselement (1) gemal dem vorherigen Anspruch,

wobei der Lageeinstellmechanismus (22) eine
Stellschraube (26) aufweist, und

wobei das drehbare Befestigungselement (107) auf einer
Scheibe (23) angeordnet ist, die dazu ausgestaltet ist,
durch eine Verstellung der Stellschraube (26) gedreht zu

werden.

Basiselement (1) gemal dem vorherigen Anspruch,

wobei das Basiselement (1) eine Fihrung (27) aufweist,
die dazu ausgestaltet ist, durch eine Betatigung der
Stellschraube (26) verschoben zu werden,

wobei die Scheibe (23) einen Vorsprung (24) aufweist,
der in die von der Stellschraube (26) verschiebbare

Fihrung (27) eingreift.

System aufweisend ein BRasiselement (1) gemal einem der
vorherigen Anspriche und eine Werkzeugaufnahme (2), die

an dem Basiselement (1) befestigbar ist.

Anordnung aufweisend ein System gemaB Anspruch 13 und
ein Werkzeug (18), wobeili der Hohenverstellmechanismus
(12) des Basiselements (1) derart ausgestaltet ist, dass
die Relativposition der Werkzeugaufnahme (2) zu dem
Basiselement (1) veradndert werden kann, ohne die
Relativposition des Werkzeugs (18) zu der
Werkzeugaufnahme (2) zu verdndern und/oder wobeil der
Lageeinstellmechanismus (22) des Basiselements (1)
derart ausgestaltet ist, dass bei einer Drehung einer an
dem Basiselement (1) befestigte Werkzeugaufnahme (2)
relativ zu dem Basiselement (1) weder eine Position noch

eine Orientierung eines an der Werkzeugaufnahme (2)
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befestigten Werkzeugs (18) relativ zu der

Werkzeugaufnahme (2) verandert wird.
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